B LUE P OWER

{{{@}}}vicﬂon energy I

-@- Green: Active ”(fv“ v'dmn energy
WiFi Access Point —[ -@- Orange: Disabled

Bluetooth 3 @ Comected
[ -@- Not connected
O Disabled

W)

Nucleo GX

Nucleo GX Manual

Rev 00 - 05/2026




Nucleo GX Manual

Tabla de contenidos

1. Instrucciones de seguridad .............ooiiiiiiiiiiii s 1
280 1o o 1T T T 2
2.1. Aviso sobre compatibilidad ......... ..o 2

2.2, 5QUE €S €1 NUCIEO GX 7 .ttt e 2

2.3, $QUE NAY BN 18 CaJa 7 .. 3

B TR 13T =T - o T o 4
3.1. Resumen de conexiones del NUCIEO GX ... ... 4

3.2. OpCioNeS de MONEAJE Y @CCESOMIOS .. ... uuet ettt et et ettt et ettt e et et et et e e e eeaens 5

3.3, AlIMentacion de NUCIEO GX ... ...ttt e et et et et e e et e et e e e e e e aeea s 6

4. Lainterfaz del USUAIIO ......oviieiiiiiiiitiiii et e et e e e e eas 7
4.1. Introduccion a la interfaz del USUAIO ..ot e 7

4.2, LA PAGING BreVe .. e 8

4.3, La PaAgina RESUMEN ...ttt e e e ettt 9

4.4. [en] The NaVIGALION Bar ................oueiu e et 9

4.5. MenU ConfIQUIACION . ... ..ottt ettt ettt e et ettt ettt et et et et 10

U 1T E= o LT [0 - | o T 11

4.7. Panel de INtEITUPIOTES .. ... .ttt ettt et 12

4.8. Pagina de 1a @mbarCacCion ...........ooiitiii et 14

4.8.1. Sistemas COMPAtiDIES ... 14

4.8.2. COMO hacer [a iNtegracCion .............oiiuiii e 15

4.8.3. Ejemplos de INtegraCion ..........eeiiieit et et e e 15

4.8.4. Configuracion y monitorizacion del dispositivo GX ...........oiiiiiii e 17

4.8.5. Integracién CANopen para sistemas de propulsion eléctrica ........... ... 18

4.8.6. Compatibilidad con configuraciones de multicasco/doble motor ..., 18

4.8.7. MoNitorizaCion VRIM ... ...ttt et et e e 19

4.9. Pagina de Estado de asistencia (comprobaciones de las modificaciones) ...............ccooiiiiiiii i 20

4.10. Perfil de seguridad de @ red ... ..o e 21

S B (=Y =Y 1 To N T o (= S 21

5. Conexion de productos VICIrON ........c.iiiiiiiiiiiiiii it a et ten e e eaan e e saaneesaannessanneesaanneraannneann 23
5.1. Monitorizacion de Cargas CA ... .. i 23

5.2. Monitores de bateria, MPPT, Orion XS y cargadores Smart IP43 con un puerto VE.Direct ...................... 23

5.2.1. Modo monitor de €argas CC ..ottt 24

5.3, DISPOSItIVOS VE.CAN ...ttt e 25

5.4, INtErfaces VE.CaN ...ttt e 25

5.5. Inversor RS, MUlti RS Y MP P T RS ... e 26

5.6. SEriE BIMV-B00 ...ttt e e e 26

5.7. Caja de CONEXIONES CC .. ..ttt e e e e e ettt e e 26

5.8. Adaptador de transmisor resistivo de nivel de depdsito VE.Can ............ooiiiiiiiiiiiiiiiiii i 26

5.9. Conexion con UN GX Tank 140 ... .. e 27

5.10. VM-3P75CT Energy Meter de VICtrON ... e 27
5.11.EV Charging Station ... 28

5.12. GX IO-EXIENAET 150 ...ttt e 29

6. Conexion de productos compatibles de otros fabricantes .............ccooiiiiiiiiiiiiiiiiii i e 31
6.1. ConexiOn de UN INVEISOr FV ... ... e 31

6.2. ConexiON de UN GP S US B ... e e e e 31

6.3. Conexion de Un GPS NIMEA 2000 ... ..ottt et 33

6.4. Conexion de transmisores de nivel de depdsito NMEA 2000 de terceros ..........ccovviiiiiiiiiiieiiinnnennnn.. 33

6.5. Requisitos de conectividad BIUEtOOth ........ ... i 35

6.6. Sensores Mopeka Ultrasonic BIUEtOOth ......... ... e 36

6.6.1. INSHAlaCION ... . 36

6.6.2. CONfIGUIACION ... .o e 36

6.6.3. Monitorizacion del nivel del depisito ....... ..o 38

6.7. Sensor de nivel de depodsito Safiery Star-Tank ..o 39

L R 1= =1 =T o Yo 39

6.7.2. CONFIGUIACION ...ttt e e et ettt 40

6.7.3. Monitorizacion del nivel del depOSItO ........oooiiiiii i e 40

6.8. Compatibilidad con el sensor de nivel de depdsito Bluetooth de Gobius ..o, 41

nnnnnnnnn



Nucleo GX Manual

B.8.1. INSHAIACION . ... e 41

6.8.2. CONFIGUIACION ...ttt e e ettt 42

6.8.3. Monitorizacion del nivel del depOSItO . ........oviiiiii i e 43

6.9. Sensores de temperatura inalambricos Bluetooth RUUVi .......... ... 44
6.10. Compatibilidad CON RUUVI AT ... ..o e 45
L2001 =1 =T o o 45

L 007 07 ] 4o T8 =Tt o o 46
LS00 T R 1Y o 1 ()5 2= T o o 46

6.11. Conexién de sensores de radiacion solar, temperatura y velocidad del viento IMT ...t 47
6.12. Conexion de un SmartSWItCh DC4 ... .. ..ottt et e e e e e e e 50
6.13. [en] Connecting Safiery STAR RANGE ...........uui it 51
6.14. Compatibilidad con interruptores y contadores Shelly ......... ..o i 54
L 00 g T 4 =1 =T o o 55
6.14.2. CONfIGUIACION ...ttt et et et et e et 55
LS 0 T 1Y o a1 (o4 2= T o o I 58

6.15. Compatibilidad con el interruptor digital EmpirBus de Garmin .............ooiiiiiiiiii e 58
6.16. Lectura de datos genéricos del alternador procedente de sensores CC NMEA 2000 ............c.cocveiennnnn.. 59
6.16.1. Compatibilidad con el regulador del alternador Wakespeed WS500 ............ccoceiiiiiiiiiiiiinnnn. 60
6.16.2. Compatibilidad con el regulador de alternador ArCo Zeus ............coueiiuiiiniiiiiiii i 65
6.16.3. Compatibilidad con el regulador de alternador Altion de Revatek ... 66

6.17. Compatibilidad de CANOPEN E-AriVe ........ooiiiiiiiii i e e e 67
6.17.1. Como conectar un controlador Sevcon a un dispositivo GX ..........oiiiiiiiiiiiii e 68
6.17.2. Como conectar un controlador Curtis serie F a un dispositivo GX de Victron ...................... ... 69
6.17.3. Como conectar un controlador Curtis serie E/SE a un dispositivo GX de Victron ...................... 70
6.17.4. Como configurar el dispositivo GX de VICtron ... 70

6.18. [en] EEBUS DEVICE SUPPOIT ... .ttt et e et e et e et ettt et et e e e 71
7. Conectividad @ INterNet .........c.ccoiiiiiiiiii i it i e s ra e raa e e e 73
T4 PUerto Ethernet LAN ... ettt et e et 73
7205720 L] T 74
7.3 G X LTE 4G ottt 74
T.4.USO d UN FOULEI MOVIl ... .et ettt et ettt et e ettt et e ettt e e e e 75
7.5. Configuracion manual de [P ... 75
7.6. Varias conexiones de red (ConMUIACION POF ©ITOT) ... ..ttt et e 76
7.7. Minimizar el trafico de Internet ... .. .o 77
7.8. Mas informacion sobre la configuraciéon de una conexion a Internety VRM ... 77
8. ACCeSO0 Al AiSPOSIIVO GX ..ottt ittt i it e e it e e et e saane e e saan e e eaannesaanneesaannesaannneraanneraaanaeanns 78
8.1. Usando VictronConnect via BIuetooth ......... ... i e 79
8.2. Acceso a través del punto de acceso a WiFiintegrado ............ooiiiiii i 80
8.3. Acceso a la consola remota a través de la red LAN/WIFilocal ..........ooiiiiiiii i 81
8.3.1. Otros métodos para encontrar la direccion de IP de la consolaremota ... 81

8.3.2. [en] Using Remote Console on @ SMarfphone ...............c..ooiiueiiiii i 82

8.4. ACCESO A traves e VRIM ... .ttt ettt e ettt e 83
L IR 0o T 11T - o3 ) PN 84
9.1. Estructura del menud y parametros configurables ............ ..o 84
9.2. Estado de carga (SoC) de la bateria .........o.oouiiii e 97
9.2.1. 4 Qué dispositivo debo usar para calcular el estado de carga de la bateria? ............................ 97

9.2.2. Notas sobre el estado de Carga ...........oouiiiiiiiii 97

9.2.3. Seleccion de la fuente de estado de carga (SOC) ... .oiuuiiiiiiiii e 98

9.2.4. Informacion detallada sobre el estado de carga VE.BUS ..............cooiiiiiiiiiiiiiiiee 98

9.2.5. EImenl de estado del SiStema ....... ..o e 99

LS R TR I L Y o T 5= o o 99
0.3, 0. LD e 99

9.3.2. Pequerio boton empotrado situado encima del bloque terminal de entrada de alimentacion ......... 100

10. Actualizaciones de firmMWare ...........cccoiiiiiiiiiiii it i i rr e saaa s e eaan e e s aanne e raanreraaaneeaaanneann 101
10.1. RegiStro de CamMDIOS ...ttt e ettt 101
10.2. Formas de actualizar el firmWare .............c.ooiiiiiii et 101
10.2.1. Descarga directa desde Internet ........ ... 101
10.2.2. Tarjeta microSD 0 memoria USB ... ... i 102

10.3. Volver a una version de firmware anterior .............oo.eiioie it 102
10.3.1. Opcién de Firmware almacenado .............oiuiiiiiiiti e 102
10.3.2. Instalar una version de firmware concreta desde SD/USB ... 103

10.4. VENUS OS Large iMagE ... ..ttt ettt et ettt ettt ettt ettt 103

nnnnnnnnn



Nucleo GX Manual

11. Seguimiento del inversor/cargador VE.BUS ...........ccoiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiinr e 104
11.1. Ajuste del Limite de corriente de lared .........ooiuiiii e 104
11.2. Advertencia sobre 1a rotacion de fase .............ooiiiii i 105
11.3. Alarma de conexion BMS perdida ...........oouiiiniiiii e 105
11.4. Seguimiento de fallo de 1a red ... e 105
BT 1Y =Y TU = Y= o 2= o Lo J 106
11.6. Seguimiento del estado de alarma ... ..ot 106
11.7. Menu de configuracion de la alarma VE.BUS ..........ooiiii i 107
11.8. MenU del diISPOSITIVO .. ...t 107
11.9. Copia de seguridad y restauracion de ajustes de VE.BUS ............oooiiiiiiiiiiiii e 108
11.10. Prioridad a la energia solar y @0lICa ...........coiuuiiiii e 109

12. Control de corriente y tension distribuido (DVCC) .......cccviiiiiiiiiiiiiiiii e 110
12.1. IntrodUCCiON ¥ CAraCteriStCAS . ... ..ttt 110
12.2. ReqUISItOS e DVCC ... ..ttt ettt 112
12.3. Efectos del DVCC en el algoritmo d& Carga ...........oiuiiiuiiiiii ittt eee e 113

12.3.1. EI DVCC tiene efecto cuando hay mas de un Multi/Quattro conectado ..................ccoeveinnnn... 114
12.4. Caracteristicas DVCC para todos 10S SiStemMas ...........oouiiiiiiiiii e 115
12.4.1. Limitar COrriente 0@ CArga .........oiiiiit ittt et 115
12.4.2. Limite de la tensién de carga de la bateria gestionada ... 116
12.4.3. Sensor de tension compartido (SVS) ...t 116
12.4.4. Sensor de temperatura compartido (STS) ......eiiiiiiiii e 117
12.4.5. Sensor de corriente compartido (SCS) ..o 117
12.4.6. BMS CONTrOIaNAO ....neiti e 117
12.5. Caracteristicas DVCC cuando se usa una bateria CAN-bus BMS ... 117
12.6. DVCC para sistemas con Asistente ESS ... 119

LS 2R 2o T = L 120
13.1. Introduccion al portal VRIM ... .. 120
13.2. ReGISIro €N VRM .. e e 120
13.3. Registro de datos €N VRIM ... 121
13.4. [en] VRM dEVICE INSTANCES ..........ooee e e e et 122
13.5. Resolucion de problemas con el registro de datos ..o 123
13.6. Analisis de datos sin Internet (sin VRM) ... 127
13.7. Ajustes de acceso a la Consola remota y al Panel de controlesen VRM ...t 127
13.8. Consola remota de VRM - Resolucion de problemas ............ooiiiiiiiii it 128

14. Integracion de pantalla multifuncional marina mediante aplicacion ...............c.ooviiiiiiiiiiie e 129
B o oo 1Bt o] o IV (=Y [0 ) o 129
14.2. Integracion de pantalla multifuncional Raymarine .......... ..o 130

T4.2.1. INtrOdUCCION ..o e e 130
14.2.2. Compatibilidad . ........ooiii 130
14.2.3. CablaUO ...t 130
14.2.4. Configuracion del dispositivo GX ...t 131
14.2.5. Configuracién de varias mediciones del nivel del depdsito (Raymarine) .................coovvieinnt. 131
14.2.6. INStalacion PASO @ PASO . .....uintii ettt 132
T4.2.7. NMEA 2000 . ..ottt ettt e 133
14.2.8. PGN genéricos y COmMPatibBIEs ..o 133
14.2.9. Requisitos relativos a instancias cuando se usa Raymarine .................coooiiiiiiiiii . 133
14.2.10. Anterior @ LightHOUSE 4.1.75 ... e e 133
14.2.11. LightHOUSE 4.1.75 ¥ POSIEIIOIES ...ttt e 134
14.3. Integracion de pantalla multifuncional NaviCo .............oiiiiii i 134
T4.3.1. INtrOAUCCION ..o e 134
14.3.2. Compatibilidad ..o 134
T4.3.3. CableaUO ... 135
14.3.4. Configuracion del dispositivo GX ... 135
14.3.5. Configuracion de varias mediciones del nivel del deposito (Navico) ...............cooooiiiiiiinen. 135
14.3.6. INStalacCion PASO @ PASO . .....uiiiii ettt 136
T4.3.7. NMEA 2000 ... ettt ettt e e 137
14.3.8. PGN genéricos y COmMPpatibBIes ..ot 137
14.3.9. ResolUCION de ProbIEMAS .........iiiii e 137
14.4. Integracion de pantalla multifuncional Garmin ..o e 138
e A T o Yo [0 T3 T o 138
14.4.2. Compatibilidad ........oooii e 138
T4.4.3. CabIEATO ...ttt 138
14.4.4. Configuracion del dispositivo GX ... 139
14.4.5. Configuracién de varias mediciones del nivel del depdsito (Garmin) .............cooeviiiiiiiinnnn.. 139

nnnnnnnnn



Nucleo GX Manual

14.4.6. INStalaCiOn PASO @ PASO .. ...ttt ettt e e 140
T4A4.7. NMEA 2000 ... .ottt e e 141
14.4.8. PGN genéricos y compatibles .. ... e 141

14.5. Integracion de pantalla multifuncional FUruno ........ ... 141
TA.5.1. INtrOAUCCION ..o e et 141
14.5.2. Compatibilidad .........ouiiniii 141
T4.5.3. CableaTO ...ttt 142
T4.5.4. CoNfIQUIACION ... e e e 142
14.5.5. Configuracién de varias mediciones del nivel del depdsito (Furuno) ...t 144
T4.5.6. NMEA 2000 ... .. ouiiiniitt ittt ettt ettt 144
14.5.7. PGN genéricos y compatibles ..o 145

15. Integracion de pantalla multifuncional marina mediante NMEA 2000 ............c..ccoiiiiiiiiiinieii s 146
15.1. Introduccion @ NMEA 2000 ...ttt 146
15.2. Dispositivos/PGN CoMPatibles ..........oiuiii e 146
15.3. Configuracion de NMEA 2000 ...ttt ettt 149
15.4. Configuracion de varias mediciones del nivel del depdsito (Raymaring) ............cooooviiiiiiiiiiiiiiinnn.. 149
15.5. Configuracion de varias mediciones del nivel del depdsito (Garmin) ..., 150
15.6. Configuracion de varias mediciones del nivel del deposito (NaviCo) ..........oovviiiiiiiiiiii i 152
15.7. Configuracion de varias mediciones del nivel del depdsito (FUrUNO) ........cccoviiiiiiiiiiiii e 154
15.8. Datos técnicos de la salida NMEA 2000 .......ouiiniiiii e 154
15.8.1. Glosario de NIMEA 2000 ...ttt e et 154
15.8.2. Dispositivos virtuales NMEA 2000 .........uiiiiiiieii it e ettt e e e e e e aaes 155
15.8.3. Clases y funciones NMEA 2000 ...t e 155
15.8.4. Glosario de NIMEA 2000 ... ...ttt ettt 155
15.8.5. Cambios de instancias NMEA 2000 ...........outiutiniiiit e 157
15.8.6. Numeros de identidad Unicos PGN 60928 NAME ........ oot 161

16. Compatibilidad CoOn RV-C ... ..ot i it ae ettt eaa e e taan s e s aaneesaannessannneraannesaannnennnn 162
16.1. IntroducCion @ RV-C ... e 162
16.2. LIMItACIONES ... e e e 162
16.3. Dispositivos compatibles ... 163
16.4. Configuracion de RV-C ... . 164
16.4.1. Configuracién de dispositivos con RV-C OUL .........oouiiiiiiii e 165

16.5. Compatibilidad de Garnet SeelLevel Il 709-RVC y el dispositivo GX de Victron ................covieiiiiinnt. 166
16.5.1. Conexion del sensor del nivel de deposito SeelLevel Il 709-RVC de Garnet a un dispositivo GX .. 166
16.5.2. Instalacion y configuracCion ............ooiiii e 166

17. [en] GX OpPOortunity LOAAS .........ccoiieiiieiiiiiiiiiii ittt sttt s taasraastaaraaariannians 168
170, [EN] INTFOQUCHION ... e e e ettt ettt et e 168
17.2. [en] SyStem reQUIFEIMENES ............oue i ettt 169
17.3.[6N] CONTIGUIATION ... e e e et ettt e e e ettt ettt e e et e e s e e aeeeens 170
17.3.1. [en] Enabling Opportunity LOAAS ..............uiue o 170
17.3.2. [en] Configuring Opportunity Loads PreferenCes ..............ccoouiieiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiaieanane. 170
17.3.3. [en] Arranging DeViCe PrIOMHES ..............coo e e e e et e e e 171
17.3.4. [en] Configuring Battery-related Settings ............co.ouiui i e 172

17.4. [en] EV Charging STatiONS ...... ... ettt eaee s 172
17.4.1. [eN] REQUIFEIMENLES . ... ...ttt et ettt ettt et ettt e e e e e eananaaeees 172
17.4.2. [en] EVCS built-in surplus charging vs. Opportunity LOads ...............ccooeiiiiiiiiiiiiiiiiiiinn.. 172
17.4.3. [en] EVCS CONfIQUIALION ...........ouei i e e e et 173
17.5.[EN] SREIIY AEVICES . ... e e e e e et et e e e e et r e 173
17.5.1. [en] CONfIQUIAtIoN SEEPS ............uu e e 173
17.5.2. [en] Auto mode and manual OVEIWIILE ...............c.ovue i 174
17.5.3. [en] Shelly Configuration Parameters ...............ooiuueeoiie e e e 174
17.5.4. [en] Recommendation when having multiple controllable devices .......................ccooiiiinn... 174

17.6. [en] Operation & MONITOIING .............oue i ettt e 174
17.6.1. [en] How the algorithm WOIKS ....... ...t et e e aaeees 174
17.6.2. [en] Behaviour during AC iNPUL IOSS ..........ouue ot e 175
17.6.3. [en] BatteryLife interaction .................oo.ouiue i 175
17.6.4. [en] Daytime control and nighttime release ..................ouei i e 175
17.6.5. [en] Battery usage and SOC ProbiNg .............oue o 175
17.6.6. [en] Manual OVEITIAE ...............oueine i e e 175
17.6.7. [en] Monitoring 0N the GX DEVICE ............cuuueie e 176
17.6.8. [en] Monitoring in VRM ........... . e 176

L B =TT 2 oo =T Lo G 177
P77, [8N] GIOSSAIY .. e et ettt e ettt et e e 177

nnnnnnnnn



Nucleo GX Manual

18. Restablecer los valores predeterminados y reinstalar Venus OS ............cooiiiiiiiiiiiiiiiiiiii s 178
18.1. Procedimiento para restablecer los valores de fabrica ..............cccoiii i 178
18.2. Reinstalacion de VEeNUS O ... .. ittt et et e e 179

19. ReSolUCION de Problemas ........cceiiiiiiiiiiiii ittt i e e it e i ea e e e s e e aaan e e eaan e e aaaneraaaneeaaan 180
T9.1. COIGOS dE BITOT ...ttt ettt ettt e ettt ettt et ettt e 180
19.2. Preguntas Mas FreCUBNTES ... ... it ettt et e aee e 181

19.2.1. P1: No puedo apagar o encender el sistema Multio Quattro. ..., 181
19.2.2. P2: ;Necesito un BMV para ver el estado de carga correcto? ...........coiiiiiiiiiii i, 181
19.2.3. P3: No tengo Internet, ;dénde puedo insertar una tarjeta SIM? ..., 182
19.2.4. P4: ; Puedo conectar un dispositivo GX y un VGR2/VER a un Multi/Inversor/Quattro? .............. 182
19.2.5. P5: ;Puedo conectar varios Nucleo GX a un Multi/Inversor/Quattro? ..............cccooeiiiiiaiin... 182
19.2.6. P6: Veo lecturas de potencia o de corriente (amperios) incorrectas en mi NGX ...................... 182
19.2.7. P7: Hay una opcién del menu llamada "Multi" en vez de tener el nombre del producto VE.Bus .... 182
19.2.8. P8: En el menu aparece “Multi” aunque no hay ningun inversor, Multi o Quattro conectado. ....... 183
19.2.9. P9: Cuando escribo la direccion de IP del Nucleo GX en el navegador aparece una pagina

web con el nombre Hiawatha. ... s 183
19.2.10. P10: Tengo varios cargadores solares MPPT 150/70 funcionando en paralelo. ;Desde cual

puedo ver el estado del relé en el menU del NGX? ... e 183
19.2.11. P11: ;4 Cuanto tiempo debe tardar una actualizacion automatica? ..................coevviiiiiiinnn. .. 183
19.2.12. P12: Tengo un VGR con 10 Extender como puedo sustituirlo por un Nucleo GX? ................ 183
19.2.13. P13: 4 Puedo usar VEConfigure remoto, como hacia con el VGR2? ..............ccoociiiiiiinne.. 183
19.2.14. P14: El panel Blue Power podia encenderse a través de la red VE.Net ;puedo hacer lo

MISMO CON UN NUCIEO GX7 .. e 183
19.2.15. P15: ;Qué tipo de red usa el Nucleo GX (puertos TCP y UDP)? ........ccoiiiiiiiiiiiiiiiiiiiienns 183
19.2.16. P16: 4 Cual es la funcién del elemento del menu Soporte remoto del menu General? ............. 184
19.2.17. P17: No veo la asistencia a productos VE.Net en la lista ¢ aun esta disponible? .................... 184
19.2.18. P18: ; Cuantos datos usa €l NUCIEO GX? ... ..ottt 184
19.2.19. P19: 4 Cuantos sensores de corriente CA puedo conectar en un sistema VE.Bus? ................ 184
19.2.20. P20: Problemas con un Multi que no arranca cuando se conecta un NGX / Precaucion al

encender el NGX desde la terminal AC-out de un Multi, Quattro o inversor VE.Bus. ......................... 184
19.2.21. P21: Me encanta Linux, la programacion, Victron y el NGX. ;Puedo hacer mas cosas? .......... 185
19.2.22. P23: El Multi se reinicia todo el tiempo (cada 10 Segundos) .........cooeiiiiiiiiiiiiiiiiiieieeaen. 185
19.2.23. P24: ; Qué significa el error N0 427 ... 185
19.2.24. P25: Mi dispositivo GX se reinicia solo. ;A qué se debe este comportamiento? .................... 185
19.2.25. Nota sobre Licencia Publica General ..................oooiiiiiiiiiiii e 187

20. ESpecificaciones tECNICAS ........c.uiiiiiiiiii e 188
20.1. ESPECIfiCaCioNES tECNICAS ... ..\ttt e ettt ettt e e e, 188
20.2. Interfaces de red y servicios de comunicacion (RED 3.3d / EN 18031-1) ..., 189
20.3. CoNOrMIAAA ...ttt 189

7 TR - Y Y= 0 T [ =N 190
211 R V- 190

2111, IntroducCion @ RV-C ...t ettt e 190
27102, RV=C OUE ettt 190
21.1.3. Nimeros de identidad Gnicos PGN B0928 ............ouiiiiiii i 199
2004 RV-C N e e 199
21.1.5. Clases de diSPOSItIVOS .. ......iiiiiti i 199
21.1.6. Traduccion de INSLANCIAS ... e 200
21.1.7. Fallo de RV-C y gestidn de eITOres ............oviuiiiiiii i 200
21.1.8. Prioridad de dispositivo RV-C ... o 202
21.2. NUCIEO GX DIMENSIONES ...\ttt ettt e e ettt ettt ettt et ettt et eaees 203
21.3. Registros de retencién Modbus para el controlador ComAp InteliLite 4 ..., 204
21.4. Registros de retencién Modbus para controladores de generadores DSE compatibles ........................ 205

nnnnnnnnn



Nucleo GX Manual

1. Instrucciones de seguridad

GUARDE ESTAS INSTRUCCIONES - Este manual contiene indicaciones importantes de seguridad
y mantenimiento que deben observarse durante la instalacion, la configuracién, el uso y el
mantenimiento.

* Lea este manual detenidamente antes de instalar o utilizar el producto.

Asegurese de usar la ultima versién del manual. Puede descargarse la version mas reciente de la pagina de producto.

Instale el producto en un entorno protegido del calor. Manténgalo alejado de productos quimicos, piezas de plastico, cortinas,
textiles u otros materiales inflamables.

» Use el equipo solo en las condiciones de funcionamiento especificadas. No lo utilice en entornos humedos o mojados.

.

No utilice nunca el producto en lugares donde puedan producirse explosiones de gas o polvo.

» Este dispositivo no debe ser usado por personas (incluidos los nifios) con capacidades fisicas, sensoriales o0 mentales
limitadas o que no tengan experiencia ni conocimientos, a menos que estén siendo supervisadas o hayan sido instruidas.

El dispositivo GX debe instalarse en un lugar en el que no puedan acceder a él personas no
autorizadas.

.........

Pagina 1 Instrucciones de seguridad


https://www.victronenergy.com.es/panel-systems-remote-monitoring

Nucleo GX Manual

2. Introduccion

2.1. Aviso sobre compatibilidad

Algunos capitulos o secciones de este manual pueden incluir referencias a funciones como VE.Bus, entradas analdgicas
(depésito y temperatura), 1/O digital o control del arranque/parada del generador.

Estas funciones no estan disponibles en el Nucleo GX en su configuracién estandar. Solo pueden afiadirse con accesorios USB
opcionales como interfaz MK3-USB, GX I/O Extender 150 o GX Tank 140, segun proceda.

2.2. ;Qué es el Nucleo GX?

El Nucleo GX es un centro de comunicaciones compacto de alto rendimiento para monitorizar y controlar su sistema

Victron. Ofrece respuesta rapida del sistema, conectividad fiable y ampliacién flexible a través de accesorios USB. Ideal para
instalaciones con VE.Can como los sistemas RS, proporciona funcionalidad GX completa con una instalacién sencilla y un
acceso remoto sin complicaciones mediante VRM, LAN o WiFi.

Se pueden incorporar facilmente funciones adicionales como conectividad VE.Bus, relés o entradas analdgicas mediante
accesorios USB opcionales: interfaz MK3-USB, GX 1/0 Extender 150 o GX Tank 140. Aunque el Nucleo GX carece de puerto
HDMI, se puede usar una pantalla WiFi GX de Android para visualizacion y control local. También se puede acceder al sistema
mediante VictronConnect, un navegador de Internet o VRM.

Dedicated GX touch display

GX on Android

K Grid | [ inverter / Charger | © AC Loads
»10kW Bulk charging 'r——: 17°

Los dispositivos GX pueden colocarse en el centro de cualquier instalacion de Victron. Funcionan con el sistema operativo Venus
OS y garantizan una comunicacion perfecta entre todos los componentes conectados, como inversores/cargadores, cargadores
solares, cargadores y baterias CC-CC.

Puede monitorizar y controlar su sistema:

» Adistancia, mediante el portal Victron Remote Management (VRM) con una conexion a Internet (véase Acceso a traves de
VRM [83])

» Localmente, a través de:

» Un navegador web (véase Acceso a la consola remota a traves de la red LAN/WiFi local [81])
» Una tablet o un teléfono Android utilizado como pantalla (véase Pantalla WiFi GX de Android)
» Una pantalla multifuncional (MFD) (véase Integracion de pantalla multifuncional marina mediante aplicacion [129])

» La aplicacion VictronConnect a través de LAN, WiFi o Bluetooth (segun proceda)

nnnnnnnnn
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* El punto de acceso a WiFi [80] integrado

La consola remota [7] constituye una interfaz de usuario central para la monitorizacién y configuracién del sistema con acceso
local y a distancia.

ElI NGX también permite hacer actualizaciones de firmware a distancia en VRM y modificar la configuracion a distancia.

Nota: Este manual hace referencia a la ultima versién de firmware. Puede comprobar la version actual en el menu del dispositivo
en Configuracion — General — Firmware (véase el capitulo Actualizaciones de firmware [101]). Si su dispositivo GX no esta
conectado a Internet, puede descargar el ultimo firmware de Victron Professional.

2.3. ;Qué hay en la caja?

Bluetooth 3 ‘l

Nucleo GX
Nucleo GX

Pros shotfogole Wi Access Point & Buetooth on / off
Pros long: rese network sfings-

Cable de alimentacion con fusible incluido y terminales redondos
M8 para conexioén a una bateria o a un embarrado CC.

Terminadores VE.Can (2 unidades) :

€ o

victron ener
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3. Instalacion

3.1. Resumen de conexiones del Nucleo GX

Supported 3rd

party Batteries:
Freedom Won

USB Products:

GX 10-Extender 150
GXLTE 4G

GX Tank 140

RS485 to USB Interface
Zigbee to USB Interface

VE.Direct Products:
Solar Chargers

DC-DC Battery Chargers
BMV Battery Monitor
SmartShunt

VE.Can Products:
MPPT RS, Multi RS
Inverter RS

Lynx Smart BMS
Lynx Shunt

VE.Bus Products (via optional
MK3-USB Interface):
MultiPlus / Quattro

VE.Bus Phoenix Inverter
VE.Bus BMS

VE.Bus BMS V2

Phoenix Smart Charger IP43' MPPT VE.Can VEBus BMSNG

(ED Bl zimiih i e Phoenix Inverter VE.Direct Skylla-i, Skylla-IP65 Digital Multi Control

and more... USB WiFi Adapter

Networking:
Ethemet RV-Cin/out

WiFi i
VRM-Remote Management suppol

Remote Support

g, victron enery

—
N

m*‘l AR

Nucleo GX CEE

Connected Gensets:
ComAp, CRE, DSE

DEIF, Fischer Panda
Hatz

Communication
itz Protocols:

ﬁ MQ‘I‘T Modbus-TCP

maQrT

Supported Bluetooth
Products: Marine MFD

VictronConnect integration by NMEA
RuuviTag Temperature Sensor 2000:

Safiery STAR-tank Tank senders

Mopeka Pro Check LPG & Water GPS

USB Bluetooth Adapters

2 VE.Direct Ranura para tarjeta MicroSD (max. 32 GB)
Puerto de entrada de alimentacion (8 - 70 VCC)
Boton (Reset)

Sefial acustica
LED

Marine Integration by 1/0 Ports (via optional
App: GX I/0 Extender 150,
Raymarine GX Tank 140):

WiFi Products:
Remote Console
VictronConnect

EV Charging Station

Garmin Digital Inputs
Navico Analog Inputs
Furuno Relays

1 VE.Can (sin aislamiento)
1 VE.Can (aislado)

Ethernet

WiFi 2,4 GHz (802.11 b/g/n) con punto de acceso WiFi
Bluetooth Smart

3 puertos host USB (max. 1,5 A)

El Nucleo GX no proporciona puerto VE.Bus, relés, entradas analogicas
ni salida HDMI. Estas funciones pueden afiadirse con interfaz MK3-
USB (VE.Bus), GX I/O Extender 150 (relés, 1/O digital), GX Tank 140
(sensores de depdsito conectados por cable) o sensores inalambricos
compatibles como los Ruuvi (sensores Bluetooth) y una pantalla
Android (por WiFi).

El Nucleo GX admite un maximo de 25 dispositivos VE.Direct,
independientemente de que estén conectados mediante puertos
VE.Direct o USB. Sin embargo, este limite puede ser mas bajo en
sistemas complejos, por ejemplo, aquellos con varios inversores FV
o inversores sincronizados. Deje siempre algo de espacio libre en el
disefio de su sistema para garantizar un funcionamiento fiable.

E POWER
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3.2. Opciones de montaje y accesorios

Se pueden adquirir las siguientes opciones de montaje y accesorios:

» Adaptador para montaje en carril DIN 35

.........
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3.3. Alimentacion de Nucleo GX

El dispositivo se alimenta a través del conector Power in V+y acepta de 8 a 70 VCC. No puede alimentarse a través de ninguna
otra conexion (por ejemplo, Ethernet o USB). El cable de alimentacion CC suministrado incluye un fusible de fusién lenta de
3,15A.

Si la tension CC excede los 60 V, el Nucleo GX se clasifica como “producto integrado”. Para cumplir con las normas de
seguridad, la instalacion debe hacerse de manera que se impida que el usuario acceda a los terminales.

Recomendacion:

Evite alimentar el dispositivo GX desde la salida de CA de un inversor/cargador. En caso de apagado por sobrecarga del
inversor, alta temperatura o baja tension de la bateria, el dispositivo GX también se apagara, de modo que se perdera totalmente
la monitorizacion y el acceso remoto. Se recomienda encarecidamente alimentar el dispositivo GX directamente desde la bateria.

Consideraciones sobre aislamiento

El dispositivo GX se conecta a distintos componentes del sistema. Para evitar bucles de tierra, aseglrese de que se siguen
practicas de aislamiento correctas. En la mayoria de los casos, esto no sera un problema, pero un disefio adecuado del sistema
sigue siendo fundamental.

Tipo de puerto Cerbo GX Cerbo GX MK2 Ekrano GX m

VE.Bus Aislado Aislado Aislado Aislado

VE .Direct Aislado Aislado Aislado Aislado Aislado
VE.Can No aislado Q) Q) Aislado Q)

UsB 3 No aislado No aislado No aislado No aislado No aislado
Ethernet 2) Aislado Aislado Aislado Aislado Aislado

1) El puerto VE.Can 1 tiene aislamiento galvanico, pero el puerto VE.Can 2 no.
2) El puerto Ethernet esté aislado, excepto por el apantallamiento: use cables UTP sin apantallamiento para la red Ethernet.

3) Los puertos USB no estan aislados. Conectar una mochila WiFi o GPS no crea ningtn problema, ya que estos
dispositivos no se alimentan mediante una fuente externa. Incluso si se usa un concentrador USB alimentado por separado,
puede producirse un bucle de tierra. No obstante, tras realizar multiples pruebas, se ha demostrado que esto no causa
problemas operativos.

Aumento de los puertos USB

Puede aumentarse el numero de puertos USB con un concentrador USB. Sin embargo, los puertos de USB de a bordo tienen
una disponibilidad de alimentacion limitada.

Recomendacion:
Use siempre concentradores USB con alimentacion y elija productos de alta calidad para evitar problemas.

Para aumentar el numero de dispositivos VE.Direct, puede usar un adaptador VE.Direct a USB. Puede consultar en este
documento el limite de dispositivos que pueden conectarse a distintos dispositivos GX.

Paginaé Yy "o Instalacién
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4. La interfaz del usuario

4.1. Introduccion a la interfaz del usuario

Para seguir este manual, compruebe que esta habilitada la interfaz del usuario “Nueva interfaz del usuario” en su dispositivo GX:
Configuracion — General — Pantalla y aspecto — Interfaz del usuario.

La interfaz del usuario tiene una presentacion limpia e intuitiva que simplifica la navegacion y mejora la visibilidad de la
informacion.

Caracteristicas

» Consola remota: Consola remota: Funciona localmente en su navegador (por LAN o VRM) y se comunica directamente con
el dispositivo GX.

* Modos claro y oscuro: Optimizado para distintas condiciones luminicas. El modo oscuro esta habilitado por defecto.

MEET

NEW Ul

Venus OS 3.50 Release

Paginaz Yy e La interfaz del usuario


https://youtu.be/9h4txxphYyU?si=yiGpmSl7wqP6JCGq

Nucleo GX Manual

4.2. La Pagina Breve

La Pagina Breve proporciona una vision clara de datos béasicos del sistema mediante un widget personalizable tipo anillo.

88 1443 =
Lynx Smart BMS HQ24142... 50% [
. . . . Fuel 52%
« Las barras circulares configurables de la izquierda muestran la
energia importada/exportada a la red, la generacion solar y, si
procede, la salida del alternador desde dispositivos compatibles K7W 50 o/ 157We |
como el Wakespeed WS500 o el Orion XS. W os71W o 0.2Ae
» El widget central, formado por anillos y una pantalla central,
muestra el estado del almacenamiento de energia y, si se /
ha configurado, informaciéon sobre el nivel del depdsito y la - o - " A ®
temperatura. Boat Srief Overview Levels Notifications Settings
* Las barras circulares de la derecha proporcionan un resumen < EEDIES
del consumo de energ ia. GX display appearance Light
Remote Console appearance Same as GX display
Se puede acceder a las opciones de configuracion en Ajustes — strtpage
General — Pantalla y aspecto — Péagina Breve: r
Brief page
* Nivel 1..4: Configure cada nivel para mostrar el estado de carga e—
de la bateria o el tipo de liquido disponible. _—
ata units
» Datos del deposito: Elija entre Sin etiquetas, Mostrar volimenes Minimum and maximum gauge ranges
del depdsito o Mostrar porcentaje. Ul Animations
» Pantalla central: Configure los datos mostrados en los datos
centrales. < Settings  General  Display & Appearance B )
Level 1 Lynx Smart BMS HQ24142X9K9
Para ajustar las unidades de los datos de temperatura, volumen o Lol ol
energia eléctrica, vaya a Ajustes — General — Pantalla y aspecto
. . — Level 3 Not configured
— Unidades de datos. Puede ver mas detalles en la siguiente
Secc'én Level 4 Not configured
Tank details Show tank volumes
Center details RuuviTag [20]

E POWER
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4.3. La Pagina Resumen

La distribucion proporciona una completa vision de su sistema en un solo lugar, permitiendo una monitorizacién, un control y una
gestion sencillos.

La Pagina Resumen se divide en tres secciones:

* lzquierda: Widgets de fuentes de energia como Red,
Cargadores solares, Generador CC, Alternadores y Energia
edlica

» Centro: Almacenamiento y conversion de energia

» Derecha: Resumen de cargas incluidas cargas CA, estaciones

de carga de vehiculos eléctricos, cargas esenciales y cargas 8 1345
CC A crid ) inverter / Charger © ACLoads
135W External . OW
|
Un boton de la esquina superior izquierda (al que se puede control “\‘
acceder desde cualquier pagina) abre el panel de control y ' S | @essentalLoads
- o \
proporciona acceso rapido a: I . 148W
. & Solar yield % Battery 22°C
Controles ESS vy Se0 —
p—— 4 charging 6W
» Controles de arranque/parada del generador I I " | I o
dullilhil,
9 m} Il

» Controles del inversor/cargador

Brief Overview Levels

» Controles del cargador
» Controles del inversor
» Controles de la estacion de carga de vehiculos eléctricos

Se puede pulsar sobre todos los elementos con contorno azul
para abrir una vista detallada.

4.4. [en] The Navigation Bar

[en] The navigation bar is displayed at the top of the screen on the main pages: Brief, Overview, Levels, Notifications, Boat,
Settings, Switch pane, and Controls pane. It shows interactive status icons - tapping them provides quick access to related
settings or information.

= 12203 2 ()
[en] Left side:

» [en] Controls icon: opens or closes the Controls pane (quick access to inverter/charger, generator, ESS, and EVCS controls).

» [en] Switch pane icon: shown when one or more outputs are available in the Switch pane, including GX internal relays,
supported external switching devices, and Node-RED virtual switches. Opens or closes the Switch pane.

[en] Centre:
 [en] Clock: displays the current time (not interactive).

« [en] WiFi icon: shown when a WiFi connection is active, displaying signal strength. Tapping opens WiFi settings (Settings —
Connectivity— WiFi).

* [en] GSM icon: shown when a GSM modem is connected, displaying signal strength. Tapping opens mobile data settings
(Settings — Connectivity — Mobile Network).

« [en] Notification icon: shown when there are active alarms or notifications. Tapping opens the notification center.
[en] Right side:
« [en] Silence alarm button: shown when there are active unacknowledged alarms. Tapping acknowledges all active alarms.

 [en] Sleep icon: tapping it immediately turns off the display. The display turns back on when tapped again. Only shown on GX
devices that support display control (e.g. with a connected GX Touch or built-in display such as in the Ekrano GX).

[en] Icon visibility

[en] Some icons are interface-dependent. On GX Touch devices, only the clock, WiFi, and notification icons are visible in idle
state. Tapping the display reveals all remaining icons. On Remote Console (web interface), all icons are permanently visible.
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4.5. Menu Configuracion

El menu Configuracién esta organizado en S 3 U
categorias de alto nivel para una navegacion mas e >
sencilla.
Las rutas de navegacion se muestran en la parte epcenerall i ciosiay i 5
superior de la pantalla, indicando la ubicacién actual PN et TiT
dentro del menu. Con solo pulsar una vez, se puede T Ethernet, WiFi, Bluetooth, VE.Can 2
volver a cualquier nivel de la estructura del menu. ogs VRM N S
» Para volver a un nivel anterior, pulse sobre el Advanced
punto de la ruta correspondiente. 3 Lnotgifzgg:; A —— S
« Para volver al menu principal, pulse el primer © Sysemsetp >
elemento de la lista. a 9 ) Il o S
Boat Brief Overview Levels Notifications Settings
Por ejemplo, si la ruta mostrada es Configuracion
> General > Fecha y hora, al pulsar sobre ¢ settings  General
General volvera al menu General, y al pulsar UG IR
sobre Configuracion, volvera al menu principal de
Configuracién. Time zone W. Europe Standard Time >

E POWER
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4.6. Unidades de datos

El submenu Unidades de los datos permite configurar las unidades y los formatos que se van a usar en la interfaz del dispositivo

GX.
Temperatura: Seleccione la unidad de los <
valores de temperatura:
. Celsius
» Celsius
Fahrenheit
» Fahrenheit
Volumen: Seleccione la unidad de las <

mediciones de volumen:

L Cubic metres
Metros cubicos

Litres
Litros

Gallons (US)
Galones (EE. UU.)

Gallons (Imperial)

Galones (imperiales)

Visualizacion de la potencia eléctrica: <
Seleccione como se muestran los valores
eléctricos: Power (Watts)

Formato: Seleccione el formato de las <

Potencia (vatios) Current (Amps)

r

Corriente (amperios)

Mixed (AC in Watts, DC in Amps)

Mixto (CA en vatios, CC en amperios)

coordenadas de los datos GPS:

Unidad de velocidad: Seleccione la unidad < S

52°20'41.6"N, 5°13' 12.3"E
Grados, minutos y segundos (p. ej.: 52° 20’

41.6"N, 5° 13 12.3" E) 52.34489, 5.22008
Grados decimales (p. €j.: 52,34489, 52420602 NSRS 2051E
5,22008)

Grados y minutos decimales (p. ej.: 52°
20.693 N, 5° 13.205 E)

de los valores de velocidad:

o Kilometres per hour
Kildmetros por hora

Metres per second
Metros por segundo
Miles per hour

Millas por hora
Knots

Nudos

Settings General Display & Appearance

Settings General Display & Appearance

Settings General Display & Appearance

Settings General Display & Appearance

General Display & Appearance

Data units

Data units

Data units

Data units

Data units

@
O
O
@®
O
O
O
O
@
@®
O
O
O]
O
O
O
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4.7. Panel de interruptores

El Panel de interruptores es un panel de control de acceso rapido al que se accede mediante pantalla tactil, consola remota,
aplicacion nautica de pantalla multifuncional HTML5 o VRM, para manejar funciones de interruptor de vehiculos, embarcaciones
o sistemas fijos.

Cuando se usa la aplicacion nautica de pantalla multifuncional HTML5, el Panel de interruptores aparece en la pantalla
multifuncional. Esto permite controlar relés GX a bordo, dispositivos Shelly compatibles e interruptores virtuales Node-RED.

Dispositivos compatibles

* GX |0-Extender 150

* SmartSwitch DC4 de Energy Solutions
* Relés GXinternos: 7?77

* EmpirBus de Garmin

» Controladores de conmutacion digital STAR-Power, STAR-Light y STAR-Rover de Safiery

=] 09:04 %
A Grid [ Inverter / Charger © AC Loads
149W External 0w
. ) o ) . b —
Un boton de la esquina superior izquierda de la interfaz de usuario control N
. . P 4, )
abre este panel, y permite controlar salidas digitales, relés y otros J LEss J1 ommin
sistemas de dispositivos compatibles. I ~.168W
Este botdn solo puede verse cuando hay un dispositivo é;‘w‘“ ;Z"/W e -
compatible conectado. [ — . 11W
”llllllll" 2637V 29A an
®) o (1] [0 iG]
- 1136 =
@ RGB Dimmer @ Relays. @ Signal
La estructura del panel de interruptores esta determinada por la B B o (o
configuracion fijada en el menu de ajustes de cada dispositivo hj m w
conectado. Se pueden agrupar las salidas para simplificar la
interfaz, lo que es especialmente Util cuando se manejan varias oo
salidas.
Los dispositivos compatibles con el Panel de interruptores se
configuran a través del menu de ajustes del dispositivo. Estas son
las opciones disponibles:
* Nombre: Defina un nombre personalizado para la salida. { setngs  pevices  Gxi0xtendertso RN
Name [ X 10-Extender 150 |
* Grupo: Asigne la salida a un grupo. Las salidas del mismo e .
grupo se muestran en una ficha compartida del Panel de
interruptores Output 6: Bilge Pump Running Signal | Latching
' Output 7: Anchor Light ON Signal | Latching
» Tipo de salida: Seleccione el tipo de salida deseado (véase la output 8 Signal | Momentary
seccion siguiente). PWM 1: Salon RGB RGB Dimmer | Dimmable
. . e . , PWM 2 RGB Dimmer Dimmable
* Mostrar controles: Si esta deshabilitada, la salida no aparecera
en el Panel de |nterrupt0res PWM 3: Cockpit RGB RGB Dimmer | Dimmable
Opciones disponibles:
» Apagado - no muestra los controles en ningun sitio.
« Siempre - muestra los controles en el Panel de interruptores.
Elementos de control compatibles: (setings  Devices  GXIOExender150  Sewp  Ouput:FuelPumpRuming YT
La mayoria de los elementos de control que figuran ey o
a continuacion solo estan disponibles cuando se usa la Latching ®

integracion del interruptor virtual (Node-RED). Los dispositivos de
conmutacion de hardware normalmente solo proporcionan los tres
controles de salida basicos.

E POWER
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* Momentaneo: La salida solo esté activa mientras se presiona. { Setings  Devices  GKIOExender150  Sewp  PWM1:SalonRG

Dimmable ®

» Accionamiento: La salida cambia de estado con cada pulsacién.

* Regulable: Permite un control variable de la salida (por ejemplo
para la intensidad de la luz o la velocidad de un ventilador).

» Barra de temperatura: Permite fijar una temperatura objetivo.

» Barra basica: Control genérico mediante barra de valores
regulables.

* Interruptor escalonado: Permite controlar el encendido/apagado
con modos seleccionables (por ejemplo, ventilador encendido/
apagado con tres niveles de velocidad).

» Desplegable: Permite seleccionar una opcién de una lista (por
ejemplo, seleccionar un modo que afecte al flujo Node-RED).

* Entrada numérica: Permite introducir un valor numérico
concreto.

* Interruptor de tres estados: Encendido/Apagado/ Automatico.

* Control de la bomba de sentina: Permite cambiar entre
Automatico y Encendido (anulacién manual).

» Selector de color: Permite seleccionar el color y el brillo de la
iluminacion RGB.

[

(M) Victron energy
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4.8. Pagina de la embarcacion

La Pagina de la embarcacion esta disefiada para embarcaciones eléctricas e hibridas, y combina el estado de la bateria, las
RPM del motor, los datos del GPS y la informacién sobre propulsion eléctrica en una sola pantalla.

Los datos pueden recibirse a través de la red NMEA 2000 o CANopen (VE.Can) para sistemas de propulsion eléctrica
compatibles, desde un SmartShunt de Victron configurado como contador CC - Propulsién eléctrica, o mediante integracion
Node-RED personalizada. Se aceptan configuraciones de embarcaciones multicasco y de doble motor, incluidos puertos

configurables y propulsion eléctrica a estribor.

La Pagina de la embarcacién aparece en el menu junto a las paginas Breve y Resumen, y también se puede acceder a ella a

distancia a través de VRM o una pantalla GX.

En el siguiente video, puede ver una breve introduccion a la Pagina de la embarcacién y sus caracteristicas:

S Om
o O

N 92% o 1 4 -

1034 2 *

@'Z

F NR

km/h

! -

1050 rpv 2032

lime To Go

10d 0h Om

a ©) t

IIf Q

Boat Brief Overview Levels Notifications

4.8.1. Sistemas compatibles
Sistemas compatibles NMEA 2000

» FischerPanda - Interfaz de comunicacién propulsion eléctrica - NMEA 2000®

* Vetus - Vetus CANverter
* Combi - CAN Converter NMEA
» WaterWorld - WaterWorld NMEA-Connect

Sistemas y controladores compatibles con CANopen
Sistemas de propulsién eléctrica compatibles:

* Oceanvolt
« Krautler
e Torkmar

Controladores de motor listos para funcionar compatibles:

* Sevcon Gen4 AC
» Curtis serie F

» Curtis 123X serie E/ES

2000W ob

©3

Settings

Pagina 14
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4.8.2. C6mo hacer la integracion

La Pagina de la embarcaciéon puede combinar datos de distintas fuentes, como GPS y sistemas de propulsion eléctrica. Se
puede hacer la integracién a través de dispositivos Victron, redes NMEA 2000, CANopen o soluciones adaptadas. Las siguientes
opciones muestran como conectar datos de GPS y de propulsion al dispositivo GX.

< Settings Devices Motor controller

GPS Motor RPM 370RPM
* Ratén GPS mediante USB - ver Conexion de un Motor Temperature 25
GPS USB [31] Power 405W
* GPS mediante NMEA 2000 - ver Conexion de un Vohage 47.20V
GPS NMEA 2000 [33] Current 8.60A
* GX GSM o LTE 4G de Victron Energy con antena Device

GPS - ver GX LTE 4G [74]

* Integracion personalizada Node-RED <

Propulsién eléctrica B stas Monitor mode

DC Energy Meter

* SmartShunt de Victron Energy, configurado como
Contador CC — Traccidn eléctrica - ver Modo
monitor de cargas CC [24]

DC meter type Electric Drive

Aux input Temperature

» Sistema de propulsién con NMEA 2000 PGN
128002, 127490 y 127494

* Integracion CANopen

* Integracion personalizada Node-RED

4.8.3. Ejemplos de integracioén
Ejemplo 1: SmartShunt

= 1513

En embarcaciones que solo tengan un SmartShunt
midiendo una traccion eléctrica, la Pagina de la
embarcacion muestra:

10h 33m
. v, me To Go & Motordrive

» Potencia de propulsién — otere — o

) @ 98% 2400W 601We
* Tiempo restante — —

%

* Consumo de carga CA/CC 0 00 y
+ Estado de carga de la bateria % = 9 =8 i A @

Ejemplo 2: SmartShunt mas GPS

Igual que el Ejemplo 1, pero con GPS. La Pagina de
la embarcacion muestra:

» Potencia de propulsiéon
* Tiempo restante
» Estado de carga de la bateria %

* Velocidad de la embarcacion

Ejemplo 3: Motor de propulsion integrado con NMEA 2000

nnnnnnnnn
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Para propulsién integrada a través de NMEA 2000, la
Pagina de la embarcaciéon muestra: S= 1034 F A @

» Estado de carga de la bateria %

* Tiempo restante F N _I 4 R
"4 «
» Consumo de carga CA/CC [l 92 2000W &
™ \ V
» Consumo de energia de la propulsion 1 1050 Ry 2032
* Indicacion de la direccion (Avance/Punto muerto/ AN
Retroceso)

;]

o Il A ©

* RPM del motor

Ejemplo 4: Motor de propulsién integrado con NMEA 2000 con GPS

Igual que el Ejemplo 3, pero con GPS. La Pagina de
la embarcacion muestra:

» Estado de carga de la bateria %

* Tiempo restante

FNR
» Consumo de carga CA/CC

513Wdb

» Consumo de energia de la propulsion

* Indicacion de la direccién (Avance/Punto muerto/
Retroceso)

* RPM del motor

* Velocidad de la embarcacion

AAAAAAA £r

{{@wvicfron energy
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4.8.4. Configuracién y monitorizacién del dispositivo GX

Puede personalizar la Pagina de la embarcacion para adaptarla a sus preferencias. Seleccione las unidades de los datos
que mejor se ajusten a su aplicacion, mientras que la escala de los indicadores de potencia, velocidad y RPM se fija

automaticamente o puede ajustarse manualmente si es necesario.

Para habilitar la Pagina de la embarcacion, vaya a

» Configuracion — General — Pantalla y aspecto — Pagina de la
embarcacion y activela.

Configure las unidades que prefiera en

» Configuracién — General — Pantalla y aspecto — Unidades de
los datos:

» Potencia, corriente o mixta (CA en vatios y CC en amperios)
* Velocidad en km/h, mph o nudos
Se pueden configurar los valores minimo y maximo de los

indicadores de potencia, velocidad y RPM en

» Configuracion — General — Pantalla y aspecto — Rangos
minimo y maximo de los indicadores.

Monitorizacion del dispositivo GX

Aparece en la lista de dispositivos un propulsor eléctrico o
controlador de motor conectado que proporciona informacion
como:

» Parametros CC (tension, corriente y potencia)
* RPM motor

*» Direccion del motor

* Temperatura motor

* Temperatura controlador

* Opcidn de ajuste de direcciéon de motor inversa

Esta opcién invierte la direccidon del motor que se muestra en
la Pagina de la embarcacion. Esta prevista para situaciones en
las que la instalacion del motor fisico hace que se comunique
la direccién inversa. Habilitar esta opcion solo afecta a la
representacion visual en la interfaz del usuario y no modifica

la rotacion real del motor ni la configuracién del controlador.

* Submenu Dispositivo

< setings  General  Display&Appearance NIy

Enabled «
< Settings General Display & Appearance m

Temperature Celsius

Volume Cubic meters

Electrical power display Power (Watts)
Ps

Format 52.34489, 5.22008

Speed Unit Knots
< Settings  General  Display & Appearance  JNVIUTUNUPUERIERL PRIy

Maximum current: AC in 2 connected 0.0A |

Maximum current: no AC inputs | 22A |

Maximum power 750W |

Maximum power 1284w

5000W

Maximum power

Max Speed
Max RPM

< setings  Devices @
DC 51.89V | 449A | 2329
Motor RPM 1987
Motor direction E
Motor temperature 45
Controller temperature 38
Motor direction inverted
Device

< Settings  Devices  Starboard engine m @

El menu Dispositivo proporciona informacién adicional de la
propulsion eléctrica o del controlador del motor conectados
y permite crear un nombre personalizado para una facil
identificacion.

Connection

Product

Name

Product ID

VRM instance

Serial number

VE.Can
Curtis motor controller
[ starboard engine ]
0xB065

103

12345678

€ o

Pagina 17
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4.8.5. Integracion CANopen para sistemas de propulsién eléctrica

Venus OS acepta el perfil CANopen para integracién con sistemas de propulsion eléctrica y controladores de motor Sevcon y
Curtis, permitiendo la monitorizacion en la Pagina de la embarcacion y en VRM.

* Los datos del motor y de RPM se actualizan
ocho veces por segundo para que la & Motordrive
animacion de los indicadores sea fluida.

» El dispositivo GX muestra notificaciones 1 78 5 W

y mensajes de error recibidos de
controladores y sistemas CANopen 200
compatibles. HEN

A Starboard engine
£ Controller Overcurrent (fault type: 2)

4.8.6. Compatibilidad con configuraciones de multicasco/doble motor

Venus OS acepta configuraciones de multicasco/doble motor.

Se aceptan los siguientes parametros de sistemas de propulsion eléctrica doble:

* Propulsores eléctricos izquierdo y derecho
configurables

* Se muestran por separado las RPM Yy la
direccion de la propulsion de cada propulsor 1 1 FNR

* Direccion de la propulsiéon por motor

-500W b

» Potencia agregada de propulsién de los dos
propulsores eléctricos g 1?5]0

» La Pagina de la embarcacion indica cuando
uno 0 mas propulsores estan regenerando
potencia

< Settings General Display & Appearance Boat page @

Enabled «
Left E-drive Port engine [12345678]
Cuando hay motores dobles conectados. la Right E-drive Starboard engine [12345678]
configuracién de la Pagina de la embarcacion
(Conflgurauo'n _> General - Pant_a,”a y < Settings General Display & Appearance Boat page @Z
aspecto — Pagina de la embarcacion) ofrece
mas opciones y permite que la propulsion None ©)
electrlcg se asigne al lado izquierdo y derecho AT e aEs o
respectivamente.
E-drive with VRM instance #100 O
E-drive with VRM instance #102 O
Starboard engine [12345678] @
E-drive with VRM instance #104 O

(M) Victron energy
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4.8.7. Monitorizacion VRM

Advanced

Motor RPM and Contro!

Los datos relevantes para el sistema de propulsion
eléctrica estan disponibles en VRM, con informacién
detallada en la seccién Avanzada de VRM.

[

(M) Victron energy
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4.9. Pagina de Estado de asistencia (comprobaciones de las modificaciones)

Se puede acceder a la pagina de Comprobaciones de las modificaciones en Configuracion — General. Proporciona una
indicacion clara de si el dispositivo GX esta funcionando con su configuracién estandar o se ha modificado.

Esta pagina ayuda a usuarios, instaladores y distribuidores a reconocer rapidamente las modificaciones del sistemay, si es
necesario, restaurar la configuracion estandar del dispositivo. Esto reduce el tiempo empleado en asistencia y resolucién de
problemas.

Para consultar el estado de asistencia: < ErDEE
1. Vaya a Configuracion — General —
Estado de asistencia (comprobaciones de las
modificaciones).

Support status
Device model

HQ serial number HQ23364TDTK
2. Revise el estado mostrado:
Data partition free space
» Estandar — los elementos aparecen en verde,

lo que significa que no se han modificado. User SSH key present go
Modifications

* Modificado — los elementos aparecen en S
naranja, lo que significa que se ha modificado
su configuracion estandar.

File system (rootfs) status
Nota: Victron Energy proporciona los elementos en Installed firmware version v3.70~34
naranja y presta asistencia para ellos. No obstante,

. ™ Installed i t L
un uso incorrecto puede afectar a la estabilidad netefedimageype -
del sistema. Durante la resolucion de problemas, Latest official firmware version installed? No, v3.65 bl
deshabilite estos elementos en primer lugar.

Update the firmware to fix the modified state
El dispositivo GX también monitoriza el espacio libre Integrations
de caQa p.artlcu.)n y haF:e sgltar una alarma cuando el I ERET
espacio disponible es inferior al 10 %.
Signal K Disabled
Una particion de datqs IIer)g solo p— e
es preocupante en dispositivos

Items colored orange are supported and provided by Victron Energy, but using them inco an affect

GX con la imagen Venus OS
Large image [103], o en sistemas
que se hayan modificado para un
uso avanzado.

Para aumentar el espacio libre, siga las instrucciones
de la documentacion de Node-RED/Signal K de
Victron.

E POWER

{((@)}}vigtl:on energy
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4.10. Perfil de seguridad de la red

El ajuste del perfil de seguridad de la red le permite controlar como se intercambian los datos localmente (por Ethernet o WiFi) y
a distancia (por VRM).

Puede elegir entre tres perfiles:

Remote Console

Network Security Data transmission
*
Profile Locally via Ethernet or WiFi Via VRM L
https only**
Secured Over https onl
password protected*** Access depends on user access peony
level for that installation in VRM:
http and https
password protected Admin and Technician can access
without asking for a password. Over https or http
by user option
Unsecured http and https User has no access.

not password protected

» * Cuando se actualiza desde una version anterior a v3.50, el perfil se ajusta automaticamente para adaptarse a los ajustes de
red y consola remota configurados previamente. Los nuevos dispositivos entregados con v3.50 o posterior estan, por defecto,
en Seguro.

» ** Cualquier acceso en http se redirigira al equivalente de https.

» *** En unidades nuevas entregadas con v3.50 o posterior, la contrasefia del dispositivo por defecto es el mismo PIN aleatorio
de seis digitos usado para el Bluetooth impreso en la carcasa del dispositivo GX. Al actualizar un dispositivo GX existente, el
perfil de seguridad se configura automaticamente para coincidir con los ajustes definidos por el usuario actuales, por ejemplo,
si la consola remota por LAN esta habilitada y protegida con contrasefa.

< Network security profile

Es posible hacer cambios en el perfil de seguridad en
Configuracién — General — Acceso y seguridad — Perfil de Weak ¢

seguridad de la red local del menu de Configuracion.
Unsecured @

No password and the network communication is not encrypted

Detalles del perfil de seguridad de la red

« El ajuste del perfil de seguridad de la red se aplica solamente al acceso de la red local. No afecta al acceso fisico al dispositivo
ni al ajuste del nivel de acceso desde la pantalla (Usuario/Usuario e instalador), que se configuran por separado.

» Al acceder a la consola remota por LAN a través de HTTPS, su navegador mostrara una advertencia de certificado. Debe
aceptarse para proceder.

« Una vez que se haya iniciado sesién en la consola remota por LAN o WiFi, la sesion del navegador permanecera activa
durante 365 dias antes de que sea necesario un nuevo inicio de sesion.

Recuperaciéon de una contraseia de acceso a la red perdida

Si se pierde la contrasefia de acceso a la red, se puede restablecer de una de las siguientes formas, segun el modelo de
dispositivo GX:

* Introduzca una memoria USB configurada como “Restablecimiento de los valores de fabrica” y reinicie el dispositivo. Véase
Procedimiento para restablecer los valores de fabrica [178] para obtener instrucciones para crear la memoria USB.

Notas:

» La contrasefia del dispositivo puede cambiarse y debe tener al menos ocho caracteres.

» EI PIN del Bluetooth sigue siendo de seis digitos, segun los estandares Bluetooth.

4.11. [en] Demo mode

[en] Venus OS includes a demo mode. Demo mode simulates a complete installation by replaying pre-recorded device data, so
the GX device behaves as if real Victron equipment is connected. It is useful for:

nnnnnnnnn
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» [en] Demonstrating product and monitoring features to a customer, in a showroom or at an exhibition, without needing a full
installation.

 [en] Training purposes: exploring the menus, overview pages and notifications of a realistic system.

 [en] Evaluating integrations such as the VRM Portal, the Marine MFD HTML5 app, Modbus TCP, MQTT or Node-RED, without
connected hardware.

[en] Enabling demo mode
1. [en] Open the Remote Console, or use the built-in display (GX devices with a screen).
2. [en] Navigate to Settings — General — Demo mode.

3. [en] Select one of the available demos:

* [en] ESS demo: A grid-connected Energy Storage System: inverter/charger, MPPT solar charger, PV inverter, grid meter
and battery monitor.

* [en] Boat/Motorhome demo 1: A mobile installation: inverter/charger, MPPT solar charger, two batteries (house and
hydraulic/bow thruster), four tank senders (fresh water, fuel, oil, black water) and a wireless temperature sensor.

+ [en] Boat/Motorhome demo 2: A more extensive mobile installation: inverter/charger, alternator, MPPT solar charger,
multiple batteries, fresh water, diesel and black water tanks, and several temperature sensors (fridge, freezer, cabin,
outside).

[en] The simulated devices then appear in the device list and on the overview pages, with live, continuously changing data. An
indicator in the top left corner shows that the GX device is in demo mode.

[en] To stop, set Demo mode back to Disabled.

00

1223 A O @ S = 12:23 @

12 Generator [ Inverter / Charger i © Loads
483W Pass-thru 3615W
L 00004~ |

2 00.00A; |

L3: 0000A1] | |

!
0- Solar Yield Battery 28°
3482W 29%
Today: 603kWh _ Charging L. 00.00A
L2: 00.00A
(11T 1T G oo

) o Il 0 S 9 o Il Jid

Brief Overview Levels Notifications Settings Brief Overview Levels Notifications Settings

H
5
H
=

< s et JEEY

E Disabled

E5S demo

@ Battery

- 78%

27.0V 8.2A

sh12mto go

3004 ON3Q

6.25kWO

Boat/Motorhome demo 1

@ O O O

Boat/Motorhome demo 2

[en] How it works

« [en] Starting a demo changes some settings to suit the simulated system, and the user interface will be unresponsive for a
moment while the system reconfigures. Review settings relevant to your installation after disabling demo mode.

 [en] While demo mode is active, communication with real connected devices (VE.Bus, VE.Direct, VE.Can, USB and so on) is
suspended. Real devices will not be visible or monitored until demo mode is disabled, after which they are detected again
automatically.

» [en] Demo mode does not control real equipment: the data shown is a replayed recording, and adjusting controls (for example
inverter/charger switch or current limits) has no effect on physical devices.

» [en] The demo data is treated as real data by the rest of the system. If the GX device is connected to VRM, the simulated data
is logged to the VRM Portal and will appear in its dashboard and graphs. To keep an installation's VRM history clean, do
not enable demo mode on a GX device that logs to a production VRM installation.

» [en] Demo mode remains active after a reboot, until it is disabled in the menu.

‘ n [en] For these reasons, never leave demo mode enabled on a GX device that is part of a real installation. }

(1) victron energy
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5. Conexidén de productos Victron

5.1. Monitorizacion de cargas CA

ACload meter 2163w
Grid
Lynx Smart BMS HQ24142X9K9 S6% | 2685V | 4154
PV inverter
Lynx Smart BMS HQ241432EGE 53% | 2679V | 3654
Generator
Lynx Smart BMS Virtual

® O O O

ACload
MultiPlus- 24/3000/70-32

SmartSolar Charger MPPT 75/15

A todos los tipos de contadores de energia compatibles se les puede asignar la funcién de contador CA.

Para ello, vaya a Configuraciéon — Integracion de contadores de energia mediante RS485 — [su_contador] — Funcién y
seleccione contador CA como funcion (las otras opciones son Red, Inversor FV y Generador).

‘ E Tenga en cuenta que las cargas medidas no se usan en ningun calculo, solo se monitorizan.

5.2. Monitores de bateria, MPPT, Orion XS y cargadores Smart IP43 con un
puerto VE.Direct

Los dispositivos con un puerto VE.Direct, como monitores de baterias BMV, cargadores solares MPPT, Orion XS y cargadores
Smart IP43 pueden conectarse directamente a un dispositivo GX mediante VE.Direct.

Hay dos tipos de cables VE.Direct disponibles:
1. Cables VE.Direct rectos - referencia de articulo ASS030530xxx

2. Cables VE.Direct con angulo recto - referencia de articulo ASS030531xxx, disefiados para minimizar la profundidad
necesaria detras de los paneles de montaje

Los cables VE.Direct tienen una longitud maxima de 10 m y no pueden alargarse. Para distancias mas largas,
use una interfaz VE.Direct a USB con un cable alargador USB activo.

Interfaz VE.Direct a VE.Can (uso limitado)
La interfaz VE.Direct a VE.Can solo puede usarse con:

+ BMV-700

+ BMV-702

A No es compatible con:

* BMV-712

» Cargadores solares MPPT
* Inversores VE.Direct

Esta interfaz no convierte los datos de esos dispositivos en mensajes de CAN-bus.
Si usa la interfaz VE.Direct a VE.Can:

» Compruebe que la red VE.Can esta rematada y tiene alimentacion.

» Consulte en la Pregunta 17 del Libro blanco sobre comunicacion de datos de Victron las instrucciones sobre alimentacion.

‘ E Esta interfaz esta descatalogada y no se recomienda para nuevas instalaciones.

Conexion a su Nucleo GX de un nimero de dispositivos VE.Direct superior al de puertos VE.Direct fisicos
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Si necesita conectar un nimero de dispositivos VE.Direct superior al de puertos VE.Direct, dispone de las siguientes opciones:

» Use la interfaz VE.Direct a USB.
» Use un concentrador USB si se necesitan mas puertos.

Véase la seccion Resumen de conexiones [4] para mas informacién sobre el nimero maximo de dispositivos VE.Direct que
pueden conectarse.

Notas sobre los MPPT VE.Direct antiguos

Algunos modelos antiguos, como el MPPT 70/15, no son compatibles con dispositivos GX a menos que se haga una revision
minima del hardware:

» El dispositivo debe ser del afio/semana 1308 o posterior.
» Las actualizaciones de firmware no resolveran la incompatibilidad con modelos anteriores.

Para identificar su modelo:

» Consulte el numero de serie impreso en la etiqueta trasera.

» Ejemplo: HQ1309DERA4F significa la semana 09 de 2013, que es compatible.

5.2.1. Modo monitor de cargas CC

Puede usar un SmartShunt o BMV-712 para monitorizar circuitos CC individuales en vez de todo el sistema de baterias. Para
ello, cambie el ajuste de modo Monitor del Monitor de baterias a Contador CC con VictronConnect.

Tipos de contador CC disponibles
Una vez seleccionado el modo Contador CC, se pueden asignar los siguientes tipos en VictronConnect:

» Fuentes: Cargador solar, cargador edlico, generador de propulsion, alternador, celda de combustible, generador hidraulico,
cargador CC-CC, cargador CA, fuente genérica

» Cargas: Carga genérica, traccion eléctrica, frigorifico, bomba de agua, bomba de sentina, sistema CC, inversor, calentador de
agua

Integracion con dispositivos GX

Una vez conectado al Nucleo GX, el tipo de contador seleccionado junto con la corriente (A) y la potencia (W) apareceran en la
interfaz del usuario y se enviaran al portal VRM para monitorizacion a distancia.

Caso particular: Tipo “sistema CC”
Cuando el NGX esta configurado como tipo “Sistema CC” ofrece otras funciones ademas del registro de datos:

1. La potencia del sistema CC mostrada es la suma de las lecturas de todos los SmartShunt configurados con el tipo Sistema
CC. Esto admite sistemas con varias ubicaciones, por ejemplo, sistemas CC en los dos cascos de un catamaran.

2. Ellimite de corriente de carga DVCC se ajusta dinamicamente: El dispositivo GX compensa por las cargas CC cuando se
establecen limites de corriente de carga para Multi, Quattro y cargadores solares. Por ejemplo:

+ Si se esta midiendo una carga CC de 50 A
* Y la bateria informa de un limite de corriente de carga (CCL) de 25 A

» El sistema establece un limite de 75 A para las fuentes de carga — Resultando en un comportamiento de carga
optimizado en yates, caravanas y autobuses y otros sistemas con cargas CC considerables.

Notas y limitaciones:

» Esta opcion solo es compatible con SmartShunt y BMV-712. No estéa disponible para BMV-700 o BMV-702.

» El modo Monitor debe configurarse con VictronConnect directamente en el SmartShunt o BMV-712. Para las instrucciones de
configuracion, véase el manual de producto del BMV-712 o del SmartShunt en la pagina de producto de Monitores de baterias.

» La opciodn de salida NMEA 2000 no es compatible con los tipos de contador CC. Por ejemplo, si un SmartShunt esta
configurado para monitorizar un alternador, esos datos no estaran disponibles a través de NMEA 2000.

[
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5.3. Dispositivos VE.Can

Para conectar un producto con un puerto VE.Can, use un cable RJ45 UTP estandar (disponible con conectores rectos y
acodados).

Importante:

Termine la red VE.Can en ambos extremos con un terminador VE.Can. Se incluye una bolsa con dos terminadores con cada
producto VE.Can. Se pueden adquirir mas terminadores por separado.

Notas sobre compatibilidad

« EI MPPT 150/70 debe tener el firmware v2.00 o posterior para funcionar con dispositivos GX

» Se puede usar un panel de control Skylla-i y un panel de control lon junto con dispositivos GX

.

Todos los dispositivos VE.Can proporcionan alimentacion a la red VE.Can, de modo que no se necesita otra fuente de
alimentacion VE.Can

» Los convertidores de protocolo (por ejemplo, la interfaz VE.Bus a VE.Can y la interfaz BMV a VE.Can) no alimentan la red
VE.Can.

Compatibilidad con VictronConnect-Remote (VC-R)

Los siguientes productos VE.Can también aceptan VictronConnect-Remote (VC-R), lo que permite configuracién y monitorizacion
mediante VRM. Véase el manual de VictronConnect para mas informacion.

Shunt Lynx VE.Can Si -
Lynx Smart BMS, Lynx BMS NG Si -
Si También tienen VE.Direct pero deben conectarse mediante

Inversor RS, Multi RS y MPPT RS VE.Can para VC-R

Blue/Smart Solar VE.Can MPPT [] Si Modelos Try MC4
Skylla-i y Skylla-1P44/-IP65 Si Necesita firmware v1.11

I Todos los cargadores solares VE.Can menos los muy antiguos (carcasa rectangular grande con pantalla) BlueSolar
MPPT VE.Can 150/70 y 150/85

5.4. Interfaces VE.Can

El Nucleo GX tiene dos puertos VE.Can completamente funcionales. Son independientes en lo que respecta a los datos y a
los dispositivos conectados. Uno esta etiquetado como VE.Can 1 y tiene aislamiento galvanico y el otro esta etiquetado como
VE.Can 2 y no esta aislado.

» 2 puertos VE.Can totalmente configurables (VE.Can 1 esta aislado)

» Los dos puertos pueden configurarse en:
» VE.Can (250 kbit/s, por defecto)

+ BMS-Can (500 kbit/s)
» CAN-bus BMS (250 Kbit/s)
+ Otros perfiles CAN compatibles, como RV-C

Indicacion de uso

» VE.Can (250 kbit/s, por defecto)
+ Para dispositivos Victron como:
+ VE.Can MPPT

+ Skylla-1IP65
* Lynx Shunt VE.Can
* Lynx Smart BMS y Lynx Smart BMS NG
* Remate los dos extremos con los terminadores VE.Can incluidos

« BMS-Can (500 kbit/s)

+ Para baterias de litio gestionadas (por ejemplo, BYD, Pylontech, Freedomwon)
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* Remate en el dispositivo GX con el terminador incluido
+ Siga las instrucciones del fabricante de la bateria para el remate del lado de la bateria

Importante

* VE.Can y BMS-Can no deben compartir el mismo bus
» Si se necesitan los dos, utilice un dispositivo GX con dos CAN-bus separados (por ejemplo, Cerbo GX MK2 o Ekrano GX)

Configuracién del puerto
* Acceso mediante consola remota:

+ Configuracion — Conectividad — Puerto VE.Can 1/ 2 — Perfil CAN-bus

* Valores predeterminados:
* VE.Can: 250 kbit/s

Notas

» Algunas unidades BMS usan el perfil CAN-bus BMS en (250 kbit/s). Conéctelos a un puerto VE.Can y elija el perfil adecuado
(VE.Can y CAN-bus BMS (250 kbit/s).

» Use solamente baterias que figuren en la lista de compatibilidad de Victron para garantizar una comunicacion adecuada. No se
acepta ninguna otra.

5.5. Inversor RS, Multi RS y MPPT RS

El inversor RS, inversor RS Solar y Multi RS estan equipados con interfaces VE.Direct y VE.Can. No obstante, para estos
productos:

» Debe conectarse un dispositivo GX mediante VE.Can.

* No se puede usar VE.Direct para conectar estos dispositivos a un sistema GX.

La interfaz VE.Direct de estos modelos sélo esta pensada para programacion, usando un adaptador VE.Direct a USB.
Excepcion: MPPT RS

EI MPPT RS puede conectarse a un dispositivo GX mediante VE.Direct o VE.Can, segun los requisitos del sistema y los puertos
disponibles.

5.6. Serie BMV-600

» Conecte el BMV-600 con el cable de VE.Direct a BMV-60xS. (ASS0305322xx).

5.7. Caja de conexiones CC

« Conecte la caja de conexiones CC con el cable RJ-12 suministrado. A continuacion conecte el BMV-700 al NGX.

5.8. Adaptador de transmisor resistivo de nivel de depésito VE.Can

Véase la Consulte la pagina de producto del adaptador de transmisor resistivo de nivel de deposito VE.Can para obtener mas
informacién sobre el adaptador.

Indicaciones de conexion
» Use un cable UTP RJ45 estandar para conectar el adaptador a una red VE.Can.
* Remate la red VE.Can en ambos extremos con terminadores VE.Can.

Se incluye una bolsa con dos terminadores con cada producto VE.Can.

Se puede obtener mas terminadores por separado (referencia del articulo ASS030700000).

Asegurese de que el CAN-bus tiene alimentacion.

Véase el capitulo de Alimentacion del manual del Adaptador de transmisor de nivel de deposito para mas informacion.
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5.9. Conexion con un GX Tank 140

ElI GX Tank 140 es un accesorio para la gama de productos de monitorizacion del sistema GX de Victron. Acepta hasta cuatro
sensores del nivel del deposito, con lecturas que pueden verse localmente en el dispositivo GX y a distancia en el portal VRM.

Compatibilidad de entradas
El GX Tank 140 acepta:
* Transmisores de corriente (4—20 mA)

* Transmisores de tension (0-10 V)

Conexion y alimentacion

GX Tank 140

» El dispositivo se conecta al sistema GX mediante USB, que
también alimenta la unidad. No se necesita otra fuente de
alimentacién para el propio GX Tank.

» Para simplificar la instalacion, dos de las cuatro entradas
proporcionan un suministro integrado de 24 V para alimentar
transmisores compatibles.

* Los otros dos canales necesitan alimentacion externa, que o802
puede suministrarse a través del terminal de entrada con las Tk o rizreoee (TR
salidas con fusible proporcionadas.

Opciones de configuracion

» Se pueden configurar los limites superior e inferior, lo que -

permite la compatibilidad con sensores de escala parcial (por
ejemplo, 0-5 V).

» En aplicaciones nauticas, los datos del nivel del deposito
pueden transmitirse por NMEA 2000, de modo que
pueden mostrarse en equipos de terceros como pantallas
multifuncionales.

Para ver los detalles técnicos completos, consulte la
documentacion disponible en la pagina de producto del GX Tank
140.

5.10. VM-3P75CT Energy Meter de Victron

El VM-3P75CT de Victron es un versatil contador para monitorizar el consumo de potencia y energia en monofasica y trifasica.
Puede usarse para medir:

» Conexion a la red (en la caja de distribucion)
+ Salida del inversor FV

» Salida del generador (generador CA)

+ Salida del inversor o del inversor/cargador

El contador calcula valores de energia de cada fase y transmite el dato con una alta frecuencia de actualizacién por VE.Can o
Ethernet.

Caracteristicas clave

» Opciones de comunicacion dual: VE.Can y Ethernet

» Compatible con dispositivos GX como el Cerbo GX 'y el Ekrano GX

» Los datos pueden verse en el dispositivo GX, VictronConnect y el portal VRM

» Transformadores de corriente de nucleo partido para una instalacion sencilla y no intrusiva

Instalacion

» Siga el procedimiento de instalacidn descrito en el manual del contador de energia VM-3P75CT.
» Cuando use Ethernet, asegurese de que el contador esta en la misma red local que el dispositivo GX.

Conexion VE.Can: Lista para funcionar. No se precisa activacion manual.

Conexion Ethernet: Tras la instalacion inicial, debe activarse el contador de energia:

[
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En el menu del dispositivo GX, vaya a - - . .
. ., . . . < Settings Integrations Modbus Devices
Configuracion — Integraciones — Dispositivos
Modbus — Dispositivos detectados y habilite AVM-3P75CT HQ23183CME «

el contador de energia detectado. Por defecto,
cuando se instala y se enciende por primera
vez esta deshabilitado.

ElI VM-3P75CT aparecera entonces en la lista
A VM-3P75CT HQ23183CME 3W

de dispositivos y podra monitorizarse desde
alli. Para mas informacion, véase el manual Diesel 25°C ¢ 21% >

del contador
Lynx Smart BMS HQ24142X9K9 54 26.65V | 103A

5.11. EV Charging Station

Las estaciones de carga de vehiculos eléctricos EV Charging Station y EV Charging Station NS, con sus opciones de carga
trifasica y monofasica, se integran perfectamente en el entorno de Victron gracias a su conexién a un dispositivo GX mediante
WiFi. El funcionamiento y la monitorizacion se gestionan faciimente por Bluetooth mediante la aplicacion VictronConnect.

Instale y configure la estacion de carga de vehiculos eléctricos conforme a las instrucciones del manual de la estacion de carga
de vehiculos eléctricos. Asegurese de que:

1. La comunicacion con el dispositivo GX esta habilitada.
2. La estacion de carga de vehiculos eléctricos y el dispositivo GX estan conectados a la misma red local.

Configuracion del dispositivo GX

1. En el dispositivo GX vaya a Configuracion
— Integraciones — Servidor Modbus TCP,

< Settings Integrations Modbus TCP Server

y habilite el servidor Modbus TCP. Enable Modbus TCP Server «
2. A continuacion vaya a: Configuracion Access permissions Write allowed >
— Integraciones — Dispositivos Modbus - '
R . . vailable services b
— Dispositivos detectados y habilite la
estacion de carga detectada.
Nota: Las estaciones de carga de vehiculos < EEUED NSRS NS
eléctricos conectadas antes de actualizar el EVCS-HQ22453V7CY «
dispositivo GX a la version de firmware 3.12
A VM-3P75CT HQ23183CME «

se activaran automaticamente. Los nuevos
dispositivos deben habilitarse manualmente a
través del menu anterior.

Una vez activada, la estacion de carga de

vehiculos eléctricos aparecera en la lista de

dispositivos y desde alli puede monitorizarse < Settings
y controlarse. Para mas detalles, véase el

. . - BW S
manual de la estacién de carga de vehiculos i 2 LT W
eléctricos. Diesel 26°C 56¢ 28

También se puede controlar la estacion de e — Disconnectad >

carga de vehiculos eléctricos desde el panel
de control pulsando el boton del panel de
control & de la esquina superior izquierda de
la interfaz del usuario.

E POWER
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5.12. GX |0-Extender 150

El GX I0-Extender 150 es un moédulo de expansién conectado por USB que amplia los puertos |0 disponibles de los dispositivos
GX como el Ekrano GX, el Nucleo GXy el Cerbo GX.

— e e
A B COM A B COM BAT- Load BAT+
Relay 1 Relay 2 Solid Switch

T A: Blue —[ A: Blue — Load on
B: Orange B: Orange

EE
GX 10-Extender 150 CER

wwwvictronenergy.com

Mode: ON = Output / OFF = Input ”@)}}
Channel 1-4 Channel 5-8

STATE=== === sTATE

12 34 ON 567 8

SIGNAL == = [
[ ] Digital /O Digital /O
T

Cierra la brecha entre su dispositivo GX y el mundo exterior, creando posibilidades infinitas de monitorizacién, control y
automatizacion.

Caracteristicas

» 810 digitales, configurables en dos grupos de cuatro como entradas o salidas (mediante interruptor DIP).
* 4 puertos PWM, de 0 a 5 V con incrementos de 0,05 V para regular el dispositivo.

* 2 relés de enclavamiento que mantienen su estado incluso si se pierde la alimentacion.

» 1 interruptor sélido con conexiones bat-, carga y bat+ para los requisitos de conmutacion.

La conectividad USB lista para funcionar hace que la instalacién sea muy facil. Simplemente con enchufar el GX 10-Extender
150 en un puerto USB disponible del dispositivo GX, las entradas/salidas, PWM y relés pasan inmediatamente a estar
disponibles para el sistema.

Ya esté manejando una compleja instalacion solar aislada, un sistema eléctrico marino o una solucién energética industrial
auxiliar, el GX |0-Extender 150 amplia su capacidad para responder a requisitos especificos:

» Monitorizacién de sensores y equipos adicionales

» Control de dispositivos externos con precision

» Automatizacién de complejas respuestas del sistema
» Implementacién de légica de control sofisticada

No esta previsto el uso del GX 10-Extender para conmutacion general de cargas, sino mas bien para sefalizacion. Los relés y

el interruptor sélido tienen bajas corrientes nominales que varian segun la tensién que se use. Hay productos compatibles, como
los de Energy Solutions (Reino Unido), Garmin (EE. UU.) y Safiery, entre otros, que seran mas adecuados para aplicaciones de
conmutacion general.

Instalacion

Consulte los detalles de la instalacion y las especificaciones técnicas en el manual de GX 10-Extender 150.

Configuracién del dispositivo GX

(1) victron energy
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Una vez conectado y encendido, el GX |0-Extender 150 { seings  Devies
aparecera en la lista de dispositivos del dispositivo GX. PWM 2 off | Dimmable
La pagina de dispositivo del GX 10-Extender muestra: PWM 3: Cockpit RGB 80% | Dimmable
. Estado del médulo PWM 4 Off | Dimmable
. Relay 1: Nav Lights On | Latching
» Estado de la salida
Relay 2: Fuel Pump off | Latching
* Porcentaje PWM Relay 3: DC Power off | Latching
. Setup S
* Modo de la salida
Device >
Un menu de configuracién especifico permite hacer los ajustes de
cada salida por separado. (s bwiess | oxiOBrandert® | Seuw vt :FueiPumprurng JB
En la pagina de cada salida del menu de configuracion estan Momentary ]
disponibles las siguientes opciones: Latching ®
* Nombre personalizado — Asigne un nombre Unico a la salida.
(Nota: el nombre del médulo puede cambiarse en el menu del < Jisettings ) Devces ) J1GX0 Exendsr 1501 ) [ Setup ) | P Salon B
dispositivo). Dimmable ®
* Grupo: Asigne la salida a un grupo.
» Tipo: Seleccione el modo de la salida: Enclavamiento
(Conmutacion), Momentaneo o Regulable.
* Mostrar controles: Habilite o deshabilite la visibilidad de la
salida en el Panel de interruptores.
Agrupamiento de salidas
. . . . . = 136 7
Cada salida puede incluirse en un grupo asignandole un nombre S — i
de grupo en la pagina de configuracién del canal. - i —
. . . on off
Las salidas con el mismo nombre de grupo se muestran juntas p— e ige Pump
en una sola ficha de grupo en el Panel de interruptores. De este G | - )
modo se pueden combinar facilmente salidas relacionadas, por e

ejemplo, agrupando todas las salidas de iluminacién en una ficha.

Los canales sin un nombre de grupo apareceran en una ficha con
el nombre del médulo.

(1) victron energy
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6. Conexién de productos compatibles de otros fabricantes

6.1. Conexion de un inversor FV

Conectar un inversor FV a un dispositivo GX hace posible la monitorizacién en tiempo real de la produccién y distribucién de
energia. Esto proporciona a los usuarios informacion sobre el equilibrio energético real y los flujos de energia dentro del sistema.

Nota: Estas mediciones se usan para monitorizacién solamente y no son necesarias para el funcionamiento o el rendimiento del
sistema.

Restricciones del inversor FV

Ademas de la monitorizacion, el dispositivo GX puede aplicar restricciones a ciertos modelos y marcas de inversores FV, de
modo que la produccién de energia puede reducirse activamente cuando sea necesario.

Esta funcion es necesaria en sistemas que usen la opcién de inyeccion a la red limitada o nula de los ESS.

Conexiones directas

Zero feed-in Detalles

(sin

devolucion a

la red)
Fronius Si Conexion LAN, véase GX - GX - manual

Fronius

SMA No Conexion LAN, véase GX - GX - manual SMA
SolarEdge No Conexién LAN, véase GX - manual SolarEdge
ABB Si Conexién LAN, véase GX - manual ABB

Uso de un contador

En el caso de inversores FV que no sean compatibles con una interfaz digital, se puede usar un contador:

Zero feed-in Detalles
(sin
devolucién a
la red)
Sensor de No Conectado a la entrada analdgica del inversor/
corriente CA cargador. Menor coste - menor precision.
Contador de energia
No Conectado mediante un cable o de modo
Contador de inaldmbrico al NGX con nuestro convertidor
energia Zigbee a RS485. Véase la pagina de inicio de
Contadores de energia
Sensores No Véase el manual del sensor inalambrico de CA
inalambricos - Producto descatalogado
de CA

6.2. Conexion de un GPS USB

Se puede usar un GPS USB para hacer un seguimiento a distancia de vehiculos o barcos desde el portal VRM.
Esto permite:

» Seguimiento a distancia de la posicion a través del portal VRM

» Alertas de geocerca que se activan cuando el sistema sale de una zona determinada

» Exportacion del seguimiento GPS en formato .kml para su uso en Google Earth, Navlink y herramientas similares

Aunque Victron no suministra médulos GPS USB, NGX acepta casi todos los receptores GPS de terceros con el conjunto de
comandos NMEA 0183 (a 4800 o 38400 baudios). Simplemente enchufe la unidad GPS en cualquier puerto USB; se reconocera
automaticamente transcurridos unos instantes.

Modelos de GPS USB probados

(1) . victron energy Conexion de productos compatibles de
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Globalsat BU353-W SiRF STAR Il 4800
Globalsat ND100 SiRF STAR I 38400
Globalsat BU353S4 SiRF STAR IV 4800
Globalsat MR350 + BR305US combo SiRF STAR I 4800
GlobalSat BU-353-N5 SiRF STAR IV 38400
o {((m victron energy Conexion de productos compati!ales de
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6.3. Conexion de un GPS NMEA 2000

Ademas de los receptores GPS USB, se puede usar un GPS NMEA 2000 para hacer un seguimiento a distancia de vehiculos o
barcos desde el portal VRM.

Requisitos de compatibilidad del GPS NMEA 2000

Para poder funcionar con dispositivos GX de Victron, el emisor GPS NMEA 2000 de un tercero debe cumplir los siguientes
requisitos:

Parametro Valor necesario

Clase de dispositivo 60 - Navegacion
Funcion del dispositivo 145 - Posicion de la propia nave (GNSS)
PGN necesario Debe transmitirse en 129025 - Posicion (Latitud/Longitud)

PGN opcional Debe transmitirse en 129029 - Altitud, 129026 - Rumbo y velocidad

La mayoria de las unidades de GPS compatibles con NMEA 2000 deberian funcionar correctamente.
Modelo probado y confirmado:

+ Garmin GPS 19X NMEA 2000

Conexion fisica a un dispositivo GX

El dispositivo GX y la red NMEA 2000 utilizan distintos tipos de conectores. Hay dos opciones disponibles:

1. Cable VE.Can a NMEA 2000 (Victron)

» Permite la conexién entre el puerto VE.Can de un dispositivo GX y una red NMEA 2000 estandar.
» Puede colocarse o quitarse el fusible integrado para elegir si Victron alimenta la red NMEA 2000.
A Veéase la siguiente advertencia acerca de la compatibilidad de la tension del sistema.

2. Adaptador VE.Can 3802 de OSUKL

+ ldeal para conectar un solo dispositivo NMEA 2000 (por ejemplo, un transmisor de nivel de deposito) a una red VE.Can.

* Puede alimentar redes NMEA 2000 de menor tensién directamente a partir de un sistema Victron de 48 V.

A Compatibilidad de tensién del sistema

Aunque los componentes Victron aceptan hasta 70 V en sus puertos CAN-bus, algunos equipos NMEA 2000
no.

Muchos necesitan un alimentacion de 12 V y otros pueden tolerar hasta 30—36 V.

Antes de la conexion, revise siempre las fichas técnicas de todos los dispositivos NMEA 2000 del sistema.
Si se necesita una tension de red inferior:

« Utilice el adaptador VE.Can 3802 de OSUKL o

« el cable VE.Can a NMEA 2000 sin su fusible y aporte alimentacion a la red NMEA 2000 con otro cable adaptador de
alimentacién de NMEA 2000 de 12 V (no proporcionado por Victron).

El puerto VE.Can del dispositivo GX no necesita alimentacién externa para funcionar.

6.4. Conexion de transmisores de nivel de depdsito NMEA 2000 de terceros

Los dispositivos GX pueden mostrar datos de transmisores del nivel de depdsito NMEA 2000 de terceros que sean compatibles.
Requisitos de compatibilidad

» Debe transmitir el PGN de NMEA 2000 para el nivel de liquido: 127505

 La clase/funcion del dispositivo NMEA 2000 ha de ser:

« General (80) con cédigo de funcién Transductor (190) o Sensor (170)
« Sensores (75) junto con el codigo de funcion Nivel de liquido (150)

» Nota: Se admiten varios niveles de liquido procedentes de un solo dispositivo o funcién, siempre que se asigne a cada
depdsito su propio liquido o instancia de datos.

(1) . victron energy Conexion de productos compatibles de
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Compatibilidad para la configuracion
Algunos transmisores permiten configurar el tipo de liquido y la capacidad directamente a través del menu del dispositivo GX.

Esto funciona, por ejemplo, con el Maretron TLA100 y puede ser posible con otras marcas. Merece la pena probarlo durante la
instalacion

Transmisores de nivel de depdsito NMEA 2000 compatibles probados

Maretron TLA100 Acepta configuracion a través de menus GX
Maretron TLM100
Navico Sensor de nivel de Referencia de articulo 000-11518-001

liquido Fuel-0 PK. Necesita una pantalla Navico para configurar la capacidad, el tipo de
fluido y otros parametros del sensor.

Véase la advertencia sobre la tensién a continuacion

Oceanic Systems 3271 Transmisor de nivel de depdsito volumétrico
(UK) Ltd (OSUKL) Si no funciona, necesita una actualizacion de firmware. Péngase en
contacto con OSUKL para ello.

Véase la advertencia sobre la tensiéon a continuacion.

Oceanic Systems 3281 Transmisor del nivel de agua

(UK) Ltd (OSUKL) Véase la advertencia sobre la tensién a continuacién

Gobius Gobius C para
NMEA 2000

Se espera que la mayoria de los otros transmisores de nivel de depdsito NMEA 2000 también funcionen. Si consigue usar uno
que no figure aqui, comuniquelo a través de Comunidad — Modificaciones.

Conexion a un dispositivo GX
Hay dos opciones posibles, puesto que VE.Can y NMEA 2000 usan distintos tipos de conectores:
1. Cable VE.Can a NMEA 2000 (Victron)

* Permite la conexion directa entre NMEA 2000 y el puerto VE.Can del dispositivo GX.

* Puede colocarse o quitarse un fusible dependiendo de si la red NMEA 2000 va a alimentarse con equipo de Victron.

A\ véase la siguiente advertencia sobre la tension.

2. Adaptador VE.Can 3802 de OSUKL
» Especialmente adecuado para conectar un solo dispositivo NMEA 2000 (por ejemplo, un transmisor de nivel de depdsito)
a unared VE.Can.

* Puede alimentar redes NMEA 2000 de baja tension (por ejemplo, 12 V) directamente a partir de un sistema Victron de
48 V.

n Compatibilidad de tensién (sistemas de 24 V y 48 V)

Los dispositivos GX de Victron toleran hasta 70 V en su interfaz CAN-bus, pero muchos dispositivos
NMEA 2000 no. La mayoria necesita 12 V y algunos solo aceptan hasta 30-36 V.

Si su sistema contiene dispositivos NMEA 2000 que no pueden trabajar con la tension del sistema:

» Utilice el adaptador VE.Can 3802 (OSUKL) o

* el cable VE.Can a NMEA 2000 sin su fusible y aporte alimentacién a la red NMEA 2000 por separado con
un cable adaptador de alimentacion de NMEA 2000 de 12 V (no proporcionado por Victron).

El puerto VE.Can del dispositivo GX no necesita alimentacion externa para funcionar.
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6.5. Requisitos de conectividad Bluetooth
Para conectar sensores Bluetooth como los de Mopeka, Ruuvi o Safiery, el dispositivo GX debe admitir Bluetooth:

» Algunos dispositivos GX tienen Bluetooth integrado.

» En otros puede incorporarse con un adaptador Bluetooth USB estandar (véase el resumen de la gama de productos GX de
Victron para mas informacion).

* Incluso con Bluetooth integrado, afiadir un adaptador USB puede ayudar a ampliar el alcance y mejorar la fiabilidad con la
colocacién de un cable alargador USB.

Adaptadores Bluetooth USB que se han probado y funcionan:

Adaptador Bluetooth USB

Insignia (NS-PCY5BMA2)  Logilink BT0037  TP-Link UB400(UN)  Kinivo BTD-400 gii‘;;dzromuemm USB

Ewent EW1085R4 Laird BT820 Laird BT851 TP Link UB500 -

Puede consultar una lista de otros adaptadores que se estan probando actualmente o de adaptadores que no funcionan en
Victron Community.
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6.6. Sensores Mopeka Ultrasonic Bluetooth

Los sensores Mopeka permiten la medicién ultrasénica de los niveles de liquido de depdsitos presurizados y no presurizados.
Dependiendo del modelo, el sensor se monta en la parte superior o inferior del deposito. Se transmiten datos como el nivel de
liquido, la temperatura y la tension de la bateria del sensor al dispositivo GX mediante Bluetooth Low Energy (BLE).

Para conectar el sensor al dispositivo GX por Bluetooth, el dispositivo GX ha de disponer de Bluetooth. Para mas informacién
sobre los requisitos y limitaciones de Bluetooth y los adaptadores Bluetooth USB compatibles, véase la seccién Requisitos de
conectividad Bluetooth [35].

Sensores Mopeka compatibles

Sensor Mopeka Observaciones

Mopeka Pro Check H20
Mopeka Pro Check LPG
Mopeka Pro Check Universal
Mopeka TD40 / TD 200
Necesita Venus OS v3.14 o posterior
Mopeka Pro Plus

Mopeka Pro 200

Solo son compatibles los sensores indicados anteriormente Otros sensores Mopeka, aunque tengan
Bluetooth, no son compatibles.

6.6.1. Instalacion

La instalacion del sensor Mopeka es muy sencilla. En primer lugar, instale fisicamente el sensor segun las instrucciones de
instalacion de Mopeka y configurelo con la aplicacién Mopeka Tank (disponible en Google Play y en Apple App Store). A
continuacién proceda con la configuracion en el dispositivo GX como se describe a continuacion:

1. Asegurese de que el Bluetooth esta habilitado en el menu de < Bluetooth sensors
sensores Bluetooth (habilitado por defecto). Enable «
Continuous scanning
2. En el dispositivo GX, vaya a Configuracién — Integraciones — Bluetooth adapters
Sensores Bluetooth. Mopeka H20 802683 «

3. Mueva la barra de activacién a la derecha para activar los sensores
Bluetooth.

< Device list
A VM-3P75CT HQ23183CME 128W
Fueltank (33) 26°C | 20

4. Desplacese hacia abajo hasta encontrar su sensor Mopeka.

Lynx Smart BMS HQ24142X9K9 7 26.82V | 1.3A

5. Mueva la barra correspondiente hacia la derecha para activarlo.
Ahora el sensor deberia aparecer en la lista de dispositivos.

6. Repita los pasos 1 a 5 para cada sensor adicional.

6.6.2. Configuracion

1. Vaya al menu de la lista de dispositivos.

2. Desplacese y seleccione el sensor deseado.

3. Pulse sobre el sensor seleccionado para abrir su menu resumen.
4. Pulse sobre el sensor para abrir su resumen.

5. En el menu de configuracion puede:

» Ajustar la capacidad del depdsito
+ Seleccionar el tipo de liquido y la unidad de volumen
» Establecer valores de calibracién para los niveles de depdsito vacio y lleno
» Ver la lectura del sensor y el nivel de la bateria actuales
6. Una vez terminada la configuracion, vuelva al menu de resumen del sensor.

7. Pulse sobre Dispositivo para abrir el menu de configuracion del dispositivo.
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8. En el menu del dispositivo puede definir un nombre personalizado y ver detalles como el tipo de conexién, la identificacion
del producto y la instancia VRM.

Repita los pasos 1 a 8 para cada sensor adicional.

Mopeta 20
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6.6.3. Monitorizacion del nivel del depésito

13:52
Tank 1 Fuel Mopeka H20 Tank 2 Fresh Water Tank 3 Waste Water
[} [} ©

Tank summary - Mopeka Pro H20 [.. Tank Level - Mopeka Pro H20 [34]

Tank capacity

Tank remaining fluid

Tank fluid type

Tank level

57% 20% 26% 67%

Tank status

Tank ciistom name.

Los niveles de los depésitos pueden monitorizarse en otros sitios dentro del entorno GX:
« Lista de dispositivos del dispositivo GX

* Resumen grafico del dispositivo GX

» Panel de control de VRM

* Widgets del menu avanzado de VRM

* Widgets de la aplicaciéon VRM

Mopeka Pro H20

Diesel

Mopeka Pro LPG
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6.7. Sensor de nivel de depésito Safiery Star-Tank

El Safiery Star-Tank es un sensor del nivel del depdsito con radar disefiado para instalarse sobre una superficie. Puede fijarse a
depdsitos no metalicos con adhesivo o montarse con el patréon de tornillos SAE 5 estandar. El sensor se comunica directamente
con un dispositivo GX mediante Bluetooth Low Energy (BLE). Se alimenta a partir de una pila botén CR2744 con una vida util
esperada de hasta cinco anos.

Para instrucciones detalladas del producto y del montaje, véase el manual Star-Tank que puede obtener en la pagina de
producto Star-Tank.

Para conectar el sensor al dispositivo GX por Bluetooth, el dispositivo GX ha de disponer de Bluetooth. Para mas informacion
sobre los requisitos y limitaciones de Bluetooth y los adaptadores Bluetooth USB compatibles, véase la seccién Requisitos de
conectividad Bluetooth [35].

6.7.1. Instalacion

Instalar el sensor Star-Tank es muy sencillo. En primer lugar, siga las instrucciones de instalacion de Star-Tank y configure el
sensor. Una vez hecho esto, siga los pasos siguientes para completar la instalacion del dispositivo GX.

(O setngs  ntegatons YT

Mopeka H20 «
Mopeka Univ «
1. Asegurese de que el Bluetooth esta habilitado en el menu de Mopeka LPG «
sensores Bluetooth (habilitado por defecto). Mopeka pro200 «
Ruuvi B4D4 «
2. Vaya a Configuraciéon — Integraciones — Menu de sensores - «
Bluetooth. — «
. e . afiery Starlink «
3. Mueva la Barra de activacion a la derecha para activar los sensores e
Bluetooth.
D oo )
4. Desplacese hacia abajo hasta encontrar su sensor Star-Tank. e — ———
. . Mopeka pro200 29 133 66
5. Para activar el sensor, mueva la barra hacia la derecha. Ahora
, . . e MultiPlus 12/500/20-16 Inverting
deberia aparecer en la lista de dispositivos.
RuuviTag 28 32
6. Repita los pasos 1 a 5 si tiene mas de un sensor. LT wee
RuuviTag 28
Safiery Starlink 24 14 91
VM-3P75CT HQ2303FMDDH 0
(((m victron energy Conexion de productos compatibles de
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6.7.2. Configuraciéon

< Settings m
1. Vaya al mend de la lista de dispositivos. pocesatotd e || ©
Mopeka pro200 29 133¢ 66
2. Desplacese_ hacia arriba o abajo y seleccione el sensor MultPlus 12/500/20-16 e S
correspondiente.
RuuviTag 28 32
3. Pulse sobre el sensor seleccionado para abrir su menu RUIE0 28°C | 27
resumen. RuwviTag 28
. ., , Safiery Starlink 24 149 91
4. Pulse sobre Configuracién para acceder al menu de
o e VM-3P75CT HQ2303FMDDH ow
configuracion del sensor.
5. En el menu de configuracion puede cambiar la capacidad { semngs  Deices
del depdsito, seleccionar el tipo de liquido y la unidad de Status oK
volumen, fijar valores de calibracién para los niveles de - .
depdsito vacio y lleno y ver el valor actual del sensor y el JR— o
nivel de la bateria.
Temperature 24°C
6. Una vez terminada la configuracion, vuelva al menu de Sensor battery 3.00v
resumen del sensor. Setup

Device

7. Pulse sobre Dispositivo para abrir el menu de configuracion
del dispositivo.

< Settings  Devices Safiery Starlink

8. En el menu del dispositivo puede asignar un nombre Capacity
personalizado al sensor y ver mas informacion del dispositivo, Sensor value when empty
como el tipo de conexion, la identificacion del producto y la sensor value when ful O
instancia VRM. v -
Repita los pasos del 1 al 8 si desea configurar mas sensores. Volume unit Liters
Sensor value 2.2cm

6.7.3. Monitorizacién del nivel del depodsito
Los niveles de los depésitos pueden verse en varios sitios dentro del entorno GX:
06:40

Mopeka H20 Mopeka LPG Mopeka TOC Mopeka Univ Mopeka pro200
=] =] B B =]

a9 F

« Lista de dispositivos del dispositivo GX - - -

22% 0% 95% 0% 47% 90%

HEE -

» Pagina de niveles del dispositivo GX
* Panel de control de VRM
@ safiery Starlink - Tank summary (28] B Ssafiery Starlink - Tank Level [28] by

* Widgets del menu avanzado de VRM

* Widgets de la aplicaciéon VRM
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6.8. Compatibilidad con el sensor de nivel de depdsito Bluetooth de Gobius

Gobius C y Gobius Pro son sensores del nivel del depdsito externos basados en vibracion disefiados para instalarse de forma no
invasiva. Pueden fijarse al exterior del depdsito con parches adhesivos, sin necesidad de taladrar ni de hacer ajustes internos. El
sensor se comunica directamente con un dispositivo GX mediante Bluetooth Low Energy (BLE).

Para instrucciones detalladas sobre el producto y la instalacion, véase el manual de Gobius disponible en el sitio web de Gobius.

Para conectar el sensor al dispositivo GX por Bluetooth, el dispositivo GX ha de disponer de Bluetooth. Para mas informacién
sobre los requisitos y limitaciones de Bluetooth y los adaptadores Bluetooth USB compatibles, véase la secciéon Requisitos de
conectividad Bluetooth [35].

Sensores Bluetooth Gobius compatibles

Sensor Gobius Observaciones

Gobius C
Necesita la version de firmware 4.1.0 como minimo.
Gobius Pro

6.8.1. Instalacion

Instalar el sensor de depdsito Gobius es muy sencillo. En primer lugar, siga las instrucciones de instalacion de Gobius y
configure el sensor. Una vez hecho esto, siga los pasos siguientes para completar la instalacién en el dispositivo GX.

1. Vaya a Configuracion — Integraciones —
Sensores Bluetooth.

< N R L) Bluetooth Sensors

2. Habilite los sensores Bluetooth (habilitados por Enable «
defecto). — )
ontinuous scanning
3. Desplacese hacia abajo hasta encontrar su Bluetooth adapters
sensor Gobius. )
Gobius C 5A:14:84 «
4. Habilite el sensor.
5. Compruebe que aparece en la lista de
diSpOSitiVOS Fresh water tank (24) 0.0 29°C 1412 47 >
Ruuvi Air 954pp 6.7pg/r
6. Repita los pasos 3 a 5 para cada sensor
adicional.
{((m victron energy Conexion de productos compatibles de
Pagina 41 Wy e otros fabricantes


https://www.gobius.se/en/

Nucleo GX Manual

6.8.2. Configuracién

1. Vaya a la lista de dispositivos.

Seleccione el sensor Gobius para abrir el
resumen del sensor.

Seleccione Configuracion.

Configure los valores de capacidad del depésito,
tipo de liquido, unidad de volumen y calibracién
vacio/lleno. También se pueden configurar
depdsitos con formas personalizadas, con hasta
diez niveles. El valor actual del sensor se
muestra aqui.

Puede establecer alarmas de nivel alto y bajo en
el submenu correspondiente.

Una vez terminada la configuracion, vuelva al
menu de resumen del sensor.

Seleccione Dispositivo para abrir sus ajustes.

En el menu del dispositivo puede asignar un
nombre personalizado al sensor y ver mas
informacion del dispositivo, como el tipo de
conexion, la identificacion del producto y la
instancia VRM.

Repita estos pasos para cada sensor adicional.

< Settings
Status
Level
Remaining
Temperature
Setup

Device

< Settings Devices
Capacity

Sensor value when empty
Sensor value when full
Fluid type

Volume unit

Custom shape

Sensor value

Low level alarm

Hiah level alarm

< Settings Devices
Connection

Product

Name

Product ID

Firmware version

VRM instance

Device name

Devices Fresh water tank (24)

OK

47

1410

29°C

Fresh water tank (24)

Fresh water >

Litres >

10.6cm

Fresh water tank (24)

Bluetooth LE
Gobius tank sensor
0xCO2E

1.1.0

24

Gobius C 5A:14:84
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6.8.3. Monitorizacion del nivel del depésito

Los niveles de los depdsitos pueden verse en varios sitios dentro del entorno GX:
S 0931 =

Fresh water tank (24)

0

47%
« Lista de dispositivos del dispositivo GX ¢
a ©) i Il a S
+ Pagina de niveles del dispositivo GX Boat Brief Overview Levels Notifications Settings
* Panel de control de VRM B Tonk Level [24] 2 el B Tank summary [24]
* Widgets del menu avanzado de VRM o ‘ onk copacity
* Widgets de la aplicaciéon VRM ‘ Tank remaining fuid
Tank fluid type
h
Tar
Tan
Tank 1
Fresh water 47 %
{((m victron energy Conexion de productos compatibles de
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6.9. Sensores de temperatura inalambricos Bluetooth Ruuvi

Los sensores Ruuvi transmiten de forma inaldmbrica temperatura, humedad y presién atmosférica a un dispositivo GX por

Bluetooth.

Para conectar el sensor al dispositivo GX por Bluetooth, el dispositivo GX ha de disponer de Bluetooth. Para mas informacién
sobre los requisitos y limitaciones del Bluetooth y los adaptadores Bluetooth USB compatibles, véase la seccidon Requisitos de

conectividad Bluetooth [35].

Proceso de instalacién

Asegurese de que el Bluetooth esta habilitado en el menu
Bluetooth (habilitado por defecto). Para ello, vaya a Configuracion
— Integraciones — Sensores Bluetooth y pulse “Habilitar” para
activar los sensores Bluetooth de temperatura.

El submenu de adaptadores Bluetooth muestra una lista de

los adaptadores Bluetooth disponibles. La opcién “Deteccion
continua” permite buscar continuamente nuevos sensores

de Bluetooth. No obstante, tenga en cuenta que habilitar

esta opcion puede afectar al funcionamiento del WiFi del
dispositivo GX. Habilite esta opcion solamente si necesita buscar
nuevos sensores Bluetooth, de lo contrario, es mejor dejarla
deshabilitada.

El sensor aparecera en el ment como “Ruuvi ###” con una
identificacion de dispositivo hexadecimal de 4 digitos. Habilite
el sensor Ruuvi concreto. Los sensores instalados y activados
anteriormente apareceran con los nombres definidos por el
usuario, si los tienen.

Ahora el sensor deberia poder verse en la lista de dispositivos.
Por defecto, esta etiquetado como “RuuviTag”.

Dentro del menu de configuracién del sensor de temperatura

se puede ajustar el tipo (elija entre Bateria, Refrigerador o
Genérico). El menu del dispositivo le permite definir un nombre
personalizado para el sensor y ofrece mas informacion, como el
tipo de conexion, la identificacion del producto y la instancia VRM.

Vida y estado de la bateria para sensores Ruuvi:

Los sensores Ruuvi usan una pila de botén de litio CR2477 de 3V
reemplazable que suele durar mas de 12 meses, dependiendo de
la temperatura ambiente.

* Informacion de la bateria:
* Latensién y el estado interno de la bateria aparecen en el
menu del sensor.
* Indicadores de estado de la bateria:
« Estado OK: Tension de la bateria 2 2,50 V
» Estado bajo del sensor de la bateria: Tensién de la bateria <
2,50V
Advertencia de bateria baja:

Aparecera una advertencia de bateria baja en la consola remota.
Si el dispositivo GX envia informacion a VRM, la advertencia
también aparecera alli.

El umbral de advertencia depende de la temperatura:
* Por debajo de 20 °C: El umbral es 2,0 V

* Entre -20 °C y 0 °C: El umbral es 2,3V
* Por encima de 20 °C: El umbral es 2,5V

Se puede actualizar el firmware del Ruuvi con la aplicacién mévil
de Ruuvi, aunque solo es necesario hacerlo si esta teniendo
problemas.

<

Analog inputs
Digital inputs

Bluetooth sensors

hci0o

<

Enable

Bluetooth adapters

5C:C5:63:08:18:43

Bluetooth sensors

Continuous scanning

Bluetooth adapters
T Ruuvi Fridge

T Ruuvi Bathroom
T Ruuvi Living

T Ruuvi Bedroom
T Ruuvi Freezer

Ruuvi EFOC

RuuwviTag

<

Status
Temperature
Sensor battery
Setup

Device

Type

<

Battery
Fridge

Generic

<

Connection
Product

Name

Product ID
Firmware version
VRM instance

Device name

RuuviTag

Setup

Generic

Type

Device

Bluetooth LE

RuuviTag

Custom name

0xC029

22

Ruuvi EF9C

[
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6.10. Compatibilidad con Ruuvi Air

Ruuvi Air es un sensor avanzado de calidad del aire de interiores que ofrece monitorizacién en tiempo real de multiples
parametros ambientales, incluidos COz2, particulas (PM1, PM2,5, PM4, PM10), compuestos organicos volatiles (VOC), éxidos de
nitrégeno (NOXx), temperatura, humedad y presién atmosférica.

Para instrucciones detalladas del producto y del montaje, véase la guia de inicio rapido de Ruuvi Air.

Los dispositivos GX pueden leer los siguientes parametros de Ruuvi Air a través de Bluetooth Low Energy (BLE):

* Temperatura

* Humedad relativa

* Presion atmosférica

 Particulas (PM2,5)

» Diéxido de carbono (CO,)

+ Indice de compuestos organicos volatiles (VOC)

+ Indice de 6xidos de nitrégeno (NOXx)

6.10.1. Instalacion

Instalar el sensor Ruuvi Air es muy sencillo. En primer lugar, siga la guia de inicio rapido de Ruuvi Air y configure el sensor. Una
vez hecho esto, siga los pasos siguientes para completar la instalacion del dispositivo GX.

s

T Living Room «

Ruuvi 8CAS

T Freezer «
1. Asegurese de que el Bluetooth esta habilitado en el menu de ot A 1R =
sensores Bluetooth (habilitado por defecto). T outdoor -
" ., . . T Fridge «
2. Vaya a Configuraciéon — Integraciones — Menu de sensores
SolarSense 750 HQ9999AAADA «
Bluetooth.
SolarSense D87C
3. Mueva la Barra de activacion a la derecha para activar los sensores
Bluetooth. < sanss | D
A VM-3P75CT HQ23183CME 127
4. Desplacese hacia abajo hasta encontrar su sensor Ruuvi Air. BlueSolar Charger MPPT 150/35 rev2 50
Diesel 0.0 25° 97 48
5. Para activar el sensor, mueva la barra hacia la derecha. Ahora e e oHD soxl [2oazvios
deberia aparecer en la Lista de dispositivos. MultPlus 1 24/3000/7032 Bulk charging
Ruuvi Air 954 107,
SmartSolar Charger MPPT 75/15 0
SmartSolar Charger MPPT 75/15 rev2
(((m victron energy Conexion de productos compatibles de
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6.10.2. Configuracién

< senngs | TR
A VM-3P75CT HQ23183CME 127
BlueSolar Charger MPPT 150/35 rev2 30
Diesel 0.0 25 97 48
1. Vaya al menu de la lista de dispositivos. e Smart IS HQzAT4zOKe o zesmyl oo
MultiPlus-1l 24/3000/70-32 Bulk charging
2. Desplacese hacia arriba o abajo y seleccione el sensor Ruuvi Air 954 107
corres pond Iente SmartSolar Charger MPPT 75/15 0
3. Pulse sobre el sensor seleccionado para abrir su menu ST TG A A !
resumen.
4. Pulse sobre Configuracion para acceder al menu de ¢ KBNS
configuracion del sensor. Statws oK
Temperature 25
5. En el menu de configuracion puede cambiar la capacidad Humidity .
del depdsito, seleccionar el tipo de liquido y la unidad de oreseure 006
volumen, fijar valores de calibracién para los niveles de
) . PM2.5 9.4
depdsito vacio y lleno y ver el valor actual del sensor y el
nivel de la bateria. co: o
VOC index 97.0
6. Una vez terminada la configuracion, vuelva al menu de R 0
resumen del sensor. .
7. Pulsg sobre. Dispositivo para abrir el menu de configuracién < Yo o) [
del dispositivo. — Room
8. En el menu del dispositivo puede asignar un nombre
personalizado al sensor y ver mas informacion del dispositivo, < setings Deviees  RuwiAT - Setp
como el tipo de conexidn, la identificacion del producto y la Battery ¢}
instancia VRM. Fridge o)
Repita los pasos del 1 al 8 si desea configurar mas sensores. Generic o
Room ®
Outdoor O
Water Heater @)
Freezer o)
6.10.3. Monitorizacién
Los niveles de los sensores pueden verse en varios sitios dentro del entorno GX:
= = 1247 &
oA Tstioon Toedtoom Theersr
& ® & ® & ® & ®
°C RH *C RH ‘C RH °C RH
* Lista de dispositivos del dispositivo GX I . r I S o
» Pagina de niveles del dispositivo GX (temperatura y humedad | I
relativa) s 0 w o © 0 w 0
25°  28% 19° 43% 19° 42% 23° 61%
+ Panel de control de VRM (indice VOC, indice NOX, nivel PM2.5, 2 9 =
nivel CO,, humedad relativa, temperatura, presiéon atmosférica)
& Room (28
+ Widgets del menu avanzado de VRM (indice VOC, indice NOX, 24.9°C ~sezmm Quaion’ 0% || § 4y Guaity i)
nivel PM2.5, nivel CO,, humedad relativa, temperatura, presién e o T
atmosférica)
» Widget de la aplicacion VRM (temperatura y humedad relativa) —— -

Nox
1

PM25
82pg/m*
coz

982 ppm

Last updated
aminute ago

80 ug/m?®

E POWER

ict
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6.11. Conexidén de sensores de radiacion solar, temperatura y velocidad del
viento IMT

IMT Technology GmbH ofrece una gama de sensores de radiacion solar digitales de silicona pertenecientes a la serie Si-
RS485 que son compatibles con dispositivos GX.

Compatibilidad

.

Los sensores opcionales de temperatura del modulo externo, temperatura ambiente y velocidad del viento también son
compatibles.

Estos sensores opcionales pueden conectarse al sensor de radiacion solar con enchufes preinstalados o conexiones
precableadas (para temperatura del médulo y temperatura ambiente solamente). Cuando los sensores externos se conectan
mediante un sensor de radiacién solar adecuado, todos los datos de mediciones se transmiten al dispositivo GX de Victron con
un cable de interfaz unico.

Cada modelo de la serie Si-RS485 de sensores de radiacion solar tiene una compatibilidad diferente con sensores
externos (algunos vienen precableados con sensores externos), por lo que es importante que considere detenidamente sus
necesidades y requisitos futuros antes de comprar.

Se puede conectar un sensor de temperatura del modulo IMT Tm-RS485-MB independiente (mostrado como “temperatura de
la celda”) o un sensor de temperatura ambiente IMT Ta-ext-RS485-MB (mostrado como “temperatura externa”) directamente al
dispositivo GX de Victron, con o sin un sensor de radiacion solar.

Funcionamiento

.

Los sensores de radiacién solar de IMT de la serie Si-RS485 usan una interfaz eléctrica RS485 y el protocolo de comunicacion
Modbus RTU.

Para que funcione correctamente, el dispositivo GX de Victron debe tener la version 2.40 o posterior. Los sensores IMT con
versiones de firmware anteriores a v1.53 también son compatibles. Para mas informacién, péngase en contacto con IMT.

La conexion fisica al dispositivo GX de Victron se hace mediante un puerto USB y necesita un cable de interfaz RS485 a USB
de Victron.

También se necesita una fuente de alimentacion externa CC adecuada (de 12 a 28 VCC), ya que el sensor NO se alimenta por
USB.

Los modelos de IMT mas recientes cuentan con un segundo sensor de temperatura que también es compatible.

Conexiones con cables

El esquema de la siguiente guia de instalacion ilustra la configuracion del cableado en una instalacién normal.

IMT Si-RS485TC Series Solar Irradiance Sensor - Victron Installation Guide

Terminal Block
See note #2

Irradiance Sensor
IMT Si-RS485TC Series

“Refer to IMT Irradiance Sensor Selection Table for S Sensor with RS485'

RS485 to USB Interface
Victron ASS030572018 / ASS030572050
“See note #3

I A Victron GX Device

*Connect to USB port

DC-DC Converter H Vi
Victron Orion-Tr ‘
24/12,24/24,48/24 01 48/12 | ‘

| 6656
| -
| frororrorrorrorrororrorororororoet
ict Conexion de productos compatibles de
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Conexiones con cables

Interfaz RS485 a USB de
Victron

Marrén Naranja RS485 Data A +

Naranja Amarillo RS485 Data B -

Rojo - Pos alimentacion - de 12 a 28 VCC

Negro - Neg/Gnd alimentacion - 0 VCC

Negro (grueso) - Tierra / Apantallamiento del cable / PE

- Rojo Pos alimentacion - 5 VCC (no se usa)

- Negro Neg/Gnd alimentacion - 0 VCC (no se usa)
- Marrén Terminador 1 - 120R (no se usa)

- Verde Terminador 2 - 120R (no se usa)

Notas sobre la instalacion

» La maxima tension de la alimentacion CC permitida para la gama de sensores de radiacion solar de IMT de la serie Si-RS485
es de 28,0 VCC. Para bancadas de baterias o sistemas de 24 V y 48 V debe usarse en la instalacion un convertidor CC-CC de
Victron (24/12, 24/24, 48/12 o 48/24) o un adaptador CA-CC adecuado.

» En bancadas de baterias o sistemas de 12V, los sensores de radiacion solar de IMT de la serie Si-RS485 pueden alimentarse
directamente desde la bancada de baterias y seguiran funcionando hasta la tension minima de 10,5 V (segun la medicion
realizada en el sensor, teniendo en cuenta la caida de tensién en el cable).

» Puede consultar notas y especificaciones detalladas sobre cableado e instalacion en la Guia de referencia rapida del sensor
de radiacion solar de IMT de la serie Si-RS485 y en la Ficha técnica del cable de interfaz RS485 a USB de Victron.

Para garantizar la integridad de la sefial y el buen funcionamiento, siga las siguientes indicaciones:

1. Los cables alargadores deben cumplir las especificaciones relativas a la seccion minima recogidas en la tabla
correspondiente, dependiendo de la tension de alimentacién CC y de la longitud del cable.

2. Los cables alargadores deben tener un apantallamiento y un nucleo de par trenzado adecuados.

3. Silalongitud de cable total es superior a 10 m o si hay problemas de interferencia especificos de la instalacién, el cable
original conectado a la interfaz RS485 a USB de Victron debe reducirse a una longitud maxima de 20 cm. En esos casos
deben usarse cables de alta calidad para toda la extension de cables y no solo para los alargadores.

4. Asegurese de que los cables se instalan separados de los cables principales de alimentacion CC o CA.

5. Todos los cables deben estar correctamente rematados (incluidos lo que no se usen) y bien aislados de los elementos
meteorolégicos y de la entrada de agua.

6. No abra ni manipule la carcasa del sensor durante la instalacién, ya que esto podria comprometer la integridad del sellado y
anular la garantia.

El sensor de radiacion solar de IMT de la serie Si-RS485TC cuenta con aislamiento galvanico interno (hasta 1000 V) entre la
alimentacion y los circuitos Modbus RS485, haciendo que la interfaz sin aislamiento RS485 a USB de Victron sea adecuada para
casi todas las instalaciones.

No obstante, si se prefiere una interfaz aislada RS485 a USB, el unico dispositivo compatible es USB485-STIXL de Hjelmslund
Electronics (el dispositivo GX no reconocera ningun otro tipo).
Varios sensores

* No se pueden conectar varios sensores de radiacion solar de IMT de la serie Si-RS485 a un dispositivo GX; los sensores
adicionales se ignoraran.

Configuracion

En general, no es necesario hacer ninguna configuracion especial o adicional, la configuracion predeterminada de fabrica es apta
para la comunicacién con un dispositivo GX de Victron.

Sin embargo, si el sensor de radiaciéon de IMT de la serie Si-RS485 se ha usado antes en otro sistema o se ha cambiado la
configuracién por cualquier motivo, hay que restablecer la configuracién predeterminada antes de volverlo a usar.
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Para revisar la configuracién, descargue Si-MODBUS-Configurator de IMT de la seccion de descargas de software. Siga las
instrucciones del manual de Si-Modbus-Configurator (lo puede descargar desde el mismo enlace) y revise o actualice los

siguientes ajustes:

Direccion MODBUS: 1

Si necesita mas asistencia para la configuraciéon de sensores de radiacion de IMT de la serie Si-RS485, pédngase en contacto con

IMT Technology directamente.

Interfaz del usuario - Dispositivo GX

Una vez que el dispositivo GX de Victron esté conectado y
encendido, el sensor de radiacion de IMT de la serie Si-RS485

se detectara automaticamente en pocos minutos y aparecera en

el menu Lista de dispositivos.

Dentro del menu “Sensor de radiacion solar de IMT de la serie

Si-RS485”, se mostraran automaticamente todos los parametros
disponibles (segun los sensores conectados) y se actualizaran en

tiempo real.

En el submenu de “Ajustes” puede habilitar y deshabilitar
manualmente los sensores externos opcionales o adicionales
conectados al sensor de radiaciéon de IMT de la serie Si-RS485.

Visualizacién de datos - VRM

Para revisar los datos histéricos registrados en el portal VRM,

despliegue la lista del widget “Sensor meteoroldgico” y seleccione

el widget “Sensor meteorolégico”.

Los datos de los tipos de sensores disponibles apareceran
automaticamente en el grafico. También puede habilitar o
deshabilitar sensores o parametros concretos pulsando sobre s
nombres en la leyenda.

us

Tasa de baudios: 9600

Formato de datos: 8N1 (10 Bit)

< Device list

AVM-3P75CT HQ23183CME 24W

IMT Si-RS485 Irradiance Sensor 96W/m2
Lynx Smart BMS HQ24142X9K9 100% | 2820V | 0.1A
< IMT Si-RS485 Irradiance Sensor
Iradiance 95.7W/r
Cell temperature 410
External temperature (1) 256
External temperature (2) 0.0°C
Wind speed 8.2n
Settings
< Settings
Wind speed sensor Enabled
External temperature sensor Enabled
< Wind speed sensor
Enabled @®
Disabled [e)
Auto-detect O
< External temperature sensor
Enabled @®
Disabled O
Auto-detect (@]
Select the info you would like to see:
B e
B vesussysem
@ sotery vonitor
B sobr Croger

-]

gical Sensor

M My
! T rvg%\

,.«mfv/ WA

{”@}}}
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6.12. Conexion de un SmartSwitch DC4

El SmartSwitch DC4 de Energy Solutions es un controlador de carga CC de cuatro canales configurable. Se alimenta
internamente y dispone de una interfaz CAN aislada que garantiza una integracion fiable en sistemas nauticos, moviles e
industriales.

Caracteristicas

* Funcionamiento con 12V 0 24 VCC

* Controlado por CAN bus

* 4 canales que proporcionan control de carga, regulacién de intensidad de la iluminacién y sensor digital

 Limitacion de corriente que puede definir el usuario

» Proteccién de sobrecarga térmica

» Control en el médulo e indicacion del estado de la salida

* Puede ver los detalles completos en el manual de SmartSwitch DC4, disponible en la pagina del producto.

Modos de salida

Cada uno de los cuatro canales puede configurarse en uno de los siguientes modos:

* Enclavado - Accione (encendido/apagado) la salida.

* Momentaneo - La salida solo permanece activa mientras se pulsa el boton.

» Regulacion de la intensidad - Regulacion de la iluminacion a través de modulacién por ancho de pulsos (PWM) de 120 Hz.
Instalacion

Puede consultar instrucciones fisicas y eléctricas de la instalacién en la guia de inicio rapido disponible en la pagina de producto.

Conexion VE.Can

El SmartSwitch DC4 dispone de dos conectores RJ45 para
comunicacion VE.Can con el dispositivo GX. Puede ser:

» Enlazado, cuando forma parte de una cadena de dispositivos ‘HHH

VE.Can, o
SmartSwitch DC4 conectado en el extremo de la red

+ Rematado con un terminador RJ45 si es el Gltimo dispositivo de VE.Can
la red VE.Can.

Q Asegurese de que el SmartSwitch DC4 esta
conectado al puerto VE.Can del dispositivo GX
— no al puerto VE.Bus.

SmartSwitch DC4 enlazado

Configuracion del dispositivo GX
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< Settings Devices SmartSwitchDC4 (1)

Module state Running
Module Voltage 12.0v
ch1 0.0A off Toggle
ch2 0.0A off Toggle

ch3 00A | Off | Toggle

Una vez conectado y encendido, el SmartSwitch DC4 aparecera ch4 00A | Off | Dimmable
en la lista de dispositivos del dispositivo GX. Setup >
La pégina de dispositivo del SmartSwitch DC4 muestra: Device >
» Estado del modulo
< Settings Devices SmartSwitchDC4 (1) Setup
» Tensién de alimentacién cnt 90 I veme |l €On 2
Ch2 Group Toggle 50A >
* Estado del canal s AT
« Corriente del canal ons 00 || Cunth 1) 8 o
¢ Modo del canal < Settings  Devices  SmartSwitchDC4 (1) Setup  JHOLR]
Un menu de configuracion especifico permite hacer los ajustes de
o
cada canal por separado. o s
o . . ., L, Type Toggle >
En la pagina de cada canal del menu de configuracién estan — «
disponibles las siguientes opciones:
Fuse rating
* Nombre personalizado: Defina un nombre personalizado para
el canal. (Nota: el nombre del médulo puede cambiarse en el : :
. A . <  settings  Devices  SmartSwitchDC4(1)  Sewp  Ch1 NN
menu del dispositivo).
Momentary (@)
» Grupo: Asigne el canal a un grupo. Toggle ®
Dimmable (@)
» Type (tipo): Seleccione el modo de la salida: Enclavamiento
(Conmutacién), Momentaneo o Regulable.
Fuse rating

» Valor nominal de los fusibles: Fije el valor nominal del fusible
(2-5A).

B +»] EN

Cancel Set

Agrupamiento de salidas

= 1326 %
Cada canal puede incluirse en un grupo asignandole un nombre @ Group @ SmartSwitehDC4 1
de grupo en la pagina de configuracién del canal. SmartSwitchDC4 11 Ch 2 cn

Los canales con el mismo nombre de grupo se muestran juntos v

en una sola ficha de grupo del Panel de interruptores. De este off
modo se pueden combinar faciimente salidas relacionados, por
ejemplo, agrupando todos los canales de iluminacién en una
ficha.

2

=
=

Los canales sin un nombre de grupo apareceran en una ficha con
el nombre del médulo.

6.13. [en] Connecting Safiery STAR Range

[en] The Safiery STAR Range of controllers are a configurable range of 3 products:

e [en] 12 Channel 6 x 30 Aand 6 x 10 A
» [en] 12 Channel 4 x 10 A and 8 x 10 A Dimmable and RGBW

» [en] 4 Channel 4 x 15 A Dimmable and RGBW

(1) . victron energy Conexion de productos compatibles de
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[en] Each is internally powered and features an isolated CAN interface to VE.Can, ensuring reliable integration into marine,
mobile, and industrial systems.

[en] Features

* [en] 12 V or 24 VDC operation

[en] Up to 128 devices with Auto-discovery
» [en] CAN bus controlled

» [en] Matter controlled on WiFi

[en] Bluetooth controlled

* [en] 4-12 channels providing load control, lamp dimming and digital sensing

 [en] The output type depends on the device capabilities (RGBW supports the RGBW and CCT supports the colour wheel)
« [en] Short circuit protection within 80ms

 [en] On-module control and output status indication

» [en] CE Certified, UKCA Certified, eMARK Certified for vehicles

« [en] For full details, refer to STAR Range Manual, available on Safiery STAR Range webpage

[en] Output modes

[en] Each of the four to twelve channels can be configured in one of the following modes:

* [en] Latched - Toggle (on/off) output

* [en] Momentary - Output remains active only while the button is pressed

* [en] Dimming - Lamp dimming via 120 Hz pulse-width modulation (PWM)

* [en] RGBW — compliant with Cerbo colour wheel display

» [en] CCT Tuning (Correlated Color Temperature) compliant with Cerbo CCT wheel display

[en] Installation

[en] For physical and electrical installation instructions, see the Quick Start Guide available on the Safiery STAR Range webpage.

[en] VE.Can connection

[en] The STAR Range features NMEA waterproof
connector that matches Victron VE.Can to Micro C
accessory cable - Part ASS030520200. Plug the
RJ45 connector at one end of this cable into any
VE.Can communication port with the GX device.

A [en] Ensure that the STAR Range
device is connected to

the VE.Can port on the GX device
— not the VE.Bus port.

[en] GX device configuration
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[en] Once connected and powered, the Star device will appear in
the Devices list on the GX device.

[en] The Star device page displays:

» Estado del médulo

» Tensién de alimentacién

» Estado del canal

+ Corriente del canal

* Modo del canal

Un menu de configuracién especifico permite hacer los ajustes de

cada canal por separado.

En la pagina de cada canal del menu de configuracién estén
disponibles las siguientes opciones:

» Nombre personalizado: Defina un nombre personalizado para
el canal. (Nota: el nombre del médulo puede cambiarse en el
menu del dispositivo).

* Grupo: Asigne el canal a un grupo.

* Type (tipo): Seleccione el modo de la salida: Enclavamiento
(Conmutacion), Momentaneo o Regulable.

» Valor nominal de los fusibles: Fije el valor nominal del fusible
(2-5A).

[en] Grouping outputs

Cada canal puede incluirse en un grupo asignandole un nombre
de grupo en la pagina de configuracion del canal.

Los canales con el mismo nombre de grupo se muestran juntos
en una sola ficha de grupo del Panel de interruptores. De este
modo se pueden combinar facilmente salidas relacionados, por
ejemplo, agrupando todos los canales de iluminacién en una
ficha.

Los canales sin un nombre de grupo apareceran en una ficha con
el nombre del modulo.

{ setings  Devices Staright1
ch1 00 | Toggle | 40A >
ch2 Group | Toggle | 50A >
ch3 00 | Toggle | 3.0A
ch4 00 | Dimmable | 3.0A

< Settings ~ Devices  SmartSwitchDC4 (1) Setup  JNSull
Type Toggle >
Show controls «
Fuse rating

{ setings  Devices Staright1 sewp  Ch1
Momentary O
Toggle ®
Dimmable [e)

Fuse rating

Cancel

4A] KN

Set

[ =]
-

® Group

STAR-Light 1] Gh2

10:10 &
@ STAR-Light 1

Ch1

off

Q
B
=
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6.14. Compatibilidad con interruptores y contadores Shelly

Venus OS acepta dispositivos Shelly Gen2 y posteriores, que proporcionan conmutacion digital, regulacién de la intensidad,
control RGBW, funcién de contador de energia o una combinacién de estas funciones. Los sensores y otros elementos de
hardware de Shelly no son compatibles.

Los dispositivos de Shelly detectados estan deshabilitados por defecto y deben habilitarse manualmente.
Dependiendo del modelo, el dispositivo Shelly aparece en Venus OS como interruptor, contador de energia o ambos.
Caracteristicas

» Deteccion automatica de dispositivos Shelly que estén en la misma red que el GX por mDNS.

Los dispositivos Shelly se integran a través de la red local. En la mayoria de los casos, los dispositivos Shelly compatibles
se detectan automaticamente por mDNS. El dispositivo GX se conecta entonces al dispositivo Shelly mediante su extremo
WebSocket.

» Adicion manual de dispositivos Shelly enviando una direccién IP. Si no se detecta un dispositivo automaticamente, se puede
afiadir de forma manual introduciendo su direccién IP.

Activacion/desactivacion de canales individuales.

» Cambio de la salida desde el Panel de interruptores en la interfaz grafica del usuario. El tipo de salida depende de las
capacidades del dispositivo (los dispositivos de conmutacién simple aceptan momentaneo y accionamiento, RGBW acepta
RGBW y la rueda de color RGB).

» Asignacion de un nombre para el dispositivo y el canal. El nombre del dispositivo Shelly se sincroniza con el nombre
personalizado del servicio. Para salidas de conmutacion, el nombre del canal se sincroniza con el nombre personalizado de la
salida.

» Uso de un EM especifico (sin posibilidad de conmutacién) con una de las siguientes funciones: Generador, carga CA o
inversor FV. Tenga en cuenta que la funcién Red no es compatible.

* Los dispositivos contadores de energia con capacidad de conmutacién (como Shelly plus plug S) solo aceptan la funcién EM
de carga CA.

Dispositivos Shelly compatibles
Se han probado los siguientes dispositivos, que funcionan correctamente:

« Shelly plus plug S (SW +EM)

.

Shelly Pro 4PM (SW +EM)

.

Shelly Pro 1PM (SW + EM)

» Shelly Pro 3EM (EM ftrifasica solamente)

Shelly 1PM Gen4 (SW + EM)

+ Shelly Mini 1PM Gen4 (SW + EM)

» Shelly Mini 1 Gen4 (SW solamente)

« Shelly Dimmer Gen3 (interruptor de carga CA regulable)

» Shelly Plus RGBW PM (controlador RGBW de 4 canales regulables). En el perfil “Luces” (4 canales regulables
independientes), solo aparecera un canal regulable.

Limitaciones

 Los dispositivos protegidos con contrasefia no son compatibles. Los dispositivos Shelly protegidos con contrasefia no
apareceran en la lista de dispositivos.

« Asignacion de un nombre para el dispositivo y el canal: No se puede asignar nombres individuales a cada canal EM de un
dispositivo multicanal. EI nombre del canal se sincroniza con el nombre del dispositivo Shelly. Esto solo afecta a dispositivos
EM multicanal (con o sin conmutacién) como el Pro 4PM.

» Solo se acepta un canal regulable por dispositivo. Por ejemplo, en el dispositivo Shelly RGBW PM en el perfil Luces solo se
puede usar el primer canal.

» El componente CCT no es compatible (por ejemplo, Shelly Pro RGBWW PM). En los dispositivos RGBWW solo estan
disponibles los canales RGB.

» En los dispositivos EM con un contacto sin potencial (por ejemplo, Pro EM50), solo aparece el contacto sin potencial en un
canal de conmutacion.
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* Los dispositivos EM de un solo canal no son compatibles (por ejemplo, Shelly 1 EM Mini Gen4).

* Los complementos de Shelly tampoco son compatibles.

» No es posible conectar ni configurar un dispositivo Shelly por Bluetooth.

» En principio, tampoco se pueden usar los dispositivos de conmutacién Shelly para otras funciones (por ejemplo, arranque/
parada del generador, relé de alarma, etc.). En Venus OS v3.70, estas funciones solo se admiten en los relés GX a bordo. Se
puede implementar automatizacién avanzada con Node-RED.

6.14.1. Instalacion

Instalar un dispositivo Shelly es muy sencillo. En primer lugar, siga las instrucciones de instalacion de Shelly y conecte el
dispositivo Shelly a la misma red que el dispositivo GX. Una vez hecho esto, siga los pasos siguientes para completar la

instalacion del dispositivo GX.

1. Vaya a Configuracion — Integraciones —
Dispositivos Shelly.

< Settings

Refresh devices

Integrations Shelly Devices

Press to refresh

Todos los dispositivos Shelly detectados
aparecen aqui.

Habilite el dispositivo Shelly detectado.

Si el dispositivo que busca no aparece, pulse
Refrescar. Compruebe que el dispositivo Shelly
esta conectado a la misma red que el dispositivo
GX.

Si el dispositivo Shelly esta en una red diferente,
puede afadirlo de forma manual introduciendo la
direccion IP.

Compruebe que aparece en la lista de
dispositivos.

Repita los pasos 1 a 3 para cada dispositivo
adicional.

6.14.2. Configuracién

Add IP address manually

S1G4 [A085E3BDD218]

A VM-3P75CT HQ23183CME
BlueSolar Charger MPPT 150/35 rev2
Diesel

Lynx Smart BMS HQ24142X9K9
MultiPlus-I 24/3000/70-32

Ruuvi Air

Shelly AO85E3BDD218

1340
0
0.0 24 414 20
49 26.33 0.4
Bulk charging
774ppm | 15.3pg/r

Running

Segun el tipo de dispositivo Shelly (interruptor, regulador de intensidad, controlador RGBW o contador de energia), las opciones
de configuracion y los ajustes de la pantalla disponibles son diferentes. De modo que es posible que algunos menus mostrados
en este capitulo no aparezcan en todos los sistemas.
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Interruptores Shelly

1. Vaya a la lista de dispositivos.

2. Seleccione el dispositivo Shelly para abrir el
resumen del dispositivo.

3. Seleccione Canal [x].
En el menu Canal puede:

* Fijar un nombre personalizado (que se usara
en el Panel de interruptores, en la consola
remota y en VRM).

Asignar el dispositivo a un grupo, que puede
contener otros dispositivos de conmutacién en
el Panel de interruptores.

* Cambiar el tipo de interruptor de
Accionamiento a Momentaneo.

* En Mostrar controles, seleccione el lugar en
el que se van a mostrar los controles de
conmutacion (Panel de interruptores local y/o
VRM solamente, o Apagado).

En Mostrar controles, seleccione el lugar en
el que se van a mostrar los controles de
conmutacion (Panel de interruptores local y/o
VRM solamente, o Apagado).

4. \Volver al resumen del dispositivo.

5. Seleccione Dispositivo para abrir sus ajustes.

En el menu del dispositivo puede asignar

un nombre al dispositivo local (usado en el
dispositivo GX) y ver mas informacion del
dispositivo, como el tipo de conexion, la
identificacion del producto y la instancia VRM.

6. Repita estos pasos para cada dispositivo
adicional.

_—

A VM-3P75CT HQ23183CME

BlueSolar Charger MPPT 150/35 rev2

Diesel

Lynx Smart BMS HQ24142X9K9

MultiPlus-Il 24/3000/70-32

Ruuvi Air

Shelly AO85E3BDD218

< Settings Devices

Name

Group

Type

Function

Show controls

< Settings Devices
Momentary
Toggle

< Settings  Devices
Manual

Opportunity load

< Settings Devices
off
Always
Only local

Only on VRM

134W >
ow
41 20
2633V | -0.4

Bulk charging

774ppm | 15.3pg/m

Running

Shelly Outputs Channel 0: SP Air Fryer

Shelly AO85E3BDD218

Shelly Outputs

Shelly AOBSE3BDD218

Shelly

Toggle >
Manual >

Always >

Channel 1: Channel 1 Type

(@)

O)

Chamel:59 A Fyer

o @

Channel 1: Channel 1

® O

O O
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Contadores de energia Shelly

Use los menus del dispositivo GX para configurar
co6mo se va a usar y como se va a mostrar el
contador de energia Shelly.

1. Vaya a la lista de dispositivos.

2. Seleccione el dispositivo Shelly para abrir el
resumen del dispositivo.

3. En Configuracion, haga los siguientes ajustes:

Funcion - seleccione cémo se usa el contador
de energia en el sistema:

» Carga CA
* Inversor FV
* Generador

Posicion - seleccione donde se instala el
contador de energia:

* Entrada CA
+ Salida CA

Establecimiento de fase - determine la fase
que se mide:

* Fase CA L1
* Fase CAL2
* Fase CAL3
4. \Volver al resumen del dispositivo.

5. Seleccione Dispositivo para abrir los ajustes.

En el menu del dispositivo puede establecer un

_

A VM-3P75CT HQ23183CME 133w D
BlueSolar Charger MPPT 150/35 rev2 5W D
Diesel 0.0 25°C 449 22 >
Lynx Smart BMS HQ24142X9K9 49 26.35V -0.2A )

MultiPlus-Il 24/3000/70-32 Bulk charging >

Ruuvi Air 977ppm 7.1pg/m* >
Shelly 1 Gen4 Running >
Shelly EM 6w >
SmartSolar Charaer MPPT 75/15 0
< Settings Devices

AC Phase L1 230V 0.1A 6W
AC Totals 6W 9W 0kWh
Energy L1 9w
Reversed Energy L1 0kWw
Setup >
Device >

{  settings  Devices  ShellyEM

Role ACload >
Position AC Output >
Phase Setting AC PhaselL1 >

< Settings Devices Shelly EM Setup m

AC load (O}
PV Inverter O
Generator O

< Settings ~ Devices  ShelyEM  Setup

AC Input @]

AC Output @®

< Settings Devices Shelly EM Setup Phase Setting

nombre personalizado y ver mas informacién AC Phase L1 ®
_del d!S.pOS.It'IVO, como el tipo de_conexpn, la T o
identificacion del producto y la instancia VRM.
AC Phase L3 O
6. Repita estos pasos para cada dispositivo
adicional.
< Settings Devices Shelly EM
Connection 192.168.178.154
Product Shelly EM
Product ID 0xB034
VRM instance 51
Serial number 7C2C6774A134
f((m victron energy Conexion de productos compatibles de
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6.14.3. Monitorizacion

Segun el tipo de dispositivo y la configuracién del canal, los dispositivos Shelly pueden monitorizarse (y, en algunos casos,
controlarse) en los siguientes lugares:

— 07:51 2
@ GX-Geraterelais @ Switches Living Room
GX internal relay 1 Shelly 1 Gend

o) e .

GX internal relay 2

« Lista de dispositivos del dispositivo GX

< Settings ~ Devices BRLCLAZY

* Panel de interruptores del dispositivo GX

AC Phase L1 230 0.1 6
* Panel de control de VRM . . - -
» Widgets del menu avanzado de VRM Energy L1 9
+ Widgets de la aplicacién VRM At oKy
Setup
Device
Switches

fzi Shelly EM - AC Meter Power [51]

[] Switches Living Room

Shelly 1 Gens

6.15. Compatibilidad con el interruptor digital EmpirBus de Garmin

El interruptor digital EmpirBus de Garmin es compatible en el Panel de interruptores del dispositivo GX. Los canales EmpirBus
pueden monitorizarse y controlarse directamente desde la interfaz de usuario GX.

» Las alarmas GX se transmiten a la red NMEA 2000. Las pantallas multifuncionales Garmin compatibles ven estas alertas
dandolas a conocer inmediatamente en las advertencias del sistema del timén.

(1) . victron energy Conexion de productos compatibles de
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6.16. Lectura de datos genéricos del alternador procedente de sensores
CC NMEA 2000

El dispositivo GX puede leer datos de tension, corriente y temperatura de alternadores genéricos si esta conectado a sensores
CC NMEA 2000 de terceros compatibles.

Nota: Estos datos solo se usan para mostrarse como informacién. No se usan para calculos del sistema ni funciones de control.
Requisitos del sensor NMEA 2000

Para garantizar la compatibilidad, el sensor CC NMEA 2000 debe cumplir los siguientes criterios:

Clase de dispositivo 35 — Generacion eléctrica
Funcion del dispositivo 141- Generador CC
Tipo CC Debe fijarse en Alternador en los detalles CC de PGN 127506

PGN de datos 127508 — Estado de la bateria (debe transmitir tensién, corriente y temperatura)

En principio, la mayoria de los sensores CC NMEA 2000 deben funcionar.

Dispositivos compatibles confirmados

* Sensores de corriente CC de Across Ocean Systems

Conexion fisica a un dispositivo GX

Las redes NMEA 2000 y los dispositivos GX usan distintos tipos de conectores. Hay dos opciones de adaptador:
1. Cable VE.Can a NMEA 2000 (Victron)

* Permite la conexion entre el puerto VE.Can de un dispositivo GX y una red NMEA 2000 estandar

* Puede colocarse o quitarse el fusible interno para permitir o impedir que el equipo de Victron alimente la red NMEA 2000

A\ Véase la advertencia sobre la tension a continuacion.

2. Adaptador VE.Can 3802 de OSUKL

* |deal para conectar un solo dispositivo NMEA 2000 (por ejemplo, un sensor de alternador) a la red VE.Can

* Puede proporcionar 12 V a dispositivos NMEA 2000 de baja tension a partir de un sistema Victron de 48 V

n Compatibilidad de tensién (sistemas de 24 V y 48 V)

Aunque los dispositivos GX de Victron toleran hasta 70 V en su interfaz CAN-bus, muchos dispositivos
NMEA 2000 no. La mayoria necesita 12 V y algunos solo toleran hasta 30-36 V.

Si su sistema contiene dispositivos NMEA 2000 que no pueden trabajar con la tension del sistema:

» Utilice el adaptador VE.Can 3802 (OSUKL) o

» + Use el cable VE.Can a NMEA 2000 sin su fusible y aporte alimentacion a la red NMEA 2000 por separado
con un cable adaptador de alimentacion NMEA 2000 de 12 V (no proporcionado por Victron).

El puerto VE.Can del dispositivo GX no necesita alimentacion externa para funcionar.

(1) . victron energy Conexion de productos compatibles de
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6.16.1. Compatibilidad con el regulador del alternador Wakespeed WS500

Introduccion

EI WS500 es un regulador alternador inteligente externo con comunicacion CAN-bus y NMEA 2000 especialmente disefiado para
aplicaciones nauticas y de caravanas y autocaravanas. Si esta conectado a un dispositivo GX, el Wakespeed WS500 permite
monitorizacién del rendimiento del alternador y control basado en DVCC.

Requisitos
Para integrar el WS500, deben cumplirse las siguientes condiciones:

1. Firmware Venus OS v2.90 o posterior en el dispositivo GX
2. Firmware Wakespeed WS500 2.5.0 o posterior en el controlador WS500

3. EI'WS500 debe conectarse al puerto VE.Can del dispositivo GX. No se admite la conexién a través del puerto BMS-Can (por
ejemplo, en el Cerbo GX) para monitorizacion.

Requisitos del control DVCC

1. Firmware Venus OS v3.30 o posterior en el dispositivo GX

2. Firmware Wakespeed WS500 2.5.2 o posterior en el controlador WS500

3. El shunt de corriente suministrado por Wakespeed debe estar instalado en el alternador

4. EI'WS500 debe estar configurado con la opcidn “Shunt en el alternador” activada (aplicacion Wakespeed: Pestafa Sistema
de la pantalla de Configuracion)

5. Es necesario indicar la capacidad del alternador en amperios en la pestafia Alternador
6. Debe habilitarse el soporte NMEA 2000 (Sistema > Modo Experto)

Conexioén del WS500 a VE.Can

Tanto el WS500 como VE.Can usan conectores RJ45 para la comunicacion CAN, pero con distintos pinouts. Un cable de red
UTP estandar (recto) no funcionara. Se necesita un cable cruzado adaptado.

Consulte en el siguiente diagrama los detalles del pinout.

Victron VE.Can pin# and signal WS500 CAN pin# and signal
1NC 1 CAN-H
2NC 0 2 CAN-L
3NET-C (V-) 3 CAN-GND
4NC 4 (SFTY-STOP)
5NC 5-
6 NET-S (V+) 6 (CAN-SHLD)
7 CAN-H 7 (GND)
8CAN-L © 8 (CAN-V+)

Mapeado de pines CAN:

» VE.Can: pin 7 = CAN-H, pin 8 = CAN-L
* WS500: pin 1 = CAN-H, pin 2 = CAN-L
Requisitos de cableado:

* Pin 1 (WS500) — Pin 7 (VE.Can)

+ Pin 2 (WS500) — Pin 8 (VE.Can)

Conecte el extremo del pin 7/8 al puerto VE.Can del dispositivo GX. El otro extremo (pin 1/2) se conecta al WS500. Deben
colocarse terminadores en ambos extremos.

Los colores de los cables no son importantes si esta haciendo el cable cruzado usted mismo. Wakespeed también ofrece un
cable ya montado con un conector RJ45 azul (este extremo se conecta al puerto VE.Can).

Tenga en cuenta que los terminadores negros suministrados por Wakespeed y los azules suministrados por
Victron no son intercambiables. De modo que coloque el terminador Victron en la parte de Victron de lared y
el terminador de Wakespeed en la de Wakespeed.

(1) . victron energy Conexion de productos compatibles de
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Ejemplo de cableado
El siguiente ejemplo muestra un resumen del cableado recomendado basado en una instalacién con un Lynx Smart BMS,
distribuidores Lynx y un Cerbo GX. Para el Nucleo GX es similar.

La colocacion correcta del shunt del alternador (que no debe confundirse con el shunt del BMV o el SmartShunt) es importante
para la correcta conexion del cable del sensor de corriente.

Consulte los manuales del WS500 y del alternador para ver el cableado completo entre el WS500 y el alternador.

WS500

Alternator

N ___ Temperatresense

N

Lynx Smart BMS and Lynx Distributors

-

Alternato
Shnt

Iynx distributor Iy Iynx disributor
1000 ° 1000 °

Cerbo GX

Alternator ATC

g perensomsy

Lithium
o

(1) . victron energy Conexion de productos compatibles de
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Interfaz de usuario del dispositivo GX para WS500
Una vez que el WS500 se ha conectado, aparece en la lista de dispositivos del dispositivo GX.

El menu del WS500 proporciona entonces la siguiente informacion:

» Salida: Tensién, corriente y potencia comunicadas por el
regulador del alternador

* Temperatura: Temperatura del alternador medida por el sensor
WS500

» Estado: estado del proceso de carga del WS500

* Apagado: no esta cargando

» Carga inicial / Absorcion / Flotacion: WS500 activo usando su
propio algoritmo

/ % Battery
99%

» Control externo: carga controlada por un BMS (por ejemplo,
un Lynx Smart BMS)

* Estado de la red:

* Independiente: funciona de forma independiente

* Maestro de grupo: proporciona metas de carga a otras
unidades WS500 24v WS500 Pro
Output

» Esclavo: recibe instrucciones de carga de otro WS500 o BMS Temperature

State
* Error: indica el estado de error en cada momento ——
* Véanse los codigos de error en la Guia de Configuracion y Error
Comunicaciones de Wakespeed Field drive 20
Speed 1978RPM
» Consulte los errores n° 91 y 92 en el apéndice s

» Field Drive: porcentaje de salida field drive hacia el alternador

» Velocidad: RPM del alternador, obtenidas de la sefial del
estator. Si el dato no es correcto, se puede ajustar configurando
la opcion Alt Poles en la linea de configuracion SCT de
Wakespeed

Device
Connection
Product
Name
* Velocidad del motor: RPM del motor. Este dato se obtiene: et

Firmware version

* mediante calculo a partir de la velocidad del alternador y la Hardware version
ratio Eng/Alt (motor/alternador) establecida por la linea de VRM instance
configuracion SCT Serial number

- NMEA 2000 (PGN127488)
- J1939 (PGN61444)

Es posible crear un nombre personalizado para el WS500 en
el menu del dispositivo. De este modo se actualiza la linea de
configuracion $SCN del regulador.

Datos del WS500 en el portal VRM
El portal VRM puede mostrar datos del WS500 como corriente, tensién y temperatura.

] Alternator - 24v Lithium Alt [1]

Actualmente hay tres widgets disponibles en VRM

(1) . victron energy Conexion de productos compatibles de
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B 24v Alternator

S500 - Alternator Temperature (°C)

Reset zoom

Widget personalizado VRM que muestra tension, corriente y temperatura de WS500

Resolucion de problemas y preguntas frecuentes
Para informacién adicional sobre asistencia técnica y resoluciéon de problemas, péngase en contacto con el servicio técnico de
Wakespeed directamente.

Cédigos de error n.° 91 y n.° 92
El dispositivo GX comunica todos los cédigos de error del WS500 segun lo descrito en la Guia de Configuracion y
Comunicaciones de Wakespeed.

En sistemas con BMS integrado, los siguientes errores son criticos mientras los eventos estan activos y requieren atencion
inmediata.

* #91: Lost connection with BMS

EI WS500 ha perdido la comunicacion con el BMS y pasara al modo configurado de “Volver al inicio”. En cuanto se haya
restablecido la comunicacion con el BMS, volvera a seguir los objetivos de carga indicados por el BMS.

* #92: ATC disabled through feature IN

ElI BMS ha indicado un evento de desconexion de la carga mediante la opcion del cable y en consecuencia el WS500 ha vuelto
al estado Apagado.

Los datos de corriente y potencia no aparecen en el menu del dispositivo WS500
La ausencia de datos de corriente y potencia en el menu del dispositivo WS500 no es un fallo. Es un reflejo de la configuracion
del sistema y es esperable en determinadas condiciones:

* No hay un shunt del alternador instalado: El WS500 no puede medir la corriente y la potencia de salida del alternador sin un
shunt del alternador.

» Shunt del alternador instalado pero mal configurado: Revise el ajuste de ShuntAtBat y el de Ignorar sensor con las
herramientas de configuracion de Wakespeed.

Nota sobre el shunt del alternador

Un shunt del alternador es un sensor de corriente instalado en serie con la salida del alternador. Se conecta directamente al
WS500 y proporciona medicion en tiempo real de corriente y potencia de la salida del alternador.

» Opcional: No es necesario para el funcionamiento basico
» Obligatorio: Necesario para la compatibilidad con DVCC

» Sino se instala un shunt, el dispositivo GX seguira mostrando parametros como field drive (%) y tension del alternador, pero
no indicara ni corriente ni potencia.

Preguntas frecuentes
P1:; Se usa la corriente de salida del alternador (si se mide) para algo mas aparte de para visualizacion?

R1: Si. La integracién de DVCC permite que el dispositivo GX controle la salida del WS500, repartiendo la corriente de carga
entre el WS500 y, por ejemplo, MPPT y cargadores de bateria CC-CC.
P2: ; Puede leerse la corriente de salida de la bateria por CAN-bus con un Lynx Smart BMS u otros monitores?

R2: Si. Cuando el shunt WS500 esta configurado para medir la salida del alternador, se puede leer la corriente mediante
CAN-bus (por ejemplo, con un Lynx Smart BMS). El WS500 usa esto para evitar la sobrecarga, por ejemplo, si la bateria
necesita 100 A y el WS500 proporciona 200 A, los 100 A adicionales se dirigen a las cargas CC. Esto mejora la precision del
célculo de cargas.

P3: ; Hay alguna recomendacién de cableado para cuando se usa un Lynx Smart BMS o un Lynx BMS NG?

R3: Si. Facilitamos ejemplos de sistema detallados, como:

* Un sistema de un catamaran con dos unidades WS500

» Un sistema con un alternador adicional controlado por un WS500
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Estos ejemplos pueden servir de base para su propio sistema y estan disponibles en la pagina de producto del Lynx Smart BMS.

P4: En caso de que no se use un Lynx Smart BMS ;cémo debe hacerse el cableado?
R4: Wakespeed facilita una guia de inicio rapido con explicaciones sobre la configuracion de los interruptores DIP y el cableado.
El manual de producto del WS500 contiene diagramas de cableado adicionales.

Nota: El shunt debe conectarse a la bateria y el WS500 debe configurarse en consonancia.

(1) . victron energy Conexion de productos compatibles de
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6.16.2. Compatibilidad con el regulador de alternador Arco Zeus

El Arco Zeus es un regulador de alternador inteligente externo con comunicacion CAN-bus y NMEA 2000 especialmente
disefiado para aplicaciones nauticas y de caravanas y autocaravanas. Es compatible con Venus OS, incluido el control DVCC, y
ofrece la posibilidad de monitorizar y controlar el funcionamiento del alternador mediante un dispositivo GX.

Si se configura correctamente, el Zeus hace un seguimiento de los parametros de carga establecidos por el dispositivo GX o el
Lynx BMS.

Requisitos

Para integrar el Zeus con un sistema Victron, deben cumplirse los siguientes requisitos:

1. Firmware Venus OS v3.50 o posterior

2. Firmware Arco Zeus v1.25 o posterior instalado en el controlador Zeus

3. Conexion mediante el puerto VE.Can al dispositivo GX No es posible conectar el Zeus al puerto BMS-Can de un Cerbo GX.
4. Elmodo Sync de la aplicacién Zeus debe ponerse en “Victron follower” (seguidor de Victron)

5. Debe instalarse un shunt de alternador para que el DVCC funcione correctamente. Véase la documentacion de Arco Zeus.
Instalacion

Instale el regulador Arco Zeus segun la Guia de Instalacion del Regulador de Alternador Bluetooth Arco Zeus, disponible en el
sitio web Arcomarine.

» Conecte el Zeus al puerto VE.Can del dispositivo GX con un cable Ethernet Cat5/6 estandar

» Compruebe que la red VE.Can esta bien rematada:
* Utilice un terminador M12 de NMEA 2000 en el puerto NMEA 2000 del Zeus.

+ Utilice un terminador VE.Can RJ45 en el dispositivo GX o en el Lynx BMS, segun el disefio de la red. Nota: Esto no es
necesario en algunas configuraciones, por ejemplo, en un sistema de baterias Lynx BMS en paralelo, donde cada bancada
de baterias tiene su propio regulador de alternador Zeus.

» Habilitacion del apagado del alternador mediante el BMS:

» Conecte un cable desde la salida del relé “NO” del Lynx BMS a la entrada de los cables de bateria/control del Zeus
etiquetada como “Enable/ATC from BMS” (Habilitar/Permitir la carga desde BMS)

+ Esto garantiza que el Zeus se apaga con seguridad antes de que se abra el contactor, evitando que el alternador sufra
darfios

Configuracion del Zeus

» Consulte las instrucciones de configuracién completas en la Guia de Instalacion del Regulador de Alternador Bluetooth Arco
Zeus, disponible en el sitio web de Arcomarine

» En la aplicacion de Zeus, fije el modo Sync en “Victron follower” (seguidor de Victron)

« Fije la “Corriente de salida del alternador” en un valor adecuado para el alternador y la bateria. EI DVCC utiliza este valor para
determinar la maxima corriente de carga disponible.

Configuracion del dispositivo GX

En el dispositivo GX (a través de la consola remota):

» Vaya a Configuracién — Conectividad — Puerto VE.Can [1 0 2]
* Fije el perfil CAN-bus en “VE.Can (250 kbit/s)”

Configuracion del Lynx Smart BMS o Lynx BMS NG

» Ponga el modo del relé del BMS en “Permitir la carga del alternador”. De este modo se garantiza que “Permitir la carga”
se abre primero, seguido del contactor dos segundos mas tarde, dando asi al Zeus tiempo para apagarse antes de que se
desconecte la bateria.

Monitorizacion

Una vez que el controlador Arco Zeus se ha conectado al dispositivo GX, aparecera en la lista de dispositivos con una entrada
para el regulador del alternador.

Informacion y parametros disponibles:

» Salida: Muestra los datos de tension, corriente y potencia de la salida del alternador comunicados por el Zeus.

* Temperatura: Muestra la temperatura del alternador, medida a través del sensor de temperatura del Zeus.
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» Estado: Indica el estado del proceso de carga del Zeus:

» Apagado - No esta cargando
+ Carga inicial, Absorcion o Flotacién - Cuando usa su algoritmo de carga interno
» Control externo — Cuando esté& controlado externamente por un BMS, como el Lynx Smart BMS
» Estado de la red: Muestra Independiente cuando el regulador funciona de forma independiente.
« Field drive: Indica el porcentaje de field drive que se aplica al alternador a través de la conexién de campo.

* Velocidad: Muestra la velocidad del alternador en RPM, medida a partir del dato del estator.

Velocidad del motor: Muestra las RPM del motor determinadas mediante:

+ Calculo basado en la velocidad del alternador y en la ratio de traccion del motor-al alternador (segun lo establecido en la
aplicacién Zeus)

* NMEA 2000 (PGN127488), si las RPM del motor se transmiten por NMEA 2000

» J1939 (PGN61444), si las RPM del motor se reciben a través de J1939
» Dispositivo: Contiene informacién especifica del producto y relativa a la conexién.
Los datos del Arco Zeus que pueden mostrarse en nuestro portal VRM son corriente, tension y temperatura.
Resolucion de problemas

Para asistencia adicional y resolucién de problemas, péngase en contacto con el servicio técnico de Arco Zeus directamente.

6.16.3. Compatibilidad con el regulador de alternador Altion de Revatek

El Altion de Revatek es un regulador de alternador inteligente externo que acepta CAN-bus para protocolos VE.Can, NMEA 2000
y RV-C. Disefiado para aplicaciones nauticas y de caravanas y autocaravanas, se integra con los dispositivos GX de Victron para
permitir una monitorizacion y un control completos del alternador.

Dispositivos Altion compatibles

* Altion

 Altion Max

Requisitos

* Firmware de Altion v20250316 o posterior

* Venus OS v3.50 o posterior

Instalacién, configuracion y resolucién de problemas

Véase la Guia del usuario de Altion de Revatek oficial para obtener instrucciones detalladas sobre instalacién, configuracion y
resolucion de problemas. Esta guia puede obtenerse de Revatek.
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6.17. Compatibilidad de CANopen E-drive

Venus OS permite la compatibilidad con controladores de motor Sevcon Gen4 AC, Curtis serie F y Curtis serie E/SE. Esto
habilita la comunicacion y la transmisiéon de datos de traccion del motor mediante D-Bus a Pagina de la embarcacion [14].
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Boat Brief Overview Levels Notifications Settings
Caracteristicas
* Funciona nada mas sacarlo de la caja sin necesidad de configurar el controlador del motor.
* Admite controladores Sevcon Gen4 AC, Curtis serie F y Curtis serie E/SE.
* Muestra potencia, velocidad (rpm), direccion, temperatura, par y temperatura del controlador del motor.
» Detecta automaticamente los controladores de motor compatibles a través de un escaneo CAN bus.
* Admite multiples controladores en el mismo CAN bus (cada controlador requiere una identificacién de nodo CANopen Unica).

Pinout VE.Can

Numero de pin y seinal de VE.Can de Victron

1NC

2NC

3 NET-C (V-)
4NC

5NC

6 NET-S (V+)
7 CAN-H

8 CAN-L

Pinout del controlador de motor

Consulte en el manual del controlador del motor el pinout correspondiente.
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6.17.1. Como conectar un controlador Sevcon a un dispositivo GX

Véase un resumen de los dispositivos GX de Victron en: https://www.victronenergy.com/live/venus-os:start
Conexion CAN bus

Conecte la salida CAN del controlador Sevcon a un puerto VE.Can del dispositivo GX de Victron.

Se puede usar un cable RJ45 modificado.

Asignacion de pin RJ45:

Puesta a tierra CAN 3 (Verde/Blanco) B-
CAN alto 7 (Marrén/Blanco) 13016
CAN bajo 8 (Marrén) 24 027

Asegurese de que todos los nodos del CAN bus comparten la misma puesta a tierra.

Si un nodo esta galvanicamente aislado del controlador Gen4, su puesta a tierra CAN debe conectarse al B- del controlador
Gen4.

Terminacién CAN

Para sistemas con multiples nodos CAN:

* Use una topologia de conexién en cadena

* Remate los dos extremos del bus con una resistencia de 120 Q

Si se usa un controlador Gen4 como nodo final:

* Una los pines 2 y 24 del conector del cliente (la terminacion de 120 Q esta integrada)
Para sistemas de un solo nodo:

» Asegurese de que el remate sea correcto para que el bus funcione adecuadamente, especialmente cuando use herramientas
de configuracion

En la parte VE.Can, use un terminador VE.Can si hace falta.
Compatibilidad con el modelo Gen4 de Sevcon

* Probado con los controladores Gen4 AC Size 4 de Sevcon
» Se espera que funcione con controladores Size 2 y Size 6

* No se han probado los controladores Gen4 DC
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6.17.2. Como conectar un controlador Curtis serie F a un dispositivo GX de Victron

Conexion CAN bus (modelos Ampseal 35 pines)

Para modelos con conectores Ampseal 35 pines (p. ej.: F6-A, F4-A), conecte con una de las siguientes asignaciones de pines
CAN:

CAN1
Puesta a tierra CAN 3 (Verde/Blanco) 7 0 18 (no aislado)
34 (aislado)
CAN alto 7 (Marrén/Blanco) 23
CAN bajo 8 (Verde/Blanco) 35
CAN2
 Funcien | Namero de pin RJ45 Pin controlador
Puesta a tierra CAN 3 (Verde/Blanco) 7 0 18 (no aislado)
34 (aislado)
CAN alto 7 (Marrén/Blanco) 28
CAN bajo 8 (Verde/Blanco) 29

Si el modelo tiene puertos CAN aislados:
» Conecte la puesta a tierra CAN al pin 34 (GND aislado)
Si el modelo no tiene puertos CAN aislados:

» Conecte la puesta a tierra CAN al pin 7 0 al 18

Algunos modelos de 35 pines incluyen pines de resistencia de terminacion especificos. Véase el manual del controlador para
mas informacion.

Conexion CAN bus (modelos Ampseal 23 pines)

Para modelos con conectores Ampseal con 23 pines (p. ej.: F2-A):

Puesta a tierra CAN 3 (Verde/Blanco) 12
CAN alto 7 (Marrén/Blanco) 23
CAN bajo 8 (Verde/Blanco) 20

Estos modelos no tienen interfaces CAN aisladas. Asegurese de que el dispositivo GX tiene la misma puesta a tierra que el
controlador.

Algunas variantes incluyen resistencias de la terminacion internas. Consulte el manual para confirmarlo.
Véanse mas detalles del modelo en: https://www.curtisinstruments.com/products/motor-controllers
Compatibilidad con Curtis serie F

» Probado con Curtis F6-A (versién de software 4.6.0.6)

» Se espera que funcione con otros controladores Curtis serie F
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6.17.3. Como conectar un controlador Curtis serie E/SE a un dispositivo GX de Victron

Conexion CAN bus

Use un cable RJ45 modificado con la siguiente asignacion de pines:

Puesta a tierra CAN 3 (Verde/Blanco) 7
CAN alto 7 (Marrén/Blanco) 23
CAN bajo 8 (Marrén): 35

Terminacién CAN

Para habilitar la terminacion CAN en el controlador:

» Conecte CAN TERM H (Pin 21) y CAN TERM L (Pin 34) juntos
Compatibilidad con Curtis serie E/SE

» Probado con Curtis 1232 SE'y 1234 E

» Se espera que funcione con otros controladores 123X serie E/SE

6.17.4. Como configurar el dispositivo GX de Victron
Requisitos
» Se necesita la version 3.70 de Venus OS o posterior.

Configuracién

1. Configure el perfil CAN bus < e
» Vaya a: Configuracién — Conectividad — Ethernet 19216817845 >
<Puerto VE.Can> — Perfil CAN-bus
Wi-Fi MW_Sailing_Home >
* Seleccione una de las Slgl‘"entes: Bluetooth (for VictronConnect App) Enabled >
° VE'Can y CANopen E-drIVe (250 kblt/S) Mobile Network No cellular modem connected >

Elija este perfil si el controlador del motor
comparte la misma red VE.Can que otros VE.Can port 1 VE.Can (250 kbit/s) >
dispositivos VE.Can.

VE.Can port 2 VE.Can & CANopen E-drive (250 kbit/s) >
* CANopen E-drive (500 kbit/s)
Use este perfil si el controlador del motor { setings  Connectivt
esta conectado a un CAN bus especifico. Devices >
2. Busque controladores de motor MESZnocet «
» Vaya a: Configuracién — Conectividad — NMEA2000 outbound alerts D
<Puerto VE.Can> — Variadores de motor -
CANopen Unique identity number selector
bo elector sets h block of unique identity numbers to use for the NAME Unique Identi
Numbers in the PGN 60928 NAME field. Change only when using multiple GX Devices in one VE.Can
network.
» Asegurese de lo siguiente:
; Check Unique id numbers -Check now
» El controlador del motor esta correctamente
conectado al puerto VE.Can del dispositivo Network status >
GX
CANopen E-drives >

* El controlador del motor esta encendido
* Pulse Scan (Escanear) para detectar ¢ NN
controladores de motor conectados. Scan for E-drives

Se mostraran las identificaciones de los nodos Discovered E-drive IDs
CANopen de los controladores detectados en

Discovered motor drive IDs (ldentificaciones

de los variadores de motor detectados).

Los controladores detectados se retienen tras
un reinicio o una actualizacion de firmware.

Resolucion de problemas

Si no se encuentra ningun controlador:
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» Compruebe el cableado y las terminaciones de CAN bus

» Confirme que el perfil CAN-bus seleccionado se ajusta a la tasa de baudios del controlador

6.18. [en] EEBUS Device support

[en] EEBUS is a standardised protocol that allows the GX device to communicate with third-party devices, such as heat pumps,
EV chargers, etc., over the local network. Each EEBUS device identifies itself with a unique identifier called a SKI. Devices only
communicate after pairing: both devices must trust each other's SKI.

[en] The EEBUS Devices menu

[en] Go to Settings — Integrations — EEBUS Devices:

[en] Enable: Enables or disables the EEBUS
service.

[en] Local SKI: The SKI of the GX device. Use it to
trust the GX device on the other device.

[en] QR Code for pairing: Contains the same
pairing information; devices that support it can
scan this instead.

[en] Discovered devices: All EEBUS devices
found on the network, each marked Trusted
or Untrusted.

[en] Pairing a device

1.

2,

< Settings
Enable

Local SKI

QR Code for pairing

Discovered devices

NIBE-123456789-4712

Integrations EEBus Devices @Z

efada28e50e86401fa9ef4790a14dcb0224a071ed

Show QR code

Trusted >

[en] Make sure the device is connected to the same network as the GX device.

[en] On the GX device, go to Settings — Integrations — EEBUS Devices and enable the EEBUS service.

[en] Wait for the device to appear under Discovered devices, then tap it.

[en] Check that the SKI shown matches the SKI displayed by or printed on the device, then enable Trusted.

[en] On the other device, trust the GX device in return, using the Local SKI or the QR Code for pairing. Refer to the device's

manual for details.

[en] Once both sides trust each other, the connection is established automatically.

[en] Device page

[en] Trusted: Enable to trust the device and allow
communication. Disable to revoke trust.

Integrations

EEBus Devices - BNCEPRIE rurE

«
NIBE
HeatPump
42d98f9b82ef2f51799f379c5e82765e87685d8a
HeatGenerationSystem

Pagina 71

[en] Manufacturer: Device brand { Settings
[en] Model name: Device model Trusted
[en] Host: Network address of the device Manufacturer

Model
[en] SKI: The device's unique identifier. Use it to cdername
verify you are pairing with the right device. SKI
[en] Type: EEBUS device type, for Type
example HeatGenerationSystem.

Auto Accept
[en] Auto Accept: Indicates whether the device
accepts pairing requests automatically, without
confirmation on the device itself.
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[en] Troubleshooting

» [en] The device does not appear under Discovered devices
[en] Check that it is powered on, connected to the same network as the GX device, and that EEBUS is enabled on the device.
Some devices must be put into pairing mode first, refer to the device's manual. Note that discovery normally does not work
across different networks.

» [en] The connection is not established even though Trusted is enabled

[en] Pairing must be confirmed on both sides. Check on the other device whether the GX device has been trusted there as well.
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7. Conectividad a Internet

Conecte el Nucleo GX a Internet para acceder a todas las funciones del portal VRM. EI NGX recoge informacién de todos
los productos conectados y la envia al portal VRM, desde donde podra ver el estado de los productos conectados en cada
momento, configurar alarmas de correo electronico y descargar datos en formato CSV y Excel.

Para monitorizar su sistema desde un teléfono inteligente o una tablet, descargue la aplicacién VRM para iOS o Android.

Ademas de la monitorizacion a distancia, una conexién a Internet activa permite al NGX hacer comprobaciones regulares
de las actualizaciones de firmware. Segun cual sea su configuracion, las actualizaciones podran descargarse e instalarse
automaticamente.

Nota: Se admite IPv6 mediante configuracién automatica. La configuracion manual de IPv6 no esta disponible.
Opciones de conexion a Internet
Puede conectar el NGX a Internet de alguna de las siguientes formas:

* Ethernet: Conecte un cable de red entre su router y el puerto Ethernet LAN del NGX.

* WiFi integrado: Conéctese a un router de forma inalambrica con el médulo WiFi interno.

* Red movil: Utilice un GX LTE 4G - un médem celular USB o conéctese con un router movil.

» Anclaje a red o tethering USB: Comparta la conexién a Internet de un teléfono mévil por USB.

Puede ver este video para obtener indicaciones sobre la conexion por LAN, WiFi o GX GSM (también sirve para el GX LTE 4G):

Connecting a Victron GX Device online and setting up a GX GSM

7.1. Puerto Ethernet LAN

< Settings  Connectivity AL

State Connected

Cuando conecte un cable Ethernet entre un router y un NGX, la MAC address
pagina de Configuracién — Conectividad — Ethernet de su NGX P configuration Automatic >
confirmara la conexion.

Allow using ethernet for internet access «

IP address 192.168.178.45

A Antes de conectar el cable ethernet, tenga
cuidado de no confundir el puerto Ethernet
del dispositivo GX con los puertos VE.Bus Cateway 192168178.1
o VE.Can/BMS-Can. DNS server 192.168.178.1

Enable Link-local «

Netmask 255.255.255.0

Link-local IP address 169.254.12.95

3
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7.2. WiFi
Mochilas WiFi USB compatibles

Referencia del Modelo Comentarios
articulo

BPP900100200 CCGX WiFi Module Simple (Nano Compacta, bajo coste.
USB)
BPP900200300 Asus USB-N14 Mas cara, mejor cobertura que Nano USB. Compatible
desde el software v2.23.
BPP900200400 Maédulo WiFi de amplio alcance La mas cara, cobertura extraordinaria. Compatible con AC,
(Netgear AC1200) Gy N inalambrico (2,4 GHz y 5 GHz).

Mochilas antiguas que siguen siendo compatibles

Referencia del Modelo Comentarios
articulo

BPP900200100 Startech USB300WN2X2D

BPP900100100 Zyxel NWD2105

BPP900200200 Gembird WNP-UA-002 Algo mas cara, mejor cobertura.
BPP900200400 Netgear A6210-100PES

Aunque otras mochilas WiFi pueden funcionar, no las hemos probado y no ofrecemos asistencia para ellas.

Seleccion de red WiFi y comportamiento < T T
» El menu WiFi muestra todas las redes disponibles. Name Victron guest
Forget network?

» Seleccione una red e introduzca la contrasefia (si no esta ya

Signal strength 50
guardada) para conectarse.

State Connected

* No es compatible con WPS (WiFi Protected Setup). MAC address

IP configuration Automatic >

» Cuando hay varias redes conocidas disponibles, el NGX se
conecta automaticamente a la que tiene la sefial mas fuerte.

IP address 10.230.80.102
Netmask 255.255.255.0
» Sila sefal de la red conectada se debilita de forma Gateway
considerable, cambiara automaticamente a una red conocida o 2000
mas fuerte, si hay alguna disponible.

para una estabilidad 6ptima. Si usa WiFi, asegurese de que la intensidad de la sefial es de al menos el 50 %
para mantener un funcionamiento fiable.

E La WiFi es menos fiable que una conexion de Ethernet con cable. Siempre que sea posible, use Ethernet

7.3. GX LTE 4G

El GX LTE 4G es un médem celular para la gama GX de Victron de productos de monitorizacién. Proporciona una conexion mévil
a Internet para el sistema y conectividad con el portal VRM. Es compatible con redes 2G, 3G y 4G.

Consulte el manual de GX LTE 4G para obtener instrucciones detalladas de instalacién y configuracion.

El GX LTE 4G solamente proporciona una conexién a Internet para el dispositivo GX. No comparte su
conexioén con ordenadores portatiles, smartphones u otros dispositivos externos.

.........
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7.4. Uso de un router movil

Cuando usar un router movil

En instalaciones donde:

* Hay varios dispositivos que necesitan acceso a Internet (por ejemplo, barcos, caravanas) o
» Se necesita una conexion auxiliar/error fiable.

Recomendamos instalar un router mévil de categoria profesional.

Un router mévil puede:

» Compartir la conexion a Internet movil con varios dispositivos a través de Ethernet o WiFi.
» Cambiar automaticamente entre conexiéon mévil y WiFi si falla alguno de los enlaces.
Conexion del NGX

Para conectar el NGX a través de una red movil:

* Instale un router movil

* Conecte el NGX al router con:
* un cable (Ethernet) LAN o

* la red WiFi del router.

Elija un router disefiado para instalaciones que no esta atendidas. Evite los routers de bajo coste para
usuarios no profesionales disefiados para uso personal o temporal. Los routers profesionales pueden ser mas
caros, pero ofrecen una mayor fiabilidad y reducen el tiempo de inactividad.

Ejemplos de routers adecuados:

* Proroute H685 4G LTE
* Serie de routers 4G industriales de Pepwave
* Routers industriales Teltonika

Notas sobre compatibilidad

ElI NGX no acepta mochilas USB méviles de banda ancha, salvo los accesorios oficiales GX GSM y GX LTE 4G, que se pueden
obtener en Victron.

7.5. Configuracion manual de IP

< Settings  Connectivity  Ethenet I C]

Automatic

@®

Casi ninguna instalacién necesitara configuracién manual de la IP, L] o
puesto que la mayor parte de los sistemas aceptan la asignacion

automatica de IP por DHCP. Esta es también la configuracion < setings comeanity YRR

predeterminada del NGX. State Connected
Si se necesita configuracion manual de IP, seleccione la plantilla MAC address

correcta. IP configuration Manual
Podra encontrar informacion completa sobre los requisitos de IP y Allow using ethemet for intemet access -
los nimeros de los puertos utilizados por el dispositivo GX en las IP address
Preguntas frecuentes de VRM - puertos y conexiones utilizadas Netmask
por el NGX . Gateway

Enable Link-local -

[
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7.6. Varias conexiones de red (conmutacion por error)

Los dispositivos GX admiten conexiones concurrentes a varias interfaces de red: Ethernet, WiFi, y LTE (a través del accesorio
GXLTE 4G).

Prioridad de la interfaz para el acceso a Internet

Cuando hay mas de una interfaz disponible, el dispositivo GX les da automaticamente prioridad en el siguiente orden:
1. Ethernet: siempre se le da prioridad, independientemente de la disponibilidad de WiFi o LTE

2. WIiFi: se usa si no hay Ethernet disponible, independientemente de la disponibilidad de LTE

3. LTE: solo se usa si no hay ni Ethernet ni WiFi

Acceso a Internet por Ethernet y WiFi

Se pueden conectar dispositivos GX a Ethernet y a WiFi al mismo tiempo. Tenga en cuenta que esta configuracion no se aplica a
la interfaz LTE.

Cada interfaz tiene la opcion de controlar si puede usarse para el acceso a Internet. Esto se aplica independientemente de que la
configuracion de la red esté en automatico (DHCP) o manual.

< sty comecty JERNE)

State Connected

MAC address

» Configuracion — Conectividad — Ethernet — 1P configuration Automatic
Permitir el uso de Ethernet para el acceso a Allow using ethemet fo nternet access «
Internet 1P address 192.168.178.45

Netmask 255.255.255.0

» Configuracién — Conectividad — WiFi— Permitir
el uso de WiFi para el acceso a Internet

Gateway 192.168.178.1
DNS server 192.168.178.1

Enable Link-local «

Link-local IP address 169.254.12.95

Habilite la opcidn en la interfaz que debe proporcionar acceso a Internet. Si la opcién esta deshabilitada, la interfaz permanecera
disponible para la comunicacion de la red local, pero no se usara para el trafico de Internet.

Técnicamente, al deshabilitar la opcién se elimina la pasarela predeterminada de esa interfaz. Sin una ruta predeterminada, la
interfaz solo puede comunicarse en su subred local y no puede acceder a Internet.

[en] If WiFi is your only active internet connection,
disabling this option will disconnect the GX device
from the internet and VRM. Before the setting takes
effect, a warning dialog is shown asking you to
confirm. If Ethernet is also connected and active,

A
Disable internet access over WiFi?

This will disconnect the device from VRM, unless it can connect to

VRM connectivity will be maintained. If disabled VR ore themet. Are Yousure that you want 0 iable temet
unintentionally on a remote system without
Ethernet, physical access may be required to el oK

restore internet connectivity.

[en] Connection priority is based solely on network interface availability, not on whether the connection
provides actual internet access. The device does not verify connectivity to the internet when selecting an
interface.

[
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7.7. Minimizar el trafico de Internet

En situaciones en las que el trafico de Internet tiene un coste elevado, como con conexiones satelitales o itinerancia GSM/redes
moviles, querra reducir el uso de datos.

* Desactive las actualizaciones automaticas de firmware
* Ponga el modo de VRM en solo lectura - véase Ajustes de acceso a la Consola remota y al Panel de controles en VRM [127]
» Deshabilite el soporte remoto (Configuracion — General — Acceso y seguridad — Soporte remoto)

* Reduzca el intervalo de registro de VRM (Configuracién — VRM — Intervalo de registro) a la menor frecuencia aceptable.
Nota: Los cambios de estado (por ejemplo, de carga a inversiéon o de carga inicial a flotacién) y las alarmas seguiran
desencadenando trasmisiones de datos adicionales.

Estimacion del uso de datos

Para estimar la asignacion de datos necesaria:

» Deje que el sistema funcione con normalidad durante varios dias.

» Revise los contadores de Internet RX (recibidos) y TX (transmitidos) en su router movil.

También puede usar las herramientas para controlar el uso de datos a través de Internet que ofrecen algunos proveedores.
Factores que afectan al consumo de datos

* Los sistemas con mas productos conectados generan mas trafico.

» Los cambios de estado frecuentes (por ejemplo, transiciones de inversor a cargador) aumentan el nimero de mensajes
transmitidos. Esto es especialmente habitual en ciertos sistemas Hub-1 y Hub-2.

Recomendaciones

« Elija un plan de datos con un tope o una estructura de prepago para evitar costosos cargos por exceso.
» Considere el uso de notificaciones automaticas que le avisen cuando se aproxime al limite de datos.
Opcidén avanzada: Control del trafico VPN

Un cliente, que se encontraba con altos costes de datos internacionales, aplicd una solucion que consiste en dirigir todo el trafico
del dispositivo GX a través de VPN. Un cortafuegos en el servidor VPN controlaba entonces el trafico en funcién de la hora, el
tipo de conexion, el lugar y el destino. Tenga en cuenta que este sistema necesita experiencia con Linux y redes y queda fuera
del alcance de este manual.

7.8. Mas informacion sobre la configuraciéon de una conexién a Internet y VRM
Para instrucciones detalladas y mas informacion, véase:

* Creacion de una cuenta RPV
* Alarmas y seguimiento del portal VRM

» Portal VRM - Preguntas frecuentes

[

(M) Victron energy

Pagina 77 Conectividad a Internet


https://www.victronenergy.com/live/vrm_portal:start
https://www.victronenergy.com/live/vrm_portal:alarms
https://www.victronenergy.com/live/vrm_portal:faq

Nucleo GX Manual

8. Acceso al dispositivo GX

Se puede acceder al dispositivo GX con un teléfono inteligente, una tablet o un ordenador a través de la consola remota. Esta es
la interfaz principal para configurar y monitorizar el dispositivo GX.

Métodos de acceso segtn el tipo de dispositivo

Tipo de acceso Venus GX Cerbo GX / Ekrano GX Nucleo GX
Cerbo-S GX
Si Si Si

VictronConnect por -

Bluetoothl®]

Punto de acceso WiFi Si Si Si Si
integrado

Red local LAN/WiFi Si Si Si Si
Portal VRMI2] Si Si Si Si

1T El VGX no tiene Bluetooth integrado. Puede afiadirse compatibilidad Bluetooth con una mochila Bluetooth USB.
[2 Para el acceso VRM es necesario que el dispositivo GX esté conectado a Internet.

[3] EI Bluetooth se limita a la conexién inicial y a la configuracion de la red. No se puede usar para acceder a la consola
remota ni conectarse a otros productos de Victron (por ejemplo, cargadores SmartSolar). Para conectarse a otros productos
de Victron, véase Conexion de productos Victron [23].

.........
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8.1. Usando VictronConnect via Bluetooth

Si esta empezando a familiarizarse con VictronConnect, le recomendamos que lea el manual de VictronConnect para tener una
vision completa.

1. Descargue la ultima version de la aplicacion VictronConnect en su dispositivo compatible con Bluetooth (teléfono mévil,
tablet u ordenador portatil - los ordenadores Windows no son compatibles) y asegurese de que el Bluetooth esta activo.

2. Asegurese de que el Nucleo GX esta encendido y el LED de Bluetooth esta parpadeando.

3. Abrala aplicacién VictronConnect a una distancia inferior a 10 metros del Nucleo GX y espere a que detecte los dispositivos
préximos.

4. Una vez detectado, pulse sobre el Nucleo GX.

5. La primera vez que se conecte, se le pedira que introduzca un cédigo PIN para el Bluetooth.

El codigo PIN exclusivo esta impreso en un adhesivo en la parte superior del dispositivo GX.

6. Sisu dispositivo usa el PIN predeterminado, se le pedira que lo cambie por otro coédigo Unico mas seguro. Asegurese de
guardar su nuevo cédigo PIN en un sitio seguro.

Unsecured access!

Device list
You are connected using the default
Bluetooth PIN code. We recommend

Bluetooth Pairing Request
Cerbo GX a1 * you change the PIN to prevent

LocAL

- Cerbo GX HQ19508HSEQ
Generic Venus device

unauthorised connections. You can
change the PIN code in the product
info page at any time.

Donit worry,itis always possible to
reset to the default PIN code.

] Do not wam me again or this product

NOTNOW  CHANGE PIN CODE

Desde la pantalla principal del dispositivo de VictronConnect, puede:

» Cambiar los ajustes de la red y de Ethernet

» Habilitar o deshabilitar el punto de acceso WiFi integrado

» Acceder a su sistema en VRM

« Abrir la consola remota (se necesita conexién a una red WiFi local o el punto de acceso WiFi del dispositivo)

Para acceder a los ajustes de la red, pulse sobre el icono del engranaje.

Network settings Connection settings
. Mw_Ssiling Home - sute Connected
Network settings MAC Address SC.C5630ACA23

Disconnect from network 1P Configuration Automatic
1P Address 192168178107
Vodafone Hotspot
Netmask 2552552550
Vodafone Homespot

ZvxeLa 5 Gateway

Nameserver 1921681781
‘SCAN FOR NETWORKS

Wieless Access Point Nameserver 1000-1eed 61fFe01:7c2¢

Enable Access Point Y

Access Point Passphrase sTgdwy
Ethernet setings.
jocal addre

169254928

Limitaciones

El Bluetooth se usa Unicamente para la conexién inicial y la configuracion basica de la red. No puede usarse para conectarse
a otros productos de Victron (por ejemplo, controladores de carga SmartSolar). Para conectarse a otros productos de Victron,
consulte el capitulo Conexion de productos Victron.
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8.2. Acceso a través del punto de acceso a WiFi integrado

Para usar este método es necesario instalar la aplicacion VictronConnect en su teléfono inteligente, tablet u ordenador.

Pasos para conectarse automaticamente mediante el cédigo QR:

1. Localice la pegatina con el cédigo QR en el lateral del NGX

2. Escanee el codigo QR con la camara de su teléfono o con una aplicacion para escanear cédigos QR.
3. Sies compatible con su teléfono, le pedira que se conecte al punto de acceso WiFi.

4. Una vez conectado, abra VictronConnect

5. Seleccione el dispositivo GX de la lista

6. Abra la consola remota

Pasos para realizar una conexién manual:

1. Situese cerca del Nucleo GX, a no mas de unos pocos metros.
2. Abra los ajustes de WiFi de su teléfono, tableta u ordenador.
3. Busque un nombre de red como Venus-[numero de serie-xxx].

4. Conéctese con la clave WiFi impresa en el lateral de la caja y también en una tarjeta guardada dentro de la bolsa de
plastico. Consérvela en un sitio seguro.

5. Lance VictronConnect, que empezara a buscar la red WiFi automaticamente.
6. Una vez localizada, seleccione el dispositivo GX en la lista.

7. Abra la consola remota.

Notas

» Si no puede usar VictronConnect, puede usar un navegador de Internet para ir a la direccién IP http://172.24.24.1 o http://
venus.local

» Para mayor seguridad, se puede deshabilitar el punto de acceso WiFi: Vaya a Configuracién — Conectividad — WiFi— Crear
un punto de acceso en la consola remota.

Video explicativo

Video con instrucciones paso a paso para conectar un dispositivo GX con la aplicacion VictronConnect:

[
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8.3. Acceso a la consola remota a través de la red LAN/WiFi local

Esta seccion explica como acceder a la consola remota cuando el dispositivo GX esta conectado a una red local mediante
Ethernet o tiene una conexion a WiFi configurada.

[INo hace falta conexién a Internet, solo una red local operativa.

Una vez conectado, conecte el dispositivo GX abriendo la aplicacion VictronConnect en un teléfono, tablet u ordenador. También
puede conectarse al dispositivo GX a través del navegador web introduciendo venus.local en la barra de direcciones.

No olvide que tendra que estar conectado a la misma red informatica que el Nucleo GX .

Este video muestra como se hace.

8.3.1. Otros métodos para encontrar la direcciéon de IP de la consola remota

En caso de que no pueda usar VictronConnect, los siguientes métodos pueden ayudarle a encontrar la direccion IP del Nucleo
GX para acceder a la consola remota.

Enlace direccion local - venus.local

Puede acceder al dispositivo GX escribiendo venus.local o http://venus.local en un navegador de Internet, siempre que su
ordenador esté conectado a la misma red local.

Direccion de IP a través del portal VRM

Si el dispositivo GX esta conectado a Internet y registrado en el portal VRM, podra encontrar su direccion de IP:
» Vaya a la lista de dispositivos de su pagina de instalaciéon

» La direccién de IP aparecera alli

f @ © & vimactronenergy.com ¢ o +

i) ictron energy

Device list for My House ESS
V) S ips

stseen 2021-02-19 171331

= -

Produc Cerbo GX

Dashboard

Advanced :

Device list
Venus O Large

Settings

Remote Console
Notes
1minute

Photos

Share.

Alarm logs

Event logs

Reporting

Liog out Serial number

Deteccion de red local (solo Windows)

Si esta en la misma red local (por ejemplo, en casa) y usa Windows de Microsoft, puede encontrar el dispositivo GX con
Deteccion de red (UPnP):

Abra el explorador de archivos y vaya a la seccion Red

WNetwork - 0 X

M Sort v 8% View -

€ 5 v 4 M Neworko v G| P seachNetwork

~ Computer (1)
> ¥ Quick access puter

Mac
> @ OneDrive —
Media Devices (1)
> Wl This PC
> Network Infrastructure (1)

> DVD Drive (D) esd2i - Other Devices (6)

[> ek ][L cao o ]
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Pulse dos veces sobre el icono del dispositivo GX para abrir la consola remota en LAN.

Para ver la direccién de IP: pulse con el botén derecho sobre el icono — Propiedades.

¥ Cerbo o IR roperties x

Network Device

L Cerbo GX.

Device Details

Manufacturer: Victron Energy
hito:/fwwvvict

Model ccex
htp: /v

nenergy.com/live/ccgistart

Model number: ey

Device web page: hito://192.168.178,64:36251)

Troubleshooting Tnformation

HQ2U4SGATIV

uid:com victronenergy.cegx.
102.168.178.64

oK Cancel Apply

8.3.2. [en] Using Remote Console on a smartphone

[en] The Remote Console can be accessed from a smartphone via a web browser by entering the GX device's IP address or

venus.local in the address bar or from within VictronConnect. This requires the smartphone to be connected to the same local
network as the GX device.

[en] When opened on a smartphone, the Remote Console automatically adapts to a portrait layout, optimised for use on a mobile
screen. The navigation bar at the bottom provides access to all main pages: Overview, Brief, Levels, Notifications, and Settings.

Tapping a page in the navigation bar switches to that page, just as on a GX Touch display or when using Remote Console from a
computer browser.

oo QD oc-

44

f o m i o Om
Brief = = Overview =
Battery 80% @ @ Shore @H Alternator
Fuel 63%B 2415W 0.00A

Fresh water
Black water 15 3.50A .
12 3404 +Q: Solar Yield
I 13: 360A || 5.40A

44

Inverter/Charger 13 Battery 28°
4

Charging 2

37 DG Input 18.40A 4 4

44

@ AC Loads @ DC Loads
AC Load: -
e 1450w 8.40A
| 2.10A
@ DCLoads M e 12.60A L2 2.00A
139 220A

0 Il L

[en] All buttons, icons, menus, and submenus work the same way as described throughout this manual. Settings are accessed
and changed in the same manner, and all monitoring and control functions are fully available.

H

Battery
/ Fuel B
A Fresh water O @iy,
123 @<6.00A gy water 6

2118.40A

©-9.20A

[en] Rotating the phone to landscape switches to the standard landscape layout.
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orientation.

[en] The Boat page is only available in landscape mode. To access it, rotate the phone to landscape

8.4. Acceso a través de VRM

Este método requiere una conexién a Internet activa tanto para el dispositivo GX como para el teléfono, tableta u ordenador con
el que se accede a él. Para una instalacién nueva, conecte el dispositivo GX a Internet con un cable Ethernet.

Instrucciones paso a paso:

1.

Conecte el dispositivo GX a Internet.

Enchufelo a una red con DHCP habilitado (la mayoria de los
routers son compatibles con esto) y acceso a Internet.

El dispositivo se conectara automaticamente al portal VRM.

Inicie sesion en el portal VRM (https://
vrm.victronenergy.com/) y siga las instrucciones para afiadir
el dispositivo GX.

Una vez que pueda verse el dispositivo en VRM, pulse
consola remota en el menu de la izquierda.

Se abrira la ventana de consola remota con un aspecto
similar al de la imagen de la derecha.

ronenergycom €)@ ¢, =4

13:03

A Grid Inverter / Charger ‘ @ AC Loads
118W External b ow
| control ( N
)
1 i . \\ © Essential Loads
I . 125W
O- Solar yield % Battery
50W 61% ©octons
| 4 Charging ~, 17W
Illlll ul-l. 2665V 16A 42w

Para mas informacion técnica y resolucion de problemas, véase: Consola remota de VRM - Resolucion de problemas [128].
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9. Configuracion

9.1. Estructura del menu y parametros configurables

Tras completar la instalacion y establecer la conexién a Internet (si hace falta), siga el menu de arriba a abajo para configurar el
dispositivo GX segun sus necesidades.

La estructura del menu se divide en seis categorias principales:

« Dispositivos: Todos los dispositivos conectados

* General: Control de acceso, Pantalla, Firmware, Asistencia

Conectividad: Ethernet, WiFi, Bluetooth, VE.Can

* VRM: Portal de monitorizacion a distancia

Integraciones: Relés, sensores, depdsitos, inversores FV, Modbus, MQTT...

» Configuracion del sistema: Sistema CA/CC, ESS, DVCC, Bateria...

Configuracién - El menu principal.

Configuracion — Dispositivos

Varios

Configuracion — General

Varios

Configuraciéon — General — Firmware

Firmware - Leer la descripcion completa [101]

Version de firmware
Fecha/hora fabricacién
Tipo de imagen
Actualizaciones en linea

Actualizaciones en linea:
Actualizacion automatica

Actualizaciones en linea:
Actualizaciones

Tipo de imagen

Actualizaciones en linea:
Comprobar actualizaciones

Actualizaciones en linea:
Actualizacién disponible

Instalar firmware desde
SD/USB

Firmware almacenado

X. XX

Normal

Solo comprobacion

Lanzamiento oficial

Normal

Pulse para comprobar

Pulsar para actualizar

Contiene una lista de todos los dispositivos conectados al
GX. La mayoria de las entradas contienen submenus con
informacion adicional y mas opciones de configuracion.

Muestra la versién de firmware instalada.
Muestra la fecha y la hora de fabricacion.
Muestra el tipo de imagen (normal o grande).
Submenu de control de actualizaciones en linea.

Revisa si hay nuevas versiones. Opciones: Deshabilitada,
Solo revisar, Revisar y actualizar.

Opciones: Version oficial, Version beta.

Imagen normal o grande. La grande incorpora Node-RED y
servidor Signal K.

Compruebe manualmente si hay actualizaciones.

Aparece cuando hay actualizaciones disponibles.

Use este menu para instalar una nueva version desde una
tarjeta microSD o una memoria USB. Introduzca la tarjeta o
la memoria con el archivo .swu del nuevo firmware.

Submenu para cambiar entre la versién de firmware actual y
la instalada anteriormente.

Tenga en cuenta que para casi todas las aplicaciones del sistema, nuestro consejo es tener las
actualizaciones automaticas deshabilitadas, que es ademas la configuracion de fabrica.

En su lugar, actualice el sistema en un momento que le resulte conveniente, cuando haya personas en el
lugar listas para volver al sistema anterior y/o resolver problemas si se produjesen.

Configuraciéon — General — Acceso y seguridad
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Nivel de acceso

Perfil de seguridad de la red
local

Soporte remoto

Tunel de soporte remoto

Puerto e IP de soporte
remoto

Usuario e Usuario e
instalador

Segura

Deshabilitado

Sin conexién

[IP;port]

Configuracion — General — Pantalla y aspecto

Brillo adaptativo

Tiempo de apagado de la
pantalla

Aspecto de la pantalla GX

Aspecto de la consola
remota
Pagina de inicio

Pagina resumen

Pagina de la embarcacion

Unidades de datos

Rangos minimo y maximo de
los indicadores

Animaciones de la interfaz de
usuario

Interfaz de usuario

Configuracion — General — Alarmas y observaciones

Alarmas y observaciones

Habilitado

10s

Claro

Automatico

Pagina resumen

Deshabilitado

Deshabilitado

Nueva interfaz de
usuario

Habilitado

Configuracion — General — Idioma

Idioma

Inglés

Configuracion — General — Fecha y hora

Fechay hora

Configuraciéon — General — Reinicio

Seleccione “Usuario” para evitar cambios accidentales y no
deseados en la configuracién. Usuario e instalador tiene
mas privilegios y, una vez que se cambia la configuracion
predeterminada, necesita una contrasefa. Su distribuidor
puede facilitarsela.

Segura = Proteccion con contrasefia y encriptacion de la
comunicacion de la red. Debe establecerse una contrasefa.

Débil = Proteccidn con contrasefia, pero sin encriptacion
de la comunicacion de la red. Debe establecerse una
contrasefa.

Insegura = Sin proteccion con contrasefa y sin encriptacion
de la comunicacion de la red

Habilite esta opcién para permitir que los ingenieros de
Victron accedan a su sistema si hay algun problema.

Cuando el “Soporte remoto” esta habilitado aparece “En
linea”.

Muestra la direccién de IP y el puerto del soporte remoto.

Permite apagar el brillo adaptativo. Solo para pantallas GX
Touch y Ekrano GX.

Permite fijar el tiempo de apagado de la pantalla entre 10 s 'y
30 minutos, o nunca.

Permite cambiar entre los modos claro y oscuro.

Las opciones son Igual que la pantalla GX o Automatico.

Submenu para fijar la pagina de inicio y definir un periodo de
inactividad para volver a ella.

Submenu para definir el nivel de detalle que se muestra
en los indicadores, la informacién del depésito y los widget
centrales.

Habilita o deshabilita la Pagina de la embarcacion. Si
hay controladores de propulsor eléctrico dual conectados,
aparecen mas opciones de configuracion e informacion.

Submenu para fijar las unidades de temperatura, volumen,
potencia eléctrica y GPS.

Submenu para definir rangos min/max para los indicadores y
los gréaficos de CA/CC, o habilitar la definicién automatica del
rango.

Interruptor para apagar las animaciones de la interfaz de
usuario y reducir el uso de la CPU.

Submenu para cambiar entre la interfaz de usuario nueva y
la clasica.

Cuando haya una alarma en el dispositivo GX o en un
producto conectado, el dispositivo pitara, a no ser que este
ajuste esté deshabilitado.

Submenu para seleccionar el idioma de la interfaz del
usuario.

Seleccione el huso horario de su zona. La hora se ajusta
automaticamente.
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Reiniciar Reiniciar ahora Reinicia el dispositivo GX.

Configuraciéon — General — Documentacién

Documentacion

Configuracion — General — Estado de asistencia

Estado de asistencia
(comprobaciones de las
modificaciones)

Configuracion — General — Modo demo

Modo demo Deshabilitado

Configuracion — Conectividad

Submenu con enlaces a asistencia de producto, Victron
Community y la opcion Dénde comprar.

Submenu que indica si el dispositivo GX esta en estado
estandar o modificado, con la opcion de restablecer el
firmware oficial para fijar el estado modificado.

Activa un modo de simulacion para hacer demostraciones
de caracteristicas de productos y sistemas para clientes y
exposiciones. Permite a los usuarios explorar la interfaz sin
alterar ajustes reales.

Nota: Al habilitar el modo demo se afiaden dispositivos
simulados a la instalacion VRM. Hay demos disponibles para
ESS, barcos y caravanas.

Configuraciéon — Conectividad — Ethernet - Leer la descripcion completa [73]

Estado Desconectado

Direccion MAC

Configuracion IP Automatica

Permitir el uso de Ethernet Deshabilitado

para el acceso a Internet

Direccion IP

Mascara de red

Pasarela

Servidor DNS

Habilitar enlace local Deshabilitado

Direccion IP de enlace local

Indica el estado actual de la conexién del dispositivo:
Desconectado, Conectando o Conectado

Muestra la direccién de hardware Unica de la interfaz de red.
Se usa para la identificacion de la red y para resolucion de
problemas.

Opciones: Asignacion de direccién IP automatica (DHCP) o
manual

Use esta opcion para permitir que el GX use la conexioén para
acceder a Internet.

Muestra la direccién IP actual asignada al dispositivo para
comunicacion de red.

Muestra la mascara de subred usada para definir el rango de
la red local.

Muestra la direccion IP de la pasarela de la red usada para
acceder a redes externas, como Internet.

Muestra la direccion IP del servidor DNS (sistema de
nombres de dominio) usado para resolver nombres de
dominio en direcciones IP.

Opcién de habilitar la interfaz de enlace local.

Muestra la direccion IP asignada automaticamente y usada
para la comunicacioén de la red local cuando no hay servidor
DHCP disponible. Normalmente en el rango 169.254.x.x .

Configuraciéon — Conectividad — WiFi - Leer |a descripcion completa [74]

Crear punto de acceso Habilitado

Contrasena del punto de

acceso
Permitir el uso de WiFi para Deshabilitado
el acceso a Internet

Redes WiFi

Nombre Conectado

Habilita o deshabilita el punto de acceso WiFi interno del
dispositivo GX. Al deshabilitarlo se desactiva la capacidad
del dispositivo para emitir su propia red.

Conéctese con la clave WiFi impresa en el lateral de la caja
y también en una tarjeta guardada dentro de la bolsa de
plastico. También se puede establecer una contrasefia de
punto de acceso personalizada si hace falta.

Use esta opcion para permitir que el GX use la conexién para
acceder a Internet.

Muestra la lista de redes WiFi disponibles asi como la red
conectada en ese momento al dispositivo GX, si hay alguna.

Muestra el SSID (nombre de la red) de la red WiFi conectada
o seleccionada.
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Ignorar red Omitir
Intensidad de la sefal %

Estado

Direccién Mac

Configuracion IP Automatica

Direccion IP

Mascara de red

Pasarela

Servidor DNS

Pulse para borrar la configuraciéon de red WiFi guardada.
Uselo para cambiar a una red diferente o resolver problemas
de conexion.

Muestra la intensidad de la sefial WiFi como porcentaje (%),
indicando la calidad de la conexién inalambrica.

Indica el estado actual de la conexiéon WiFi del
dispositivo GX. Valores posibles: Conectada, Conectando o
Desconectada.

Muestra la direcciéon de hardware Unica de la interfaz de red.
Se usa para la identificacion de la red y para resolucion de
problemas.

Elija entre configuracion de direccién IP automatica (DHCP)
0 manual.

Muestra la direccién IP actual asignada al dispositivo para
comunicacion de red.

Muestra la mascara de subred usada para definir el rango de
la red local.

Muestra la direccion IP de la pasarela de la red usada para
acceder a redes externas, como Internet.

Muestra la direccion IP del servidor DNS (sistema de
nombres de dominio) usado para resolver nombres de
dominio en direcciones IP.

Configuracion — Conectividad — Bluetooth (para la aplicacién VictronConnect)

Bluetooth (para la aplicacion Habilitado

VictronConnect)

Configuracion — Conectividad — Red movil

Red movil No hay médem celular

conectado.

Configuracion — Conectividad — Puerto VE.Can

Puerto VE.Can 1..2 (si VE.Can (250 kbit/s

procede)

Configuraciéon — VRM - Leer la descripcion completa [120]

Portal VRM Completo

ID de portal VRM

Interruptor para habilitar o deshabilitar la interfaz Bluetooth
integrada.

Caodigo PIN: Para los dispositivos GX con numeros de serie
anteriores a HQ2242, el cédigo PIN predeterminado es
000000. Para HQ2242 o posterior, hay un PIN aleatorio de
seis cifras impreso en la etiqueta de la parte posterior del
dispositivo.

Submenu con opciones para configurar un médem GX GSM
0 GX LTE 4G conectado. Leer una descripcion completa de
las caracteristicas

Submenu para configurar el perfil CAN-bus del puerto, o los
puertos, VE.Can. Algunas de las opciones disponibles son:

Deshabilitado, VE.Can (250 kbit/s), VE.Can y CAN-bus BMS
(250 kbit/s), VE.Can y propulsor eléctrico CANopen (250
kbit/s), CAN-bus BMS LV (500 kbit/s), Oceanvolt (250 kbit/s),
RV-C (250 kbit/s), propulsor eléctrico CANopen (500 kbit/s).

Otras opciones son: Dispositivos, Salida NMEA 2000,
Selector de numero de identidad Unico, Comprobar nimeros
de identidad unicos y Estado de la red.

Este ajuste determina la conexion del sistema al portal VRM.
» Off — Sin conexién a VRM
+ Solo lectura — permite monitorizacién pero no admite

cambios de la configuracion ni actualizaciones de firmware
a distancia

* Completo — Permite acceso y gestion a distancia
completos

Use esta identificacion para registrar el dispositivo GX en el
portal VRM.
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Registro del dispositivo VRM
Instancias de dispositivo

VRM

Intervalo entre registros

Uso de una conexion segura
(HTTPS)
Ultimo contacto

Estado de la conexién

Reiniciar dispositivo si no hay
contacto

Retardo de reinicio por falta
de contacto (hh:mm)

Ubicacién del
almacenamiento

Espacio libre en el disco

microSD / USB

Registros almacenados

Registro mas antiguo

15 minutos

15 minutos

Ningun error

Deshabilitado

01:00

Almacenamiento
interno

Contiene un enlace o un cédigo QR para registrar el
dispositivo en el portal VRM.

Facilita las instancias de dispositivo de todos los dispositivos
conectados al GX.

Fije el intervalo entre registros de datos en cualquier valor
entre 1 minuto y 1 dia.

En sistemas con conexiones inestables se recomienda un
intervalo mas largo.

Encripta la comunicacion entre el dispositivo GX y el servidor
VRM con HTTPS para una transmisiéon de datos segura.

Muestra el tiempo transcurrido desde que el dispositivo GX
se comunico por ultima vez con el servidor VRM.

Muestra el estado actual de la conexiéon VRM.
Si hay algun error de comunicacion, aparecera aqui.

Aqui puede ver mas informacion sobre la resolucion de
errores de VRM. [123]

Si esta habilitado, el dispositivo GX se reiniciara
automaticamente tras un intervalo determinado si la conexién
a Internet se pierde. Esto puede ayudar a resolver problemas
temporales de red.

Define el tiempo que el dispositivo GX debe estar
desconectado antes de reiniciarse automaticamente para
restaurar la conectividad.

Indica si los datos se guardan en la memoria interna o en
un dispositivo externo como una memoria USB o una tarjeta
microSD, si se ha montado.

Muestra la cantidad de espacio de almacenamiento
disponible en el dispositivo de almacenamiento actual.

Use esta opcion para expulsar con seguridad una tarjeta
microSD o un dispositivo de almacenamiento USB conectado
antes de retirarlo. Sacarlos sin expulsarlos puede hacer que
se pierdan datos.

Muestra el nimero de registros de datos almacenados
localmente mientras el dispositivo no tiene conexion

a Internet. El dispositivo GX cargara estos registros
automaticamente cuando se restablezca la conexion a
Internet.

Muestra la antigliedad del registro mas antiguo almacenado
localmente en los casos en los que el dispositivo GX no ha
podido conectarse a Internet o a VRM.

Configuracion — Integraciones — Inversores FV - Leer |a descripcion completa

Inversores
Inv: Posicion
Inv: Fase
Inv: Mostrar

[en] Dynamic power limiting

Buscar inversores FV
Direcciones de IP detectadas

Anadir una direccion de IP
manualmente

Escaneado automatico

Entrada CA 1
L1
Si
[en] Enabled

Muestra los inversores FV CA conectados.

Entrada CA 1, entrada CA 2 y salida CA

[en] The PV inverter has support for power limiting. Disable
this setting if it interferes with normal operation.

Detectar inversores FV disponibles.
Muestra la direccion IP de los inversores FV detectados.

Si un inversor tiene una direccion de IP asignada
manualmente, puede afadirla directamente aqui.

Este ajuste seguira buscando inversores FV. Esto puede ser
util si se usa una direccion de IP asignada por DHCP que
pueda cambiar.
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[en] Modbus port and unit ID
settings

[en] Submenu where port and unit ID can be added.

Configuracion — Integraciones — Contadores de energia - Leer la descripcion completa

Funcion Contador de red
eléctrica
Tipo de fase Monofase

Configuracion — Integraciones — Dispositivos Modbus
Escaneado automatico Habilitado

Detectar dispositivos Pulsar para escanear
Dispositivos guardados

Dispositivos detectados

Configuracion — Integraciones — Sensores Bluetooth

Habilitar Deshabilitado

Deteccion continua Deshabilitado

Adaptadores Bluetooth

Define la funciéon del contador.

Opciones disponibles: Red eléctrica, Inversor FV, Generador,
Carga CA, Cargador de vehiculos eléctricos, Bomba de calor

Seleccione el tipo de fase del sistema que se va a medir:
monofase o multifase.

Busca automaticamente dispositivos Modbus TCP/UDP.

Iniciar manualmente una busqueda de dispositivos Modbus
TCP/UDP.

Muestra una lista de los dispositivos Modbus TCP/UDP
encontrados con sus direcciones IP.

Muestra una lista de los dispositivos Modbus TCP/UDP
detectados. Use este menu para activar estos dispositivos.

Habilite esta opcion para buscar sensores Bluetooth
compatibles.

Habilite para buscar sensores Bluetooth compatibles. Los
sensores detectados aparecen en una lista con una barra
para activarlos.

Fuerza la busqueda continua de sensores Bluetooth
compatibles. Puede interferir con el funcionamiento de la
WiFi.

Muestra un listado de adaptadores Bluetooth integrados y
conectados con sus direcciones MAC.

Configuracion — Integraciones — Sensores de deposito y temperatura

Entrada del nivel del depdsito Deshabilitado
(el nimero depende del

dispositivo)

Entrada de temperatura Deshabilitado

(el nimero depende del
dispositivo)

Configuracion — Integraciones — Relés

Funcion (n.° de relé) Relé de alarma

Polaridad (n.° de relé) Normalmente abierto

Configuracion — Integraciones — 10 digital

GXintegrado - N.° de
entrada digital

Deshabilitado

Configuraciéon — Integraciones — Acceso MQTT

Al habilitarlo aparecen las entradas de nivel del depésito en
la lista de dispositivos.

Al habilitarlo aparecen las entradas de temperatura en la lista
de dispositivos.

Selecciona la funcion asignada al relé. Algunas de

las opciones disponibles son: Deshabilitada, Relé de
alarma, Arranque/parada del generador, Relé de ayuda del
generador conectado, Bomba del depdsito, Temperatura y
Manual.

Cuando el relé estda en modo manual, aparece una barra que
le permite encenderlo y apagarlo manualmente.

Fija la polaridad del relé en la parte posterior del dispositivo
GX Las opciones son Normalmente abierto o Normalmente
cerrado. Nota: Usar Normalmente cerrado aumenta el
consumo de energia del dispositivo GX.

Controla la funcién de las entradas digitales. Algunas de las
opciones disponibles son: Deshabilitada, Alarma de puerta,
Bomba de sentina, Alarma de sentina, Alarma de robo,
Alarma de humo, Alarma de incendios, Alarma de COz y
Generador. En ciertos dispositivos GX, hay otras opciones
como Control de entrada tactil y Contador de pulsos.
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Acceso MQTT Deshabilitado Solo es necesario que el acceso MQTT esté habilitado
cuando se integra un dispositivo o un servicio de un tercero
como Home Assistant, que precisa acceso al corredor MQTT
a través de la red local.

Configuracién — Integraciones — Servidor Modbus TCP

Servidor Modbus TCP Submenu para habilitar Modbus TCP y conceder permisos
de acceso.

Habilitar servidor Modbus Deshabilitado Este ajuste habilita el servicio ModbusTCP. Puede

TCP encontrar mas informacién acerca de ModbusTCP en este

documento y en el libro blanco de comunicaciones https://
www.victronenergy.com.es/upload/documents/Whitepaper-
Data-communication-with-Victron-Energy-products_EN.pdf

Permisos de acceso Escritura permitida Determina si los clientes Modbus tienen acceso de solo
lectura o también tienen permiso para escribir valores.

Servicios disponibles Enumera todos los servicios disponibles junto con la
identificacion de su unidad.

Configuracion — Integraciones — Caracteristicas de Venus OS Large

Signal K Activelo para iniciar el servidor Signal K integrado.
Node-RED Activelo para iniciar el entorno Node-RED integrado.
Documentacion de Venus OS Enlace a la documentacion de Venus OS Large
Large

Victron Community Enlace a Victron Community.

Configuraciéon — Configuracion del sistema
Configuracion— Configuracion del sistema — Nombre del sistema

Nombre del sistema Automatico Seleccione el nombre del sistema - predeterminado o
definido por el usuario.

Configuraciéon — Configuracién del sistema — Sistema CA

Entrada CA 1 Generador Seleccione No disponible, Generador, Red o Toma del
puerto. Nota: Es necesario hacer ajustes adicionales para
configurar por completo estas opciones.

Entrada CA 2 Red eléctrica Las mismas opciones que antes.
Posicién de las cargas CA Salida de CA Opciones:
solamente

» Solo entrada de CA — La salida CA del inversor/cargador
no se usa.

* Solo salida de CA — Todas las cargas CA estan
conectadas a la salida del inversor/cargador.

» Entrada y salida de CA — El sistema muestra
automaticamente las cargas de la entrada del inversor/
cargador si hay un contador de red. Las cargas de la salida
se muestran siempre.

Control de fallo de red Deshabilitado Vigila la pérdida de la entrada de CA y activa una alarma si la
detecta. La alarma desaparece cuando la entrada de CA se
vuelve a conectar.

Configuracion — Configuracion del sistema — ESS - Leer |a descripcion completa.

Modo Optimizado con Opciones: Optimizado con BatteryLife, Optimizado sin
BatteryLife BatteryLife, Mantener las baterias cargadas, Control externo
Contador de red Inversor/cargador Deje este ajuste en Inversor/cargador si no se usa un

contador de red externo. Pongalo en Contador externo si usa
un contador externo compatible.
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[en] Grid meter required

Autoconsumo de la bateria

Regulacién multifasica

Estado de carga minimo
(salvo fallo de red)

Limite activo de estado de
carga

Estado de BatteryLife

Limitar potencia del inversor

Punto de referencia de la red

Inyeccion a la red

Recorte de picos (peak
shaving)

Niveles de carga
programados

Configuracion — Configuracion del sistema — Baterias

Monitor de bateria

Seleccionado
automaticamente

[Bateria]

Mediciones de la bateria

[en] Yes

Todas las cargas del
sistema

Total de todas las fases

10 %

10 %

Autoconsumo

Deshabilitado

50 W

Solo por encima
del estado de carga
minimo

Inactivo

Automatico

[en] This option becomes available when Grid metering is set
to External meter.

[en] Sets the response when the external grid meter is lost.

* [en] With the setting "Yes", a grid meter must be present for
ESS operation. If the meter is lost, the system switches to
pass-through.

* [en] With the setting "No", the system will use a grid meter
when present, but fall back to internal measurements if the
connection to the grid meter is lost.

Este ajuste permite que el ESS use solamente energia de la
bateria para las cargas esenciales. Las opciones son “Todas
las cargas del sistema” o “Solo las cargas criticas”.

Use este ajuste en sistemas trifasicos conectados a la red.
Permite la compensacion de fase para ayudar a equilibrar el
flujo de energia entre todas las fases.

Limite de estado de carga minimo configurable. EI ESS
alimentara las cargas desde la red cuando el estado de
carga caiga hasta el ajuste configurado, excepto si hay un
fallo en la red y el sistema esta en modo inversor.

Con este ajuste puede ver el nivel de estado de carga actual
de BatteryLife. Solo en el modo “Optimizado con BatteryLife”.

Muestra el estado de BatteryLife, que puede ser uno de

los siguientes: Autoconsumo, Descarga deshabilitada, Carga
lenta, Sostener o Recargar. Solo en el modo “Optimizado con
BatteryLife”.

Limita la energia extraida por el Multi, es decir, limita la
energia que se invierte de CC a CA.

Define el objetivo de flujo de energia a la red. Un valor de
referencia mas alto proporciona un margen para ayudar a
impedir la exportacion accidental de energia durante cambios
subitos en las cargas.

Configure y limite la cantidad de energia que se inyecta a
la red. Las opciones incluyen: FV acoplada a CA - inyectar
exceso, FV acoplada a CC - inyectar exceso, Limitar la
inyeccion del sistema. También indica si la limitacion de la
inyeccion a la red esta activa en ese momento.

Solo por encima del estado de carga minimo o Siempre.
También incluye un submenu para fijar manualmente los
limites de corriente de importacion y exportacion CA del
sistema por fase.

Permite configurar hasta cinco periodos durante los que el
sistema tomara energia de la red para cargar la bateria.

Seleccione la fuente de estado de carga. Esta funcion es

util cuando hay mas de una fuente de bateria. Opciones:
Automatico, Sin monitor de baterias y fuentes de monitor de
baterias disponibles. Para mas informacion, véase Estado de
carga de la bateria [97] .

Muestra la fuente de estado de carga seleccionada
automaticamente cuando el “Monitor de baterias” esta en
“Automatico”.

Proporciona datos en tiempo real y un enlace rapido a
la pagina individual de la bateria. Solo esta disponible si
Mediciones de la bateria esta en visible.

Utilice este menu para definir los datos de la bateria
mostrados cuando se pulsa el icono de Bateria de la pagina
de resumen. La misma seleccion se podra ver en el portal
VRM.
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Configuracion — Configuracion del sistema — Control de carga - Leer la descripcion completa [110]

DvVCC

Limite de la corriente de
carga

Limite de la tensién de carga
de la bateria gestionada

SVS - Sensor de tensioén
compartido

STS - Sensor de temperatura
compartido

Sensor de temperatura

SCS - Sensor de corriente
compartido

Estado SCS

BMS controlador

Seleccionado
automaticamente

Deshabilitado

Deshabilitado

Deshabilitado

Deshabilitado

Deshabilitado

Automatico

No

Automatico

Al habilitar el DVCC, el dispositivo GX pasa de ser un
monitor pasivo a ser un controlador activo. Por defecto,
esta deshabilitado a menos que se conecte una bateria
gestionada BMS-Can compatible. En ese caso, se configura
y se bloguea segun las especificaciones del fabricante.

Establece una corriente de carga maxima definida por el
usuario para todo el sistema especificada en amperios. Esto
permite controlar la carga de forma coordinada en todos los
dispositivos compatibles.

Esta opcidn esta destinada unicamente al equilibrado inicial
de baterias Pylontech 15s. No lo use para otros fines, ya que
puede tener efectos no deseados.

Si esta habilitado, el dispositivo GX selecciona
automaticamente la mejor medicion de tension disponible y
la comparte con otros dispositivos conectados.

Si esta habilitado, el dispositivo GX enviara la temperatura de
la bateria medida al sistema inversor/cargador y a todos los
cargadores solares conectados.

Seleccione el sensor de temperatura a usar como sensor de
temperatura compartido. En modo automatico, el dispositivo
GX elige el sensor disponible mas adecuado.

Si esta habilitado, el dispositivo GX envia la corriente de

la bateria medida por un monitor de baterias conectado a
todos los cargadores solares compatibles para coordinar el
comportamiento de carga.

Indica si el sensor de corriente compartido (SCS) esta
habilitado o por qué no lo esta.

Seleccione el sistema de gestion de baterias (BMS) que se
usa para controlar la bateria o deshabilite el control BMS. En
modo automatico, el dispositivo GX elige el BMS correcto en
funcién de la configuracion del sistema.

Muestra el BMS seleccionado en ese momento por el
sistema cuando “BMS controlador” esta en “Automatico”.

Configuracion — Configuracién del sistema — Mostrar cargas CC

Mostrar cargas CC

Deshabilitado

Sensores CA inalambricos (si procede)

Habilite esto para barcos, vehiculos e instalaciones con
cargadores y cargas CC, ademas de cargadores MPPT

o Multi. Esto no se podra aplicar en la mayoria de las
instalaciones sin conexion a la red, y cualquier discrepancia
entre la corriente CC medida por el Multi y por el BMV se
atribuira a un 'sistema CC'. Puede tratarse de energia de
entrada desde un alternador o de energia de salida a una
bomba, por ejemplo.

Un valor positivo indica consumo. Un valor negativo indica
carga, por ejemplo desde un alternador.

Tenga en cuenta que el valor mostrado siempre sera
aproximado y se ve afectado por la variacién en la tasa de
muestreo de distintos elementos del sistema. Para sustituir
los valores aproximados por mediciones precisas, se puede
usar un SmartShunt, que ha de configurarse en modo
Monitor “Contador CC” y en tipo de contador CC “Sistema
ccC.

Seleccione la posicion de cada sensor de CA (inversor FV en AC-input 1, 2 o en AC-output). Mas informacion acerca de los

sensores CA inalambricos.

Configuracion — Dispositivos — GPS - Leer la descripcion completa [31]

Informaciéon GPS

Muestra datos de GPS como estado, latitud, longitud,
velocidad, trayectoria, altitud y numero de satélites a la vista.
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Dispositivo -

Muestra informacion acerca del dispositivo para hacer un
diagnéstico.

Configuracion — Dispositivos — Generador - Leer |la descripcion completa

Funcion de arranque Deshabilitado
automatico

Control manual -

Estado No esta funcionando
Error #0 Sin errores
Configuracion

Tiempo de funcionamiento y
mantenimiento

Habilita o deshabilita la funcion de Arranque automatico del
generador. Se puede configurar con mas detalle en el menu
Generador — Configuracion — Condiciones.

Permite manejar el generador de forma manual durante un
tiempo determinado.

Muestra el estado del generador.
Posibles mensajes de estado:

Parado, Calentamiento, Arrancado manualmente,
Funcionamiento condicionado, Enfriamiento, Parando

Indica si hay algun error (p. €j.: el generador deberia estar
funcionando pero no se detecta entrada de CA)

Contiene submenus para hacer ajustes mas detallados
como Condiciones, Calentamiento y enfriamiento y Periodo
de silencio. También incluye un interruptor para habilitar
una alarma si el generador no esta en modo Arranque
automatico.

Muestra el tiempo total de funcionamiento del generador, el
tiempo de funcionamiento diario, el tiempo que falta hasta

la préxima revision de mantenimiento y el intervalo de las
revisiones de mantenimiento configurado. Incluye opciones
para reiniciar el temporizador de mantenimiento y el contador
de tiempo de funcionamiento diario.

Configuraciéon — Dispositivos — Generador — Configuracion — Condiciones

Si se pierde la comunicacion Detener generador
Detener el generador cuando Deshabilitado
haya entrada de CA

disponible

Estado de la carga de la Deshabilitado
bateria

Define lo que el sistema debe hacer si se pierde la
comunicacion con el dispositivo GX. Opciones: Detener el
generador, Arrancar el generador, Mantener el generador
funcionando.

Esta opcidn es util para sistemas auxiliares en los que un
Quattro esta conectado a la red en una entrada CAy a

un generador a la otra. Si esta habilitada, el generador se
detendra automaticamente en cuanto haya energia de la red
disponible otra vez.

Use el estado de carga de la bateria para controlar
el comportamiento de arranque y parada del generador.
Habilitelo para activarlo.

Arranque cuando el estado de carga sea menor que el
porcentaje definido.

Se puede fijar un valor de arranque separado para ignorar
los periodos de silencio si es necesario.

Arrancar cuando se cumpla la condicion de estado de carga
durante [segundos]:

Parada cuando el estado de carga sea mayor que el
porcentaje definido.

Se puede fijar un valor de parada separado para los periodos
de silencio y asi minimizar el tiempo de funcionamiento una
vez que el sistema se ha estabilizado.

Se puede fijar un valor de parada separado para ignorar los
periodos de silencio si es necesario.
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Corriente de la bateria Deshabilitado Use cualquiera de los parametros para controlar el
comportamiento de arranque y parada del generador.

Tensién de la bateria e :
Habilitelo para activarlo.

Cargas CA ) . .
Arrancar cuando el valor sea superior a - Amperios / Voltios /
Vatios

Valor de arranque durante los periodos de silencio -
Amperios / Voltios / Vatios (para ignorar los periodos de
silencio programados cuando sea totalmente imprescindible).

Arrancar cuando se alcance la condicién durante [segundos]
(para permitir que haya picos momentaneos sin que se active
el arranque).

Detener cuando el valor sea inferior a - Amperios / Voltios /
Vatios.

Valor de parada durante los periodos de silencio - Amperios /
Voltios / Vatios (permite un periodo de funcionamiento mas
corto en los periodos de silencio, una vez que se haya
recuperado el sistema).

Detener cuando se alcance la condicién durante [segundos]
(para permitir que haya caidas momentaneas sin detener el
generador).

Alta temperatura del inversor Deshabilitado Use la advertencia de alta temperatura del inversor o la de
sobrecarga del inversor para controlar el comportamiento de

Sobrecarga del inversor - .
arranque y parada del generador. Habilitelo para activarlo.

Arrancar cuando el aviso esté activo durante [segundos]
(para permitir que haya picos momentaneos sin que se active
el arranque).

Cuando desaparezca el aviso, detener transcurridos
[segundos] (para permitir que haya caidas momentaneas sin
detener el generador).

Si hay una advertencia de sobrecarga del inversor también
permite saltarse el calentamiento del generador.

Nivel del depdsito Deshabilitado Use el nivel del depdsito para controlar el comportamiento de
arranque y parada del generador. Habilitelo para activarlo.

Detener cuando el Nivel del depdsito sea menor que el
umbral.

Impedir el arranque hasta que el Nivel del depdsito sea
mayor que el umbral.

Activar advertencia cuando el generador se detenga.
Puesta en marcha periédica Deshabilitado Habilitar - No / Si
Intervalo de puesta en marcha [dias]

Ignorar puesta en marcha si ha estado funcionando durante:
Arrancar siempre, 1, 2, 4, 6, 8, 10 horas.

Inicio del intervalo de puesta en marcha [fecha]
Hora de arranque [hh:mm]
Duracion de la puesta en marcha (hh:mm)

En marcha hasta que la bateria esté completamente
cargada. Por defecto esta deshabilitado.

Configuracion — Dispositivos — Generador — Configuracion

Condiciones Submenu - ver arriba.

Tiempo minimo de Om Define un tiempo minimo de funcionamiento en minutos.
funcionamiento

Detectar generador en la Deshabilitado Si esta opcidn esta habilitada, el sistema disparara una
entrada CA alarma cuando no se detecte electricidad procedente del

generador en la entrada CA del inversor seleccionada.
Asegurese de que se ha asignado la entrada CA correcta
a “Generador” en la configuracion del sistema.

[
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Alarma cuando el generador Deshabilitado

no esté en modo arranque
automatico

Periodos de silencio Deshabilitado

Calentamiento y enfriamiento

Periodo de calentamiento 60

Periodo de enfriamiento 180

Hora de parada del 0
generador

Si esta opcién esta habilitada, saltard una alarma cuando
la funcién de arranque automatico permanezca deshabilitada
durante mas de 10 minutos.

Los periodos de silencio impediran que las condiciones
normales de funcionamiento del generador lo arranquen.

En algunos ajustes se pueden especificar valores para
ignorar los periodos de silencio (un umbral de tension
extremadamente baja de la bateria para evitar que el sistema
se apague, por ejemplo).

Fija el intervalo de tiempo de calentamiento del generador
a través del control del relé antes de que se conecte al
sistema. Durante este tiempo, el relé de entrada de CA
permanece abierto y el inversor/cargador aun no se ha
conectado.

Fija el intervalo de tiempo posterior a la desconexion del
generador del sistema para permitir que se enfrie antes de
apagarse. Durante este periodo el relé de entrada de CA
permanece abierto.

Configuraciéon — Dispositivos — Generador — Tiempo de funcionamiento y mantenimiento

Tiempo total de Horas
funcionamiento del

generador (horas)

Tiempo diario de
funcionamiento

Reiniciar los contadores de
tiempo de funcionamiento
diario

Horas de funcionamiento Horas

hasta el mantenimiento

Intervalo de mantenimiento Horas

del generador

Reiniciar el temporizador de
mantenimiento

Muestra el nimero total de horas durante las que ha estado
funcionando el generador.

Submenu que muestra el tiempo diario de funcionamiento de
los ultimos 30 dias.

Ofrece la opcién de reiniciar los contadores de tiempo

de funcionamiento del generador. Esto es util después de
sustituir el generador, realizar una reparacion importante o
si se usan los contadores para hacer un seguimiento de las
tareas de mantenimiento.

Muestra el tiempo que falta hasta la préoxima revision
de mantenimiento programada. Introduzca el intervalo de
mantenimiento que desee en horas.

Fije el intervalo de mantenimiento del generador en

horas. Esto determina con qué frecuencia se necesita
mantenimiento en funcién del tiempo de funcionamiento. Si
no se fija, el elemento de Horas de funcionamiento hasta el
mantenimiento se mantiene oculto.

Pulse para reiniciar el contador de mantenimiento una vez
que se haya completado la revision.

Configuraciéon — Dispositivos — Bomba del depdsito - Configure el arranque y la parada automaticos de la bomba en

funcién de la informacién del nivel del depdsito (transmisor).
Estado de la bomba -

Modo Automatico

Sensor de depdsito Sin sensor de deposito

50 %

Nivel de arranque

Nivel de parada 80 %

Muestra si la bomba esta funcionando o no en ese momento.

Define el modo de control de la bomba. Las opciones son

automatico, encendida y apagada. Esto sirve de anulacion
manual cuando hay un sensor de depésito conectado y se
han definido niveles de arranque y parada.

Seleccione el sensor de deposito que se usa para activar la
bomba. Si no hay ningun sensor conectado o no se detecta
ninguno, aparecera “Sin sensor de depdsito”.

Determina el nivel del depésito al que arranca la bomba (se
cierra el relé). Cuando el nivel medido es inferior a este valor,
la bomba se activa.

Determina el nivel del depésito al que se detiene la bomba
(se abre el relé). Cuando el nivel medido es superior a este
valor, la bomba se desactiva.
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[en] Settings — Devices — Shelly
[en] AC Phase [L1..L3]

[en] AC Totals
[en] Energy [L1..L3]
[en] Reversed Energy

[L1..L3]
[en] Setup

[en] Outputs

[en] Device

[en] Displays the voltage (V), current (A) and power (W) per
phase

[en] Displays the combined power (W) and energy (kWh)
across all phases

[en] Displays the imported (consumed) energy in kWh for
each phase

[en] Displays the exported (generated/fed-back) energy in
kWh for each phase

[en] Submenu to configure the device role (e.g. Grid meter,
PV inverter, AC load, Genset), its position in the system, and
the phase assignment

[en] Submenu to configure each output channel: assign a
name and group, select switch type, set the function, and
enable or disable the show controls option

[en] Displays product name, firmware version, connection
details, and other device information used for diagnostics
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9.2. Estado de carga (SoC) de la bateria

9.2.1. ;Qué dispositivo debo usar para calcular el estado de carga de la bateria?

El dispositivo GX no calcula el estado de carga, solo muestra los valores de estado de carga recibidos de otros dispositivos.
Hay tres tipos de productos que pueden calcular el estado de carga:

1. Monitores de bateria como los BMV, SmartShunt, Lynx Shunt VE.Can, Lynx Smart BMS o Lynx lon BMS

2. Inversores/cargadores Multi y Quattro

3. Baterias con un monitor de baterias integrado, normalmente conectado por BMS-Can (por ejemplo, BYD, Freedom Won)

¢Cudl se debe usar en cada caso?

» Bateria con monitor integrado (por ejemplo, BYD, Freedom Won): — Use el estado de carga de la bateria Esta es la
fuente mas precisa y a la que se debe dar prioridad.

» Sistemas con solo inversor/cargador: — Si el Multi 0 Quattro es la Unica fuente de carga y descarga, puede calcular el
estado de carga de forma fiable, no se necesita un monitor de baterias externo.

» Sistemas con inversor/cargador, MPPT con comunicacién con dispositivo GX: — Sigue sin necesitarse un monitor de
baterias aparte, ya que el dispositivo GX agrega los datos de los componentes de Victron para obtener un estado de carga
preciso. No obstante, la precision del estado de carga sera mayor si se instala un monitor de baterias (por ejemplo, BMV,
SmartShunt, Lynx Shunt)

* Todos los demas sistemas (por ejemplo, barcos, caravanas con luces CC, cargas/cargadores CC adicionales): Se
necesita un monitor de baterias (por ejemplo, BMV, SmartShunt o Lynx Shunt VE.Can) para garantizar un seguimiento preciso
del estado de carga.

9.2.2. Notas sobre el estado de carga

El estado de carga se usa principalmente para informar al usuario y no es esencial para el funcionamiento del sistema ni para el
comportamiento del proceso de carga.

A El estado de carga no se usa para controlar el proceso de carga de la bateria, pero es necesario si se configura un generador
para el arranque/parada automatico en funcion del estado de carga.

Mas informacion:
Preguntas frecuentes de VRM - diferencia entre el estado de carga de BMV y de VE.Bus

Consulte la Seccion de parametros configurables sobre Seleccion de monitor de bateria y Tiene sistema CC.

[
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9.2.3. Seleccion de la fuente de estado de carga (SoC)

La fuente del estado de carga puede seleccionarse en:

Configuracién — Configuracion del sistema — Baterias — Monitor

de baterias.

La fuente seleccionada determina qué valor de estado de carga
se muestra en la pantalla resumen de su dispositivo GX.

Modo Automatico

Si se selecciona Automatico, el sistema sigue esta logica:

En la misma imagen hemos elegido el ajuste Automatico. Cuando

se selecciona Automatico, la pantalla de Configuracion del
sistema aparecera como en la siguiente imagen.

La funcion “Automatico” sigue la siguiente légica:

1. Cuando esté disponible, usara un monitor de bateria de uso

exclusivo, como el BMV, SmartShunt, Lynx Smart BMS o
Lynx Shunt VE.Can, o una bateria con monitor integrado.

2. Cuando haya mas de uno de estos conectados, usara
uno cualquiera al azar, aunque se puede seleccionar uno
determinado de forma manual.

3. Cuando no haya un monitor de bateria de uso exclusivo,
usara el estado de carga VE.Bus.

¢Cuando se debe usar “Sin monitor de baterias”?

Seleccione Sin monitor de baterias en sistemas en los que:

* Hay un Multi o un Quattro instalado

* No hay un BMV, SmartShunt, ni ningin otro monitor equivalente

* Hay otras cargas o cargadores CC conectados a la bateria,
pero no estan integrados con el dispositivo GX.

A En esta configuracion, el estado de carga de VE.Bus puede

ser poco preciso, ya que no tiene en cuenta la corriente sin
monitorizar de otras fuentes o cargas CC.

<

Automatic

No battery monitor

MultiPlus-Il 24/3000/70-32 on VE.Bus
Lynx Smart BMS 500 NG on VE.Can
Lynx Smart BMS 500 NG on VE.Can

Lynx Smart BMS Totals on Virtual

<

System name
ACinput 1

ACinput 2

Position of AC loads
Monitor for grid failure
Battery monitor
Auto-selected

Has DC system

9.2.4. Informacion detallada sobre el estado de carga VE.Bus

Battery monitor

O O O O O

System setup
Automatic
Grid
Not available
AC input & output
Disabled
Automatic
Lynx Smart BMS Totals on Virtual

Mientras que el inversor/cargador esté en Carga inicial, el estado de carga no superara el valor establecido en VEConfigure en:
Pestafia general — Estado de la carga al finalizar la carga inicial (por defecto: 85 %).

En sistemas con cargadores solares, asegurese de que la tensién de absorcién configurada en el MPPT es ligeramente mayor
que el ajuste del inversor/cargador. Esto permite que el inversor/cargador detecte la transicién a Absorcién, algo necesario para

que el estado de carga suba por encima del limite de Carga inicial.

A Si el inversor/cargador no detecta Absorcion, el estado de carga permanecera fijo en el porcentaje de Fin de carga inicial

configurado (por defecto: 85 %).
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9.2.5. El menu de estado del sistema

El menu de estado del sistema (Configuracién — Configuracion < SEEED

del sistema — Estado del sistema) proporciona indicadores de Synchronize VE.Bus SO with battery -
diagndstico que le ayudaran a identificar el comportamiento del
sistema y posibles problemas.

Use solar charger current to improve VE.Bus SOC On
Solar charger voltage control on
/\ Este menu es de solo lectura y no puede usarse para
configurar ajustes. Solo es visible para el nivel de acceso
Superusuario y la visibilidad y el estado de cada indicador
dependen de la configuracion del sistema y de los dispositivos
conectados.

Solar charger current control On

BMS control Oon

Explicacion de los indicadores de diagnéstico

1. Sincronizacion del estado de carga VE.Bus con la bateria:

+ Si esta encendido, indica que el monitor de baterias interno del Multi/Quattro esta sincronizando automaticamente su
estado de carga con una fuente mas precisa, como un BMV, SmartShunt o BMS.

2. Use la corriente del cargador solar para mejorar el estado de carga del VE.Bus:

* En un sistema VE.Bus sin un monitor de baterias especifico, pero con cargadores solares de Victron, el dispositivo GX
tiene en cuenta la corriente de carga solar para mejorar el calculo del estado de carga que hace el Multi/Quattro.

3. Control de la tension del cargador solar:

» Los cargadores solares no estan usando su algoritmo de carga interno, sino que siguen un valor de referencia de tension
externo, procedente de una bateria gestionada o, en sistemas ESS, del Multi/Quattro.

4. Control de la corriente del cargador solar:
» El sistema esta limitando la corriente de salida del cargador solar, a partir de:

» Una bateria gestionada
» Una corriente de carga maxima definida por el usuario establecida en DVCC

5. Control BMS:

» EI BMS esta controlando la tension de carga, ignorando las tensiones de absorcion y flotacion configuradas en el inversor/
cargador o en el cargador solar.

9.3. LED y pulsador

9.3.1. LED

En el lateral del Nucleo GX hay dos LED de estado que indican el estado del Punto de acceso WiFi y del Bluetooth.
Secuencia de arranque

El comportamiento de los LED durante el proceso de arranque depende de si el punto de acceso WiFi y el Bluetooth estaban
activados previamente o no:

» Etapa 1: Los dos LED estan apagados durante aproximadamente 4 segundos
» Etapa 2: EI LED del punto de acceso WiFi empieza a parpadear en rojo durante aproximadamente 40 segundos

» Etapa 3: El LED del punto de acceso WiFi empieza a parpadear en verde durante aproximadamente 10 segundos (o
permanece apagado si el punto de acceso esta deshabilitado)

« Etapa 4: El LED de Bluetooth parpadea en azul (o permanece apagado si el Bluetooth esta deshabilitado)

Durante el funcionamiento

« EILED del punto de acceso WiFi parpadea en rojo: punto de acceso WiFi integrado deshabilitado

» EILED del punto de acceso WiFi parpadea en verde: punto de acceso WiFi integrado habilitado (por defecto)
* LED Bluetooth apagado: Bluetooth deshabilitado

* LED Bluetooth parpadea en azul Bluetooth habilitado

» LED Bluetooth azul fijo Se ha establecido la conexion Bluetooth a la aplicacion VictronConnect

Deshabilitar LED

[
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* Los LED pueden desactivarse con la consola remota. Para ello, vaya a Configuracion — General — Habilitar los LED de
estado.

9.3.2. Pequeiio botén empotrado situado encima del bloque terminal de entrada de alimentacion

Este botdn controla las funciones del punto de acceso WiFi, el Bluetooth y el restablecimiento de red.
Pulsacién breve: Activacion del punto de acceso WiFi y del Bluetooth

* Enciende o apaga el Bluetooth y el punto de acceso WiFi interno

* Indicadores LED:
* LED del punto de acceso WiFi parpadea en rojo + LED Bluetooth apagado — Los dos deshabilitados

* LED del punto de acceso WiFi parpadea en verde + LED Bluetooth parpadea en azul — Los dos habilitados
Pulsacién larga: restablece la configuracion de fabrica de todos los ajustes de la red y el cédigo PIN del Bluetooth
* Mantenga pulsado durante al menos 4 segundos
» Suelte cuando el LED del punto de acceso WiFi parpadee en verde con rapidez
» EILED permanece encendido durante 2 segundos para confirmar la accién

Mantenga pulsado el botén pequefio durante al menos cuatro segundos. El LED permanecera encendido durante dos segundos
para indicar que se ha reconocido la pulsacién larga, a continuacién deje de presionar el botén en cuanto el LED del punto de
acceso WiFi empiece a parpadear rapidamente en verde.

Asi se restablece:

* Ethernet en DHCP

Se habilita el punto de acceso WiFi

Se deshabilita la contraseia de la consola remota

Se habilita la consola remota en LAN y VRM

Se restablece el cddigo PIN del Bluetooth:

* Para los dispositivos GX con numero de serie anterior a HQ2242 — PIN predeterminado: 000000

* Para los dispositivos GX con numero de serie HQ2242 o posterior — PIN de seis cifras impreso en la etiqueta del dispositivo
(en la parte posterior del dispositivo GX).

A Tras el restablecimiento, apague y vuelva a encender el dispositivo GX para rehabilitar el Bluetooth y el
punto de acceso WiFi.

nnnnnnnnn
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10. Actualizaciones de firmware

10.1. Registro de cambios

El registro de cambios esta disponible en Victron Professional, en el directorio Firmware — Venus OS.

Esta seccién proporciona notas de version detalladas, historial de versiones y archivos de firmware de cada versiéon de Venus
OS.

Para acceder a Victron Professional tiene que abrir una cuenta. El registro es gratuito.
Si aun no tiene acceso:

1. Visite professional.victronenergy.com

2. Pulse Inscribirse

3. Rellene sus datos y confirme su direccién de correo electronico

Una vez que se haya registrado y haya iniciado sesion, vaya a la seccion de Firmware, abra el directorio de Venus OS para ver
el registro de cambios y descargue los archivos correspondientes.

10.2. Formas de actualizar el firmware
Hay dos formas de actualizar el firmware:

* Através de Internet - Haga una actualizacién manual o habilite las comprobaciones diarias automéaticas de actualizaciones.

10.2.1. Descarga directa desde Internet

En dispositivos GX sin pantalla (por ejemplo, Venus GX, Nucleo GX o Cerbo GX sin GX Touch), use la consola remota para
acceder a los menus descritos a continuacion.

1. Para hacer una actualizacién de firmware a través de < i
Internet, vaya a: Configuracién — General — Firmware — Fimware version was3
Actualizaciones en linea. Build date/time 20250107135716
Online updates
2. Pulse “Comprobar si hay actualizaciones”. et frmware from So/USB S

Stored backup firmware

3. Si hay una nueva versioén de firmware disponible aparecera
en Actualizacion disponible — Pulse para instalar la
actualizacion.

< Online updates

Auto update Check only

4. Sino hay ninguna actualizacién disponible, se confirmara con R Offical elssse
una notificacion. image type Large
Check for updates Press to check

5. Tras la actualizacion, compruebe los ajustes de la instalacion.

Para casi todos los sistemas, recomendamos dejar las actualizaciones automaticas deshabilitadas (que

S es, ademas, la configuracion de fabrica). En su lugar, realice las actualizaciones durante las tareas de
mantenimiento programadas, idealmente cuando haya personal cualificado presente para revertir cambios o
resolver problemas si fuese necesario.

estos sistemas, use el método de actualizacion con tarjeta microSD o memoria USB. Una vez actualizado el
firmware, las actualizaciones desde Internet volveran a funcionar con normalidad.

0 Ya no se puede actualizar versiones de Venus OS anteriores a v2.20 (2018) a través de Internet. Para

E POWER
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10.2.2. Tarjeta microSD o memoria USB

La actualizacién con una tarjeta microSD o una memoria USB se llama “Actualizacion sin Internet”. Use esta opcion para
actualizar un dispositivo que no esté conectado a Internet.

1. Paso 1. Descargar

Tenga en cuenta que los mismos archivos, y el registro de
cambios, estan disponibles en Victron Professional, También
hay una conexion para vincular su Dropbox a nuestra carpeta
compartida, de modo que siempre tenga los ultimos archivos
de firmware disponibles en su ordenador.

2. Instalacion en una tarjeta microSD o una memoria USB < nstall frmware from SD/USB
+ Guarde el archivo en la carpeta raiz de la tarjeta microSD o Cnecklorupdstes on SDIUSE =D
memoria USB microSD / USB [Press toeject |
3. Introduzca la tarjeta microSD o la memoria USB en el < Instll firmware from SD/USB
puerto USB del diSpOSitiVO GX Check for updates on SD/USB Press to check
Firmware found Press to update to v3.50
4. Inicie la actualizacién. Firmware buid date/time 2024102520210
 Vaya a: Configuraciéon — General — Firmware — meresD/use =

Instalar firmware desde SD/USB.
» Pulse “Revisar si hay actualizaciones en SD/USB”.

» Aparecera “Firmware encontrado”. Asegurese de que el
firmware de la tarjeta microSD o la memoria USB es mas
reciente que la version instalada en ese momento. Pulse
para iniciar el proceso de actualizacion.

10.3. Volver a una version de firmware anterior

Hay dos formas de volver a una version de firmware anterior:

1. Con la opcion de Firmware almacenado - Le permite restaurar la version instalada previamente directamente desde el
dispositivo.

2. Instalacion manual mediante SD/USB - Descargue el archivo de firmware necesario, copielo en una tarjeta microSD o
memoria USB e instalelo a través de Configuracion — General — Firmware — Instalar firmware desde SD/USB.

10.3.1. Opcién de Firmware almacenado

Esta funcion le permite cambiar entre la version de firmware actual y la anterior sin necesidad de acceso a Internet o una tarjeta
SD.

Para revertirlo con la copia de seguridad guardada:

1. Vaya a Configuraciéon — General — Firmware — Firmware
almacenado.

2. La pantalla mostrara:

< Stored backup firmware

» La version de firmware instalada actualmente

™ i Noltemetor sdcard
needed.
Firmware v3.52 (20241120085113) [[Press to boot |

» La version de firmware guardada disponible para arrancar

Firmware v3.53 (20250107135716) Running

3. Pulse sobre “Pulsar para iniciar” para arrancar la versiéon
guardada.

El sistema arrancara ahora el firmware guardado, y la version
actual se guardara como la nueva copia de seguridad.

E POWER
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10.3.2. Instalar una version de firmware concreta desde SD/USB

En ciertos casos, puede ser necesario instalar manualmente una versién de firmware concreta, como una version mas antigua
que no esté guardada como “Firmware almacenado” en el dispositivo GX. En esta seccidn se explica como realizar una
instalacion de firmware manual con una memoria USB o una tarjeta microSD.

1. Se pueden descargar antiguas versiones de firmware
de Venus OS aqui: https://updates.victronenergy.com/feeds/ <
venus/release/images/

Firmware
Firmware version v3.53
Build date/time 20250107135716

2. Descargue el archivo .swu para la version que se necesite o

Install firmware from SD/USB
3. Coloque el archivo .swu en el directorio raiz (no en una Stored backup firmware
carpeta) de una memoria USB o una tarjeta microSD.

< Install firmware from SD/USB

4. Introduzca la memoria USB o la tarjeta microSD en el e =
dispositivo GX.

microSD / USB [(Press toeject |

5. En el dispositivo GX: Vaya a Configuracién — General —
Firmware — Instalar firmware desde SD/USB.

< Install firmware from SD/USB

Check for updates on SD/USB [(Press to check |
6. Pulse Revisar si hay actualizaciones en SD/USB Frmuare found ZEDiez Ay
Firmware build date/time 20241029202109
7. Laversion de firmware debe aparecer en Firmware TS (Presstoeject |

encontrado. Pulse sobre ella para iniciar la instalacion

Aunque el backporting a versiones de firmware anteriores suele ser compatible, es posible que algunos
ajustes vuelvan a sus valores predeterminados durante el proceso. Asegurese de comprobar su configuracion
después de la instalacion.

10.4. Venus OS Large image

Ademas del firmware normal Venus OS, también se puede instalar Venus OS Large, una version ampliada de Venus OS que
incorpora Node-RED y Signal K Server.

Node-RED
Node-RED hace posible la personalizacién y la automatizacion avanzadas. Algunas de las caracteristicas clave son:

* Un panel de control totalmente personalizable al que se puede acceder desde un navegador web (localmente o a distancia con
VRM)

 Flujos de logica flexible, ideales para automatizacién del sistema, notificaciones y visualizacién
Servidor Signal K

El servidor Signal K esta destinado principalmente a aplicaciones nauticas. Actia como un multiplexor de datos y es compatible
con:

* NMEA 0183, NMEA 2000, Signal K y otras fuentes de datos

» Todos los datos procedentes del dispositivo GX y de los sistemas conectados estan disponibles en Signal K para integracion,
procesamiento o visualizacion en aplicaciones externas

Nota: Las opciones adicionales que ofrece Venus OS Large no estan oficialmente admitidas por Victron Energy. Uselas segln su
propio criterio.

Instalacién

1. En el dispositivo GX vaya a: Configuracion — General — Firmware — Actualizaciones en linea — Tipo de imagen
2. Seleccione “Grande” para pasar a Venus OS Large.

3. Proceda con la actualizacion de firmware segun se describe en el manual.

Para mas detalles y descripciones, véase la documentacion: Venus OS Large image: Signal Ky Node-RED

E POWER
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11. Seguimiento del inversor/cargador VE.Bus

11.1. Ajuste del Limite de corriente de la red

< MultiPlus-1l 24/3000/70-32

Mode

State External control

Grid current limit

DC Voltage 26.73V

En esta seccion se explican las implicaciones de habilitar y
deshabilitar el control por el usuario del ajuste del limite de
corriente de la red, como se puede ver en el menu Lista de

i iti i Intemal transfer switch
dispositivos — [su inversor/cargador]. ntemal iansfer switcl

Iv Accept wide input frequency range (4565 Hz) v Ground relay
AC low disconnect IW Y AC high connect  |265 W
AC low connect W Y AC high disconnect (270 W
[v UPS function

El limite establecido por el usuario en el Nucleo GX se aplicara a
todas las entradas en las que el ajuste Invalidado por el panel

remoto de VEConfigure esté habilitado.
[~ Dynamic current limiter

ACT input current imit [50.0 & | [ Overuled by remate

[priority)

AC2 input current limit |30.0 A | v Overuled by remote

Ejemplo de configuracién de un barco con dos entradas de CA y un Quattro:
» Se conecta un generador capaz de generar 50 A en la entrada 1;

» La alimentacion del puerto se conecta a la entrada 2 (la energia disponible depende del valor nominal del suministro de
energia del puerto).

Configure el sistema exactamente igual que en la captura de pantalla de VEConfigure anterior. La entrada 1 tiene prioridad
sobre la entrada 2, lo que significa que el sistema se conectara automaticamente al generador siempre que esté funcionando,
aplicando un limite de corriente de entrada fijo de 50 A. Cuando el generador no esté disponible y la red eléctrica esté disponible
en la entrada 2, el Quattro usara el limite de corriente de entrada configurado en el NGX.

Dos ejemplos mas: (En ambos casos, si deshabilita el ajuste “Invalidado por el panel remoto”, establecer un limite de corriente
en el NGX no tendra ningun efecto. Y si habilita “Invalidado por el panel remoto” para las dos entradas, se aplicara el limite de
corriente fijado en el NGX en las dos.)

[en] Input current limit quick-select values

. . L Grid current limit
[en] When setting the input current limit, a row of AC input 1

preset values is shown for quick selection. The GX
device dynamically displays the 8 highest preset
values that are below the system's maximum

supported input current limit, ensuring the most 1 0 0 s 0 A +
relevant values are directly selectable regardless of

system size. The preset list contains common

breaker ratings and ranges from 3 A up to 4000 A. { 3 6 10 13 16 25 32 63 ]
Values above 25 A are displayed without decimals.

Valores minimos del limite de corriente de la red

Cuando PowerAssist esta habilitado en VEConfigure, hay un limite minimo de corriente de entrada. El limite es diferente en cada
modelo. Tras fijar la corriente de entrada en un valor inferior al limite, volvera a subir automaticamente hasta el limite

Tenga en cuenta que se puede fijar el limite de corriente de entrada en 0. Cuando se fije en 0, el sistema estara en passthrough
(cargador deshabilitado).

Sistemas paralelos y trifasicos

El limite de corriente de entrada de CA establecido es el limite total por fase.

(1) . victron energy Seguimiento del inversor/cargador
Pagina 104 @}}} VE.Bus



Nucleo GX Manual

11.2. Advertencia sobre la rotacion de fase

El suministro de CA, ya sea desde un generador o la red eléctrica, a un sistema inversor/cargador trifasico debe tener la rotacién
de fase correcta, también llamada secuencia de fase. De lo contrario, los inversores/cargadores no aceptaran el suministro de
CA 'y permaneceran en modo Inversor. En este caso aparecera una advertencia de rotacion de fase.

Para resolver el problema, ajuste los cables de la entrada de CA cambiando cualquiera de las fases, modificando de este modo
la rotacion de L3 — L2 — L1 aL1 — L2 — L3. Otra posibilidad es reprogramar las unidades de Multi y modificar las asignaciones
de fase para que coincidan con el cableado.

VE.Bus Warnings and Alarms

En el dispositivo GX, la advertencia aparecera como una
notificacion en la interfaz grafica del usuario. También podra verse
en el menu del dispositivo del inversor/cargador.

En el portal VRM, se vera en el widget Alarmas y avisos VE.Bus

de la pagina avanzada y también aparecera en el registro de

alarmas. Ademas, se enviara un correo electrénico a través C y
del sistema de seguimiento de alarmas de VRM.

11.3. Alarma de conexiéon BMS perdida

Esta alarma se dispara si el inversor/cargador recibe datos
CVL/CCL o DCL de una bateria gestionada y posteriormente
pierde la comunicacién con la bateria o si la a bateria se
desconecta. También salta si el inversor/cargador pierde la
conexion con el VE.Bus BMS. En ambos casos, el inversor/
cargador se apagara para proteger el sistema.

10:08 o« Silence alarm

* 00

BMS connection lost now

Tenga en cuenta que también puede aparecer una alarma por HulPlosl 2473000
tensién baja de la bateria. Sin embargo, esta alarma no se debe VN [y
a tension baja en la bateria, sino a la falta de informacién de la

bateria por una pérdida de la comunicacion.

e now

Para resolver el problema, restablezca la conexion con el BMS o
reinicie (o apague y vuelva a encender) el inversor/cargador. Se
puede reiniciar desde el Menu avanzado del dispositivo VE.Bus.

11.4. Seguimiento de fallo de la red

Si esta opcion esta habilitada, aparece una alarma cuando el < e
sistema no se ha conectado a la entrada de CA configurada como
Red o Puerto durante mas de 5 segundos.

System name Automatic

AC input 1 Grid

» La alarma aparece como una notificacion en la interfaz grafica 20 a2 N
del usuario y como una alarma en el portal VRM, y también
estara disponible en Modbus TCP/MQTT.

Position of AC loads AC input & output
Monitor for grid failure Disabled

» Se recomienda su uso en sistemas auxiliares y también en Battery monitor Automatic
embarcaciones y vehiculos conectados a una toma de puerto. Auto-selected Lynx Smart BMS Totals on Virtual

» Este ajuste monitoriza la conexion del sistema a la Red/Puerto solamente. La monitorizacion del generador
se ofrece por separado a través de la funcion de Arranque/parada del generador y no forma parte de este
ajuste.

* No use esta opcion en sistemas que usen el ajuste de “Ignorar la entrada de CA” en nuestros inversores/
cargadores: cuando el sistema ignora la entrada de CA, es decir, funciona en modo isla, segun lo previsto,
incluso si la red eléctrica esta disponible, informara de un fallo en la misma.
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11.5. Menu avanzado

Se puede acceder al menu avanzado desde Lista de dispositivos — [MultiPlus o Quattro] — Avanzado. Contiene opciones de
ecualizacion, redeteccion y reinicio del sistema VE.Bus y muestra el estado de la prueba de relé del ESS.

» Ecualizacioén: Inicia la ecualizacién. Consulte la documentacion
del Multi o del Quattro para mas informacion.

* Volver a detectar el sistema VE.Bus: Limpia el caché del
Nucleo GX que tanga datos del sistema VE.Bus almacenados
para que el arranque tarde lo menos posible. Use esta opcion
cuando, por ejemplo, un VE.Bus BMS que solia formar parte
del sistema ya no se usa o se ha sustituido por un Lynx
Smart BMS. Al usar Volver a detectar el sistema VE.Bus, el
inversor/cargador no se apaga durante un par de segundos
como sucede cuando se usa Reiniciar el sistema VE.Bus. < Advanced
Equalization \messm\
* Reiniciar el sistema VE.Bus: Reinicia el inversor/cargador
(igual que si se apagase y se volviese a encender desde
el interruptor giratorio principal de la parte frontal) si no se
ha reiniciado automaticamente (después de tres intentos), por
ejemplo, tras una sobrecarga (muy) elevada o tres sobrecargas
seguidas. Se borran los errores persistentes, como un error de
sobrecarga repetido e irrecuperable.

Redetect VE.Bus system [Press to redetect |
Restart VE.Bus system Press to restart
ACinput 1 ignored No

ESS Relay test Completed

» Entrada CA 1 ignorada: Estado del indicador de la Entrada de
CA1

* Prueba del relé ESS: Muestra el estado de la prueba del
relé ESS. Solo es relevante en los sistemas ESS. Véase la
P9 de las preguntas frecuentes del manual de ESS para mas
informacion.

11.6. Seguimiento del estado de alarma

< Alarm status
VE.Bus Error 0
Low battery voltage OK
Se puede acceder a la pagina de Seguimiento del estado de UET 2T X
alarma desde Lista de dispositivos — [Multi o Quattro] — Estado Overload oK
de alarma Muestra informacién de diagnéstico de parametros DC ripple oK
especificos para ayudar a resolver problemas y proporciona e — oK
informacién adicional sobre el error 8/11 del VE.Bus.
Temperature sensor 0K
Phase rotation 0K
VE.Bus Error 8/ 11 report
{((m victron energy Seguimiento del inversor/cargador
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11.7. Menu de configuracion de la alarma VE.Bus

Cuando se usa un sistema VE.Bus, se puede configurar el nivel de gravedad de los problemas que generara una notificacion (y
una alerta sonora) en el Nucleo GX.

Para modificar las notificaciones de Alarmas y avisos VE.Bus,
haga lo siguiente:

1. Desde el menu de Configuracioén, vaya a Dispositivos — [su
producto VE.Bus] — Configuracion de alarmas

2. Elija entre los siguientes ajustes de notificacion para cada < Alerm setup
alarma: Low battery voltage Alarms & warnings
.ys . . . - h rms & warnin
+ Deshabilitada: El NGX nunca pitara ni mostrara Hohtemperstre Hlams & vamins
nOtIfICGCIOneS No se I'eCOmlenda Inverter overload Alarms & warnings
High DC ripple Alarms & warnings
* Solo alarma (por defecto): EI NGX solo pitara y mostrara p—— pre——
una notificaciéon cuando el sistema VE.Bus se haya
. . High DC current Alarms & wamings
apagado por una alarma. Las advertencias se ignoran.
Temperature sense error Alarms & warnings
» Alarmas y avisos El NGX pitara y mostrara una Voltage sense error Alarms & warnings
notificacion para todas las alarmas y avisos seleccionados. e —
3. Desplacese hasta el final de la lista y habilite o deshabilite las
notificaciones de error VE.Bus.
Cuando haya terminado, no olvide cambiar el nivel de acceso a
Usuario si es necesario.
11.8. Menu del dispositivo
< Device
Connection VE.Bus
Product MultiPlus-Il 24/3000/70-32
Name Custom name
, . . . . . . Product ID 0x2611
El menu del Dispositivo (Lista de dispositivos — [Multi o Quattro]
. g . . . . .y Firmware version v552
— Dispositivo) contiene parametros relativos al dispositivo como
creacion de un nombre personalizado, version de firmware, VRMinstance o
numeros de serie (en el submenu) y otros elementos que pueden VEBus version 2611552
usarse para hacer diagnosticos. MK2 device MK3
MK2 version 1170216
Multi Control version
VE.Bus BMS version
Serial numbers
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11.9. Copia de seguridad y restauracion de ajustes de VE.Bus

La funcion de Copia de seguridad y restauracion de ajustes de VE.Bus le permite guardar la configuracion completa de un Multi o
un Quattro en un dispositivo GX y restaurarla cuando lo necesite.

Asi, resulta mas facil:

* Recuperar un sistema rapidamente después de < Settings ~ Devices  MultiPlus-ll 24/3000/7032  Advanced
sustituir una unidad defectuosa, sin necesidad de
hacer una reconfiguracion manual completa.
Restore - Backup-v556_ESS
» Cambiar entre distintas configuraciones, por
. L. ey . Delete Select backup file to delete
ejemplo, de monofasica a trifasica, en una
instalacion de generador hibrido (que tendra que Cancel
incluir los contactores necesarios para cambiar Note: Backup files are VE Bus firmware version specific and can only be used 1o restore settings on products

with matching firmware versions

también los cables fisicos).

Proceso de copia de seguridad

El proceso de copia de seguridad funciona igual que una descarga de Remote VE.Configure en VRM; mientras que la copia de
seguridad esté en curso, la pantalla del GX dejara de transmitir informacién procedente del dispositivo VE.Bus.

1. Vaya a Configuracién — Dispositivos — { settings  Devices  MultiPlusl 24/3000/7032  Advanced
[Su_Multi_o_Quattro] — Avanzado — Copia de Backup name
seguridad y restauracion. Restore Select backup file to restore

2. Elija un nombre claro y descriptivo para la Delete Select backup file to delete
Copla de Segurldad . Consejo InCIuya Ia VerSIOn Note: Backup files are VE.Bus firmware version specific and can only be used to restore settings on products

with matching firmware versions

de firmware, ya que solo se podran restaurar
archivos de copia de seguridad que tengan la

m|Sma Vers'orn de f|rmware que el MultI/Quattro < Settings Devices MultiPlus-1l 24/3000/70-32 Advanced
Backup - Backup_556_ESS
3. Toque Pulse para hacer una copia de seguridad
para iniciar eI prOCGSO Restore Select backup file to restore
Delete Select backup file to delete
4. Una vez completado, la configuracion se

guardara en el dispositivo GX y aparecera una
i H Ne Backup file VE.Bus fi fi d ly be d di
nOtlflCaClOn. w?t‘hemzalf:h:‘:g ‘f:rsni::re ver:]scr:rsmwareversmn specific and can only be used to restore settings on products

Proceso de restauracion

El proceso de restauracion funciona igual que una carga de Remote VE.Configure en VRM. Si la configuracion incluye asistentes
0 ajustes que necesiten un reinicio, el sistema se reiniciara durante el proceso de restauracion.

(1) . victron energy Seguimiento del inversor/cargador
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< Settings Devices MultiPlus-Il 24/3000/70-32 ‘Advanced Backup & Restore
556_Generator O
Backup_556_ESS O
1. Vaya a Configuracién — Dispositivos —
[Su_Multi_o_Quattro] — Avanzado — Copia de < Settings ~ Devices  MultiPlus-ll 24/3000/7032  Advanced
seguridad y restauracion. Backup name
. . . Restore - Backup_556_ESS
2. Pulse Restaurar y seleccione el archivo de copia
de seguridad a usar. Delete Select backup file to delete >

3. Toque Pulse para restaurar para iniciar el

Note: Backup files are VE.Bus firmware version specific and can only be used to restore settings on products

proceso. with matching fimware versions
[en] If the VE.Bus device has password-
prOteCl‘ed Setﬁngs (e g grld Code Settings) a < Overview Quattro 24/3000/70-2x50 Product page Advanced Backup & Restore
password entry prompt will appear during the Backup name -
restore process. Enter the required password to
Restores [ Restoring... Waiting for VE.Bus setting access password ]

complete the restore. 560.X-3_with_EU_gridcode 9. 9 : g P

4. Una vez completado, la configuracién estara Delste SslectbackinliiEleiCelete

restaurada y activa. El sistema reanudara
su funcionamiento normal y aparecera una

notificacion. Cancel

Note: Backup files are VE.Bus firmware version specific and can only be used to restore settings on products
with matching firmware versions

VE.Bus settings access password [ Enter VE.Bus password for access level 1 ]

@ VE.Bus settings password input required ><

11.10. Prioridad a la energia solar y edlica

La funcion de dar prioridad a la energia solar y edlica garantiza que se usen energia solar y edlica para cargar la bateria. Al
mismo tiempo, la energia de la red solo se usa para evitar que la bateria sufra una descarga demasiado profunda.

Cuando esta activada, el sistema permanece en este modo, llamado Sostenimiento, durante siete dias; si no hay energia solar o
edlica suficiente, se hara un ciclo de carga completo para cargar las baterias al 100 %. De este modo, las baterias se mantienen
en condiciones éptimas v listas para su uso posterior.

Transcurridos estos siete dias, el sistema no volvera al modo Sostenimiento. En su lugar, mantendra las baterias completamente
cargadas y dara prioridad a la energia solar frente a la de la red siempre que sea posible durante el dia para alimentar cargas
CC como bombas y sistemas de alarma.

Para mas detalles e informacién sobre la configuracion, véase el manual de Prioridad a la energia solar y edlica.
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12. Control de corriente y tension distribuido (DVCC)

12.1. Introduccioén y caracteristicas

Al habilitar el DVCC (en Configuracién — Configuracion del sistema — Control de carga), el dispositivo GX pasa de ser un
monitor pasivo a un controlador activo del sistema. Las funciones DVCC disponibles dependen de:

« Eltipo de bateria que se use

* Los componentes de Victron instalados

» Su configuracién

Ejemplo 1 - Baterias CAN-bus gestionadas:

Cuando se conecta una bateria CAN-bus BMS gestionada, el dispositivo GX recibe:
 Limite de tension de carga (CVL)

 Limite de corriente de carga (CCL)

 Limite de corriente de descarga (DCL)

Estos valores se transmiten a los inversores/cargadores, cargadores solares y cargadores CC-CC Orion XS conectados, que
deshabilitan sus propios algoritmos de carga y siguen directamente las instrucciones de la bateria.

Ejemplo 2 - Baterias de plomo-acido:
En los sistema plomo-acido, el DVCC habilita:

» Un limite de corriente de carga configurable para todo el sistema donde el dispositivo GX limita activamente el inversor/
cargador si los cargadores solares estan ya funcionando a plena potencia.

» Sensor de temperatura compartido (STS)
» Sensor de corriente compartido (SCS)
Estas opciones mejoran el comportamiento de carga coordinada en todo el sistema.

Esta tabla muestra los ajustes recomendados para distintos tipos de baterias:

Plomo-acido VE.Bus BMS VE.Bus BMS VE.Bus BMS FEICHES
V1 Litio V21 Litio NG Litio gestionadas
de terceros

compatibles?

Configuracion
automatica

Cprrlente de carga del Si si si Si 2)
sistema

g,segl’)?eria habilitar el Si 3), 4) 3),4) 3), 4) 2

¢ Deberia habilitar el
STS?

Si No No No 2)

1) DVCC debe estar habilitado para que el dispositivo GX controle los cargadores solares, el inversor RS
o el Multi RS en un sistema con un VE.Bus BMS V2 o un VE.Bus BMS NG.

2) Use el manual de Compatibilidad de baterias para ver qué parametros hay que ajustar y cuéles se
ajustan automaticamente.

3) En un sistema ESS el dispositivo VE.Bus ya esta sincronizado con los cargadores solares, por lo que
recomendamos dejar el SVS y el SCS apagados.

4) Para todos los demas sistemas: Si se instala un BMV o SmartShunt, se aconseja habilitar el SVS y el
SCS. En todos los demas casos, deje el SVS y el SCS deshabilitados.

5) Los cargadores solares, inversores/cargadores, Multi RS, inversores RS y Orion XS no requieren
cableado. Todas las demas cargas y cargadores deben conectarse por cable y controlarse mediante
ATC/ATD (permitir la carga/permitir la descarga).
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Plomo-acido VE.Bus BMS VE.Bus BMS VE.Bus BMS Baterias
V1 Litio V21 Litio NG Litio gestionadas

de terceros
compatibles?

¢ Deberia habilitar el si 3) 4 3) 4) 3,4 2)
SCS? ’ ’

Método de control de N/A N/A N/A N/A 2)
la carga

Cable ATC/ATD 5)

(permitir la carga/ N/A Si 5 2)

permitir la descarga)

1) DVCC debe estar habilitado para que el dispositivo GX controle los cargadores solares, el inversor RS
o el Multi RS en un sistema con un VE.Bus BMS V2 o un VE.Bus BMS NG.

2) Use el manual de Compatibilidad de baterias para ver qué parametros hay que ajustar y cules se
ajustan automaticamente.

3) En un sistema ESS el dispositivo VE.Bus ya esta sincronizado con los cargadores solares, por lo que
recomendamos dejar el SVS y el SCS apagados.

4) Para todos los demas sistemas: Si se instala un BMV o SmartShunt, se aconseja habilitar el SVS y el
SCS. En todos los demas casos, deje el SVS y el SCS deshabilitados.

5) Los cargadores solares, inversores/cargadores, Multi RS, inversores RS y Orion XS no requieren
cableado. Todas las demas cargas y cargadores deben conectarse por cable y controlarse mediante
ATC/ATD (permitir la carga/permitir la descarga).
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12.2. Requisitos de DVCC
1. Compatibilidad de la bateria

» Para baterias conectadas CAN-bus, consulte la pagina correspondiente del manual de Compatibilidad de baterias para
ver si la habilitaciéon de DVCC se ha probado con su tipo de bateria y si es compatible. — Habilite el DVCC solo si aparece
expresamente como compatible para su tipo de bateria.

» A Sino se menciona DVCC en las notas relativas a su bateria, no lo habilite.

» EI DVCC es totalmente compatible y puede usarse sin problema con:
» Baterias de plomo-acido (Gel, AGM, OPzS, etc.)

« Lithium Smart de Victron con:
« VE.Bus BMS

* Lynx lon + Shunt BMS
* Lynx lon BMS

 Lithium NG de Victron con:
* VE.Bus BMS NG

» En sistemas con Lynx Smart BMS o Lynx BMS NG, el DVCC esta habilitado automaticamente y no puede deshabilitarse.

2. Versiones de firmware

* No use el DVCC cuando no se cumplan los requisitos de firmware.
» Durante la puesta en marcha, instale siempre el Ultimo firmware disponible.

» Una vez que el sistema esté funcionando de forma fiable, no hara falta hacer actualizaciones de firmware salvo que sea
necesario.

+ Si surgen problemas, el primer paso sera actualizar el firmware.

Versiones de firmware minimas necesarias:

Producto Victron Version minima de firmware

Multi/Quattro 422
MultiGrid 424
Multi RS, Inversor RS, MPPT RS v1.08
Dispositivo GX v2.12
VE.Direct MPPT v1.46
VE.Can MPPT con VE.Direct v1.04
Cargadores solares MPPT VE.Can antiguos (con la pantalla) No puede usarse
Lynx lon + Shunt v2.04
Lynx lon BMS v1.09
Lynx Smart BMS v1.02
Lynx BMS NG v1.10
Orion XS v1.00

Advertencia de compatibilidad de firmware — Error #48

A partir del firmware Venus OS v2.40, el dispositivo GX mostrara la advertencia: Error #48 — DVCC con firmware
incompatible

Esto indica que al menos uno de los dispositivos conectados tiene versiones de firmware incompatibles con DVCC.
Para mas detalles sobre este error, véase el capitulo de codigos de error [180].
Requisitos del sistema ESS

Si se usa un sistema ESS, asegurese de que el Asistente ESS es de la version 164 o posterior (lanzada en noviembre de
2017), ya que las versiones anteriores no son compatibles con DVCC.
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12.3. Efectos del DVCC en el algoritmo de carga

En modo auténomo, nuestros inversores/cargadores, cargadores solares MPPT y Orion XS usan su propio algoritmo de carga
interno. Esto significa que ellos mismos determinan cuanto tiempo permanecer en absorcion, cuando pasar a flotacion y cuando
volver a carga inicial o ir a almacenamiento. En estas diferentes fases usan los parametros configurados en VictronConnect y
VEConfigure.

En sistemas ESS y sistemas con baterias gestionadas (véase el manual de Compatibilidad de baterias), el algoritmo de carga
interno esta deshabilitado y el cargador funciona con un objetivo de tensién de carga controlado externamente. En esta tabla se
explican las distintas posibilidades:

Tipo de sistema Tipo de bateria bvccC Inversor/ Cargador solar Orion XS
cargador
Encendi Bateria

do
Bateria inteligente
Apagad No haga esto; es mejor que habilite el DVCC

o}
Asistente ESS")
Encendi Interno Inversor/cargador

do
Bateria normal
Apagad Interno Inversor/cargador

o

Encendi Bateria

do
Bateria inteligente
Apagad No haga esto; es mejor que habilite el DVCC

o]
Standard
Encendi Interno

do
Bateria normal
Apagad Interno

(o]

1) El Asistente ESS solo se instala en un determinado tipo de sistema energético que integra una conexién a la red con un
inversor/cargador Victron, un dispositivo GX y un sistema de bateria, que no debe confundirse con un sistema aislado como
el que se usa en barcos o autocaravanas.

Detalles

* Interno

« El algoritmo de carga interno (carga inicial— absorcién — flotacién — re-carga inicial) y las tensiones de carga configuradas
estan activas.

+ Elinversor/cargador indica el estado de carga: carga inicial, absorcion, flotacién y asi sucesivamente.
» El estado de carga indicado por MPPT es: carga inicial, absorcion, flotacion y asi sucesivamente.

+ El estado de carga indicado por el cargador de baterias CC-CC Orion XS es: carga inicial, absorcion, flotacion y asi
sucesivamente.

 Inversor/cargador (solo se aplica a MPPT y Orion XS)

+ El algoritmo de carga interno del MPPT y del Orion XS esta deshabilitado, y en su lugar esta controlado por un valor
predeterminado de tension de carga procedente del inversor/cargador.

« El estado de carga indicado por el MPPT y el Orion XS es: Control externo

+ Bateria

+ El algoritmo de carga interno esta deshabilitado y, en su lugar, el dispositivo esta controlado por la bateria.
« El estado de carga indicado por el inversor/cargador es: Control externo

+ El estado de carga indicado por el MPPT y el Orion XS es: Control externo (los LED siguen mostrando carga inicial y
absorcioén, nunca flotacién).
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12.3.1. EI DVCC tiene efecto cuando hay mas de un Multi/Quattro conectado

Cuando el DVCC esta habilitado, el sistema Multi/Quattro conectado al puerto VE.Bus integrado (una unidad o varias unidades
configuradas para funcionamiento paralelo, fase dividida o trifasico) es controlado por el DVCC.

Si hay un Multi/Quattro secundario conectado al dispositivo GX mediante una interfaz MK3-USB no estara controlado por el
DVCC por defecto y funcionara segun su propia configuracion interna.

El menu de Control de carga (Configuracion —
Configuracion del sistema — Control de carga)
incluye la opcidn “La bateria gestionada controla
todos los Multi y Quattro”. Esta opcién solo aparece
cuando se conecta un Multi/Quattro adicional al
dispositivo GX mediante una interfaz MK3-USB.

Cuando se habilita (esta deshabilitada por
defecto), los dispositivos Multi/Quattro secundarios

conectados mediante MK3-USB también se < Settinasiy JSvstemSetip G
controlan mediante la bateria gestionada (CAN-bus). Charge current limits

En este caso, el limite de tension de carga (CVL), Limit managed battery charge voltage

el limite de corriente de descarga (DCL) y el limite

de corriente de carga (CCL) proporcionados por SVS - Shared voltage sense

el BMS se duplican a todos los Multi y Quattro

; STS - Shared temperature sense
conectados. De este modo se garantiza que todas i

las unidades usan la misma tension de carga y que SCS - Shared current sense

todas las unidades detienen la descarga si la bateria

lo requiere. Control MK3-USB connected inverter/charger system

Control CCL limitado «

EI CCL no se reparte ni comparte entre varios
inversores/cargadores. Por el contrario, se aplica el
valor completo de CCL a cada unidad controlada.

Este comportamiento esta pensado para sistemas
en los que, por ejemplo, se conecta un generador
al Multi/Quattro secundario. El instalador tiene la
responsabilidad de garantizar que no se supera el
CCL si hay varios Multi/Quattro cargando al mismo
tiempo.
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12.4. Caracteristicas DVCC para todos los sistemas

Las siguientes caracteristicas se aplican a todos los tipos de sistemas cuando DVCC esta habilitado, independientemente de si:

* Se usa el Asistente ESS o no

.

El sistema utiliza baterias de plomo-acido o baterias estandar de otro tipo

* Se instala una bateria CAN-bus BMS inteligente

Estas funciones estan activas en todas las configuraciones en las que el DVCC esta habilitado.

12.4.1. Limitar corriente de carga

El limite de corriente de carga es un ajuste configurable por
el usuario que define la corriente de carga total maxima que
se permite en el sistema. Esta disponible en: Configuracion —
Configuracion del sistema — Control de carga en el dispositivo

< DVCC
GX.
CAUTION: Read the manual before adjusting.
En sistemas con el DVCC habilitado, se da prioridad a las fuentes ovee Forced o
de carga del siguiente modo: e e e «
1. Cargadores solares MPPT (incluido MPPT RS) Maximum charge current (o8]

2. Cargadores de bateria CC-CC Orion XS

3. Inversores/cargadores (incluidos Inversores RS y Multi RS)

Particularidades:

1.

Si se conecta un CAN-bus BMS y el BMS solicita una corriente de carga maxima diferente a la del ajuste configurable por el
usuario, se usara la menor de las dos.

Este mecanismo solo funciona con inversores/cargadores de Victron incluido el inversor RS, Multi RS y cargadores de
baterias como el MPPT RS vy los cargadores de baterias CC-CC Orion XS. Otros cargadores, como Skylla-i, no estan
controlados y ademas su corriente de carga no se tiene en cuenta. Lo mismo ocurre con los dispositivos que no estan
conectados a un dispositivo GX, como un alternador. En otras palabras: solo se controlara la corriente de carga total de los
inversores/cargadores y de todos los MPPT. Cualquier otra fuente sera una corriente de carga adicional, que no se tiene en
cuenta. Incluso si se instala un BMV u otro monitor de baterias.

Es posible que no se cuenten las cargas CC a no ser que se instale un SmartShunt o BMV-712 y se configure correctamente
como contador CC. Por ejemplo, sin el monitor de cargas CC, con una corriente de carga maxima configurada de 50 Ay
cargas CC que consumen 20 A, la bateria se cargara con 30 A y no con los 50 A permitidos. Con el SmartShunt configurado
como contador CC, la méxima corriente de carga configurada es de 50 Ay el shunt del sistema CC informa de un consumo
de 25 A. Entonces los cargadores se fijan para cargar con 50 + 25 = 75 A.

Si tiene uno o mas shunts configurados en “sistema CC” (cuando haya mas de uno, se sumaran todos), el limite de corriente
de carga DVCC compensara para las cargas y para los cargadores. Afiadira corriente de carga adicional si hay una carga y
la quitara si hay otro cargador en el sistema CC. No se compensa para las “cargas” y las “fuentes” CC en ninguna direccion.

La corriente extraida del sistema por el inversor/cargador se compensa. Por ejemplo, si se extraen 10 A para alimentar
cargas de CAy el limite esta en 50 A, el sistema permitira a los cargadores solares MPPT cargar con un maximo de 60 A.

En todas las situaciones, el limite de carga maxima configurado en el propio dispositivo, es decir, el limite de corriente

de carga establecido con VictronConnect o VEConfigure para los cargadores de bateria CC-CC Orion XS, los cargadores
solares MPPT o para los inversores/cargadores seguira vigente. Un ejemplo para ilustrar esto: en caso de que haya solo un
inversor/cargador en el sistema y en VEConfigure o VictronConnect, la corriente de carga se haya fijado en 50 A, y en el
dispositivo GX se haya fijado un limite de 100 A, el limite operativo sera de 50 A.

Los limites de corriente de carga DVCC no se aplican a los MPPT CC cuando el ESS esta habilitado con Permitir al MPPT
CC exportar. Esto se hace para obtener la maxima salida de los paneles solares para exportar.

(M), victron energy Control de corriente y tension

Pagina 115 ) o distribuido (DVCC)


https://www.victronenergy.com.es/media/pg/SmartShunt/es/operation.html#UUID-85290477-514b-8943-87d3-b1a9910f03ba

Nucleo GX Manual

12.4.2. Limite de la tension de carga de la bateria gestionada

Algunas baterias gestionadas, como BYD y Pylontech, pueden
necesitar una tension de carga reducida durante su periodo

inicial de puesta en marcha. De este modo se garantiza un < bvee
equilibrado de celdas correcto en las primeras semanas de CAUTION:Read the manal before adjusting
funcionamiento. ovee Forcedon &

Limit charge current

La opcion Limite de tension de carga de la bateria gestionada
esta disefiada especificamente para este fin.

Limit managed battery charge voltage «

Maximum charge voltage 55.0V

Si esta habilitada, permite reducir temporalmente la tension de
carga maxima, incluso si el BMS de la bateria normalmente
permite una tension mas alta.

Q » No utilice esta opcion con ningun otro propdésito.
El uso incorrecto puede impedir que se produzca el equilibrado de celdas, ocasionando un grave
desequilibrio a largo plazo.

+ Sila tension esta fijada por encima del CVL (limite de tensién de carga) desde el BMS de la bateria, se
aplicara el valor mas bajo.

12.4.3. Sensor de tensién compartido (SVS)

Esta opcion es compatible con dispositivos VE.Bus, cargadores
solares VE.Direct y VE.Can MPPT y cargadores de bateria CC-
CC Orion XS, asi como con inversores RS y Multi RS.

El sistema selecciona automaticamente la medicion de tension

6ptima. Si esta disponible, le da prioridad a la tension procedente

del BMS o de un monitor de baterias BMV. Si no se puede

acceder a ninguna de ellas, recurrira a la tensién de la bateria < bvee
trasmitida por el sistema VE.Bus. La tensién mostrada en la
interfaz gréafica del usuario se corresponde con la medicion de
tension seleccionada.

Limit charge current
Limit managed battery charge voltage

SVS - Shared voltage sense Forcedon @&
El sensor de tensién compartido (SVS) esta habilitado por defecto -
cuando el DVCC esta activo. Se puede deshabilitar manualmente
con un interruptor en Configuraciéon — Configuracion del sistema
— Control de carga. No obstante, el SVS (y el DVCC) esta
habilitado forzosamente para el Lynx Smart BMS y el Lynx Smart
BMS NG y no puede modificarse.

STS - Shared temperature sense Forced off _J

SCS - Shared current sense «

Tenga en cuenta que para algunas baterias se fuerza la
desactivacion del SVS. Le rogamos que consulte la pagina de
compatibilidad de su bateria.
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12.4.4. Sensor de temperatura compartido (STS)

El Sensor de temperatura compartido (STS) permite que el
dispositivo GX envie la temperatura de la bateria medida a
todos los inversores/cargadores, cargadores solares MPPT y
cargadores CC-CC Orion XS conectados.

Puede seleccionar la fuente del dato de temperatura entre:
* BMV-702 / BMV-712

< pvee

* SmartShunt

Limit charge current

Limit managed battery charge voltage

* Monitores de bateria derivador Lynx VE.Can

SVS - Shared voltage sense Forcedon @&

» Entrada de temperatura en el dispositivo GX (si esta disponible) T - =

SCS - Shared current sense «

* Inversor/cargador Multi/Quattro
» Cargador solar MPPT (con sensor instalado)

Nota: En el Lynx Smart BMS, el Lynx Smart BMS NG y algunas
baterias gestionadas el STS esta deshabilitado forzosamente.
Consulte la pagina de compatibilidad de baterias para mas
informacion.

12.4.5. Sensor de corriente compartido (SCS)

Esta funcion comparte la corriente de la bateria, medida por un
monitor de baterias conectado al dispositivo GX, con todos los
cargadores solares MPPT y cargadores de bateria CC-CC Orion

XS conectados.

Estos dispositivos pueden usar la corriente compartida para < ovee

el mecanismo de corriente de cola, que finaliza la absorcion Limit charge current

cuando la corriente de la bateria cae por debajo de un umbral Limit managed battery charge voltage

determinado. — Consulte los detalles de la configuracién en la VS - Shared voltage sense ——
documentacion especifica del producto.

STS - Shared temperature sense srced off B
Solo es aplicable a sistemas que no usen ni ESS ni una bateria SCS- Shared current sense «
gestionada, ya que en esos casos el control de la carga de los

cargadores solares MPPT y del Orion XS es externo.

Nota: Necesita firmware de cargador solar MPPT v1.47 o
posterior.

12.4.6. BMS controlando

< pvce

Limit charge current
Limit managed battery charge voltage

SVS - Shared voltage sense Forced on

En sistemas con varios BMS conectados, esta opcién permite
seleccionar un BMS concreto para DVCC. También permite
usar un BMV o SmartShunt para hacer un seguimiento del SCS - Shared current sense =
estado de carga configurando el BMV como monitor de baterias SCS status Disabled (external control)
(Configuracion — Configuracion del sistema — Baterias — Controllng BMS Automatic selection
Monitor de baterias) mientras el BMS permanece activo para
DVCC.

Se puede acceder a este ajuste en el menu Configuracién — < Controlling BMS
Configuracion del sistema — Control de carga en el dispositivo Automatic selection ®
GX.

STS - Shared temperature sense Forced off _J

Auto selected Lynx Smart BMS Totals

No BMS control

Lynx Smart BMS HQ24142X9K9

Lynx Smart BMS HQ24143ZEGE

O|O|O|O

Lynx Smart BMS Virtual

12.5. Caracteristicas DVCC cuando se usa una bateria CAN-bus BMS

Esta seccién se aplica a todos los sistemas que usan un BMS de bateria inteligente conectado mediante CAN-bus.
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El VE.Bus BMS de Victron queda excluido.

Este BMS inteligente envia los siguientes parametros al
dispositivo GX:

1. Limite de tensién de carga (CVL): la maxima tensién de
carga que la bateria acepta en ese momento.

2. Limite de corriente de carga (CCL): la maxima corriente de
carga solicitada por la bateria.

< Parameters

3. Limite de corriente de descarga (DCL): la maxima corriente S 2740V
de descarga solicitada por la bateria.

Charge Current Limit (CCL) 2004

Discharge Current Limit (DCL) 600A

Algunos tipos de baterias transmiten valores dinamicos de los tres
parametros. Por ejemplo, determinan la maxima tension de carga
en funcién de la tensién de las celdas, el estado de carga o la
temperatura, entre otros. Otros modelos y marcas usan un valor
fijo.

Con estas baterias no es necesario conectar cables para permitir
la carga y la descarga a las entradas AUX de un Multi o un
Quattro.

Cuando invierten (es decir, en modo isla) los Multi y los Quattro se apagaran si la corriente de descarga maxima esta fijada en
cero. Volveran a empezar automaticamente cuando se restaure la red CA o cuando el BMS aumente la corriente de descarga
maxima.

Para mas informacion sobre como se configura la corriente de carga maxima y como se da prioridad a la energia solar, véase la
seccioén anterior, Limitar corriente de carga [115].

Es importante tener en cuenta que no es necesario configurar tensiones o perfiles de carga en VEConfigure

o o VictronConnect y que no tiene efecto. Los Multi, Quattro, Multi RS e inversores RS, cargadores solares
MPPT y cargadores de bateria CC-CC Orion XS DC-DC cargaran con la tensién que reciban a través del
CAN-bus de la bateria. Lo mismo sucede con los sistemas con un Lynx Smart BMS o un Lynx Smart BMS NG
conectado al dispositivo GX.
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12.6. DVCC para sistemas con Asistente ESS

13:08 i
—— Idle 7 W
A Grid [ Inverter / Charger @ AC Loads
133W L External L. 9W 689 % ESS #6 N
control )
7I e ) @ Essential Loads
N 137W Voltage: 1312V
S Current: -0.60 A
0" Solar yield & Batery Time to go 240.00 h
48W 0 @ DC Loads
R 12W ESS #6
User configured a charge limit of
zero
- I l I ' I l ' sal

El modo “Mantener las baterias cargadas” del ESS solo funcionara adecuadamente con un DVCC habilitado.

Se aplica una compensacion solar fija de 0,4 V (valor para un sistema de 48 , dividalo entre 4 para 12 V) cuando el modo del
ESS esta en Optimizado y el ajuste de Devolver a la red el exceso de energia del cargador solar esta habilitado o cuando el
modo del ESS esta en Mantener las baterias cargadas.

Para un sistema con el modo del ESS Optimizado y Optimizado (con BatteryLife): El sistema recargara la bateria
automaticamente (desde la red) cuando el estado de carga caiga un 5 % o mas por debajo del valor de “Estado de carga
minimo” del menu del ESS. La recarga se detiene cuando alcanza el Estado de carga minimo.

.

Visualizacion del estado del ESS en el resumen grafico del dispositivo GX y en VRM: Ademas del estado de cargador (Control
externo o Carga inicial/Absorcion/Flotacién), se pueden ver los siguientes estados:

Estado del ESS Significado

n°1 Estado de carga baja: descarga deshabilitada

n° 2 BatteryLife activo

n°3 Carga deshabilitada por BMS

n° 4 Descarga deshabilitada por BMS

n°5 Carga lenta en curso (parte de BatteryLife, véase mas arriba)
n° 6 El usuario ha configurado un limite de carga de cero
n°7 El usuario ha configurado un limite de descarga de cero

* Nota: Cuando se habilita “FV acoplada a CC - inyectar exceso” con el ESS, el sistema DVCC no aplica el limite de corriente
de carga DVCC de FV a la bateria. Este comportamiento es necesario para permitir la exportacion. Los limites de tensién de
carga seguiran vigentes.

También se seguiran aplicando los limites de corriente de carga fijados al nivel de ajustes del dispositivo del cargador solar
individual.

» Cuando el BMS esté desconectado en un sistema ESS, los cargadores solares se detendran y mostraran el error n.° 67 — Sin
BMS (véanse los codigos de error del cargador solar MPPT para mas informacion).

mm victron energy Control de corriente y tension
Pagina 119 Wy e distribuido (DVCC)


https://www.victronenergy.com/live/mppt-error-codes#err_67_-_bms_connection_lost

Nucleo GX Manual

13. Portal VRM

13.1. Introduccioén al portal VRM

B) &l

bl

Historical data

Tooe

Con VRM (Victron Remote Monitoring) puede monitorizar, controlar, gestionar y optimizar a distancia sus sistemas de Victron
Energy e identificar posibles problemas de forma temprana mediante la configuracién de alertas y alarmas.

Si esta conectado a Internet, un dispositivo GX desbloquea una amplia gama de funciones de monitorizacion, alertas,
diagnéstico, control y gestién del portal VRM y de la aplicacion VRM. A continuacién se resumen las funciones clave.

» Acceso remoto: Facil acceso a todas las estadisticas y al estado de los sistemas a través de Internet
* Consola remota en VRM: [127] Acceda a su sistema y configurelo como si lo tuviera delante

» Actualizacion de firmware a distancia: Actualice el firmware de los cargadores solares conectados y otros productos de
Victron

Remote VEConfigure: Descargue y cargue archivos de Remote VEConfigure desde y hacia el Multi/Quattro conectado a su
dispositivo GX

» Controles remotos: Controle dispositivos como estaciones de carga de vehiculos eléctricos, inversores/cargadores, relés GX,
generadores y sistemas ESS a distancia mediante VRM

» Uso de la aplicacion VRM para iOS y Android y de widgets de la aplicacion VRM en la pantalla de inicio de su dispositivo movil
Consulte en el apartado de Conectividad a Internet como conectar el dispositivo a Internet.

Para un resumen completo de todas las caracteristicas y funciones del portal VRM, véase la documentacion del portal VRM.

13.2. Registro en VRM
Puede encontrar instrucciones detalladas en el documento de Introduccion al portal VRM.

Tenga en cuenta que el sistema tiene que transmitir correctamente datos al portal VRM en primer lugar. Si no se ha establecido
una conexion operativa, no sera posible registrar el sistema en su cuenta de usuario de VRM. En ese caso, consulte las
siguientes secciones Resolucion de problemas con el registro de datos [123] y Consola remota de VRM - Resolucion de
problemas [128].

Registro del dispositivo en VRM desde una pantalla tactil

Se puede afadir un dispositivo GX al portal VRM directamente desde una pantalla tactil fisica. La interfaz de usuario proporciona
un codigo QR en Configuracién — VRM, eliminando la necesidad de leer la identificacion del portal en el adhesivo del
dispositivo. Esta opcién solo esta disponible en pantallas tactiles fisicas como GX Touch 50, GX Touch 70 o Ekrano GX.

Registro del dispositivo en VRM desde consola remota

También se puede afadir un dispositivo GX al portal VRM mediante la consola remota. EI menu Configuracion — VRM incluye
un botdn de enlace, eliminando la necesidad de leer la identificacion del portal en el adhesivo del dispositivo.
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13.3. Registro de datos en VRM

< VRM online portal

Los registros de datos se transmiten al portal VRM a través

de Internet, siempre que esté disponible. Se puede acceder a
todos los ajustes relevantes a través de Lista de dispositivos —
Configuracion — Portal VRM online en el menu del portal VRM. R i

VRM Portal Full

VRM Portal ID c0619ab33b8e

Use secure connection (HTTPS) «

La transmision del registro de datos esta disefiada para funcionar
de forma fiable, incluso con conexiones a Internet débiles. Las
conexiones con una pérdida de paquetes continuada de hasta

Last contact 2s

Connection status No error

un 70 % siguen siendo adecuadas para la transmisién de datos, Reboot device when no contact

aunque puede producirse algun retraso. Storage location T
Tenga que la transmision del registro de datos a VRM depende s 1198.71M bytes
del Ajustes de acceso a la Consola remota y al Panel de controles ECEITES No storage found
en VRM [127], que debe fijarse en Completo (por defecto) o Solo Stored records DD
lectura. Oldest record age

Adicion de un dispositivo de almacenamiento externo

Si el dispositivo GX no puede trasmitir los registros al portal VRM, los guardara internamente en una memoria no volatil, que
conservara los datos incluso si hay un apagoén o se reinicia el sistema.

La memoria interna puede conservar registros durante varios dias. Para prologar este periodo, introduzca una tarjeta microSD
o una memoria USB. Revise el estado del almacenamiento interno a través del menu de configuraciéon. Cuando se introduce
almacenamiento externo, los registros guardados internamente se transfieren automaticamente a él, garantizando que no se
pierde ningun dato.

Independientemente del uso de almacenamiento externo, el dispositivo GX intenta continuamente volver a conectarse al portal
VRM y cargar los registros guardados. Incluso si hay una cantidad considerable de registros atrasados, los datos se transmitiran
en cuanto se restaure la conectividad a Internet. Los datos se envian de forma comprimida, reduciendo significativamente el uso
de ancho de banda con respecto a la transmision continua.

Requisitos del dispositivo de almacenamiento

» Sistemas de archivos compatibles: FAT (12, 16, 32), exFAT, ext3 y ext4.

* Las tarjetas microSD (tipo SD y SDHC) de hasta 32 GB suelen venir preformateadas con FAT12, FAT16 o FAT32 y pueden
usarse inmediatamente. Evite reformatearlas a sistemas de archivos incompatibles.

Transferencia manual de registros a VRM
Para dispositivos GX sin conectividad permanente a Internet, es posible cargar los datos manualmente con un ordenador.

1. En el dispositivo GX, vaya a Configuracion — VRM y seleccione Expulsar dispositivo de almacenamiento. Expulse siempre
los dispositivos de almacenamiento correctamente para evitar que se pierdan o dafien los datos.

2. Retire el dispositivo de almacenamiento e introduzcalo en un ordenador conectado a Internet.
3. Abra un navegador de Internet y vaya al portal VRM.

4. |Inicie sesién y vaya al menu de Instalaciones:

{{@}}viqun_ energy

Installations
Add installation
Preferences
Groups

Upload GX file

Manual

Log out

5. Pulse Subir archivo GXy siga las instrucciones de la pantalla (tenga en cuenta que el limite maximo de los archivos es de
200 MB):

{((@}}}vigt(on energy
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GX Data Upload

Here you can upload your GX data file
You can (g)zip the file first before
upload to save time and stay below the
file limit (200MB).

6. Después de subirlo, borre el archivo del dispositivo de almacenamiento antes de volver a introducirlo en el dispositivo GX.
Aunque las cargas duplicadas no crean problemas, es mejor evitar la duplicacion.

Requisitos de espacio de almacenamiento:

» Aproximadamente 25 MB al mes (con un intervalo de registro de un minuto), dependiendo de los dispositivos conectados.

» Una tarjeta microSD de 1 GB puede alojar aproximadamente tres afos de datos, superando holgadamente el periodo de
conservacion de seis meses de VRM.

* Una vez lleno, no se registraran mas datos.

Si se introducen varios dispositivos de almacenamiento, el dispositivo GX usa el que se haya introducido primero. Si se retira, el
registro continua internamente hasta que se introduce un nuevo almacenamiento externo.

Guardian de la red: Reiniciar dispositivo si no hay contacto

Esta funcion opcional (Configuracién — VRM - deshabilitada por defecto) reinicia el dispositivo GX si no logra conectarse al
portal VRM. Configure el “Retardo del reinicio si no hay contacto” para establecer los intervalos de reinicio. Por ejemplo, si se
establece un retardo de una hora, se reiniciara cada hora hasta que se restaure la conectividad.

13.4. [en] VRM device instances

[en] The VRM device instances page is accessible via Settings — VRM — VRM device instances. It provides an overview of all
devices connected to the GX and their assigned VRM device instance numbers.

[en] Device instances are used by the VRM portal to uniquely identify devices of the same type within an installation. For
example, if two solar chargers are connected, each is assigned a unique instance number so they appear and are logged
separately on VRM.

(1) victron energy
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< Settings WAL
VRM Portal access level Full >
VRM Portal ID c0619ab6e8b6
VRM device registration Open link [/

VRM device instances

v

Log interval Tmin >
Last contact 3s
[en] Devices arej groupgd 'by service type anc'l ' Connection status Mo error
sorted alphabetically within each group, making it
easy to locate a specific device. Reboot device when no contact D
* [en] The same instance number used by different < Yoz W
device types does not cause a conflict, instances meteo
are only unique within a service type. 50
*» [en] To change a device instance, tap the value ERlaaT)
next to the device name and enter a new number. SmartSolar Charger MPPT 150/35
If a device does not support configurable
) ! SmartSolar Charger MPPT 75/15
instances, the value will be shown but cannot be
edited. SmartSolar Charger MPPT 75/15 rev2 273

« [en] After making changes, a prompt will appear
asking to reboot the GX device. VRM instance
changes will not be applied until the device is

rebooted. i

Reboot now?

VRM instance changes will not be applied until the device is
rebooted.

Close Reboot

13.5. Resolucién de problemas con el registro de datos

Esta seccion aporta indicaciones para la resolucion de problemas cuando el dispositivo GX no puede transmitir datos al portal
VRM.

Revision inicial

En primer lugar, verifique que el dispositivo GX esta conectado al portal VRM y confirme que si estan transmitiendo datos.

Los problemas temporales de conectividad a Internet no deben ser un motivo de preocupacion. Los registros
de datos que no se hayan enviado se almacenaran temporalmente en el dispositivo GX y se cargaran
automaticamente una vez que se restablezca la conectividad.

(1) victron energy
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Revise el estado de la conexion entre el dispositivo GX y el
portal VRM consultando la marca de tiempo “Ultimo contacto
(Configuracién — VRM — Ultimo contacto).

+ Sila marca de tiempo esta dentro del intervalo de
registro definido, la transmisién de datos esta funcionando
correctamente.

« Si aparecen guiones ("--"), significa que el dispositivo GX
no se ha conectado al portal VRM desde el encendido.

* Si muestra una marca de tiempo junto a un error,
quiere decir que el dispositivo GX ha transmitido datos
anteriormente, pero desde entonces ha perdido la
conexion.

Revise el valor de “Registros almacenados” del mismo menu:
* “Registros almacenados” indica el numero de registros que

se han guardado para enviarse mas tarde.

* Un valor de 0 indica que se han trasmitido correctamente
todos los datos al portal VRM.

* Un valor mayor que 0 indica que hay registros sin enviar
por problemas de conectividad, normalmente acompafado
de un mensaje de error que se explica mas adelante en
este capitulo.

+ Si aun tiene problemas, siga leyendo.

Comunicacién necesaria para enviar registros al portal VRM:

Conexion a Internet fiable:

» De prioridad a conexiones Ethernet con cable.

* Evite las conexiones mediante anclaje a red o punto de
acceso por su poca fiabilidad.

Direccion IP correcta:

* Normalmente la asigna el router automaticamente por
DHCP.

» Suele necesitarse configuracién manual

Conexiones HTTP(S) de salida:

* Debe permitir las conexiones a http://
ccgxlogging.victronenergy.com en los puertos 80 y 443.
Esto nunca deberia ser un problema, salvo en redes
corporativas muy especializadas.

» No se aceptan las configuraciones proxy.

Para mas informacion, consulte las Preguntas frecuentesP15:

¢ Qué tipo de red usa el Nucleo GX (puertos TCP y UDP)? sobre

requisitos de red.

Pasos para la resolucion de problemas

1. Actualizar el firmware:

<

VRM Portal
VRM Portal ID

Log interval

Use secure connection (HTTPS)
Last contact

Connection status

Reboot device when no contact
Storage location

Free disk space

microSD / USB

Stored records

Oldest record age

<

State

MAC address
IP configuration
1P address
Netmask
Gateway

DNS server

VRM online portal

Full

1 min

52s

No error

Internal storage
1156.72M bytes
No storage found
4 records

1m 51s

Ethernet

Connected

Automatic

192.168.178.108

256.255.255.0

192.168.178.1

192.168.178.1

» Asegurese de que el firmware del dispositivo GX esta vigente (véase el capitulo Actualizaciones de firmware [101] para mas

informacién).

2. Comprobacioén de la red y la conexion a Internet:

{”@}}}
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* Compruebe la asignacion de direccion IP en los ajustes de
Ethernet o WiFi (Configuraciéon — Conectividad — Ethernet/
WiFi — Configuracién IP — Automatica) y confirme que:

* En “Estado” aparece “Conectado”.
» La direccién de IP no empieza por 169.

» Estan presentes la mascara de red, la pasarela y el servidor
DNS. < Ethernet

State Connected

 Sila direccion de IP empieza por 169, compruebe si su red
tiene un servidor DHCP en funcionamiento. El 99 % de las
redes tienen un servidor DHCP en funcionamiento y por defecto

MAC address

IP configuration Automatic

esta habilitado en todos los routers ADSL, de cable y mdviles (e TS TBAES
populares. Si no hay un servidor DHCP en funcionamiento, Netmask 255.255.255.0
configure la direccion IP manualmente segun se describe en Sy PR

el capitulo Configuracion manual de IP [75].

DNS server 192.168.178.1

* Paraun GX GSM o GX LTE 4G, véase la guia de Resolucion

de problemas del manual GX LTE 4G. <
State Connected
* Problemas de Ethernet: Name
» Sien “Estado” aparece “Desenchufado”, revise los cables y Forget network?
los indicadores de conexidn del dispositivo GX. Las dos luces Signal strength ne

de la parte posterior donde se enchufa el cable RJ45 de
Ethernet deberian estar encendidas o parpadeando. Si las
dos luces estan apagadas significa que hay un problema con
la conexion.

IP configuration Automatic

IP address 192.168.178.107

Netmask 255.255.255.0

* Problemas de WiFi:
* “Ningun adaptador WiFi conectado”: Vuelva a introducir la
mochila WiFi.

* Cuando use WiFi y el “Estado” aparezca como “Fallo” puede
que la contrasefia WiFi sea incorrecta. Pulse “Ignorar red” e
intente conectarse de nuevo con la contrasefia correcta.

3. Comprobacion del estado de error de la conexion

(1) victron energy
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» Vaya a Configuracion — VRM — “Error de conexién”:

» Si aparece un error de conexién, el NGX no puede comunicarse
con la base de datos de VRM. La pantalla mostrara un cédigo
de error que indica el tipo de problema de conectividad, junto
con otros detalles para ayudar al personal de IT a diagnosticar
el problema.

* Error n.° 150 Texto de respuesta inesperado: Se pudo
establecer la llamada http/https, pero la respuesta fue
incorrecta. Esto indica que hay una pagina de inicio de sesion
para la WiFi o la red, a veces llamada “portal cautivo” y
que se puede encontrar en aeropuertos, hoteles, puertos y
campings. No hay solucién posible para que el dispositivo GX
funcione con una red WiFi que solicite dicho inicio de sesion
y/o aceptacion de las condiciones de uso.

* Error n.° 151 Respuesta HTTP inesperada: Se ha podido
establecer la conexion, pero la respuesta no indica un cédigo
de resultado HTTP exitoso (normalmente 200). Esto podria
indicar que un proxy transparente esta secuestrando la
conexion. Se pueden ver ejemplos mas arriba en el n.° 150.

< VRM online portal

VRM Portal Full

» Error n.° 152 La conexion ha expirado: Esto puede indicar VRM Portal D
que hay una conexién a Internet de mala calidad o un Log interval 1 min
cortafuegos restrictivo. Use secure connection (HTTPS) «

Last contact 52s

* Error n.° 153 Error de conexion: Este error puede indicar un
problema de enrutamiento. Para mas informacion, consulte el
mensaje de error mostrado. En el siguiente ejemplo, no se
concedio acceso a Internet a través del router al dispositivo < VRM online portal
GX. Log interval 1 min

Use secure connection (HTTPS) «

Connection status No error

» Error n.° 153 Problema de conexién: Y en concreto un
problema relacionado con SSL. Este error puede indicar un
problema relacionado con SSL. Revise los ajustes de fecha,

Last contact 1m 26s

Connection status (HTTPS channel) #153 Connection error

hora y huso horario del dispositivo GX, ya que unos ajustes s I — objectet0 TRl
incorrectos pueden ocasionar errores de SSL. Compruebe A H A TG

también que su router no muestra ninguna pagina especial e Connection refused
de aviso, inicio de sesién o aceptacion, como se puede ver Connection status (MQTT RPC channel) Connection refused
a menudo en redes WiFi publicas como las de aeropuertos y

hoteles.

» Error n.° 154 Fallo DNS: Asegurese de que se ha
configurado un servidor DNS valido en el menu de Ethernet
o WiFi. Normalmente es asignado automaticamente por un
servidor DHCP de una red.

* Error #155 Error de enrutamiento: No se puede llegar a
VRM. Este error se produce si se recibe un error ICMP
indicando que no existe la ruta al servidor VRM. Asegurese
de que su servidor DHCP asigna una ruta por defecto
operativa o que la pasarela esta correctamente configurada
para configuraciones estaticas.

* Error n.° 159 Error desconocido: Este es un error
general que agrupa los errores que no pueden clasificarse
directamente. En esos casos el mensaje de error
proporcionara informacion sobre el problema.
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13.6. Analisis de datos sin Internet (sin VRM)

En situaciones en las que no se dispone de acceso a Internet, como en instalaciones remotas, los registros de datos pueden
analizarse localmente sin cargarlos en el portal VRM.

(XX} WistronConnest

1. Instale VictronConnect en un ordenador Windows o macOS.

2. Introduzca la memoria USB o la tarjeta microSD con los
archivos de registro del dispositivo GX.

B Devices

©  Oemolibrary
3. Abra VictronConnect y conviértalos en hojas de calculo de
Excel para su andlisis con la funcién Venus Log Converter. B Ovenseingstie
Nota: El Venus Log Converter solo esta disponible en las € sevings
versiones para Windows y macOS de VictronConnect. No Q@ o

esta disponible en iOS ni Android.

Para obtener instrucciones detalladas, consulte la seccién
Importacion y conversién de un archivo de base de datos de
un producto de la familia GX del manual de VictronConnect.

13.7. Ajustes de acceso a la Consola remota y al Panel de controles en VRM

Puede configurarse el nivel de acceso a la Consola remota y al
Panel de controles a través del menu de ajustes del portal VRM
(Configuraciéon — VRM — Portal VRM).

Por defecto esta habilitado el acceso completo y se pueden

modificar los ajustes directamente a través de la Consola remota < Vi poral

y el Panel de controles del panel de control de VRM. Para una o ©
mayor seguridad o para reducir el uso de datos, el acceso puede S ©
ponerse en Solo lectura u Off (apagado). Full ®

La siguiente tabla resume cémo afecta cada ajuste a la
transmisién de datos, el modo tiempo real, el panel de controles,
VC-Ry las actualizaciones de firmware a distancia, para ayudarle
a elegir el nivel adecuado para sus necesidades operativas.

Opcion Transmision Panel de Nueva Interfaz de VictronConnect
(o[]] de datos controles interfaz de usuario Remote y
Portal normal (en el panel usuario de clasica de actualizaciones
VRM de control VRM VRM de firmware a
de VRM) distancia en
VRM
Completo Habilitado Habilitado Habilitado Habilitado Habilitado® Habilitado
(por
defecto)
Soélo Habilitado Habilitado Deshabilitado Habilitado®® Deshabilitado Deshabilitado
lectura
Apagado Deshabilitado Deshabilitado Deshabilitado Deshabilitado Deshabilitado Deshabilitado

() Se puede deshabilitar el modo tiempo real de VRM en el portal VRM. Esto puede ser conveniente para reducir el uso de
ancho de banda en conexiones de coste elevado.

(2) Habilitado, pero no se puede cambiar ninguin control ni ningln ajuste.

) Cuando la opcién Consola remota esta habilitada en los ajustes de GX.
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13.8. Consola remota de VRM - Resolucion de problemas

Siga estos pasos para resolver problemas de la Consola remota en VRM:

1.

Confirme que el registro en el portal VRM funciona. Véanse Registro de datos en VRM [121] y Resolucion de problemas con
el registro de datos [123]. Sin esto, la Consola remota de VRM no funcionara.

Compruebe que el acceso al portal VRM esta en “Completo” o “Solo lectura” (Configuracion — VRM — Portal VRM). Véase
Ajustes de acceso a la Consola remota y al Panel de controles en VRM [127].

Actualice el dispositivo GX a la tltima version de firmware.

Una vez reiniciado, verifique que el estado de la conexién del menu del Portal VRM online muestra “Ningun error”. Si un
error persiste, revise el paso 3 de la seccion Resolucion de problemas con el registro de datos [123].

Compruebe que su navegador web puede acceder a la siguiente URL:
* hitps://ccgxlogging.victronenergy.com/ - Un error 403 Prohibido o 405 Método no permitido confirma que la conectividad

HTTPS esta funcionando correctamente.

Pulse sobre el enlace para comprobarlo. Tenga en cuenta que el hecho de que aparezca un mensaje de error significa que
todo esta funcionando correctamente. Si aparece un error de tiempo agotado o algun otro error del navegador, es posible
que haya un cortafuegos bloqueando la conexion.
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14. Integracion de pantalla multifuncional marina mediante

aplicacion

14.1. Introduccion y requisitos

System Overview

® Shore Power 13A & T Mopeka Black
& Solar 00A & Tank1 Fuel

© AC Loads 89W o Tank 2 Fresh W
© DC Loads 04A g Tank 140 Live

@ Alternator 0.0A o Tank 3 Waste W...

B PSC IP43 24|25..HQ2230FQPF2
MultiPlus-Il 24/3000/70-32

m Generator

Lynx Smart B. MultiPlus-112...

or

Un puente de mando de cristal es una pantalla multifuncional que integra el estado de los sistemas y la navegacién de
una embarcacién en una gran pantalla o en varias pantallas situadas junto al timén de una embarcacién, suprimiendo asi la
complicacion de tener varios medidores, soportes y cables.

Se puede integrar facilmente un sistema Victron en una pantalla multifuncional, como muestra este video:

Funciones:

» Seguimiento del estado de la alimentacion del puerto y del generador.

Seguimiento del estado de una o varias baterias. Usando la tension de los cargadores de bateria, por ejemplo, también puede
visualizar baterias secundarias, como las baterias de arranque del generador.

Seguimiento del equipo de conversion de energia: cargadores, inversores, inversores/cargadores.

.

Seguimiento de la produccién solar de un cargador solar MPPT.

.

Seguimiento de las cargas CAy CC.

» Seguimiento de los niveles de deposito y las temperaturas

Control del limite de corriente de entrada de la alimentacion del puerto.

Control del inversor/cargador: apagarlo, encenderlo o ponerlo en modo solo cargador.
» También puede abrir el panel de la consola remota de Victron, que le dara acceso a mas parametros.

Tenga en cuenta que la monitorizacién y control de cargadores CA conectados via VE.Direct o VE.Can (esto se refiere a los
cargadores Phoenix IP43 Smart y a la serie Skylla) sélo funciona si se esta conectado a la toma de puerto.
Compatibilidad con equipos Victron:

» Todos los inversores/cargadores de Victron: Desde un dispositivo monofasico de 500 VA hasta un sistema trifasico grande de
180 kVA, incluidos Multi, Quattro y modelos de 230 VCA y de 120 VCA.

Monitores de baterias: BMV-700, BMV-702, BMV-712, SmartShunt, y mas nuevos, Lynx Shunt VE.Can, Lynx lon BMS, Lynx
Smart BMS y Lynx Smart BMS NG.

» Todos los controladores de carga solar MPPT de Victron

Sensores de temperatura y transmisores de nivel de depdsito segun lo indicado en este manual. Véanse los dispositivos
compatibles en los capitulos Conexion de productos Victron y Conexion de productos compatibles de otros fabricantes.

mm victron energy Integracion de pantalla multifuncional
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Componentes necesarios:

« Sistema de baterias

.

Dispositivo GX de Victron (todos los modelos son compatibles)

.

Inversor/cargador Victron

* Monitor de baterias Victron

Conexién de cable de red entre la pantalla multifuncional y el dispositivo GX (directamente o mediante router de red)

» Cable adaptador de Ethernet especifico para la pantalla multifuncional (solo para algunas marcas, véase informacién detallada
en los siguientes enlaces)

Uso de la aplicacién para otros fines

La aplicacion, tal y como se ve en la pantalla multifuncional, es una aplicacion HTMLS5, alojada en el dispositivo GX. También se
puede acceder a ella desde un ordenador (o dispositivo mévil) normal, dirigiéndose con el navegador a: http://venus.local/app/, o
sustituyendo venus.local por la direccion de IP del GX.

14.2. Integracion de pantalla multifuncional Raymarine

14.2.1. Introduccion

En este apartado se explica como conectarse a la pantalla multifuncional Raymarine mediante una conexion Ethernet. Ademas,
en el ultimo apartado se describen las particularidades de la conexion de Raymarine a NMEA 2000.

La tecnologia de integracién usada se llama aplicaciones de LightHouse de Raymarine.

Tenga en cuenta que hay otra forma de conectarse: NMEA 2000. Para mas informacion, véase el apartado Integracion de
pantalla multifuncional marina mediante NMEA 2000.

14.2.2. Compatibilidad

La integracion de la pantalla multifuncional es compatible con las pantallas multifuncionales Axiom, Axiom Pro y Axiom XL con
las aplicaciones LightHouse 3 y Lighthouse 4. Las pantallas multifuncionales de la serie €S y gS que se hayan actualizado a
LightHouse 3 no son compatibles.

Las pantallas multifuncionales Raymarine necesitan tener por lo menos LightHouse v3.11, que salié en noviembre de 2019, para
tener compatibilidad.

Por parte de Victron, todos los dispositivos GX pueden usarse y son compatibles. Para mas informacion sobre compatibilidad
de productos en relacion a inversores/cargadores y otros componentes, véase el capitulo principal de Integracion de pantalla
multifuncional marina mediante aplicacion.

14.2.3. Cableado

La pantalla multifuncional debe conectarse al dispositivo GX mediante Ethernet. No se puede conectar por WiFi. Para la
conexion Ethernet, se necesita un adaptador RayNet.

Se pueden comprar adaptadores RayNet en Raymarine:

Referencia del articulo de Raymarine

AB2360 RayNet (H) a RJ45 (M) - 1 m

A80151 RayNet (H) a RJ45 (M) -3 m

A80159 RayNet (H) a RJ45 (M) - 10 m

A80247 Adaptador RayNet (H) a RJ45 (H)
A80513 Cable adaptador RayNet macho a RJ45

Para conectar también el dispositivo GX a Internet, use WiFi. Si la pantalla multifuncional Axiom se conecta a Internet (por WiFi)
compartira automaticamente su conexién con el dispositivo GX por Ethernet.

Conectar una pantalla multifuncional Axiom a un router de la red por Ethernet ocasiona conflictos de direccion
IP, debido al servidor DHCP integrado en la pantalla multifuncional Axiom.
(((m victron energy Integracion de pantalla multifuncional
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No se puede usar un GX GSM ni un GX LTE 4G, debido al servidor DHCP integrado en la pantalla
multifuncional Axiom.

En LightHouse v3.15 de Raymarine se puede desactivar DHCP. Esto no significa que la pantalla
multifuncional Axiom vaya a funcionar con routers de red de terceros. Véase esta publicacion de Victron
Community para mas informacion.

14.2.4. Configuracién del dispositivo GX

< Services
Modbus TCP Enabled
MQTT Access «

Console on VE Direct 1 »

1. En el dispositivo GX de Victron vaya a Configuracién —
Integraciones, y habilite el acceso MQTT.

VECan port 1
VE Can port2

CAN-bus over TCP/IP (Debug)

2. Luego vaya a Configuracion — Configuracion del sistema —
Baterias — Mediciones de la bateria e indique qué baterias
quiere ver en la pantalla multifuncional y con qué nombre. Battery measurements

le on the VRM Portal,

3. Para barcos, caravanas y otras aplicaciones con cargas Lynx Smart BMS HQ24142X9K9 Visibe
CC como iluminacién y un monitor de baterias instalado, Lynx Smart BMS HQ241437EGE visile
asegurese de habilitar el ajuste “Tiene sistema CC”. Para MultPlus 124/3000/7032
mas informacion, véase el capitulo Estructura del menut y Lynx Smart BMS Virtual Visible
parametros configurables.

< Lynx Smart BMS HQ24142X9K9
Visible «

Name. Enter name

No se necesita ningun otro ajuste como direccion IP o similar, ya que las pantallas Axiom tienen un servidor DHCP integrado.

14.2.5. Configuracion de varias mediciones del nivel del depdsito (Raymarine)

Las pantallas multifuncionales Axiom de Raymarine modernas pueden mostrar hasta 16 niveles de depdsito y otras mas
pequefias como la i70 y la i70s pueden mostrar hasta cinco.

Se aplican las siguientes restricciones:

1. Actualmente, la Axiom solo puede mostrar los tipos de liquido combustible (por defecto), agua potable, agua residual
(también llamada agua gris), vivero, aguas negras, y gasolina. Los demas tipos de liquidos, como GNL, GLP, aceite
hidraulico y diésel, no se muestran. Esta es una limitacion de Raymarine que puede cambiar en futuras actualizaciones de
firmware.

No obstante, se puede configurar un tipo de liquido especifico para el transmisor de nivel de depdsito en el menu del
dispositivo GX que sea uno de los compatibles, y cambiar el nombre del depdsito en los ajustes del deposito de Axiom
(Datos del barco > Configurar depositos > Ajustes del depdsito) al que quiera, por ejemplo, GLP, que aparecera como
depésito GLP en el panel de control.

2. Lasi70 e i70s mostraran hasta cinco depdsitos en los que el tipo de liquido debe ser Combustible. Los demas tipos de
liquidos no se muestran.

3. Consulte los requisitos de instancias mas adelante en el apartado Requisitos relativos a instancias cuando se usa
Raymarine.

4. Todos los transmisores de nivel de depdsito mencionados en los apartados Conexion de productos Victron y Conexion de
productos compatibles de otros fabricantes son compatibles.

Configuracion paso a paso

Antes de proceder con los siguientes pasos, debe conectar el dispositivo GX a la red NMEA 2000 a la que la pantalla
multifuncional esté conectada. Use nuestro cable micro C macho VE.Can a NMEA 2000 para conectar el dispositivo GX a la red
NMEA 2000 y verifique que la salida NMEA 2000 del puerto VE.Can esta habilitada en el dispositivo GX.

El siguiente procedimiento no sustituye al manual de Raymarine, asegurese de leer la documentaciéon de Raymarine que viene
con la pantalla multifuncional Raymarine. Puede encontrar la ultima versién en el sitio web de Manuales y documentos de
Raymarine

1. Conecte los sensores del deposito a su dispositivo GX.

2. Asegurese de que los sensores del depdsito estan fijados en un tipo de liquido compatible con su pantalla multifuncional.
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< Fluid type

Fuel ®

Fresh water (@)

Waste water (@)

Setup
< Live well (e}

Capacity 200¢

oil o)
Standard European (0 to 180 Ohm)

Black water (@)
Fluid type Fuel

Gasoline (e}
Volume unit Liters

Diesel (e}
Custom shape

LPG O

LNG O

Hydraulic oil O

Raw water (@)

Esto se hace en el menu de configuracion del sensor del depdsito en la Consola remota - Lista de dispositivos —
[su_sensor_de_depdsito] — Configuracién — Tipo de liquido

3. En su pantalla multifuncional Axiom vaya a Configuracion > Datos del barco > Depésitos > Configurar depésitos y verifique
que aparecen todos los sensores de depésito.

< Settings Tank settings

Getting started |"BOSNMEMAIISY Units  This display  Network Refresh

Fuel Victron
Num of generators: Configure Generators

Gasoline Victron
Instance:

TANKS ater  Victron

Name:
Fuel tanks: 1 Grey Water Victron
) Fuel (gasoline) tanks: 1
Fresh water tanks: 1
Live well tanks: 1
Grey water tanks: 1
Black water tanks: 1

Configure Tanks
Type: Victron
Grey water
Capacity: bz
2000

Num of interior environment sensors: Calibrate

Pulsando brevemente sobre el depdsito correspondiente, puede cambiar el depdsito por un nombre con
significado, que aparecera entonces en el panel de control.

4. Abra el panel de control TANKS (depdsitos) o configure una pagina nueva para ver los depdsitos.

Select data

> Fuel
> Fuel (Gasoline)
> Fresh water

> Livewell

> Grey water

> Black water

Al pulsar de forma sostenida sobre uno de los depdsitos podra hacer mas ajustes, por ejemplo, seleccionar el depdsito que
se va a mostrar o, si esta opcion esta disponible, cambiar la unidad de porcentaje a volumen.

14.2.6. Instalacion paso a paso

1. Conecte el cable adaptador RayNet a la pantalla multifuncional
2. Conecte el extremo RJ45 del cable adaptador RayNet al puerto Ethernet del dispositivo GX
3. Enla pantalla multifuncional vaya a Aplicaciones y seleccione el logotipo de Victron

4. Y listo. Ahora se puede ver en una sola pantalla toda la informacion:

cargas CC, informacion da la bateria, conexion a la alimentacion del puerto, produccion solar, cargas CA, control del
inversor y del generador y la posibilidad de abrir la Consola remota
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En este video se pueden ver los pasos concretos:

LUE PoOwE

Step 1: Connect the RayNet adaptor{{(% }vic_tron energy

cable into display.

Después de conectar el cable Ethernet al dispositivo GX, recibe un nimero IP de la Axiom DHCP. Si inicia
@ la aplicacion Victron en la Axiom y aparece el mensaje “Dispositivos de hardware no encontrados”, solo tiene
que reiniciar la Axioma y comprobar que jfunciona!

14.2.7. NMEA 2000

Ademas de por Ethernet, también se puede conectar una pantalla multifuncional Raymarine al sistema Victron mediante
NMEA 2000. Si auno no esta familiarizado con NMEA 2000 y Victron, empiece por leer el apartado Integracion de pantalla
multifuncional marina mediante NMEA 2000.

Los siguientes apartados explican las particularidades de NMEA 2000 para la conexién de equipos de Victron a una pantalla
multifuncional Raymarine.

14.2.8. PGN genéricos y compatibles

Para configurar las fuentes de datos en la pantalla Raymarine vaya a Configuracion > Red > Fuentes > Avanzado.
Si tiene mas de una bateria, asegurese de configurar los ajustes de la Axiom con el nimero correcto de baterias (bancadas).

Los siguientes PGN relacionados con Victron son compatibles con Raymarine:

m Descripcion

127505 Nivel de liquido (niveles del deposito)

127506 Estado CC detallado (estado de carga, autonomia)
127507 Estado del cargador

127508 Estado de la bateria (tension, corriente)

127509 Estado del inversor

Tenga en cuenta que Raymarine no acepta datos J1939 - AC.

Cuando la red NMEA 2000/STNG tiene datos GPS, el dispositivo GX lo considera como una fuente GPS y puede usar la
ubicacién GPS en VRM.

14.2.9. Requisitos relativos a instancias cuando se usa Raymarine

Detalles de las instancias de liquidos:

» Raymarine i70: el numero maximo de niveles de depdsito es 5; instancia de liquido 0-4 y el tipo debe ser combustible
» Raymarine i70s: el numero maximo de niveles de depdsito es 5; instancia de liquido 0-4 y el tipo debe ser combustible

» Pantallas multifuncionales Axiom: para la versién de Lighthouse 4.1.75 se puede conectar un maximo de 16 depdsitos,
instancia de liquido 0-15

14.2.10. Anterior a LightHouse 4.1.75

Si hay mas de un, por ejemplo, SmartShunt en la red NMEA 2000, o un cargador solar y un SmartShunt, o cualquier otro
dispositivo que transmita el mismo tipo de PGN, entonces las instancias de datos de estos PGN deben modificarse para que
cada instancia de datos sea Unica.
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Normalmente esto afecta a la instancia de la bateria que se usa en el Estado de la bateria y en PGN detallados de CC.

Aqui puede ver como hacerlo: Modificacion de instancias NMEA 2000, apartado Instancias de datos. Se necesita una interfaz
Actisense NGT-1 NMEA 2000 a PC (USB).

Este requisito de que las instancias de datos sean globalmente Unicas para un PGN es especifico de

S Raymarine. Otras marcas no lo precisan. Y, aunque quiza sea irrelevante, la norma NMEA 2000 tampoco lo
exige. En concreto, dice lo siguiente: “Las instancias de datos seran unicas en los mismos PGN transmitidos
por un dispositivo. Las instancias de datos no seran unicas globalmente en la red”.

14.2.11. LightHouse 4.1.75 y posteriores

Desde la version 4.1.75 de LightHouse las instancias de la bateria y no necesitan ser Unicas. Eso significa que se puede dejar
la instancia de la bateria en su valor predeterminado, que suele fijarse en 0. La pantalla Axiom detecta automaticamente las
baterias.

14.3. Integracién de pantalla multifuncional Navico

14.3.1. Introduccion

Navico es la marca global que esta detras de las pantallas multifuncionales B&G, Simrad y Lowrance.
En este apartado se explica cémo conectarse a la pantalla multifuncional Navico mediante una conexion Ethernet.
Asegurese de revisar también el apartado de Integracion de pantalla multifuncional marina mediante aplicacion.

Tenga en cuenta que hay otra forma de conectarse: NMEA 2000. Para mas informacion, véase el apartado Integracion de
pantalla multifuncional marina mediante NMEA 2000.

14.3.2. Compatibilidad

Hardware de Navico compatible:

16 19 24

Simrad NSO EVO3/S
NSS EVO3/S * 9 12 16 NSS7 EVO3 es compatible
IDS 9 12

Utiliza un buscador diferente.
NSX 7 9 12 Actualmente no todas las
funciones son compatibles.

Go5 no es compatible

Go* ™ 9 12 Go7 XSR es compatible, pero
Go7 XSE no
B&G Zeus®/3S Glass 16 19 24
Helm
Zeus3/3S * 9 12 16 Zeus3 7 es compatible

Utiliza un buscador diferente.
Zeus S 7 9 12 Actualmente no todas las
funciones son compatibles.

Vulcan 5 no es compatible

Vulcan* [ 9 12 Vulcan 7Ry 7FS no son
compatibles
Lowrance HDS Pro 9 10 12 16
HDS Live 7 9 12 16
HDS Carbon 7 9 12 16
Elite FS 7 9

Tenga en cuenta que esta opcion también funciona en el NSS EVO2 de Simrad y en el Zeus? de B&G, pero con limitaciones.
Ademas, ni Victron ni Navico la admiten oficialmente, por lo que no se haran nuevas versiones de software para resolver los
problemas que puedan surgir. En otras palabras, Navico no respalda esta configuracion.

nnnnnnnnn
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Por el momento no es posible controlar la aplicacion de pantalla multifuncional de Victron de otra forma que no sea la pantalla
tactil. Esto significa que no puede usar:

» Controles locales, por ejemplo, WheelKey y teclas de flecha
» Simrad OP50

*« B&G ZC2

14.3.3. Cableado

El dispositivo Navico debe conectarse al dispositivo GX mediante Ethernet. No se puede conectar por WiFi. Para la conexion de
Ethernet se necesita un adaptador de Navico ya que las pantallas multifuncionales de Navico cuentan con un conector estanco
redondo en la parte trasera. Los adaptadores se pueden comprar en Navico:

+ ETHADAPT-2M 127-56

» CABLE RJ45M-5F ETH ADPTR NONWATERPRF

14.3.4. Configuracion del dispositivo GX

Services
Modbus TCP Enabled
MQTT Access «

Console on VE.Direct 1

1. En el dispositivo GX de Victron vaya a Configuracion —
Integraciones, y habilite el acceso MQTT.

VECan port 1
VE.Can port 2

CAN-bus over TCP/IP (Debug)

2. Luego vaya a Configuracion — Configuracion del sistema —
Baterias — Mediciones de la bateria e indique qué baterias

quiere ver en la pantalla multifuncional y con qué nombre. < Battery meeaurements

3. Parabarcos, caravanas y otras aplicaciones con cargas Lynx Smart BMS HQ24142X9K Visble
CC como iluminacién y un monitor de baterias instalado, Lynx Smart BMS HQ24143ZEGE Jsible
asegurese de habilitar el ajuste “Tiene sistema CC”. Para MultPlus124/3000/7032 sible
mas informacion, véase el apartado Estructura del menu y Lyne Smart BMS Virtual viile

parametros configurables.

< Lynx Smart BMS HQ24142X9K9
Visible «

Name. Enter name

No se necesita ningun otro ajuste como direccién IP o similar. El dispositivo GX y los dispositivos Navico se conectan entre si
mediante una tecnologia llamada direccionamiento de enlace local.

Se puede conectar el router a la misma LAN y asi conectar el dispositivo GX a Internet. El dispositivo GX también puede
conectarse a Internet por WiFi o con un GX LTE 4G.

Tenga en cuenta que el GX LTE 4G solo puede usarse si la pantalla multifuncional y el dispositivo GX estan directamente
conectados entre si, sin un router.

14.3.5. Configuracion de varias mediciones del nivel del depdsito (Navico)

Las pantallas multifuncionales Navico modernas como las de la serie Simrad NSO EVO3 pueden mostrar distintos tipos de
niveles de deposito.

Se aplican las siguientes restricciones:

1. Actualmente, una pantalla multifuncional Simrad compatible solo puede mostrar los tipos de liquido combustible (por
defecto), agua, agua residual (también llamada agua gris), vivero, aceite y aguas negras. Los demas tipos de liquidos,
como GNL, GLP y diésel, no se muestran. Esta es una limitacion de Simrad puede cambiar en futuras actualizaciones del
firmware de su pantalla multifuncional.

No obstante, se puede configurar un tipo de liquido especifico para el transmisor de nivel de depdsito en el menu del
dispositivo GX que sea uno de los compatibles, y cambiar el nombre del depdsito en los ajustes del deposito de la pantalla
multifuncional al que quiera, por ejemplo, GLP, que aparecera como deposito GLP en el panel de control.

2. Todos los transmisores de nivel de depdsito mencionados en los apartados Conexion de productos Victron y Conexion de
productos compatibles de otros fabricantes son compatibles.

Configuracién paso a paso
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Antes de proceder con los siguientes pasos, debe conectar el dispositivo GX a la red NMEA 2000 a la que la pantalla
multifuncional esté conectada. Use nuestro cable micro C macho VE.Can a NMEA 2000 para conectar el dispositivo GX a la red
NMEA 2000 y verifique que la salida NMEA 2000 del puerto VE.Can esta habilitada en el dispositivo GX.

El siguiente procedimiento no sustituye al manual de Simrad, asegurese de leer la documentacién de Simrad que viene con su
pantalla multifuncional. Hay algunas diferencias en la navegacién de los menus de las distintas pantallas multifuncionales.

1. Conecte los sensores del depésito a su dispositivo GX.

2. Asegurese de que los sensores del depdsito estan fijados en un tipo de liquido compatible con su pantalla multifuncional.

< Fluid type

Fuel ®

Fresh water O

Waste water (@)

< Setup

Live well (0]
Capacity (2002 )

oil e)
Standard European (0 to 180 Ohm)

Black water (@)
Fluid type Fuel

Gasoline ©)
Volume unit Liters

Diesel @)
Custom shape

LPG O

LNG 0

Hydraulic oil O

Raw water (@)

Esto se hace en el menu de configuracion del sensor del depdsito en la Consola remota - Lista de dispositivos —
[su_sensor_de_depdsito] — Configuracién — Tipo de liquido

3. En su pantalla multifuncional Simrad vaya a Configuracién > Red > Fuentes > Avanzado > Fuente de datos y verifique que

aparecen todos los sensores de deposito. El sistema deberia identificar automaticamente los sensores del depdsito. De lo
contrario, habilite esta funcién desde las opciones avanzadas del Dialogo de ajustes del sistema.

DATA SOURCE SELECTION !!!

Boat speed

Distance log Device Name Fuel Tank =4
Depth Sources... Water Tank e
Rudder feedback Device list Live Well B
Baro pressure Diagnostics 0il Tank =4
Airtemp Bridge configuration Black Tank =4
Attitude roll SimNet Groups... Unconfigured B
Attitude pitch Damping... Speed/Depth =4
Autopilot Calibration 4

Speed LOG NMEA2000 >

Advanced... NMEA0183 >

4. Al seleccionar un sensor de depdsito desde el menu de Seleccion de la fuente de datos tendra mas detalles adicionales y
opciones de configuracion como tipo de liquido, ubicacion o nombre personalizado. Por ultimo, abra un panel de control o
cree un panel de control personalizado y coloque los sensores del depdsito como desee.

08:15:19
DATA SOURCE SELECTION

GPs =
Fuel Tank =
Water Tank Select
Live Well Configure device
Oil Tank Rename (Black Tank)
+ Black Tank New (Black Tank)
+BLACK
- Black Water Level (Global)
Auto Select
> Unconfigured Reset Global
Black Water Level 100.0 % Reset Local

14.3.6. Instalacion paso a paso

1. Conecte el cable UTP a la pantalla multifuncional

2. Conecte el otro extremo del cable UTP al puerto Ethernet del dispositivo GX
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3. Vaya a aplicaciones de la pantalla multifuncional y seleccione el logotipo de Victron Energy que aparecera transcurridos
unos segundos.

4. Y listo. Ahora se puede ver en una sola pantalla toda la informacion:

Cargas CC, informacion da la bateria, conexion a la alimentacién del puerto, produccion solar, cargas CA, control del
inversor y del generador y la posibilidad de abrir la Consola remota

En este video se pueden ver los pasos concretos:

Glass Bridge integration a lot of hassle? ("™

14.3.7. NMEA 2000

Ademas de por Ethernet, también se puede conectar una pantalla multifuncional Navico al sistema Victron mediante NMEA 2000.
Si auno no esta familiarizado con NMEA 2000 y Victron, empiece por leer el apartado Integracion de pantalla multifuncional
marina mediante NMEA 2000.

La pantalla multifuncional puede configurarse facilimente para mostrar los datos procedentes del dispositivo GX. No es necesario
cambiar ninguna instancia.

Para configurar las fuentes de datos en la pantalla multifuncional vaya a Configuraciéon > Red > Fuentes > Avanzado.

14.3.8. PGN genéricos y compatibles

Para configurar las fuentes de datos en la pantalla multifuncional Navico vaya a Configuraciéon > Red > Fuentes > Avanzado.

Los siguientes PGN relacionados con Victron son compatibles:

127505 Nivel de liquido (depdsitos)

127506 Estado CC detallado (estado de carga, autonomia)
127507 Estado del cargador

127508 Estado de la bateria (tension, corriente)

127509 Estado del inversor

J1939 PGN CA

14.3.9. Resolucion de problemas

P1: La pagina de la pantalla multifuncional muestra informacién obsoleta o la pagina de problema de conexién, pero el
dispositivo GX estéa funcionando y conectado y el icono de Victron esta presente en la pagina de inicio.

R1: Intente volver a cargar la pagina pulsando el menu de la esquina superior derecha y seleccione HOME (inicio).

Home
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14.4. Integracion de pantalla multifuncional Garmin

14.4.1. Introduccion

En este apartado se explica cémo conectarse a la pantalla multifuncional Garmin mediante una conexion Ethernet. La tecnologia
de integracion usada se llama Garmin OneHelm.

Asegurese de revisar también el apartado de Integracion de pantalla multifuncional marina mediante aplicacion.

Tenga en cuenta que hay otra forma de conectarse: NMEA 2000. Para mas informacion, véase el apartado Integracion de
pantalla multifuncional marina mediante NMEA 2000.

14.4.2. Compatibilidad

Actualmente OneHelm esta disponible para los siguientes modelos:

* GPSMAP® 8400/8600 MFD series
* GPSMAP® 722/922/1222 Plus MFD series

ActiveCaptain también es compatible. La siguiente captura de pantalla muestra ActiveCaptain con la aplicacion de Victron.

Por parte de Victron, todos los dispositivos GX pueden usarse y son compatibles. Para mas informacion sobre compatibilidad
de productos en relacion a inversores/cargadores y otros componentes, véase el capitulo principal de Integracion de pantalla
multifuncional marina mediante aplicacion.

Victron
System Overview
£ Er K
® Shore Power .3A o T Mopeka Black...
@ Solar B Tank 1 Fuel
@ AC Loads W' 0 Tank 2 Fresh W..
@ DC Loads 4A B Tank 140 Live ... S—
@ Alternator A Tank 3 Waste W...

2] PSC IP43 24/25...HQ2230FQPF2
@ MultiPlus-Il 24/3000/70-32

o) Gengrator

Lynx Smart B... MultiPlus-11 2...

14.4.3. Cableado

La pantalla multifuncional Garmin debe conectarse al dispositivo GX mediante Ethernet. No se puede conectar por WiFi. Para la
conexion Ethernet, se necesita un adaptador Garmin:

Nombre del articulo de Garmin Longitud Referencia del articulo de Garmin

Cables Marine Network de Garmin (conectores grandes) 6 ft/1,83 m 010-10550-00
Cables Marine Network de Garmin (conectores grandes) 20 ft/6,1 m 010-10551-00
Cables Marine Network de Garmin (conectores grandes) 40 ft/12,19 m 010-10552-00
Cables Marine Network de Garmin (conectores grandes) 50 ft/15,24 m 010-11169-00
Cables Marine Network de Garmin (conectores grandes) 500 ft/152,4 m 010-10647-01
Acoplador de cable Marine Network de Garmin N/A 010-10580-00
Acoplador de aislamiento PoE Marine Network de Garmin N/A 010-10580-10

Las pantallas multifuncionales de Garmin mas modernas que disponen de BlueNet necesitan cables distintos:

Nombre del articulo de Garmin Longitud Referencia del articulo de Garmin

Cable adaptador BlueNet™ Network a RJ45 de Garmin N/A 010-12531-02
{((m victron energy Integracion de pantalla multifuncional
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Nombre del articulo de Garmin Longitud Referencia del articulo de Garmin

Cable BlueNet™ Network de Garmin (angulo recto) 87/20,3 cm 010-12528-13
Cable BlueNet™ Network de Garmin 1ft/0,30 m 010-12528-11
Cable BlueNet™ Network de Garmin 6 ft/1,83 m 010-12528-30
Cable BlueNet™ Network de Garmin 20 ft/6,1 m 010-12528-31
Cable BlueNet™ Network de Garmin 40 /12,19 m 010-12528-02
Cable BlueNet™ Network de Garmin 50 ft/15,24 m 010-12528-03
Cable BlueNet™ Network de Garmin (angulo recto) 50 ft/15,24 m 010-12528-10

14.4.4. Configuracién del dispositivo GX

< Services
Modbus TCP Enabled
MQTT Access «

Console on VE.Direct 1 »

1. En el dispositivo GX de Victron vaya a Configuracién —
Integraciones, y habilite el acceso MQTT.

VE.Can port 1
VE.Can port2

CAN-bus over TCP/IP (Debug)

2. Luego vaya a Configuracion — Configuracion del sistema —
Baterias — Mediciones de la bateria e indique qué baterias

quiere ver en la pantalla multifuncional y con qué nombre. < EEETMEETEED
Seaciontslso it o the VAR Pl fres
3. Parabarcos, caravanas y otras aplicaciones con cargas Lynx Smart BMS HQ2414249K9 viile
CC como iluminacién y un monitor de baterias instalado, Lynx Smart BMS HQ241437EGE visile
asegurese de habilitar el ajuste “Tiene sistema CC”. Para MultPlus-124/3000/7032 viile
mas informacion, véase el apartado Estructura del menu y Lyme Smart BMS Virtual visle

parametros configurables.
< Lynx Smart BMS HQ24142X9K9
Visible «

Name Enter name

No se necesitan ajustes de red especiales. Ni en el dispositivo Garmin ni el dispositivo GX de Victron.

Las pantallas multifuncionales de Garmin tienen un servidor DHCP y el dispositivo GX esta configurado por defecto para usar
DHCP. El icono de Victron Energy aparecera entre 10 y 30 segundos después de enchufar el cable.

Para conectar el dispositivo GX a Internet y al portal VRM mientras su puerto Ethernet ya esta ocupado para conectar el Garmin,
use WiFi. Para mas informacion, véase el apartado Conectividad a Internet.

Conectar una pantalla multifuncional Garmin a un router de la red por Ethernet ocasiona conflictos de
direccion IP, debido al servidor DHCP integrado.

No se puede usar un GX GSM ni un GX LTE 4G, debido al servidor DHCP integrado de la pantalla
multifuncional Garmin.

14.4.5. Configuracién de varias mediciones del nivel del depésito (Garmin)

Las pantallas multifuncionales Garmin modernas como las de la serie GPSMAP 84xx pueden mostrar distintos tipos de niveles
de deposito.

Se aplican las siguientes restricciones:

1. Actualmente, la GPSMAP solo puede mostrar los tipos de liquido combustible (por defecto), agua potable, agua residual
(también llamada agua gris), vivero, aceite, aguas negras, y generador. Los demas tipos de liquidos, como GNL, GLP y
diésel, no se muestran. Esta es una limitaciéon de Garmin que puede cambiar en futuras actualizaciones del firmware de su
pantalla multifuncional.

No obstante, se puede configurar un tipo de liquido especifico para el transmisor de nivel de depdsito en el menu del
dispositivo GX que sea uno de los compatibles, y cambiar el nombre del depdsito en los ajustes del depodsito de la GPSMAP
al que quiera, por ejemplo, GLP, que aparecera como depdsito GLP en el panel de control.

2. Todos los transmisores de nivel de depdsito mencionados en los apartados Conexion de productos Victron y Conexion de
productos compatibles de otros fabricantes son compatibles.

Configuracién paso a paso
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Antes de proceder con los siguientes pasos, debe conectar el dispositivo GX a la red NMEA 2000 a la que la pantalla
multifuncional esté conectada. Use nuestro cable micro C macho VE.Can a NMEA 2000 para conectar el dispositivo GX a la red
NMEA 2000 y verifique que la salida NMEA 2000 del puerto VE.Can esta habilitada en el dispositivo GX.

El siguiente procedimiento no sustituye al manual de Garmin, asegurese de leer la documentacién de Garmin que viene con su
pantalla multifuncional. Hay algunas diferencias en la navegacién de los menus de las distintas pantallas multifuncionales.

1. Conecte los sensores del depésito a su dispositivo GX.

2. Asegurese de que los sensores del depdsito estan fijados en un tipo de liquido compatible con su pantalla multifuncional.

Capacity

Standard

Fluid type

Volume unit

Custom shape

Setup

Fuel

Fresh water
Waste water
Live well

(ot
0il

European (0 to 180 Ohm)

Black water
Fuel
Gasoline

Liters

Diesel

LPG

LNG

Hydraulic oil

Raw water

Fluid type

O|O0|O|O|JO|O|O|O|O|O|O

Esto se hace en el menu de configuracion del sensor del depésito en la Consola remota - Lista de dispositivos —
[su_sensor_de_depdsito] — Configuracion — Tipo de liquido

3. En su pantalla multifuncional Garmin vaya a Configuracién > Comunicaciones > Instalacion de NMEA 2000 > Lista de
dispositivos y verifique que aparecen todos los sensores de depdsito.

41939 Setup

NMEA 0183 Setup.

NMEA 2000 Setup.

Marine Network

Wireless Devices

WEFi Network

Preferred Sources

4. Para configurar los sensores del nivel del depdsito abra una pantalla de medidores y seleccione Menu > Preconfiguracion
del depdsito para seleccionar el sensor de nivel de deposito en el que va a hacer ajustes o cambiar nombre, tipo, estilo,

capacidad y posicion.

Fuel Level (C) Fuel Lovel (5)

41

Remaining Range.

—_—%

n

——— M
Fresh Water (5)

Total Econ

P

—_—%

Remaining Range.

Frosh Water (5)

—_—%

)

—_—%

Black Water (7)

100

Fresh Water (5)

Replace Data

Select Tank

—_—%

14.4.6. Instalacion paso a paso

1. Conecte el cable UTP a la pantalla multifuncional

Center
Tank 1

Serial #: 0000501

Fore
Tank 4

(Unnamed)
Tank 1

Serial #: 0000501

2. Conecte el otro extremo del cable UTP al puerto Ethernet del dispositivo GX

Manufacturer: Victron

NMEA 2000 Instance: 0

Manufacturer: Victron

Manufacturer: Offshore Systems UK
Serial #: 0000069
NMEA 2000 Instance: 3

3. Vaya a aplicaciones de la pantalla multifuncional y seleccione el logotipo de Victron Energy que aparecera transcurridos

unos segundos.
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4. Y listo. Ahora se puede ver en una sola pantalla toda la informacion:

cargas CC, informacién da la bateria, conexion a la alimentacion del puerto, produccion solar, cargas CA, control del
inversor y del generador y la posibilidad de abrir la Consola remota

En este video se pueden ver los pasos concretos:

Glass Bridge integration headaches? (),

14.4.7. NMEA 2000

Ademas de por Ethernet, también se puede conectar una pantalla multifuncional Garmin al sistema Victron mediante
NMEA 2000. Si auno no esta familiarizado con NMEA 2000 y Victron, empiece por leer el apartado Integracion de pantalla
multifuncional marina mediante NMEA 2000.

La pantalla multifuncional puede configurarse facilmente para mostrar los datos procedentes del dispositivo GX. No es necesario
cambiar ninguna instancia.

Para instalar NMEA 2000 en la pantalla multifuncional vaya a Configuracién > Comunicaciones > Instalacion de NMEA 2000 >
Lista de dispositivos Aqui puede ver informacién sobre los productos conectados y cambiar sus nombres. Tenga en cuenta que
los nombres se guardan en la pantalla multifuncional y no en el dispositivo NMEA 2000.

14.4.8. PGN genéricos y compatibles

Los siguientes PGN relacionados con Victron son compatibles:

127505 Nivel de liquido (depositos)
127506 Estado CC detallado (estado de carga, autonomia)

127508 Estado de la bateria (tensién, corriente)

Los PGN compatibles pueden variar segun el modelo. Puede consultar una lista de los PGN compatibles en el manual de la
pantalla multifuncional.

14.5. Integracién de pantalla multifuncional Furuno

14.5.1. Introduccion

En este apartado se explica cémo conectarse a la pantalla multifuncional Furuno mediante una conexion Ethernet.
Asegurese de revisar también el apartado de Integracion de pantalla multifuncional marina mediante aplicacion.

Tenga en cuenta que hay otra forma de conectarse: NMEA 2000. Para mas informacion, véase el apartado Integracion de
pantalla multifuncional marina mediante NMEA 2000. Actualmente las pantallas multifuncionales Furuno solo admiten PGN de
nivel de liquido enviados por equipos de Victron.

14.5.2. Compatibilidad

La integracion de la pantalla multifuncional es compatible con las siguientes pantallas multifuncionales Furuno:

* NavNet TZtouch3 TZT12F

* NavNet TZtouch3 TZT16F

mm victron energy Integracion de pantalla multifuncional
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* NavNet TZtouch3 TZT19F
* NavNet TZtouch2 TZT2BB Black box

Tenga en cuenta que las pantallas multifuncionales NavNet TZtouch3 necesitan como minimo la version de software v1.08. La
NavNet TZtouch2 TZT2BB necesita como minimo la version de software v7.01.

Tenga también en cuenta que los modelos NavNet TZtouch2 TZTL no son compatibles.

Por parte de Victron, todos los dispositivos GX pueden usarse y son compatibles. Para mas informacién sobre compatibilidad
de productos en relacion a inversores/cargadores y otros componentes, véase el capitulo principal de Integracion de pantalla
multifuncional marina mediante aplicacion.

14.5.3. Cableado

El dispositivo Furuno debe conectarse al dispositivo GX mediante Ethernet. No se puede conectar por WiFi. Para la conexién de
Ethernet se puede usar un cable Ethernet estandar. El dispositivo GX puede conectarse directamente a la pantalla multifuncional
o mediante el router/interruptor de una red.

14.5.4. Configuracion

Configuracién de Ethernet

< Ethernet
State Connected
MAC address CO61:9AB33B:8E

En el dispositivo GX de Victron, asegurese de que el cable

IP configuration Manual

Ethernet esté conectado y luego vaya a Configuracion — e
Conectividad — Ethernet y configure los ajustes segun la tabla Netmask
siguiente: Gateway

DNS server

Link-ocal IP address

Configuracion IP Manual

Direccion IP 172.31.201.12

Mascara de red 255.255.0.0

Pasarela 0.0.0.0 o la direccién de IP del router de su red
Servidor DNS 0.0.0.0 o la direccion de IP del router de su red

Se puede conectar un router a la misma LAN y asi conectar el dispositivo GX a Internet. Asegurese de que los ajustes de
Pasarela y Servidor DNS del dispositivo GX estan configurados para la direccion de IP del router, y de que la direccion IP LAN
del router esta configurada dentro de la misma subred.

E No se puede usar un dispositivo GX GSM ni un GX LTE 4G.
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Configuracion del dispositivo GX

< Services

Modbus TCP Enabled
MQTT Access «
1. En el dispositivo GX de Victron vaya a Configuracion — ;c‘p.vf e .
Integraciones, y habilite el acceso MQTT. Vecompon
2. Luego vaya a Configuracién — Configuracién del sistema — b ererTERIP (00
Baterias — Mediciones de la bateria e indique qué baterias
quiere ver en la pantalla multifuncional y con qué nombre. < TR T
e o
3. Para barcos, caravanas y otras aplicaciones con cargas Lynx Smart BMS HQ24142X9K9 viile
CC como iluminacién y un monitor de baterias instalado, Lynx Smart BMS HQ24143ZEGE visile
asegurese de habilitar el ajuste “Tiene sistema CC”. Para MultPlus 124/3000/7032 visile
mas informacion, véase el apartado Estructura del menu y Lynx Smart BMS Vitual visile
parametros configurables.
< Lynx Smart BMS HQ24142X9K9
Visible «
f((m victron energy Integracion de pantalla multifuncional
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14.5.5. Configuracién de varias mediciones del nivel del depésito (Furuno)

Las pantallas multifuncionales Furuno modernas como las de la serie NavNet TZtouch3 pueden mostrar distintos tipos de niveles
de deposito.

Se aplican las siguientes restricciones:

1. Actualmente, la serie NavNet TZtouch3 solo puede mostrar los tipos de liquido combustible (por defecto), agua potable y
aguas negras, con hasta seis depositos para cada uno de los tres tipos de liquido.

No obstante, se puede modificar el “Nickname” (apodo) de cada uno de los depdsitos en el menu de Configuracion manual
del motor y el deposito.

2. Todos los transmisores de nivel de depdsito mencionados en los apartados Conexion de productos Victron y Conexion de
productos compatibles de otros fabricantes son compatibles.

Configuracion paso a paso

Antes de proceder con los siguientes pasos, debe conectar el dispositivo GX a la red NMEA 2000 a la que la pantalla
multifuncional esté conectada. Use nuestro cable micro C macho VE.Can a NMEA 2000 para conectar el dispositivo GX a la red
NMEA 2000 y verifique que la salida NMEA 2000 del puerto VE.Can esta habilitada en el dispositivo GX.

El siguiente procedimiento no sustituye al manual de Furuno, asegurese de leer la documentacion de Furuno que viene con su
pantalla multifuncional. Hay algunas diferencias en la navegacién de los menus de las distintas pantallas multifuncionales.

1. Conecte los sensores del depésito a su dispositivo GX.

2. Asegurese de que los sensores del depdsito estan fijados en un tipo de liquido compatible con su pantalla multifuncional.

< Fluid type

Fuel
Fresh water

Waste water

< Setup

Capacity

Standard European (0 to 180 Ohm)

Live well
0il

Black water

Fluid type Fuel
Gasoline

Volume unit Liters
Diesel

Custom shape
LPG
LNG

Hydraulic oil

OlO|O|O|O|O|O|O|O|O|O

Raw water

Esto se hace en el menu de configuracion del sensor del depésito en la Consola remota - Lista de dispositivos —
[su_sensor_de_depdsito] — Configuracién — Tipo de liquido

3. La pantalla multifuncional Furuno detectara automaticamente los depdsitos conectados a la misma red NMEA 2000. Si esto
no es posible (revise el menu de Configuracién automatica del motor y el depdsito), los depésitos pueden configurarse
manualmente con el menu de Configuracion manual del motor y el depdsito.

4. Configure una “pantalla del instrumento” de su eleccién y afiada los depésitos correspondientes como “Indicacion” (como se
describe en el Manual del operario) a la misma.

14.5.6. NMEA 2000

Ademas de por Ethernet, también se puede conectar una pantalla multifuncional Furuno al sistema Victron mediante
NMEA 2000. Si auno no esta familiarizado con NMEA 2000 y Victron, empiece por leer el apartado Integracion de pantalla
multifuncional marina mediante NMEA 2000.

Este apartado describe las particularidades de la presentacion de informacion NMEA 2000 de Victron en las pantallas
multifuncionales de Furuno. Tenga en cuenta que esta no pretende ser una guia extensiva. Solo es el resultado de las completas
comprobaciones que nuestro departamento de 1+D ha hecho con una pantalla multifuncional Furuno. La funcionalidad viene (en
su mayor parte) determinada por el software de Furuno, por lo que también puede cambiar y mejorar cuando Furuno modifique
su software.

La pantalla multifuncional puede configurarse facilimente para mostrar los datos procedentes del dispositivo GX. No es
necesario cambiar ninguna instancia para mostrar datos del depésito. Para poder mostrar correctamente datos de Bateria/CC
procedentes de equipos de Victron, necesita cambiar las instancias de datos de los PGN que se envian. Aqui puede ver como
hacerlo: Modificacion de instancias NMEA 2000, apartado Instancias de datos.

Para ver dispositivos NMEA 2000 en la pantalla multifuncional, vaya a Configuracion > Configuracion inicial > Obtencion de datos
> Lista de sensores Aqui puede ver informacién basica y cambiar las instancias de dispositivo y los nombres personalizados.
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14.5.7. PGN genéricos y compatibles
Los siguientes PGN relacionados con Victron son compatibles:

127505 Nivel de liquido (dep6sitos)
127506 Estado CC detallado (estado de carga, autonomia)?)
127508 Estado de la bateria (compatibilidad limitada); tension, corriente (1. 2)

1) El firmware de la pantalla multifuncional Furuno probada acepta un maximo de cuatro baterias, no mas
2) Debido a un fallo del firmware de la pantalla multifuncional, aparece una corriente negativa de la bateria (por ejemplo, al
descargar) --- (tres guiones)

Integracion de pantalla multifuncional
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15. Integracion de pantalla multifuncional marina mediante

NMEA 2000

15.1. Introduccion a NMEA 2000

1) ictron eneray
Ve canto
NMEA2000
Cable

NMEA2000 BACKBONE

Los dispositivos GX de Victron Energy cuentan con una funcién de salida NMEA 2000. Si esta habilitada, el dispositivo GX actua
como un puente: hace que todos los monitores de baterias, inversores/cargadores y demas productos conectados al dispositivo
GX estén disponibles en la red NMEA 2000.

Con esta funcioén, y con un dispositivo GX conectado a una red NMEA 2000, las pantallas multifuncionales marinas pueden leer
estos datos y mostrarselos al usuario. A menudo, de una forma que permite un alto nivel de configuracion.

Use nuestro cable macho micro-C de VE.Can a NMEA 2000 para conectar el dispositivo GX a la red NMEA 2000.

Comparacién con la integracion de la aplicacién

En comparacion con la integracion de una pantalla multifuncional a través de la aplicacion, como se explica en el capitulo
anterior, la integracién mediante N2K permite una configuracién mas personalizada. El inconveniente de la integracion mediante
N2K es que esta configuracidon supone mas trabajo y es necesario comprobar que todos los PGN y los campos de la misma son
compatibles entre el sistema de Victron y la pantalla multifuncional.

Informacién adicional

Ademas de este capitulo, asegurese de leer también:
1. la entrada de blog de introduccion
2. nuestra guia de integracion NMEA 2000 y pantalla multifuncional

3. El apartado sobre NMEA 2000 de este manual correspondiente a la pantalla multifuncional que usted usa:
« Para Raymarine: NMEA 2000

» Para Navico: NMEA 2000
» Para Garmin: NMEA 2000
* Para Furuno: NMEA 2000

Si, esto es mucho leer, pero es basicamente inherente al NMEA 2000: por ejemplo, algunas de esas pantallas multifuncionales
pueden mostrar los datos CA recibidos a través del cableado NMEA 2000 y otras no. Algunas requieren cambiar las instancias
de datos y otras no, y asi sucesivamente.

15.2. Dispositivos/PGN compatibles
NMEA 2000 define varios mensajes.
» Los mensajes se identifican mediante su nimero de grupo de parametros (PGN).

» Puede encontrar una descripcion textual del mensaje de acceso publico en el sitio web de NMEA 2000 (http://www.nmea.org/).

» Se pueden pedir por Internet especificaciones detalladas de la definicion de protocolos y mensajes o de parte de las mismas
en el sitio web de NMEA 2000.

* NMEA 2000 se basa en la norma SAE J1939 y es compatible con la misma. Todos los mensajes de informacion relativos a
CA estan en el formato de mensaje de estado de CA definido en la norma J1939-75. Las especificaciones de estos mensajes
pueden adquirirse en el sitio web de SAE (http://www.sae.org/).
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» Puede consultar una lista detallada de PGN en nuestro libro blanco de Comunicacion de datos con productos de Victron
Energy.

Inversores/cargadores

» Todos los inversores/cargadores que se conecten con un puerto VE.Bus son compatibles. Esto incluye Multi, Quattro,
MultiPlus-1l y otros inversores/cargadores de Victron (similares).

» Los datos se transmiten hacia fuera y es posible seleccionar la corriente del puerto, apagar y encender el inversor/cargador y
seleccionar los modos solo inversor o solo cargador.

La interfaz tiene dos funciones:
» La funcién “153 Inversor” representa la salida de CA.
» La funciéon monitor “154 Entrada CA” representa la entrada de CA.

Los mensajes de estado del cargador seran enviados por la funcién inversor. Ambas funciones tienen su propia direccion de red.
Puesto que las dos funciones transmiten los mismos PGN, por ejemplo un PGN del estado de CA con datos como tensién y
corriente, entre otros, los consumidores de datos de NMEA 2000 como pantallas genéricas, tendran que ser capaces de hacer
una distincion en funcién de la direccién de la red. Dependiendo de la funcion correspondiente a esa direccion de red, sera
necesario interpretarlo como Entrada del inversor o Salida del inversor.

» Las pantallas que no sean capaces de hacer esto, consideraran que los datos pertenecen a la red eléctrica. De este modo, se
interpreta Salida del inversor como red n° 0 y Entrada del inversor como red n° 1. Estos nimeros de instancia predeterminados
pueden cambiarse con una herramienta de configuracion de red si es necesario.

» También se transmite la temperatura de la bateria, medida por el inversor(/cargador).

» Todas las comunicaciones VREG debe enviarse a la direcciéon que representa la funcion Inversor. La otra, entrada CA, no es
compatible con solicitudes VREG: esa direccion sélo transmite informacion de CA relacionada con la entrada CA.

Inversores

» Tanto la gama de inversores conectados via VE.Bus como nuestra gama de inversores conectados mediante cable VE.Direct
son compatibles y sus datos quedan disponibles en la red NMEA 2000.

Monitores de bateria

» Compatibles. Se incluye cualquier monitor de bateria compatible con el dispositivo GX.

 La bateria seleccionada como bateria del sistema en el dispositivo GX (Configuracién — Configuracion del sistema — Baterias
— Monitor de baterias) se transmite con una instancia de Dispositivo y Bateria fija de 239, de este modo siempre hay la misma
instancia para la bateria principal (del sistema) en lugar de que un sistema con instancia 0 para el Lynx Smart BMS (con
monitor de baterias integrado), por ejemplo, y un sistema con un SmartShunt, por ejemplo, utilicen diferentes instancias.

Cargadores solares

» Compatibles. Los valores relativos a la bateria, asi como la tension y la corriente de los paneles FV, se ponen a disposicion de
la red NMEA 2000.

Cargadores CA

* Los modelos de cargador Smart IP43 120-240 V y 230 V son compatibles. Solo el modelo de 120-240 V se puede controlar a
distancia (on/off y limite de corriente de entrada) desde una pantalla multifuncional compatible.

Cargadores de bateria CC-CC Orion XS

* Los dispositivos Orion XS son compatibles y pueden controlarse a distancia (encendido/apagado) desde una pantalla
multifuncional compatible.

Datos del nivel del depésito de combustible

» Los niveles de deposito que aparecen en el dispositivo GX, incluidos los sensores GX Tank 140 y Mopeka se transmiten a
la red NMEA 2000. EI PGN utilizado es 127505 Nivel de liquido, que incluye instancia de liquido (también llamada, instancia
de datos), tipo de liquido (combustible, agua potable, agua residual, vivero, aceite, aguas negras, gasolina, diésel, GLP, GNL,
aceite hidraulico y agua sin tratar) y nivel de liquido como porcentaje de la capacidad del depdsito y capacidad del depésito.

Tenga cuidado al usar los tipos de liquido GNL, GLP, diésel y aceite hidraulico: son tipos relativamente nuevos en la norma
NMEA 2000 y no todas las pantallas multifuncionales y chartplotters los admiten.
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» El etiquetado de los depdsitos en las MFD (pantallas multifuncionales) debe hacerse en cada MFD. El nombre personalizado
configurado en el sistema Victron se trasmite en el campo de Descripcion de la instalacion n.°1 en el PGN 126996 -
Informacion del producto, pero no se usa en las MFD.

 El dispositivo GX numera automaticamente cada depdsito con una instancia de dispositivo y una instancia de depdsito Unicas.
Se hacen igual. Esta numeracion automatica se hace de forma especifica y s6lo para los niveles de depdsitos para que el
proceso de mostrarlos correctamente en las distintas marcas y modelos de MFD sea lo mas sencillo posible.

Otros tipos de datos y de productos

* No son compatibles. Los tipos mencionados explicitamente mas arriba son los Unicos compatibles por ahora.
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15.3. Configuracion de NMEA 2000

< VE.Can port 1
CAN-bus profile VE.Can & Lynx lon BMS (250 kbit/s) >
Devices
NMEA2000-out

Unique identity number selector

s which block of unique identity numbers to use for the NAME Unique Identity Numbers in the
ld. Change only when using multiple GX Devices in one VE.Can network.

Check Unique id numbers
Network status >
Valor por Descripcion
defecto
Perfil CAN-bus VE.Can Define el tipo y la tasa de baudios de la red CAN-bus. Para usarlo junto con

NMEA 2000, asegurese de elegir uno de los perfiles que incluyen VE.Can y que
estan a 250 kbit/s.

NMEA 2000-out Off Habilita y deshabilita la funcién de salida NMEA 2000

Selector de 1 Selecciona el bloque de niimeros a utilizar para los Nimeros de Identidad Unico
numero de del campo NAME del PGN 60928. Para el propio dispositivo GX y, cuando esté
identidad unica habilitada la salida NMEA 2000, también para dispositivos virtuales. Cambielo solo

cuando vaya a instalar varios dispositivos GX en la misma red VE.Can. No hay
ninguna otra razén para cambiar este nimero. Para mas informacién relacionada con
el Numero de Identidad Unico, lea el ultimo apartado de este capitulo.

Compruebe los Busca otros dispositivos que tengan el mismo ndmero unico. Cuando se haya
numeros de completado la busqueda aparecera como respuesta “OK” o el texto:
identificacion

nicos “Hay otro dispositivo conectado con este numero unico, seleccione otro”.
uni

Tenga en cuenta que no suele haber ninguna razén para usar esta funcion: el
dispositivo GX comprueba de forma automatica y continua que los nimeros que
usa son Unicos y, si hay algun conflicto, mostrara un aviso. Este ajuste sirve para
confirmar rapidamente que todo es correcto después de cambiar el ajuste.

15.4. Configuracion de varias mediciones del nivel del depésito (Raymarine)

Las pantallas multifuncionales Axiom de Raymarine modernas pueden mostrar hasta 16 niveles de depdsito y otras mas
pequefias como la i70 y la i70s pueden mostrar hasta cinco.

Se aplican las siguientes restricciones:

1. Actualmente, la Axiom solo puede mostrar los tipos de liquido combustible (por defecto), agua potable, agua residual
(también llamada agua gris), vivero, aguas negras, y gasolina. Los demas tipos de liquidos, como GNL, GLP, aceite
hidraulico y diésel, no se muestran. Esta es una limitacion de Raymarine que puede cambiar en futuras actualizaciones de
firmware.

No obstante, se puede configurar un tipo de liquido especifico para el transmisor de nivel de deposito en el menu del
dispositivo GX que sea uno de los compatibles, y cambiar el nombre del depdsito en los ajustes del depdsito de Axiom
(Datos del barco > Configurar depdsitos > Ajustes del deposito) al que quiera, por ejemplo, GLP, que aparecera como
depdsito GLP en el panel de control.

2. Lasi70 e i70s mostraran hasta cinco depésitos en los que el tipo de liquido debe ser Combustible. Los demas tipos de
liquidos no se muestran.

3. Consulte los requisitos de instancias mas adelante en el apartado Requisitos relativos a instancias cuando se usa
Raymarine.

4. Todos los transmisores de nivel de depdsito mencionados en los apartados Conexion de productos Victron y Conexion de
productos compatibles de otros fabricantes son compatibles.

Configuracion paso a paso

Antes de proceder con los siguientes pasos, debe conectar el dispositivo GX a la red NMEA 2000 a la que la pantalla
multifuncional esté conectada. Use nuestro cable micro C macho VE.Can a NMEA 2000 para conectar el dispositivo GX a la red
NMEA 2000 y verifique que la salida NMEA 2000 del puerto VE.Can esta habilitada en el dispositivo GX.

El siguiente procedimiento no sustituye al manual de Raymarine, asegurese de leer la documentacion de Raymarine que viene
con la pantalla multifuncional Raymarine. Puede encontrar la ultima versién en el sitio web de Manuales y documentos de
Raymarine
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1. Conecte los sensores del depdsito a su dispositivo GX.

2. Asegurese de que los sensores del depdsito estan fijados en un tipo de liquido compatible con su pantalla multifuncional.

< Fluid type

Fuel ®

Fresh water (@)

Waste water (@)

< Setup

Live well ©)
Capacity 200¢

oil e)
Standard European (0 to 180 Ohm)

Black water (@)
Fluid type Fuel

Gasoline o
Volume unit Liters

Diesel O
Custom shape

LPG O

LNG @)

Hydraulic oil O

Raw water (@)

Esto se hace en el menu de configuracion del sensor del depdsito en la Consola remota - Lista de dispositivos —
[su_sensor_de_depdsito] — Configuracién — Tipo de liquido

3. En su pantalla multifuncional Axiom vaya a Configuracién > Datos del barco > Depositos > Configurar depdsitos y verifique
que aparecen todos los sensores de deposito.

< Settings Tank settings

Getting started | \Boatdetails | Units Thisdisplay  Network Refresh

Victron

Num of generators: Configure Generators

Gasoline Victron

Instance:
1

TANKS der  Victron

Name
Fuel tanks: 1 Grey Water Victron
. Fuel (gasoline) tanks: 1
Fresh water tanks: 1
Live well tanks: 1
Grey water tanks: 1
Black water tanks: 1

Configure Tanks
Type Victron
Grey water

Capacity Victron

200.0

Num of interior environment sensors: Calibrate

Pulsando brevemente sobre el depdsito correspondiente, puede cambiar el depdsito por un nombre con
significado, que aparecera entonces en el panel de control.

4. Abra el panel de control TANKS (depdsitos) o configure una pagina nueva para ver los depdsitos.

< Select data

> Fuel
> Fuel (Gasoline)
> Fresh water

> Live well

> Grey water

> Black water

Al pulsar de forma sostenida sobre uno de los depdsitos podra hacer mas ajustes, por ejemplo, seleccionar el depdsito que
se va a mostrar o, si esta opcion esta disponible, cambiar la unidad de porcentaje a volumen.

15.5. Configuracién de varias mediciones del nivel del depésito (Garmin)

Las pantallas multifuncionales Garmin modernas como las de la serie GPSMAP 84xx pueden mostrar distintos tipos de niveles
de deposito.

Se aplican las siguientes restricciones:
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1. Actualmente, la GPSMAP solo puede mostrar los tipos de liquido combustible (por defecto), agua potable, agua residual
(también llamada agua gris), vivero, aceite, aguas negras, y generador. Los demas tipos de liquidos, como GNL, GLP y
diésel, no se muestran. Esta es una limitacién de Garmin que puede cambiar en futuras actualizaciones del firmware de su
pantalla multifuncional.

No obstante, se puede configurar un tipo de liquido especifico para el transmisor de nivel de depdsito en el menu del
dispositivo GX que sea uno de los compatibles, y cambiar el nombre del depdsito en los ajustes del depodsito de la GPSMAP
al que quiera, por ejemplo, GLP, que aparecera como deposito GLP en el panel de control.

2. Todos los transmisores de nivel de depdsito mencionados en los apartados Conexion de productos Victron y Conexion de
productos compatibles de otros fabricantes son compatibles.

Configuracién paso a paso

Antes de proceder con los siguientes pasos, debe conectar el dispositivo GX a la red NMEA 2000 a la que la pantalla
multifuncional esté conectada. Use nuestro cable micro C macho VE.Can a NMEA 2000 para conectar el dispositivo GX a la red
NMEA 2000 y verifique que la salida NMEA 2000 del puerto VE.Can esta habilitada en el dispositivo GX.

El siguiente procedimiento no sustituye al manual de Garmin, asegurese de leer la documentacién de Garmin que viene con su
pantalla multifuncional. Hay algunas diferencias en la navegacion de los menus de las distintas pantallas multifuncionales.

1. Conecte los sensores del depésito a su dispositivo GX.

2. Asegurese de que los sensores del depdsito estan fijados en un tipo de liquido compatible con su pantalla multifuncional.

< Fluid type

Fuel

Fresh water

Waste water
< Setup

Capacity 200

Standard European (0 to 180 Ohm)

Live well
Oil

Black water

Fluid type Fuel
Gasoline

Volume unit Liters
Diesel

Custom shape
LPG
LNG

Hydraulic oil

O|O0|O|O|O|O|O|O|O|O|O

Raw water

Esto se hace en el menu de configuracion del sensor del depésito en la Consola remota - Lista de dispositivos —
[su_sensor_de_depdsito] — Configuracion — Tipo de liquido

3. En su pantalla multifuncional Garmin vaya a Configuracién > Comunicaciones > Instalacion de NMEA 2000 > Lista de
dispositivos y verifique que aparecen todos los sensores de depdsito.

41939 Satup

NMEA 0183 Setup.

NMEA 2000 Setup.

Marine Network

Wireless Devices

WiFi Network

4. Para configurar los sensores del nivel del depdsito abra una pantalla de medidores y seleccione Menu > Preconfiguracion
del depdsito para seleccionar el sensor de nivel de depdsito en el que va a hacer ajustes o cambiar nombre, tipo, estilo,
capacidad y posicion.
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Fuel Lovel (€) ) Frosh Water (5) Black Water (7)

Replace Data.
Center
——% 41 ___s 100 comer

oz Manufacturer: Victron
Fresh Water ) Fresh Water (5) or Serial #: 0000501
NMEA 2000 Instance: 0
n

—_—— | % ——— Fore

Tank 4

Manufacturer: Offshore Systems UK
Serial #: 0000069

NMEA 2000 Instance: 3

Total Econ

(Unnamed)
Tank 1

Manufacturer: Victron
Serial #: 0000501

A

15.6. Configuracion de varias mediciones del nivel del depésito (Navico)

Las pantallas multifuncionales Navico modernas como las de la serie Simrad NSO EVO3 pueden mostrar distintos tipos de
niveles de depdsito.

Se aplican las siguientes restricciones:

1. Actualmente, una pantalla multifuncional Simrad compatible solo puede mostrar los tipos de liquido combustible (por
defecto), agua, agua residual (también llamada agua gris), vivero, aceite y aguas negras. Los demas tipos de liquidos,
como GNL, GLP y diésel, no se muestran. Esta es una limitacién de Simrad puede cambiar en futuras actualizaciones del
firmware de su pantalla multifuncional.

No obstante, se puede configurar un tipo de liquido especifico para el transmisor de nivel de depdsito en el menu del
dispositivo GX que sea uno de los compatibles, y cambiar el nombre del depdsito en los ajustes del depdsito de la pantalla
multifuncional al que quiera, por ejemplo, GLP, que aparecera como deposito GLP en el panel de control.

2. Todos los transmisores de nivel de depdsito mencionados en los apartados Conexion de productos Victron y Conexion de
productos compatibles de otros fabricantes son compatibles.

Configuracion paso a paso

Antes de proceder con los siguientes pasos, debe conectar el dispositivo GX a la red NMEA 2000 a la que la pantalla
multifuncional esté conectada. Use nuestro cable micro C macho VE.Can a NMEA 2000 para conectar el dispositivo GX a la red
NMEA 2000 y verifique que la salida NMEA 2000 del puerto VE.Can esta habilitada en el dispositivo GX.

El siguiente procedimiento no sustituye al manual de Simrad, asegurese de leer la documentacién de Simrad que viene con su
pantalla multifuncional. Hay algunas diferencias en la navegacién de los menus de las distintas pantallas multifuncionales.

1. Conecte los sensores del depésito a su dispositivo GX.

2. Asegurese de que los sensores del depdsito estan fijados en un tipo de liquido compatible con su pantalla multifuncional.

< Fluid type

Fuel

Fresh water

Waste water
< Setup

Live well

Capacity (2002 |
— oil

Standard European (0 to 180 Ohm)

Black water
Fluid type Fuel

Gasoline
Volume unit Liters

Diesel
Custom shape

LPG

LNG

Hydraulic oil

O|O0O|O|O|O|O|O|O|O|O|O

Raw water

Esto se hace en el menu de configuracion del sensor del depdsito en la Consola remota - Lista de dispositivos —
[su_sensor_de_depdsito] — Configuracién — Tipo de liquido

3. En su pantalla multifuncional Simrad vaya a Configuracién > Red > Fuentes > Avanzado > Fuente de datos y verifique que
aparecen todos los sensores de deposito. El sistema deberia identificar automaticamente los sensores del depdsito. De lo
contrario, habilite esta funcién desde las opciones avanzadas del Dialogo de ajustes del sistema.
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08:12:3;

DATA SOURCE SELECTION !!!

Boat speed

Distance log Device Name Fuel Tank B
Depth Sources... Water Tank e
Rudder feedback Device list Live Well =4
Baro pressure Diagnostics 0il Tank =4
Air temp Bridge configuration Black Tank =4
Attitude roll SimNet Groups... Unconfigured e
Attitude pitch Damping... Speed/Depth =4
Autopilot Calibration »

Speed LOG NMEA2000 >

Advanced... NMEAO183 »

4. Al seleccionar un sensor de deposito desde el menu de Seleccion de la fuente de datos tendra mas detalles adicionales y
opciones de configuracién como tipo de liquido, ubicacién o nombre personalizado. Por ultimo, abra un panel de control o
cree un panel de control personalizado y coloque los sensores del deposito como desee.

08:15:19
DATA SOURCE SELECTION

GPs o
Fuel Tank 8
Water Tank Select
Live Well Configure device
0l Tank Rename (Black Tank)
« Black Tank New (Black Tank)
—
< IBLACK
< Black Water Level (Global) 82 525 EoGrs  NMAL
NI BLACK
Auto Select
Unconfigured Reset Global
Black Water Level 100.0 % Reset Local
mm victron energy Integracion de pantalla multifuncional
Pagina 153 Wy e marina mediante NMEA 2000



Nucleo GX Manual

15.7. Configuracion de varias mediciones del nivel del depésito (Furuno)

Las pantallas multifuncionales Furuno modernas como las de la serie NavNet TZtouch3 pueden mostrar distintos tipos de niveles
de depdsito.

Se aplican las siguientes restricciones:

1. Actualmente, la serie NavNet TZtouch3 solo puede mostrar los tipos de liquido combustible (por defecto), agua potable y
aguas negras, con hasta seis depositos para cada uno de los tres tipos de liquido.

No obstante, se puede modificar el “Nickname” (apodo) de cada uno de los depdsitos en el menu de Configuracion manual
del motor y el deposito.

2. Todos los transmisores de nivel de depdsito mencionados en los apartados Conexion de productos Victron y Conexion de
productos compatibles de otros fabricantes son compatibles.

Configuracion paso a paso

Antes de proceder con los siguientes pasos, debe conectar el dispositivo GX a la red NMEA 2000 a la que la pantalla
multifuncional esté conectada. Use nuestro cable micro C macho VE.Can a NMEA 2000 para conectar el dispositivo GX a la red
NMEA 2000 y verifique que la salida NMEA 2000 del puerto VE.Can esta habilitada en el dispositivo GX.

El siguiente procedimiento no sustituye al manual de Furuno, asegurese de leer la documentacion de Furuno que viene con su
pantalla multifuncional. Hay algunas diferencias en la navegacién de los menus de las distintas pantallas multifuncionales.

1. Conecte los sensores del depésito a su dispositivo GX.

2. Asegurese de que los sensores del depdsito estan fijados en un tipo de liquido compatible con su pantalla multifuncional.

< Fluid type

Fuel

Fresh water

Waste water
< Setup

Capacity 200¢ J

Standard European (0 to 180 Ohm)

Live well
Oil

Black water
Fluid type Fuel

Gasoline
Volume unit Liters

Diesel
Custom shape

LPG

LNG

Hydraulic oil

O|O0|O0O|O|O|O|O|O|O|O|O

Raw water

Esto se hace en el menu de configuracion del sensor del depdsito en la Consola remota - Lista de dispositivos —
[su_sensor_de_depdsito] — Configuracién — Tipo de liquido

3. La pantalla multifuncional Furuno detectara automaticamente los depésitos conectados a la misma red NMEA 2000. Si esto
no es posible (revise el menu de Configuracion automatica del motor y el depdsito), los depdsitos pueden configurarse
manualmente con el menu de Configuracion manual del motor y el depdsito.

4. Configure una “pantalla del instrumento” de su eleccion y afiada los depdsitos correspondientes como “Indicacion” (como se
describe en el Manual del operario) a la misma.

15.8. Datos técnicos de la salida NMEA 2000

15.8.1. Glosario de NMEA 2000

Se incluye un glosario que ayudara a interpretar el texto:

» Dispositivo virtual: un monitor de bateria, un inversor u otro dispositivo de Victron que no tiene un puerto CAN-bus propio, y
que esta disponible “virtualmente” en el CAN-bus mediante la funcién de salida NMEA 2000 del dispositivo GX.

» CAN-bus: el puerto VE.Can del dispositivo GX que, en el contexto de este capitulo, probablemente esté conectado a la red
NMEA 2000.

.

Salida NMEA 2000: la funcién de software del dispositivo GX descrita en este capitulo.
* NMEA 2000: Protocolo de CAN-bus nautico, basado en la norma J1939.

 Instancia: hay muchos tipos de instancias, que se describen detalladamente a continuacion.
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» J1939: Un conjunto de normas que definen un protocolo CAN-bus elaborado por la organizacion SAE.

* Procedimiento de reclamacién de direccién (ACL): un mecanismo especificado en la norma J1939 y que usan en
NMEA 2000 los dispositivos de la red para negociar y asignar a cada dispositivo de la red una direccién de red Unica. Es
un numero de 0 a 252. Hay tres direcciones especiales de red definidas:

1. OxFD (253) - Reservada
2. OxFE (254) - Direccion imposible de reclamar. Por ejemplo, cuando todas las demas estan en uso

3. OxFF (255) - Direccién de difusion

15.8.2. Dispositivos virtuales NMEA 2000

Cuando la opcién de salida NMEA 2000 esta habilitada, el dispositivo GX actia de puente: hara que todos los monitores de
bateria, inversores/cargadores u otros dispositivos conectados estén disponibles individualmente en el CAN-bus. Individualmente
significa que cada dispositivo tiene su propia direccion de red, su propia instancia de dispositivo y sus cédigos de funcién, entre
otros.

Por ejemplo, un dispositivo GX con dos BMV conectados en un puerto VE.Direct y un inversor/cargador conectado con un
VE.Bus, hara que los siguientes datos estén disponibles en el CAN-bus:

Direccion Funcion Descripcion

OxE1 130 (Pantalla) 120 (Pantalla) El propio dispositivo GX

0x03 35 (Generacion eléctrica) 170 (Bateria) El primer BMV

OxE4 35 (Generacion eléctrica) 170 (Bateria) El segundo BMV

0xD3 35 (Generacion eléctrica) 153 El inversor/cargador (salida CA)
0xD6 35 (Generacion eléctrica) 154 El inversor/cargador (entrada CA)

15.8.3. Clases y funciones NMEA 2000

Segun las especificaciones de NMEA 2000, estas definen los tipos de transmisores y de dispositivos conectados al CAN-bus.
Las clases son las categorias principales y las funciones los describen mas detalladamente.

15.8.4. Glosario de NMEA 2000

En una red NMEA 2000 las instancias se usan para identificar varios productos similares conectados a la misma red.

Por ejemplo, considere un sistema con dos monitores de baterias (uno para la bancada de baterias principal y otro para la
bancada del propulsor hidraulico) y un inversor/cargador Quattro. Estos tres dispositivos enviaran sus mediciones de tension
de la bateria a la red N2K. Para que las pantallas muestren estos valores en el lugar correcto, necesitan saber a qué bateria
corresponde cada tension. Para esto son las instancias.

Hay varios tipos de instancias, y para los sistemas nuticos dos son importantes: la instancia del dispositivo y la instancia
de datos. La instancia de datos recibe distintos nombres, como instancia de liquido, instancia de la bateria e instancia CC.
NMEA 2000 define tres instancias diferentes:

1. Instancia de datos
2. Instancia del dispositivo

3. Instancia del sistema

Todos los monitores de bateria y los otros dispositivos que el dispositivo GX hace que estén disponibles en el CAN-bus tienen los
tres tipos de instancia indicados, que se pueden configurar individualmente.

Por cada dispositivo virtual hay una instancia de dispositivo y una instancia de sistema. Y dependiendo del tipo de dispositivo
virtual hay una o varias instancias de datos.

Por ejemplo, un BMV-712 tiene dos instancias de datos: una instancia CC para la bateria principal y otra para la tension de la
bateria de arranque.

La forma de configurar las instancias depende del equipo y del software que se use para leerlas a partir del CAN-bus. Algunos
ejemplos del equipo y del software a los que nos referimos son las pantallas multifuncionales como las de Garmin, Raymarine,
Furuno o Navico; asi como soluciones mas orientadas a software de Actisense y Maretron, por ejemplo.

Casi todas estas soluciones identifican parametros y productos solicitando instancias de dispositivo Unicas o usando los niumeros
de identidad unicos del PGN 60928 NAME y no asumen que las instancias de datos sean uUnicas a nivel global.

Sin embargo, hay una excepcién:
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» En las pantallas multifuncionales Raymarine puede ser necesario cambiar la instancia de datos para que los datos se
muestren adecuadamente segun la versién de firmware de Lighthouse. Véase el apartadoNMEA 2000 especifico de
Raymarine para mas informacion.

Las especificaciones de NMEA 2000 indican lo siguiente: “Las instancias de datos seran Unicas en los mismos PGN transmitidos
por un dispositivo. Las instancias de datos no seran unicas globalmente en la red. La programabilidad en campo se
implementara mediante el uso de PGN 126208, Funcién de grupo de solicitud”.

En otras palabras, las instancias de datos han de ser Unicas tan solo dentro de un mismo dispositivo. No es necesario que

sean unicas a nivel global. La Unica excepcion es la “instancia de motor” que, al menos por ahora, para adaptarse a dispositivos
antiguos, ha de ser unica a nivel global (p. ej.: babor = 0, estribor = 1). Por ejemplo, algunos de nuestros monitores de bateria
BMV pueden medir dos tensiones, una de la bateria principal y otra de la bateria de arranque, y aqui es donde se usan las
instancias de datos. Algo similar ocurre con los cargadores de baterias con varias salidas. Tenga en cuenta que no es necesario
que el instalador cambie esas instancias de datos, ya que estos productos estan preconfigurados para transmitir los PGN
relevantes con instancias de datos Unicas (instancia de bateria e instancia CC detallada, en este caso).

n Aunque es posible cambiar las instancias de datos, hacerlo en un dispositivo de Victron, como el cargador de
baterias Skylla-i, impedira que otros dispositivos de Victron puedan leer ese dispositivo correctamente.

Esto se debe a que el dispositivo GX espera que la salida uno del cargador esté en la instancia de bateria
y CC 0, la salida dos en la instancia de bateria y CC 1, y la salida tres en la instancia de bateria y CC

2. Cambiar la instancia de liquido, asi como otras instancias de datos para los PGN transmitidos por un
dispositivo GX en una red NMEA 2000 con su opcion de salida NMEA 2000, no supone ningun problema.

Nota sobre las instancias de dispositivo: no es necesario asignar una instancia de dispositivo Unica a cada dispositivo del
CAN-bus. No supone ningun problema que un monitor de bateria y un cargador solar estén configurados los dos con la instancia
de dispositivo 0 (la que tienen predeterminada). Cuando se tienen varios monitores de baterias o cargadores solares, tampoco
es siempre necesario asignar a cada uno una instancia de dispositivo Unica. Si fuera necesario, solo hace falta que sean unicos
para los dispositivos que tienen la misma funcion.

Tenga en cuenta también que al cambiar la instancia de dispositivo de un dispositivo Victron se puede alterar su funcionamiento.
Véase la advertencia anterior.
Instancia del sistema

Segun las especificaciones de NMEA 2000, esta instancia es un campo de 4 bits con un rango valido de 0 a 15 que indica la
presencia de dispositivos en segmentos adicionales de red, redes redundantes o paralelas, o subredes.

El campo de instancia de sistema puede usarse para facilitar varias redes NMEA 2000 en estas plataformas marinas mas
grandes. Los dispositivos NMEA 2000 detras de un puente, un router o una pasarela, o que formen parte de algun segmento de
red, podrian indicar esto por el uso y la aplicacién del campo de instancia de sistema.

Instancia ECU e Instancia de funcion

En algunos documentos y herramientas de software se usa una terminologia diferente:

* Instancia ECU

* Instancia de funcion

« Instancia de dispositivo inferior
« Instancia de dispositivo superior

Los términos instancia ECU e instancia de funcién proceden de las normas SAE J1939 e ISO 11783-5. Y no aparecen en
la definicion de NMEA 2000. No obstante, todas definen los mismos campos de los mismos mensajes de CAN-bus que
NMEA 2000 define como instancia de dispositivo.

En particular, el campo que J1939 define como instancia ECU en la norma NMEA 2000 recibe el nombre de instancia de
dispositivo inferior. La instancia de funcion recibe el nombre de instancia de dispositivo superior. Y juntas conforman la instancia
de dispositivo, una definicion de NMEA 2000.

Aunque usen términos diferentes, se trata de los mismos campos en las dos normas. La instancia de dispositivo inferior tiene 3
bits de longitud y la instancia de dispositivo superior 5, en total suman 8 bits, que equivalen al byte correspondiente a la instancia
de dispositivo NMEA 2000.

Instancia unica

La instancia unica es otro término mas para describir casi la misma informacion. La usa Maretron y se puede ver en su software
habilitando la columna correspondiente. El propio software de Maretron elige entre instancia de dispositivo e instancia de datos.
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15.8.5. Cambios de instancias NMEA 2000

Puesto que el protocolo NMEA 2000 facilita instrucciones para cambiar una instancia enviando comandos a un dispositivo, hay
varias formas de modificar instancias. A continuacion se describen los métodos mas usados. Hay otros métodos ademas de los
descritos aqui. Por ejemplo, algunas pantallas multifuncionales también permiten modificar las instancias.

Métodos usados habitualmente para cambiar instancias:

1. Consola remota en un dispositivo GX: Instancias de dispositivo solamente
2. Software Actisense NMEA-Reader + NGT-1 USB: Instancias de dispositivo y de datos
3. Software Maretron + adaptador USB: Desconocido (véase la documentacién de Maretron)

4. Linea de comandos de un dispositivo GX: Instancias del dispositivo y de datos. Tenga en cuenta que para esto se necesitan
conocimientos avanzados de Linux, de modo que solo se contempla para desarrolladores de software con experiencia.

Notas sobre la modificacién de instancias de datos y del dispositivo

« Instancia de datos:

Aunque recomendamos no modificar las instancias de datos (véase la explicacion y la ADVERTENCIA anteriores), es posible
hacerlo.

El dispositivo GX no tiene ninguna opcién para cambiarlos, se necesita una herramienta de un tercero. La Unica que sabemos
que puede hacerlo es NMEA 2000 Reader de Actisense.

+ Lainstancia de la bateria y la instancia CC tienen el mismo valor para los productos de Victron. Al cambiar una, también se
cambiara la otra.

» Puesto que el BMV envia dos tensiones, la tensién principal y la tensién auxiliar o de arranque, viene preconfigurado con
dos instancias de bateria: 0 y 1. Cuando quiera cambiarlas a 1 y 2, cambie la 1 a 2 en primer lugar y luego la 0 a 1, ya que
no pueden ser iguales.

» Puesto que los cargadores solares envian dos conjuntos de datos de tensién y corriente (uno para la salida de carga de la
bateria y otro para la entrada solar), estan configurados por defecto como Instancia de datos 0 para la salida de carga de
la bateria e Instancia de datos 1 para la entrada solar. El tipo de dispositivo se fija en Bateria para la salida de carga y en
Celda solar para la entrada solar.

» Puesto que los cargadores de bateria CC-CC Orion XS envian dos conjuntos de datos de tensién y corriente (uno para la
salida y otro para la entrada), estén configurados por defecto como Instancia de datos O para la salida e Instancia de datos 1
para la entrada. El tipo de dispositivo se fija en Bateria para la salida y en Convertidor para la entrada.

» Los cargadores CA pueden mandar hasta tres instancias de datos de tension y corriente, uno para cada salida de carga de
bateria. Estan configurados por defecto como Instancia 0 para la salida 1, Instancia 1 para la salida 2 e Instancia 2 para la
salida 3.

» El cambio de la instancia de nivel de liquido con Actisense tiene un fallo. Probablemente se deba a que Actisense lo ve
como un numero de 8 bits, aunque en la definicion es un numero de 4 bits. Solucién: con el GX, fije el tipo de liquido en
combustible (0) y luego, con Actisense, modifique la instancia de liquido al valor deseado, y luego, con su GX, vuelva a
cambiarlo al tipo deseado.

« Instancia del dispositivo:

ADVERTENCIA: estas funciones (Victron-) dependen de la instancia del dispositivo:

1. Para un sistema ESS con cargadores solares conectados a una red VE.Can, estos cargadores solares deben permanecer
para configurarse en su instancia de dispositivo por defecto (0) para un correcto funcionamiento. Esto no se aplica a los
cargadores solares conectados a VE.Direct disponibles en el CAN-bus como un dispositivo virtual, mediante la funcién
de salida NMEA 2000. A menos que la instancia del dispositivo del dispositivo GX vuelva a configurarse a otra instancia
de dispositivo. Esto es técnicamente posible, pero no es recomendable y nunca es necesario. Pero en esa situacion, los
cargadores deben configurarse en la misma instancia que el dispositivo GX.

2. Para sistemas con baterias gestionadas es lo mismo.
3. Tanto los cargadores solares como los cargadores de baterias conectados a CA sincronizaran su funcionamiento, estado
de carga y parametros similares cuando se conecten a una red VE.Can. Para que esta funcion sea operativa, todos los

cargadores deben estar configurados en la misma instancia de dispositivo.

En resumen, para la mayoria de los sistemas recomendamos dejar la instancia de dispositivo en su valor predeterminado, 0.

Consola remota en un dispositivo GX: Modificacién de la instancia del dispositivo:
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< Settings ~ Connectivity ~ VE.Canport2

Ekrano GX [500] VE.Can Instance#0 >
SmartSolar Charger MPPT 75/15 re [502] VE.Can Instance#0 >
SmartSolar Charger MPPT 75/15 [503] VE.Can Instance#0 >
El submenu D|5p03|t|vo§ VE.(.J.an le da acceso a un listado AT Ve oo nrareen 01
que muestra todos los dispositivos detectados en la red VE.Can/
BlueSolar Charger MPPT 150/35 re [507] VE.Can Instance#0
NMEA 2000.
Lynx Smart BMS HQ24142X9K9 [448523] VE.Can Instance#0 >
‘ Cada entrada mueStra en pnmer IuQar el nombre’ y.a sea el MultiPlus-Il 24/3000/70-32 [505] VE.Can Instance# 1 >
nombre del producto de nuestra base de datos o, si se ha
. . , Diesel [501] VE.Can Instance#3 >
configurado, el nombre personalizado que se cre6 durante la
instalacion. Sustembeien (5041 Ve
+ Entre corchetes se muestra el Niimero de identidad Unica. S S e
Status Online
* A la derecha se muestra la instancia de dispositivo VE.Can, que Model name SmartSolar Charger MPPT 75/15 re

es la misma que la instancia de dispositivo NMEA 2000.

Custom name

Careful, for ESS systems, as well as systems with a managed battery, the CAN-bus device instance must remain

Pulse para seleccionar el dispositivo para el que quiere cambiar SR G SR e
la Instancia de dispositivo. Se abrira el menu de configuracion. VE Can Device Instance ©
Desde alli, pulse sobre “Instancia de dispositivo VE.Can” para Manufacturer ass
hacer el cambio. Network Address %
Firmware version VvE1.74
Serial number 0000502
Unique Identity Number 502
Actisense: Modificacion de instancias de dispositivo:
Se necesita Actisense NGT-1. e o =
i i o sniow” i B
Para modificar una instancia de dispositivo: ARAS L L [Erov T
1. Abra Actisense NMEA Reader ol iy arce B o A
Semanee 0
2. Seleccione la visualizacién de la red (la seleccién de Do Fncion ey T L
pestafas esta en la esquina inferior izquierda) o
N2K Database Version  1.301
3. Seleccione el producto cuya instancia de dispositivo desea e
cambiar Mans Wotorn” oy
ans. Sowaro D 106
4. Seleccione la pestafa de propiedades de la esquina inferior
derecha y cambie la instancia del dispositivo Installaion Dt 2

Manu. Information

W4« v » \Dals View J\letwork View £ Fiardware Config |« 4 » w1\ Deials ) Properties Loz
[COM15 115200 Open Transfer Receive All

Actisense: Modificacion de instancias de datos:
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i e cons e ==

M Fle Edt View Window Help x

© O W | [coms:amensenar +] 150 7 e NNEA 2000 s Load (0%)

PCReceive Losd (1%)

Line PGN  SRC DST Name NMEA 2000 PGN: 127506 (0:1F212)
1 60928 35 25  1SO Address Claim Name: DC Detaled Status
2 12758 3 25  Battery Status "
3
4

127501 35 255  Binary Switch Bank Status Ty et =
Gtis 35 255 Manu. Proprictay singlerome addressed | fun. st

a i 2:0C stonce =2
CRT! ormation Fied3:DC Type <0 Baten)
7 s 3 %5 Batey Stus

e
Modify Data Instance:

Fied : Time Rem: 14400 Minutes
Field 7 Ripple Voltage = Not Available

Se necesita Actisense NGT-1.
Para modificar una instancia de datos:
1. Abra Actisense NMEA Reader

2. Seleccione la visualizacion de datos (la seleccion de

W« > 1 \Data View { Network view £ Hara v \Detaits {Propertes {Lsg

pestafias esta en la esquina inferior izquierda) Lo oo e Dot
- ” (| SIEs
3. Pulse con el boton derecho sobre el numero PGN Wi e
© O bl [cows Agseener <) [szszm0 o e NHER 2000 Bus Losd (1%)
Tenga en cuenta que esto solo funcionara en PGN que Freelon

ine PGN  SRC DST Name

permitan modificar su instancia de datos (primera captura de ‘
pantalla que aparece a continuacion) ‘

L
1 60928 35 255 15O Address Claim

2 1258 35 255 Battery Status

3 12501 35 255  Binary Switch Bank Status

4 6Met 35 255  Manu. Proprietary single frame addressed
5 12506 35 255  DCDefpilad

6 126996 35 255  Produd NMEAReader

7 1508 3 25  Battery

4. Y cambie el valor (segunda captura de pantalla)

Modty Data Trstance n PGN: 127506 Add: 35

Fiedho.  Instance

: o« 2 w1 a7 Rippe Vltage = Not Avssble

(Coveaty ] [ conee ]
T
1> i\ view v vew e con 7| o \oeuas (e A/ |

[COM15 115200 Open _Transfer Receive All

Maretron N2KAnalyzer:

Maretron usa el término “Instancia unica” en el que la herramienta de software N2KAnalyzer determina automaticamente si un
determinado dispositivo usa instancias de dispositivo o de datos.

A ADVERTENCIA: En Victron no entendemos cémo funciona el software de Maretron con respecto a esto.
Recomendamos usar otra herramienta en lugar de Maretron, para que pueda saber lo que esta haciendo,
es decir, saber qué instancia esta modificando. Por el momento, no hemos sido capaces de usar el software
de Maretron para modificar una instancia de datos. Y al cambiar la otra instancia, la instancia del dispositivo
también puede modificarse directamente desde el dispositivo GX de Victron usando su interfaz de usuario.
Para modificar una instancia de datos con el fin, por ejemplo, de resolver conflictos de instancias detectados
por el software de Maretron, recomendamos usar Actisense. En lugar de Maretron.

Modificacion de instancias desde la linea de comandos de GX:

En vez de usar el software de Actisense o Maretron, también se puede cambiar la instancia de dispositivo VE.Can (también
llamada N2K) desde el shell del dispositivo GX. Siga estas instrucciones para obtener acceso raiz: Venus OS: Acceso raiz

Una vez que haya iniciado sesidn en el shell, siga las siguientes instrucciones. Puede obtener mas informacién sobre los
comandos usados, como dbus y dbus-spy, en el documento sobre el acceso a la raiz.

ADVERTENCIA: Es mejor usar Actisense.

El procedimiento descrito en los siguientes parrafos no se suele recomendar. En su lugar use Actisense, cuyo
método se explicé anteriormente.

Nuevo método - modificaciéon de una instancia de dispositivo:

Todos los dispositivos disponibles en el CAN-bus estan enumerados en el servicio com.victronenergy.vecan. Y en todos los
dispositivos que aceptan los comandos CAN-bus necesarios se puede modificar la instancia del dispositivo. Todos los productos
de Victron admiten la modificacion de la instancia del dispositivo, y casi todos, o todos, los productos que no son de Victron
también.

# dbus -y com.victronenergy.vecan.canO / GetValue

value = {
"Devices/00002CCO01F4/Devicelnstance™: O,
"Devices/00002CCO01F4/FirmwareVersion®: "v2.73%,
"Devices/00002CCO01F4/Manufacturer”: 358,
"Devices/00002CCO01F4/ModelIName®: "Cerbo GX*,
"Devices/00002CCO01F4/N2kUniqueNumber®: 500,
"Devices/00002CCO01F4/Nad™: 149,
"Devices/00002CCO01F4/Serial": "0000500",

(1) . victron energy Integracion de pantalla multifuncional
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"Devices/00002CCO0O5EA/CustomName” : "Hub-1",
"Devices/00002CCO05EA/Devicelnstance™: O,
"Devices/00002CCO05EA/FirmwareVersion®: "v2_60-beta-29",
"Devices/00002CCO05EA/Manufacturer®: 358,
"Devices/00002CCO05EA/ModelIName®: "Color Control GX*,
"Devices/00002CCO05EA/N2kUniqueNumber ™ : 1514,
"Devices/00002CCO05EA/Nad™: 11,
"Devices/00002CCO0O5EA/Serial®": "0001514",
"Devices/00002CCO05EB/CustomName®: "SmartBMV*,

[and so forth]

Para modificarlas, haga una llamada SetValue a la ruta Devicelnstance como se muestra a continuacion. O quiza sea mas facil
usar la herramienta dbus-spy.

Estas lineas lo leen, luego lo cambian a 1, y lo vuelven a leer:

root@ccgx:~# dbus -y com.victronenergy.vecan.can0O /Devices/00002CCO05EB/Devicelnstance GetValue
value = 0

root@ccgx:~# dbus -y com.victronenergy.vecan.canO /Devices/00002CCOO5EB/Devicelnstance SetValue %1
retval = 0

root@ccgx:~# dbus -y com.victronenergy.vecan.can0O /Devices/00002CCO0O5EB/Devicelnstance GetValue
value = 1

[note that numbers, like canO, and 00002CCOO5EB can ofcourse be different on your system].
Nuevo método - modificaciéon de una instancia de datos:

Esto solo se aplica a la opcion de salida NMEA 2000.

Las instancias de datos usadas para la opcion de salida NMEA 2000 se guardan en los ajustes locales. A continuacion se
presenta un fragmento de las lineas, tomado utilizando la herramienta dbus-spy, que también permite cambiar entradas (las
instancias de datos son “Bateria-", “CC detallada-" y otras instancias similares):

Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/Batterylnstance0 0 <- Data instance for main voltage measuremen
Settings/Vecan/can0O/Forward/battery/256/Batterylnstancel 1 <- Data instance for starter or mid-voltage
Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/Description2

Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/ ldentityNumber 15
Settings/Vecan/can0O/Forward/battery/256/Instance 1

Settings/Vecan/can0O/Forward/battery/256/Nad 233 <- Source address - no need, also not good,
Settings/Vecan/can0O/Forward/battery/256/Switchlnstancel 0 <- Data instance for switchbank
Settings/Vecan/can0O/Forward/battery/256/Systemlnstance 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/DcDatalnstance0 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/DcDatalnstancel 1
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/Description2
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/1dentityNumber 25
Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/0/Instance 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/Nad 36
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/Systemlnsta 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/1/DcDatalnstance0 0 <- Battery voltage & current
Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/1/DcDatalnstancel 1 <- PV voltage & current
Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/1/Description2
Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/1/1dentityNumber 24
Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/1/Instance 0
Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/1/Nad 36
Settings/Vecan/canO/Forward/solarcharger/1/Systemlnstance 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/258/DcDatalnstance0 O
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/258/DcDatalnstancel 1

Settings/Vecan/canO/Forward/solarcharger/258/Description2

Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/258/1dentityNumber 23
Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/258/Instance 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/258/Nad 36
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/258/Systemlnstance 0

Método antiguo:
1.  Enumere los dispositivos:
root@ccgx:~# dbus -y

com.victronenergy.bms.socketcan_canO_diO_uclO
com.victronenergy.charger.socketcan_canO_dil_uc12983

2. Cambielo a 4, por ejemplo:
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root@ccgx:~# dbus -y com.victronenergy.charger.socketcan_can0O_diO_ucl2983 /Devicelnstance SetValue %4
retval = 0

3. Espere unos segundos y vuelva a comprobarlo:

root@ccgx:~# dbus -y
com.victronenergy.bms.socketcan_canO_diO_uclO
com.victronenergy.charger.socketcan_canO_di4_uc12983

Instancia del dispositivo modificada correctamente.

15.8.6. Numeros de identidad unicos PGN 60928 NAME

El dispositivo GX asignara un numero de identidad Unico a cada dispositivo virtual. EI nimero asignado es una funcion del
bloque de Numeros de identidad tinicos PGN 60928 NAME también llamado Nuamero de dispositivo unico para VE.Can segun la
configuracion del dispositivo GX.

Esta tabla muestra cémo se traduce el cambio de este ajuste en los dispositivos virtuales disponibles en el CAN-bus:

Bloque de Identidad tnica configurado: 1 2 3 4

Dispositivo GX 500 1000 1500 2000
Primer dispositivo virtual (por ejemplo, un BMV) 501 1001 1501 2001
Segundo dispositivo virtual (por ejemplo, otro BMV) 502 1002 1502 2002

Tercer dispositivo virtual (por ejemplo, un tercer BMV) 503 1003 1503 2003
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16. Compatibilidad con RV-C

16.1. Introduccién a RV-C
Victron admite el protocolo RV-C a partir de Venus OS v2.90.

¢Qué es el protocolo RV-C?

RV-C (Recreation Vehicle (caravanas)-CAN) es un protocolo de comunicacion basado en CAN-bus, similar a NMEA 2000 para
los barcos. Se utiliza mucho en EE. UU. para que los componentes y los aparatos de la caravana se comuniquen entre si.

RV-C tiene dos funciones basicas:
* RV-C out: Permite controlar y monitorizar dispositivos de Victron desde un panel de control RV-C.
* RV-C in: Permite que los dispositivos GX de Victron reciban y muestren datos de dispositivos RV-C de terceros compatibles.

En resumen, cuando esta opcién esta habilitada con el dispositivo GX conectado a una red RV-C, un panel de control RV-C
puede leer datos de Victron, p. ej.: desde un BMV o un inversor/cargador, y mostrarselos al usuario e incluso controlar algunos
de ellos. Los dispositivos RV-C compatibles aparecen en la unidad GX al mismo tiempo.

RV-C se crea sobre SAE J1939.

16.2. Limitaciones
Dispositivos VE.Can

Los protocolos RV-C y VE.Can no son compatibles. Un puerto VE.Can de un dispositivo GX se puede configurar para el perfil
VE.Can o para el perfil RV-C, pero no para los dos a la vez.

Algunos dispositivos GX solo tienen un puerto VE.Can totalmente funcional. Por lo tanto, cuando se necesita conectividad RV-C,
esto limita los dispositivos que se pueden usar en el sistema.

Productos habitualmente asociados a las caravanas que no podrian usarse en la situacion descrita anteriormente:

* No se puede usar el Lynx Smart BMS ni el Lynx BMS NG porque necesitan una conexion VE.Can. Use un VE.Bus BMS en su
lugar (se conecta por VE.Bus).

» El Lynx Smart Shunt no es compatible, use un SmartShunt en su lugar (se conecta mediante VE.Direct).

» Los controladores de carga MPPT de alta potencia deben conectarse mediante VE.Direct y no por VE.Can.
Compatibilidad de dispositivos GX

En funcion del disefio del sistema, esta limitacion afecta a la eleccion del dispositivo GX:

» Color Control GX (CCGX), MultiPlus-Il GX y EasySolar-1l GX: Solo tienen un puerto VE.Can, que puede configurarse para
VE.Can o RV-C, no para los dos. Por ejemplo, no se puede usar un Lynx Smart BMS y conectarlo a una red RV-C al mismo
tiempo.

» Cerbo GXy Cerbo-S GX: Igual que antes, estos modelos solo tienen un puerto VE.Can completamente funcional. De nuevo,
puede ser VE.Can o RV-C, pero no los dos.

* Cerbo GX MK2: Casi idéntico que el Cerbo GX, pero con dos puertos VE.Can, de modo que permite la conexion simultanea de
redes VE.Can y RV-C.

* Venus GX: Equipado con dos puertos VE.Can, de modo que permite la conexion simultanea de redes VE.Can y RV-C.
* Ekrano GX: También tiene dos puertos VE.Can y puede conectarse a las dos redes, VE.Can y RV-C, a la vez.

* Nucleo GX: Tiene dos puertos VE.Can y puede conectarse a VE.Can y RV-C a la vez.

Pagina162 Yy oo Compatibilidad con RV-C


https://www.sae.org/standardsdev/groundvehicle/j1939a.htm

Nucleo GX Manual

16.3. Dispositivos compatibles

A partir de Venus v2.90, se ha incorporado compatibilidad con la salida RV-C en varios productos de Victron. Los siguientes
dispositivos son compatibles:

Producto Victron RV-C RV-C Observaciones
In Out

Las funciones de inversor y cargador puede controlarse
Inversor/cargador VE.Bus Si por separado (on/off) mediante RV-C. También se puede
fijar un limite de corriente de entrada de la red.

Puede encenderse y apagarse mediante RV-C. Se

Cargador Smart IP43 120-240 V Si puede configurar un limite de corriente de entrada de la
red.
Cargador Smart IP43 230 V Si Es de solo lectura mediante RV-C. No puede controlarse.

Necesita dos interfaces CAN-bus completamente
Skylla-i y Skylla-1P44/-1P65 Si funcionales. Por ahora, solo lo aceptan Venus GX, Cerbo
GX MK2, Ekrano GX y Nucleo GX.

Inversor VE.Direct Si
Inversor Smart e Inversor RS Si
Cargadores solares, incl. MPPT RS Si
Orion XS Si Solo cuando se carga desde el alternador
Baterias:
* BMV, SmartShunt, Lynx Shunt, Lynx Si
lon BMS, Lynx Smart BMS, Lynx BMS
NG
Depositos:

Son compatibles los datos del nivel del
depésito de las siguientes fuentes de
entrada:

» Entrada de nivel de deposito de si
dispositivo GX

* GXTank 140

* Puerto VE.Can y/o NMEA 2000 del
dispositivo GX

Sensores de depdsito RV-C

* Nota: El sensor SeelLevel Il 709 de
Garnet solo comunica el nivel relativo
del dep6sito, ya que no proporciona ni
el nivel absoluto ni la capacidad del
depdsito. Los depdsitos conectados
mediante otro dispositivo GX pueden Si
mostrar nivel absoluto y capacidad,
pero no pueden configurarse con RV-
C.

Para parametros avanzados y
detalles de programacién de RV-C,
véase la seccion RV-C del apéndice.

Arranque/parada automatico del

Si Solo acciona la opcién de arranque automatico
generador
Baterias de terceros
» Battleborn Si
* Lithionics
(1) victron energy
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16.4. Configuracion de RV-C

< Services
Modbus TCP Enabled >
MQTT Access «
Console on VE.Direct 1 »
VE.Can port 1 >
VE.Can port 2 >

CAN-bus over TCP/IP (Debug)

El RV-C se configura mediante el dispositivo GX:

1. Abra la consola remota. < Ve canpor
CAN-bus profile RV-C (250 kbit/s)
2. Vaya a Configuraciéon — Conectividad — Puerto VE.Can Devices
o ; :

[n.°_puerto] (si hay varios puertos VE.Can). S S
3. Seleccione el perfil CAN-bus y elija RV-C (250 kbit/s). ’
Una vez seleccionado, el perfil RV-C pasara a estar activo Check Unique d numbers
y el perfil seleccionado anteriormente se desactivara (los Network status

equipos asociados, como los dispositivos VE.Can, ya no estaran
disponibles en la interfaz grafica del usuario).

< CAN-bus profile
Disabled @)
VE.Can & Lynx lon BMS (250 kbit/s) (@]
VE.Can & CAN-bus BMS (250 kbit/s) O
CAN-bus BMS LV (500 kbit/s) O
Oceanvolt (250 kbit/s) (@)
RV-C (250 kbit/s) @
- (1, Victron energy -
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16.4.1. Configuracién de dispositivos con RV-C out

Los dispositivos con RV-C out pueden configurarse desde el
submenu Dispositivos del menu del Puerto VE.Can.

El submenu Dispositivos contiene todos los dispositivos de la

red RV-C incluidos los dispositivos RV-C out. Estos Ultimos se
identifican mediante su [n.° instancia VRM], que puede usarse
para determinar los dispositivos “reales” del menu raiz del
dispositivo GX. El hexadecimal de la parte derecha es la Direccion
de origen.

Cuando entre en el submenu de un dispositivo RV-C, vera la
informacion general del dispositivo RV-C y, desplazandose hacia
el final de la pagina, el menu de configuracion. Para poder ver

el menu de configuracion se necesita tener acceso de usuario e
instalador por lo menos. Véase el apartado Estructura del menu y
parametros configurables

La instancia para los DGN correspondientes puede modificarse en
el submenu de Configuracion.

< VE.Can port
CAN-bus profile RV-C (250 kbit/s)
Devices
Unique identity number selector

ich b oy Serial number inthe DG

ADDR - i ; e RV ‘
Check Unique id numbers
Network status

< RV-C devices
MultiPlus-1l 12/3000/120-32 v506[VRM# 276] 0x36
SmartSolar Charger MPPT 75/15 v1.61[VRM# 278] 0x39
Phoenix Smart IP43 Charger 12150 (3) 120-240V v3.50[VRM# 279] Ox6F

< Phoenix Smart IP43 Charger 12150 (3) 120-240V v3.50
Model name Phoenix Smart IP43 Charger 12150 (3) 120-240V v3.50

Manufacturer
Source Address
Firmware version

Serial number

Unique Identity Number
VRM instance

Configuration

<

Charger instance

Line instance

DC source #1 instance
DC source #2 instance

DC source #3 instance

Victron Energy
Ox6F
v3.50
HQ2145KE7JT
1006

279

Configuration

®

BE6

E POWER

ict
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16.5. Compatibilidad de Garnet SeeLevelL Il 709-RVC y el dispositivo GX de
Victron

Con la compatibilidad de RV-C con Venus OS, también se pueden usar el SeeLevel 709-RVC y el SeeLevel Soul de Garnet
para mostrar datos del nivel del depdsito en el dispositivo GX y en VRM. Todos los modelos 709-RVC y el SeeLevel Soul son
compatibles con el GX.

Limitaciones

» Cuando se configura un puerto CAN-bus de un dispositivo GX para RV-C, no puede usarse a la vez para las funciones VE.Can
o NMEA 2000. Tiene que ser VE.Can/NMEA 2000 o RV-C, pero no las dos en el mismo puerto.

Dispositivos como Venus GX, Cerbo GX MK2, Nucleo GX y Ekrano GX, que tienen dos puertos VE.Can completamente
funcionales, admiten VE.Can y RV-C funcionando en paralelo.

« Si el uso de RV-C bloquea la conectividad VE.Can esencial de su dispositivo GX, le recomendamos que use en su lugar
Seelevel 709-N2K de Garnet, que se comunica mediante NMEA 2000 y evita estas limitaciones.

» Los niveles del depdsito mostrados en el dispositivo GX (y en VRM) apareceran solo como porcentajes. El sistema no muestra
el volumen en litros, galones u otras unidades.

16.5.1. Conexion del sensor del nivel de depdsito SeeLevelL Il 709-RVC de Garnet a un
dispositivo GX

Antes de conectarlo a un dispositivo GX, compruebe que el SeeLevel 709-RVC de Garnet se ha instalado y configurado de
conformidad con las instrucciones de instalacion de Garnet.

El dispositivo GX necesita un conector RJ45 en su puerto VE.Can, mientras que el panel SeeLevel de Garnet suele
proporcionar uno de los siguientes:

* Un conector RV-C multipin o
» Una conexidn por cable con un cable negro, uno azul y uno blanco.
Para conectar los dos debe hacerse un cable adaptador basado en las asignaciones de pines que se facilitan a continuacion.

Un cable Ethernet CAT5 estandar es adecuado para este fin. Un extremo del cable se corta y se conecta a los cables del panel
de Garnet, mientras que el conector RJ45 permanece en el extremo del dispositivo GX.

Cadigo de colores de Conector RV-C VE.Can RJ45 de Codigo de colores de los
los cables del panel del Victron cables de CAT5 Ethernet
Garnet
Negro 4 Verde/Blanco Puesta a tierra
Azul 3 8 Marrén CAN-L
Blanco 2 7 Marrén/Blanco CAN-H
1 Not connected 87654321 12345678
2 Not connected w
3 NET-C (V-)
4 Not connected ]
5 Not connected
6 NET-S (V+) ‘ ‘
7 CAN-H Figure 1: . Figure 2:
End view of RJ45 Plug Looking into an RJ45 Jack
8 CAN-L

Pinout VE.Can de Victron

16.5.2. Instalacién y configuracién

1. Lleve el cable desde el panel del Garnet hasta el dispositivo GX.
2. Asegurese de que el panel Garnet y el dispositivo GX estan apagados.
3. Conecte el enchufe RJ45 al puerto VE.Can al dispositivo GX y el otro extremo al cable adaptador del panel del Garnet.

4. Revise la terminacién del bus:

» Para el dispositivo GX, utilice el terminador RJ45 VE.Can azul proporcionado.

» Es obligatorio hacer un remate adecuado, sobre todo si el SeeLevel de Garnet es el Unico dispositivo RV-C del bus.
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5. Una vez que todo esté conectado, encienda los dos dispositivos.

6. Termine la instalacion siguiendo los pasos del capitulo de configuracion de RV-C para configurar el puerto VE.Can para el
perfil RV-C.
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(W@ /en] GX Opportunity Load.

17.1. [en] Introduction

[en] Opportunity Loads increases self-consumption by automatically directing surplus solar energy to flexible AC loads. When the
battery is sufficiently charged and PV production exceeds household consumption, the GX device acts as a system-level energy
coordinator and activates, adjusts, or disables controllable loads based on the currently available surplus — rather than curtailing
production or exporting energy to the grid with little financial benefit.

[en] The feature currently supports two types of controllable devices: Victron EV Charging Stations (EVCS) and Shelly smart
relays. These can be used individually or in combination, and are controlled in a coordinated fashion to avoid competing for the
same available surplus energy.

[en] Unlike timer- or schedule-based automation, Opportunity Loads reacts continuously to real-time conditions: PV production,
battery state, household consumption, and available inverter capacity.

[en] A centralised approach allows surplus energy to be distributed intelligently across multiple devices (e.g. several EV charging
stations and Shelly-controlled loads), avoiding the instability that results from independent surplus controllers competing for the
same available energy.

[en] Typical use cases include EV charging, water heating, thermal storage, pool pumps, and other non-critical AC loads that can
operate flexibly without compromising comfort.

[en] The feature is particularly well-suited to ESS installations, marine and RV systems, remote off-grid installations, and any
system with export limitations or low feed-in compensation.

Battery
Charging

Base load
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17.2. [en] System requirements
[en] GX device
[en] One of the following GX devices is required, running Venus OS v3.80 or newer:

* [en] Ekrano GX
« [en] Cerbo GX
* [en] MultiPlus-Il GX

« [en] EasySolar-Il GX

‘ E [en] Opportunity Loads is only available in the New Ul. The Classic Ul is not supported.

[en] Inverter/charger system
[en] One of the following inverter/charger platforms is required:

« [en] MultiPlus / MultiPlus-II

« [en] Quattro / Quattro-II

» [en] Multi RS / Multi RS Solar
* [en] Multi RS19 / Multi HS19

[en] Battery system

[en] A battery system with one of the following monitoring options is required:

* [en] Victron Lynx Smart BMS

« [en] Victron VE.Bus BMS

* [en] Victron SmartShunt or BMV Smart (via VE.Direct)

« [en] Supported third-party BMS (via CAN bus)

[en] Photovoltaic (PV) system

[en] Both AC-coupled and DC-coupled PV systems are supported. Supported PV sources include:

« [en] Victron MPPT solar chargers (VE.Direct or VE.Can connected)
* [en] Multi RS Solar (in PV inverter mode)

« [en] Third-party AC PV inverters monitored via SunSpec (Ethernet) or a Victron energy meter (e.g. VM-3P75CT)

‘ S [en] Monitoring of all PV production is required for correct operation.

[en] Supported load types
[en] Opportunity Loads controls AC loads only. DC loads are not supported.

 [en] Victron Energy devices:
« [en] EV Charging Station, EV Charging Station NS

» [en] EV Charging Station V2, EV Charging Station NS V2

 [en] Shelly devices:
[en] Shelly devices (Gen2+ with relay control and energy measurement):
« [en] Shelly Plus Plug S

« [en] Shelly Plug S MTR Gen3
« [en] Shelly Mini 1PM Gen4
« [en] Shelly 1PM Gen3/Gen4

« [en] Shelly Pro 1PM
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* [en] Shelly Pro 4PM

‘ o [en] This is not an exclusive list, more devices are supported. However, those listed are known to work.

[en] Additional devices may be supported in future Venus OS releases.

17.3. [en] Configuration

[en] This chapter describes how to enable and configure Opportunity Loads and controllable devices on a GX device.

17.3.1. [en] Enabling Opportunity Loads

[en] Opportunity Loads can be enabled via the GX device user interface:
[en] Navigate to: Settings — System Setup — Opportunity Loads — Enable

[en] Once enabled, detected devices can be configured as controllable loads, load priorities can be assigned, and device-specific
settings become accessible.

17.3.2. [en] Configuring Opportunity Loads Preferences

Settings System Setup Opportunity Loads Preferences

Pause Opportunity Loads if no AC input is connected

Nominal inverter utilization limit

[en] Navigate to: Settings — System Setup —
Opportunity Loads — Preferences Pause Opportunity Loads when Active SOC limit exceeds 85%

[en] Pause Opportunity Loads if no AC input is connected

[en] When enabled, Opportunity Loads pauses whenever no AC input source is connected. This is useful for backup systems
where only essential loads should remain active during grid outages. When disabled (the default), controlled loads are shed as
much as possible on AC input loss to support system stability; after approximately one minute, Opportunity Loads may resume if
sufficient surplus is available.

[en] Nominal inverter utilisation limit

[en] Defines the maximum continuous power level the inverter/charger should plan for when serving both base loads and
controlled loads. The base load is deducted from this value; Opportunity Loads then enables additional loads up to the remaining
headroom. AC-PV is always utilised up to 100% regardless of this setting.

[en] This helps avoid inverter overload, maintains headroom for sudden consumption peaks, and improves stability during
fluctuating PV conditions. In grid-tied systems, it does not restrict the inverter's ability to export to the grid.

[en] Example: With an 80% limit on a 6,500 W system, the algorithm plans for a maximum of 5.2 kW. At a 2 kW base load, up to
3.2 kW is available for controlled loads. With an additional 4 kW of AC-PV present, up to 7.2 kW becomes available for
Opportunity Loads.

[en] Pause Opportunity Loads when Active SoC limit exceeds 85%

[en] Relevant for ESS systems using BatteryLife. When BatteryLife's active SoC limit reaches 85%, Opportunity Loads pauses to
give battery charging priority and improve the likelihood of the battery recovering to a healthy SoC. Operation resumes
automatically once the active SoC limit drops below 85%. See the ESS Design and Installation Manual, chapter 6.2, for further
information on BatteryLife.

nnnnnnnnn
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17.3.3. [en] Arranging Device Priorities

Settings System Setup Opportunity Loads

Enabled

Shelly E-bike Charger
[en] Navigate to: Settings — System Setup —
Opportunity Loads ZHIEY

EV Charging Station NS

Heat Pump Control

[en] When multiple controllable loads are configured, priorities determine how surplus energy is distributed. Devices are arranged
in a priority list (top = highest), adjustable via the up/down buttons in the Opportunity Loads overview.

[en] Priority relative to the battery
[en] Each load is positioned either above or below the battery in the priority list:

» [en] Above the battery: the load may activate as soon as sufficient PV surplus is available, even while the battery is still
charging. Suitable for loads that should preferentially consume available solar energy.

» [en] Below the battery: the load activates only after battery charging requirements are satisfied and additional surplus remains
available.

[en] Priority-Aware Best Fit

[en] If the available surplus is insufficient for the highest-priority load, the system may temporarily activate a smaller lower-priority
load instead. Once enough surplus becomes available for the higher-priority load, the system switches preference back —
potentially turning off the lower-priority load. This ensures surplus energy is never left unused while still preferring higher-priority
loads whenever conditions allow.

[en] Example: A 3,000 W load has higher priority but only 1,200 W surplus is available. A lower-priority 1,000 W load runs
temporarily. When surplus rises to 3,000 W, the system switches to the higher-priority load.

[en] Multiple loads can also run simultaneously when sufficient surplus is available. The GX device continuously rebalances active
loads as conditions change.

nnnnnnnnn
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17.3.4. [en] Configuring Battery-related Settings

Settings System Setup Opportunity Loads Battery

Allow additional loads starting at a battery SOC of

[en] Navigate to: Settings — System Setup — At 80°

i SOC, reserve for battery charging
Opportunity Loads — Battery

At 100% SOC, reserve for battery charging

[en] Allow additional loads starting at a battery SoC of

[en] Defines the SoC threshold from which lower-priority loads (placed below the battery) may begin using surplus solar energy.
Below this threshold, only loads placed above the battery will run; all other available solar is used to charge the battery.

[en] If PV production exceeds the battery's charging capability, Opportunity Loads may activate lower-priority
loads even below the configured SoC threshold. This requires a compatible battery monitor reporting the real-
time charge current limit.

[en] Reserve for battery charging

[en] Two reserve power values can be configured — one at the SoC threshold and one at 100% SoC. Between these two points,
the reserved charging power is adjusted gradually, giving the battery higher priority at lower SoC levels and making more surplus
available for Opportunity Loads as the SoC rises.

[en] Example: Reserve 2,000 W at 80% SoC, and 100 W at 100% SoC. This maintains healthy charging behaviour, ensures the
battery reaches full charge regularly, and maximises solar utilisation at high SoC levels.

17.4. [en] EV Charging Stations

[en] Victron EV Charging Stations (EVCS) can be configured as Opportunity Loads and will dynamically adjust their charging
power based on available solar surplus.

17.4.1. [en] Requirements

[en] If the EVCS was previously connected via the legacy Modbus TCP method, it must first be migrated to the new MQTT
integration before use with Opportunity Loads. See EVCS MQTT migration guide for the required firmware and migration guide.

[en] For Opportunity Loads to take control of a charging session, all of the following conditions must be met:

» [en] The EVCS is connected to the GX device via MQTT pairing
* [en] Opportunity Loads is enabled
» [en] The EVCS is set to Auto mode

» [en] An EV is connected and ready for charging

[en] Either Autostart is enabled on the EVCS, or the user has activated Enable charging on the GX device, or pressed Start
via the EVCS web interface or VictronConnect

17.4.2. [en] EVCS built-in surplus charging vs. Opportunity Loads

[en] The EVCS has its own built-in surplus charging algorithm that operates independently using metrics from the GX device.
Opportunity Loads, by contrast, performs centralised coordination across all configured devices — multiple EVCS units, Shelly
loads, and others — preventing independent controllers from competing for the same available energy.

[en] When no GX-controlled algorithm is active (e.g. at night when Opportunity Loads releases control), the EVCS automatically
falls back to its own built-in algorithm. In this fallback state, if battery or grid power is permitted in the EVCS surplus charging
configuration, charging may start even without available solar surplus. To prevent this, it is recommended to disable the following
setting in the EVCS via its web interface or VictronConnect:

« [en] Allow battery/grid power for auto mode: Disabled
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17.4.3. [en] EVCS configuration

[en] Navigate to: Settings — System Setup —
Opportunity Loads — EV Charging Station

[en] Maximum charging power

Settings System Setup Opportunity Loads

Maximum charging power

Remember detected EV phases

EV Charging Station

11000 W

[en] Limits the maximum power the EVCS may use as a controlled load, even if more surplus is available. This can reserve
surplus for lower-priority loads, improve parallel operation with other Opportunity Loads, and reduce load fluctuations in smaller

systems.

[en] Remember detected EV phases

[en] Stores the previously detected EV phase configuration (1-, 2-, or 3-phase) and reuses it for subsequent sessions, reducing
phase-detection delays and improving charging start-up behaviour. Recommended only when a single EV is regularly connected,
or when all EVs using the station share the same phase configuration. Enabling this setting with vehicles of different phase
configurations may prevent some vehicles from charging correctly.

17.5. [en] Shelly devices

[en] Supported Shelly devices can be configured as Opportunity Loads to control fixed AC consumers such as water heaters,

pumps, or other flexible loads.

A

[en] Installation: Devices connected directly to mains voltage or fixed wiring (e.g. Shelly Pro models) must be
installed only by a qualified electrician, in accordance with applicable electrical codes and safety regulations.

A

[en] Operation: All connected devices may switch on or off unexpectedly due to the Opportunity Loads
algorithm. Improper installation or use may cause electric shock, fire, injury, or damage.

17.5.1. [en] Configuration steps

[en] Steps to configure a Shelly device as an Opportunity Load:

1. [en] Navigate to Settings — Integrations —

Shelly Devices and enable the devices.

2. [en] In the device list, navigate to the Setup
section and configure the Position and Phase

Setting.

3. [en] Navigate to the Switches configuration and

set the function to Opportunity load.

4. [en] The device will now appear as a controllable

load under Settings — System Setup —

Opportunity Loads, where load parameters can

be configured.

Settings Devices Opportunity Load Setup
Role

Position

Phase Setting

Settings Devices Opportunity Load Switches

Name

Group

Type

Function

Show controls

Channel 0: Opportunity Load

Opportunity Load

Home

Pagina 173

(M) Victron energy

[en] GX Opportunity Loads



Nucleo GX Manual

17.5.2. [en] Auto mode and manual overwrite

[en] When a Shelly device is set to Opportunity load, the Switch Pane Opportunity Loads
on the GX device shows a three-state switch (Off / On / Auto). With Auto
enabled, the device is controlled automatically based on available Shelly plug
surplus, and the On/Off buttons reflect the current state. To override

manually, disable Auto and set the desired state with On or Off. off

E [en] A Shelly device with Auto disabled will appear as No control in the Opportunity Loads device priorities
list.

17.5.3. [en] Shelly Configuration Parameters

Settings System Setup Opportunity Loads Shelly Plug

Expected power consumption
[en] Navigate to: Settings — System Setup —
Opportunity Loads — Shelly Device

Minimum run duration when turned on

Minimum rest duration when turned off

[en] Expected power consumption

[en] The typical power draw of the connected load while active. The GX device uses this value to estimate available surplus
capacity, decide when to activate the load, and coordinate parallel operation. For best results, the load should consume close to
the configured value when on, and close to 0 W when off.

[en] If the load's consumption varies within a known range, configure the highest expected value. This ensures the load is not
switched off prematurely after its minimum run time. Opportunity Loads will refine its estimate during runtime. Avoid loads with
strongly unpredictable consumption, as this reduces control accuracy.

[en] Minimum run duration when turned on

[en] The minimum time the load remains active after being switched on. Prevents excessive switching during fluctuating PV
production, reduces short operating cycles, and protects connected equipment. Particularly important for loads with compressors,
pumps, heating elements, or mechanical switching components.

[en] Minimum rest duration when turned off

[en] The minimum time the load remains off after being switched off. Reduces rapid switching, protects equipment, and stabilises
system operation during changing solar conditions.

[en] Recommendation for multiple loads: Configure longer rest durations for lower-priority loads. When solar power decreases,
loads are shed starting from the lowest priority. If lower-priority loads use the same rest duration as higher-priority ones, they may
become available again too quickly — only to be turned off again shortly afterwards. Staggered rest durations help avoid
unnecessary switching.

17.5.4. [en] Recommendation when having multiple controllable devices

[en] For systems with multiple Opportunity Loads, it is recommended to configure longer rest durations for lower-priority loads.

[en] When available solar power decreases, loads are disabled starting with the lowest-priority load. If multiple loads use the
same rest duration, a lower-priority load may become available again too quickly, only to be switched off again shortly afterwards
when a higher-priority load becomes available again.

[en] Staggered rest durations help avoid unnecessary switching.

17.6. [en] Operation & Monitoring

17.6.1. [en] How the algorithm works

[en] Once configured, operation is fully automatic. The GX device continuously monitors PV production, battery SoC, AC
consumption, and configured Opportunity Loads. Based on available surplus and configured priorities, it dynamically activates,
adjusts, or disables controlled loads.

[en] The algorithm accounts for AC-coupled and DC-coupled PV, DC-to-AC conversion efficiency, phase balancing, feed-in
permissions, and whether the system is grid-connected or off-grid. It processes loads in priority order, applies Priority-Aware
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Best Fit to avoid wasting surplus, and rebalances active loads automatically as conditions change — for example when cloud
cover reduces PV output, a large household load switches on, or battery charging requirements increase.

17.6.2. [en] Behaviour during AC input loss

[en] When the grid or AC generator connection is lost, controlled loads are shed as much as possible to support system stability.
After approximately one minute, Opportunity Loads may resume if sufficient surplus is available and system conditions are stable.
If Pause Opportunity Loads if no AC input is connected is enabled, loads remain paused until AC input returns.

17.6.3. [en] BatterylLife interaction

[en] In ESS setups using BatteryLife, Opportunity Loads automatically pauses when the active SoC limit reaches 85% (if that
preference is enabled) and resumes once the battery has sufficiently charged and BatteryLife lowers the active SoC limit again.
This prioritises a full battery charge during periods of poor solar yield.

17.6.4. [en] Daytime control and nighttime release

[en] While PV production is available, Opportunity Loads actively enforces the expected state of controlled devices. If a device is
manually switched on externally (e.g. via a Shelly app or physical button) when Opportunity Loads expects it to be off, the system
will switch it off again. To take manual control temporarily, disable Auto — Opportunity Loads will release control immediately and
not resume until Auto is re-enabled.

[en] During periods without meaningful PV production, Opportunity Loads enters an inactive state and releases control of all
devices. This allows devices to follow their own local schedules or configurations overnight — for example, a Shelly-controlled
boiler can run a local schedule to reach a target temperature during the night if it was not reached during the day due to poor
solar yield.

17.6.5. [en] Battery usage and SoC probing

[en] Opportunity Loads is designed to use surplus solar energy, but brief battery usage can occur — for example when a load
cannot be switched off immediately due to its minimum run time, or when PV production drops suddenly. In critical situations (e.g.
sudden loss of AC-coupled PV combined with high inverter load), inverter/charger protection mechanisms may enforce immediate
load shedding regardless.

[en] SoC probing is used in off-grid and zero-feed-in systems where excess PV cannot be exported. When the battery nears
100% SoC, the system must curtail PV generation, masking the solar array's true output. To determine actual available surplus,
Opportunity Loads temporarily allows the battery to discharge to approximately 97% SoC by activating controlled loads. This
unthrottles PV, revealing the full available power. The system returns to normal solar-only operation once the SoC decreases.

[en] SoC probing is not used in grid-connected systems without feed-in restrictions, where excess PV is
exported to the grid and the available surplus is directly measurable via the grid meter.

17.6.6. [en] Manual Override
[en] Opportunity Loads can be manually overridden at any time via the GX device New Ul or VRM:

» [en] EV Charging Station: switch to manual charging via the Control Pane
« [en] Shelly devices: disable Auto mode and control the relay via the Switch Pane

[en] When a manual override is active, the device no longer follows the Opportunity Loads algorithm until automatic control is re-
enabled. This allows a load to be operated immediately even when insufficient solar surplus is available.
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17.6.7. [en] Monitoring on the GX Device

11:40

[ Inverter / Charger ® AC Loads

External ) 14kW

control / 6748 W
3891V

3790W

' Solar yield % Battery J [ Eves

17kW 99% L TTkW

~ Charging

[en] Configured controllable loads are visible in the 50.32V  80.0A
Overview page drill-downs alongside other system ®
loads. Tap the AC Loads or Essential Loads tile
(the latter appears in some configurations using a
grid meter) to see each device's name, current
status, and power consumption.

Overview AC Loads

Total

Circulation pump
t f

EVCS carport

EVCS garage

Heat pump

17.6.8. [en] Monitoring in VRM

[en] Opportunity Loads can be monitored remotely through VRM, including live control of supported devices (EVCS via the
Control Pane, Shelly devices via the Switch Pane). Configuration of priorities, battery settings, preferences, and device
parameters is only available on the GX device itself or via Remote Console.

[en] VRM also provides:

Y Q
e
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» [en] System Overview chart: displays actual and ; -n8 I I |
forecasted energy consumption alongside PV °
production, broken down by category (base load, : © | E— ’ ’
EV charging, AC loads, heating), helping visualise ® S5 ki o Siih
how solar energy is distributed throughout the day. e
» [en] Consumption dashboard: shows energy a Installation data
consumption by source (solar, battery, grid, Z
generator) over time, allowing users to quantify the <~
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® @
o o —_ T
o<
it & v B
N
o]
® >
' )
@

(1) victron energy
Pagina 176 @)}} [en] GX Opportunity Loads



Nucleo GX Manual

17.7. [en] Appendix

17.7.1. [en] Glossary

en] Acron [en] Meaning

[en] ESS [en] Energy Storage System

[en] PV [en] Photovoltaic

[en] SoC [en] State of Charge

[en] VRM [en] Victron Remote Management
[en] EVCS [en] EV Charging Station

[en] Victron Energy communication centre running Venus OS (e.g. Cerbo GX, Ekrano GX,

IemICaEYiES MultiPlus-Il GX, EasySolar-Il GX)

[en] Venus OS [en] Victron Energy operating system for GX devices
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18. Restablecer los valores predeterminados y reinstalar Venus OS

18.1. Procedimiento para restablecer los valores de fabrica

El restablecimiento de los valores de fabrica de un dispositivo GX se realiza introduciendo una memoria USB o una tarjeta SD
con el archivo de restablecimiento especifico. No se necesitan ni botones ni una pantalla.

Para restablecer los valores de fabrica se necesita la version de firmware Venus 2.12 o superior.

Como restablecer los valores predeterminados de fabrica

1. Descargue el archivo venus-data-90-reset-all.tgz.

2. Copielo (tal y como esta: sin descomprimir ni cambiar el nombre) en una tarjeta SD o memoria USB formateada FAT32 y
vacia.

* Para dispositivos con v2.12—-v3.10, solo se puede ejecutar un archivo. O bien:

» Actualice a una versién de firmware mas reciente, o bien

* Renombre el archivo como venus-data.tgz antes de copiarlo.
3. Encienda con la tarjeta SD o la memoria USB introducida y espere hasta que el dispositivo GX esté totalmente encendido.
4. Retire la tarjeta SD o la memoria USB del dispositivo GX.

5. Apague y encienda el dispositivo, 0 como alternativa y cuando se pueda, use la funcién de Reinicio en el menu
Configuracion — General.

Una vez reiniciado, todos los ajustes habran vuelto a los valores de fabrica.

Cuando usar un restablecimiento de los valores de fabrica
Las razones suelen ser:

» El dispositivo esta bloqueado debido a una contrasefia de la consola remota olvidada en un modelo sin pantalla.

» El usuario no tiene ninglin problema concreto, pero quiere empezar de cero.

El dispositivo se ha usado en un entorno de prueba y es necesario borrar datos residuales (por ejemplo, los inversores FV CA
detectados)

.

El dispositivo GX se esta comportando de forma inesperada; un restablecimiento de los valores predeterminados puede
descartar ajustes mal configurados como la causa.

* La particion de datos esta llena (normalmente se debe a modificaciones manuales).
» Un error poco frecuente, encontrados a menudo en versiones beta, puede requerir un restablecimiento.

Después del restablecimiento

» Se restableceran las credenciales de acceso WiFi guardadas anteriormente - para un dispositivo sin una interfaz fisica y que
se conecte por WiFi, piense como obtendra acceso otra vez para volver a configurarlo.

» Es posible que al restablecer los valores predeterminados de fabrica se necesite restablecer el token de autorizacion de VRM.
Si es necesario, aparecera una notificacion con instrucciones.

 El restablecimiento de los valores de fabrica no afecta a la identificacion del sitio de VRM ni a los datos guardados. Para
borrar el historial antes de vender el dispositivo o instalarlo en otro sistema, vaya a Ajustes del sitio — General — Borrar esta
instalacion del portal VRM.

(1), . victron energy Restablecer los valores
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18.2. Reinstalacion de Venus OS

Use esto cuando el procedimiento descrito en Procedimiento para restablecer los valores de fabrica no funcione.

ADVERTENCIAS:

» Antes de realizar este procedimiento, pruebe el procedimiento estandar para restablecer los valores de fabrica segun se
describe en la seccion anterior.

* Recurra a este procedimiento solo como ultima opcién: para arreglar un dispositivo estropeado. Un dispositivo que arranca
bien pero se comporta de forma extrafa en algunas de sus funciones no se beneficiara de este procedimiento.

Este procedimiento borrara todos los datos de la particion de datos, lo que incluye ajustes y todo lo demas.

» A diferencia del restablecimiento habitual de los valores de fabrica, este procedimiento no necesita que el dispositivo arranque
bien.

* En el portal VRM tendra que restablecer el token del dispositivo. El portal no aceptara nuevos datos hasta que se haya hecho
esto.

» Asegurese de que tiene el manual adecuado para su dispositivo GX, ya que los procedimientos pueden cambiar ligeramente
en funcién del modelo GX.

PROCEDIMIENTO:

(1), . victron energy Restablecer los valores
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19. Resoluciéon de problemas

19.1. Cédigos de error

Distintos origenes de los cédigos de error

El dispositivo GX puede mostrar sus propios cédigos de error, ademas de los de los dispositivos conectados. Puede consultar los
caodigos especificos de cada dispositivo en:

* Inversores/cargadores Multi y Quattro: Codigos de error VE.Bus
» Cargadores solares MPPT: Cadigos de error del cargador solar MPPT

Error #42 del GX - Almacenamiento dafiado

La memoria flash interna esta dafiada. Esta particién guarda ajustes, nimeros de serie y credenciales WiFi. Esta particion
guarda ajustes, numeros de serie y credenciales WiFi.

» Solucién: Es necesario devolver el dispositivo para reparacion o sustitucion. Esto no puede arreglarse mediante firmware ni en
el campo.

[en] GX Error #46 - Data partition full

[en] The alarm triggers when free space on the data partition drops below 10%. A full data partition can cause Venus OS to
malfunction and prevent services from starting.

[en] The most common cause is data written by third-party apps such as Node-RED or Signal K. To see which apps are installed,
go to Settings — General — Support status.

« [en] For solutions, see Venus OS Large - Disk space issues / data partition full

Error #47 del GX - Problema con la particion de datos
Es probable que el almacenamiento interno esté dafiado, lo que hace que el dispositivo pierda su configuracion.

» Solucién: Péngase en contacto con su distribuidor o instalador. Véase nuestra pagina de Asistencia de Victron Energy.

Error #48 del GX - DVCC con firmware incompatible
DVCC esta habilitado, pero no todos los componentes del sistema estan funcionando con firmware compatible.

» Solucién: Consulte los requisitos de firmware en el capitulo de DVCC de este manual.

» Nota para sistemas con baterias Pylontech y BMZ:

Desde v2.80 de Venus OS se fuerza DVCC para las baterias Pylontech y BMZ. Este error puede aparecer en sistemas
antiguos.

Solucion:

» Deshabilite las actualizaciones automaticas; Configuracion — General — Firmware — Actualizaciones en linea.
* Vuelva a v2.73 (véase Instalar una version de firmware concreta desde SD/USB).
« Y después, piense en pedirle a un instalador que actualice todo el firmware del dispositivo.

* Nota para sistemas con baterias BYD, MG Energy Systems y Victron Lynx lon BMS:

Desde Venus OS v2.40, la opcion DVCC se habilita automaticamente para los tipos de BMS compatibles. Es posible que los
sistemas antiguos no tengan los componentes necesarios para soportar esto.

Solucion:
» Deshabilite las actualizaciones automaticas; Configuracion — General — Firmware — Actualizaciones en linea —
Actualizacion automatica.

« Vuelva a v2.33. Para volver a una version de firmware anterior, véase Instalar una version de firmware concreta desde
SD/USB.

« Asegurese de que el DVCC esta deshabilitado.

Pidale a su instalador que compruebe si su sistema utiliza un control de dos cables (una opcién anterior a DVCC).

Si no hay cables de carga/descarga entre BMS, inversores/cargadores y controladores de carga, se necesita DVCC para
las marcas de baterias mencionadas anteriormente. Esto también requiere unas versiones de firmware minimas en los
dispositivos conectados.

Error #49 del GX - Contador de red eléctrica no encontrado
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En instalaciones de ESS con contador de red externo seleccionado, no se detecté ningin contador.
Solucién: Revise el cableado y la configuracion del sistema
Error #51 del GX - Es necesario actualizar el firmware MK3

Actualice el controlador MK3 dentro del dispositivo GX para habilitar funciones recientes como calentamiento/enfriamiento del
arranque/parada del generador.

Para actualizar:

» Vaya a Configuracién — Dispositivos — MultiPlus/Quattro/EasySolar.
» Habra una notificacién informando de una nueva version de MK3 disponible. Pulse sobre la notificacion e inicie la actualizacion

Hay una pequeiia probabilidad, de alrededor del 5 % segun nuestros datos, de que esta actualizacién reinicie brevemente el
sistema, haciendo que el inversor/cargador se apague y se vuelva a encender.

Si no aparece ninguna indicacion de actualizacion, su sistema ya estéa al dia. Esta actualizacion manual solo es necesaria
una vez y se disefio para ser iniciada por el usuario debido al pequefio riesgo de reinicio. Las actualizaciones posteriores se
instalaran automaticamente sin causar un reinicio.

GX Error #60 — No se ha podido conectar al dispositivo GX

Este error se produce cuando la aplicacion de pantalla multifuncional marina no consigue establecer una conexién con el
dispositivo GX.

» Para resolver este problema, intente reiniciar el dispositivo GX y la pantalla multifuncional.

19.2. Preguntas Mas Frecuentes

19.2.1. P1: No puedo apagar o encender el sistema Multi o Quattro.

Para solucionar el problema, primero averiglie como esta conectado el sistema y después siga las siguientes instrucciones paso
a paso. Hay dos formas de conectar un sistema Multi/Quattro a un Nucleo GX. En la mayoria de los sistemas, se conectaran
directamente al puerto VE.Bus de la parte posterior del NGX. En otros, se conectan al Nucleo GX con una interfaz VE.Bus a
VE.Can.

Instrucciones paso a paso cuando se conecta al puerto VE.Bus del NGX

1. Actualice el Nucleo GX a la version mas reciente.

Puede ver nuestras entradas de blog en el https://www.victronenergy.com.es/blog/category/firmware-software/.

2. ;Tiene un Digital Multi Control o un VE.Bus BMS en el sistema? En ese caso, es normal que el on/off esté deshabilitado.
Puede ver también las notas relativas a VE.Bus en el manual de NGX
3. Si ha tenido un Digital Multi Control o un VE.Bus BMS conectado a su sistema, el Nucleo GX lo recuerda, e incluso si esos

accesorios ya se han retirado, el interruptor on/off seguira estando deshabilitado. Para limpiar la memoria, ejecute la opcién
Volver a detectar el sistema, que se encuentra en el menu de consola remota de su Multi o Quattro.

Para mas informacion, véase el apartado Menu avanzado.

4. En sistemas en paralelo o trifasicos formados por mas de 5 unidades: en funcion de la temperatura y de otras
circunstancias, puede que no sea posible volver a encender un sistema tras apagarlo con el NGX. Para solucionarlo tendra
que desenchufar el cable VE.Bus de la parte posterior del NGX. Y volverlo a enchufar tras iniciar el sistema VE.Bus. La

verdadera solucion es instalar la “mochila NGX para sistemas VE.Bus grandes”, codigo de referencia BPP900300100. Para
mas informacion, puede leer sus instrucciones de conexion.

Instrucciones paso a paso cuando se conecta a NGX mediante el puerto VE.Can.
1. Actualice el Nucleo GX a la version mas reciente. Puede ver nuestras entradas de blog en la categoria de firmware.

2. Actualice la interfaz VE.Bus a VE.Can a la Ultima version. Para ello, lo mas sencillo es usar la Actualizacién de firmware a
distancia, en ese caso no es necesario disponer del CANUSB.

3. ¢ Tiene un Digital Multi Control o un VE.Bus BMS en el sistema? En ese caso, es normal que el on/off esté deshabilitado.
Puede ver también las notas relativas a VE.Bus en el manual de NGX

4. En caso de que haya tenido un Digital Multi Control o un VE.Bus BMS conectado a su sistema, la interfaz CAN-bus lo
recuerda. Por lo tanto, incluso si esos dispositivos ya se han retirado, el interruptor on/off seguira estando deshabilitado.
Lamentablemente, no puede limpiar esta memoria usted mismo, pongase en contacto con nosotros para que le ayudemos.

19.2.2. P2: ; Necesito un BMV para ver el estado de carga correcto?

Depende. Para mas informacion, véase el apartado Estado de carga (SoC) de la bateria.

(M) Victron energy
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19.2.3. P3: No tengo Internet, ; donde puedo insertar una tarjeta SIM?

Los dispositivos GX no tienen un médem 3G o 4G integrado y por lo tanto no tienen una ranura para tarjeta SIM.

Para conectarse a Internet con datos moviles, adquiera un router movil con puertos Ethernet. Estos dispositivos gestionan la
tarjeta SIM y proporcionan una conexién a Internet por Ethernet al dispositivo GX.

19.2.4. P4: ;Puedo conectar un dispositivo GX y un VGR2/VER a un Multi/Inversor/Quattro?

No, no es posible.

En lugar de esta combinacién, le recomendamos que use un dispositivo GX con un GX LTE 4G o un router mdvil. Véase
Conectividad a Internet para mas informacion.

19.2.5. P5: ; Puedo conectar varios Nucleo GX a un Multi/Inversor/Quattro?
No.

19.2.6. P6: Veo lecturas de potencia o de corriente (amperios) incorrectas en mi NGX
Por ejemplo:

» Sé que una carga esta extrayendo 40 W del Multi, pero el NGX muestra 10 W o incluso 0 W.

* Veo que el Multi esta suministrando 2000 W a una carga, estando en modo inversor, pero de la bateria solo se estan sacando
1850 W. ¢ De donde vienen esos 150 W?

La respuesta general es que los Multi y Quattro no son instrumentos de medicion, sino inversores/cargadores, y las mediciones
mostradas son la mejor aproximacion posible.

Pero entrando en mas detalle, hay varias causas que pueden explicar la falta de precisién en las mediciones:

1. Parte de la potencia que el inversor toma de la bateria puede perderse en el inversor en forma de calor, es decir, pérdida de
eficiencia.

2. El Multi realmente no mide la energia que se saca de la bateria. Mide la corriente en la salida del inversor y con ese dato
hace una estimacion de la energia que se extrae de la bateria.

3. Vatios frente a VA: en funcion de la versién de firmware del Multi/Quattro y también de la version de firmware de NGX,
las mediciones se veran en VA (resultado de calcular tension CA * corriente CA) o en vatios. Para ver vatios en el NGX,
actualice su NGX a la ultima version (v1.21 o posterior). Compruebe también que la version de firmware de su Multi acepta
lecturas en vatios. Las versiones minimas son xxxx154, xxxx205 y xxxx300.

4. Los Multi o Quattro conectados al NGX mediante una interfaz VE.Bus a VE.Can siempre daran VA, no vatios (por ahora).

5. Sise carga un asistente de sensor de corriente en un Multi/Quattro, pero no se conecta ningun sensor, dara valores
incorrectos de potencia/kWh.

6. Sise carga un asistente de sensor de corriente en un Multi/Quattro, asegurese de que la posicion es la correcta y de que la
escala coincide con los interruptores DIP del propio sensor.

7. El asistente de sensor de corriente mide y da las lecturas en VA, no vatios.

Consejos para evitar problemas de medicién

1. Aunque VEConfigure o VictronConnect estén conectados mediante una interfaz MK3, los dos programas envian
periédicamente una orden que bloquea la comunicacién con el dispositivo GX. Durante este periodo, no puede leer ningin
dato, ni siquiera mediciones, procedente del Multi o Quattro. Una vez que VEConfigure o VictronConnect se cierra, se
restablece la comunicacion entre el dispositivo GX y el Multi/Quattro.

2. VE.Bus no es un sistema 100 % plug and play: si desconecta el NGX de un Multi, y lo conecta rapidamente a otro, pueden
aparecer valores erréoneos. Para asegurarse de que esto no ocurre, use la opcion de “Volver a detectar el sistema” del menu
del Multi/Quattro en el NGX.

19.2.7. P7: Hay una opcion del menu llamada "Multi" en vez de tener el nombre del producto
VE.Bus

Un sistema VE.Bus puede apagarse por completo, incluida su comunicacion. Si apaga un sistema VE.Bus y luego reinicia el
NGX, el NGX no puede obtener el nombre detallado del producto y mostrara “Multi” en su lugar.

Para obtener el nombre correcto de nuevo, vaya al menu Multi del NGX y ponga la opcién del menu Interruptor en On o, en caso
de que haya un Digital Multi Control, ponga el interruptor fisico en On. Tenga en cuenta que si hay un BMS, el procedimiento
mencionado solo funciona cuando esta dentro de las tensiones de trabajo de la bateria.
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19.2.8. P8: En el menu aparece “Multi” aunque no hay ningun inversor, Multi o Quattro
conectado.

Si un NGX ha visto alguna vez un VE.Bus BMS o un Digital Multi Control (DMC), los recordara hasta que se pulse la opcién de
“Volver a detectar el sistema” del menu del NGX. Transcurrido un minuto, reinicie el NGX: Configuracion — General — Reinicio.

19.2.9. P9: Cuando escribo la direccion de IP del Nucleo GX en el navegador aparece una pagina
web con el nombre Hiawatha.

Nuestro plan es disponer de al menos un sitio web en el que pueda cambiar la configuracién y ver el estado en cada momento.
Si todo sale como queremos, podria llegar a ser una versiéon completamente operativa del portal de Internet VRM que funcione
localmente en el Nucleo GX. Esto permitiria a las personas sin conexion a Internet o con una conexién intermitente disponer de
las mismas caracteristicas y funciones.

19.2.10. P10: Tengo varios cargadores solares MPPT 150/70 funcionando en paralelo. ¢ Desde
cual puedo ver el estado del relé en el menu del NGX?

Desde cualquiera.

19.2.11. P11: ¢ Cuanto tiempo debe tardar una actualizacién automatica?

La descarga suele ser de 90 Mb. Tras la descarga, se instalaran los archivos, lo que puede llevar hasta 5 minutos.

19.2.12. P12: Tengo un VGR con 10 Extender ;como puedo sustituirlo por un Nucleo GX?

Aun no es posible sustituir la funcién 10 Extender.

19.2.13. P13: ¢ Puedo usar VEConfigure remoto, como hacia con el VGR2?

Si, consulte el manual de configuracion de VE Power

19.2.14. P14: El panel Blue Power podia encenderse a través de la red VE.Net ¢ puedo hacer lo
mismo con un Nucleo GX?

No, un Nucleo GX siempre tiene que encenderse de forma independiente.

19.2.15. P15: ; Qué tipo de red usa el Nucleo GX (puertos TCP y UDP)?

Informacién basica:

» El Nucleo GX necesita una direccion de IP valida con un servidor DNS y una pasarela operativos. Por defecto, se obtiene de
un servidor DHCP. También se puede configurar manualmente.

* Puerto DNS 53 UDP y TCP

* NTP (sincronizacion de tiempo) puerto 123 UDP. NTP utiliza un grupo de servidores proporcionados por ntp.org, por lo que se
conectara a una amplia variedad de servidores.

Portal VRM:

* Los datos se envian al portal VRM mediante peticiones HTTP POST y GET a http://ccgxlogging.victronenergy.com en el puerto
443. En el menu existe la opcién de usar HTTP en su lugar, puerto 80. Tenga en cuenta que en ese caso los datos sensibles
como las claves de acceso relacionadas con la Consola remota se seguiran mandando por HTTPS/443.

Actualizaciones de firmware:
» EINGX se conecta a http://updates.victronenergy.com/ en el puerto 443.
Asistencia remota y Consola remota en VRM:

» Cuando una de estas opciones, o la dos, esta habilitada, se establece una conexién SSH inversa de salida con
supporthosts.victronenergy.com. El registro supporthosts.victronenergy.com resuelve en varias direcciones de IP, y el DNS
usa geolocalizacion para resolverlo en el servidor mas cercano. Esta conexién SSH de salida prueba varios puertos: 22, 80 o
443. Se usara el primero que funcione, y en caso de que se pierda la conexion, se volveran a probar todos otra vez.

» No es necesario enrutar puertos ni configurar de otro modo el router de Internet para usar estas funciones.
» Puede obtener mas informacién sobre la funcion de Asistencia remota en el siguiente punto de las Preguntas frecuentes.

» Aqui puede encontrar mas informacion sobre la resolucion de problemas de la consola remota de VRM: Consola remota de
VRM - Resolucién de problemas.
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[en] Firewall / IP Address Filtering

« [en] If installed in a network environment where strict outgoing IP address filtering is in place, the required addresses to
approve can be obtained by resolving the A and AAAA records of the aforementioned DNS names. It depends on the firewall
software used whether usage of DNS names in the rule set will resolve to one or multiple addresses, or whether it will
continiously re-resolve to detect changes. It is likely neither of those are true, so custom monitoring or tooling is required.

[en] Also note that the DNS names used are subject to change in future Venus versions.
Comunicacién bidireccional (actualizaciones de VEConfig y Firmware a distancia):

» v2.20 y posterior: se conecta a mqtt-rpc.victronenergy.com en el puerto 443; y también se conecta a mqtt{1 a 128}.granja de
servidores de victronenergy.com. Véase este documento para mas informacion.

MQTT en LAN:

» Cuando esta habilitado, se inicia un agente MQTT local que acepta conexiones TCP en los puertos 8883 (SSL) y 1883 (texto
sin formato).

» Dependiendo de las circunstancias, el NGX también se conectara (lo intentara) a los servidores de la nube MQTT de Victron.
Esta conexion siempre usa SSL y el puerto 8883.

Consola remota en LAN:

» La Consola remota en LAN necesita el puerto 80 (pequefio sitio web alojado en el dispositivo GX). Y también necesita el
puerto 81, que es el puerto de escucha para el tinel WebSocket a VNC.

Modbus TCP:
» Cuando esta habilitado, el servidor Modbus TCP escucha en el puerto designado comun para Modbus TCP, que es el 502.
Acceso a raiz SSH:

* Puerto 22 - véase la documentacion de acceso a la raiz de Venus OS.

» Esta es una funcion de los desarrolladores del software.

19.2.16. P16: ;Cual es la funcién del elemento del meni Soporte remoto del menu General?

Al habilitar el soporte remoto se otorga acceso a los técnicos de Victron al dispositivo para diagnoéstico y resolucion de problemas
a través del tunel SSH inverso que se mantiene cuando el modo de VRM del GX es “Completo”. Si el modo de VRM no es
“Completo”, el tinel se montara especificamente para el soporte remoto.

Esta conexion utiliza los puertos 80, 22 0 443 a supporthosts.victronenergy.com y funciona detras de casi todos los cortafuegos.
El soporte remoto esta deshabilitado por defecto.

19.2.17. P17: No veo la asistencia a productos VE.Net en la lista ¢ aun esta disponible?
No.

19.2.18. P18: ; Cuantos datos usa el Nucleo GX?

El uso de datos es muy variable segun el nimero de productos conectados, el comportamiento del sistema, el intervalo de
registro, el modo de acceso VRM y opciones como el soporte remoto y las comprobaciones de actualizaciones.

Si tiene un plan de datos limitados, monitorice su uso durante el funcionamiento normal. La mayoria de los routers cuentan con
contadores trafico integrados y hay herramientas avanzadas como Wireshark, que ofrecen un seguimiento detallado.

19.2.19. P19: ; Cuantos sensores de corriente CA puedo conectar en un sistema VE.Bus?

Actualmente el maximo es de 9 sensores (desde Nucleo GX v1.31). Tenga en cuenta que cada uno debe configurarse por
separado con un asistente en el Multi o Quattro al que esté conectado.

19.2.20. P20: Problemas con un Multi que no arranca cuando se conecta un NGX / Precaucion al
encender el NGX desde la terminal AC-out de un Multi, Quattro o inversor VE.Bus.

Asegurese de que el dispositivo GX y el MultiPlus tienen la ultima versién de firmware.

Si el dispositivo GX se alimenta mediante un adaptador CA conectado a la salida de CA de un inversor VE.Bus, Multi o Quattro,
puede producirse un bloqueo después de que el dispositivo VE.Bus se apague, por ejemplo, durante un arranque autégeno o
un fallo. En esta situacién, el producto VE.Bus no arrancara hasta que se encienda el dispositivo GX, pero el dispositivo GX
tampoco puede arrancar sin alimentacion.

Como resolver el bloqueo
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Desenchufe brevemente el cable VE.Bus del dispositivo GX. El dispositivo VE.Bus empezara a arrancar inmediatamente.
Como evitar el bloqueo
Hay dos opciones:

» Alimente el dispositivo GX directamente desde la bateria

» Retire el pin 7 del cable VE.Bus conectado al dispositivo GX Retirar el pin 7 permite que el dispositivo VE.Bus arranque sin
depender del dispositivo GX.

La forma mas facil y rapida de retirar este pin es con un destornillador de cabeza plana muy fino. Puede introducirse en el
paquete de pines y usarse para hacer palanca y sacar la placa de contacto dorada. Tenga en cuenta que esta pequefia placa
altamente conductiva se caera, de modo que no lo haga encima de la unidad abierta.

Si se usa una bateria ZBM2/ZCell de Redflow, el pin 7 debe retirarse incluso si el dispositivo GX tiene
alimentacion CC, para evitar bloqueos cuando el grupo de baterias alcance un estado de carga del 0 %.

Consideracion al quitar el pin 7

Al retirar el pin 7 se deshabilita la capacidad del dispositivo GX de apagar por completo el dispositivo VE.Bus. La unidad dejara

de cargar e invertir, pero permanecera en reposo, extrayendo mas corriente que si el pin 7 estuviera intacto. Esto es sobre todo
relevante en sistemas nauticos y de automocion, en los que es habitual apagar los dispositivos. En estos casos, no retire el pin
7y, en su lugar, alimente el dispositivo GX directamente desde la bateria.

19.2.21. P21: Me encanta Linux, la programacion, Victron y el NGX. ¢ Puedo hacer mas cosas?

Claro que si. Queremos publicar todo el cédigo en cédigo abierto, pero ain no esté preparado. Lo que podemos ofrecerle ahora
es que muchas partes del software estan en Script u otros lenguajes no precompilados, como Python y QML, por lo que puede
obtenerlas en su Nucleo GX y modificarlas con facilidad. Puede obtener la contrasefia raiz y mas informacion aqui.

19.2.22. P23: El Multi se reinicia todo el tiempo (cada 10 segundos)

Compruebe la conexion del interruptor remoto en el PCB de control del Multi. Deberia haber un puente entre el terminal izquierdo
y el del centro. EI NGX enciende una linea que habilita la alimentacién del panel de control del Multi. Trascurridos 10 segundos
esta linea se libera y el Multi toma el cargo. Cuando el interruptor remoto no esta conectado, el Multi no puede ocuparse de su
propio suministro. El NGX volvera a intentarlo, el Multi arrancara y tras 10 segundos se parara, y asi sucesivamente.

19.2.23. P24: ; Qué significa el error n.° 42?

Error #42 — Fallo de hardware, indica que la memoria flash del dispositivo GX esta dafiada. Impide que se guarden los ajustes.
Tras un reinicio, todos los ajustes vuelven a los valores predeterminados y esto puede ocasionar mas problemas.

A Este error no se puede solucionar en el campo ni lo pueden arreglar los departamentos de reparaciones. Pdngase en contacto
con su distribuidor para una sustitucion.

Nota: Las versiones de firmware anteriores a v2.30 no han comunicado este error. Desde la v2.30 se puede ver el error #42 en la
interfaz grafica del usuario del dispositivo y en el portal VRM.

19.2.24. P25: Mi dispositivo GX se reinicia solo. ;A qué se debe este comportamiento?

Hay varias razones por las que un dispositivo GX puede reiniciarse.

(M) Victron energy
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Una de las mas comunes es la pérdida de comunicacién con el portal VRM.

No obstante, esto solo ocurre si se ha habilitado la opcién de “Reiniciar dispositivo si no hay contacto” (deshabilitada por defecto)
en los ajustes del portal VRM. Si no hay contacto con el portal VRM durante el periodo de tiempo establecido en “Retardo del
reinicio si no hay contacto”, el dispositivo GX se reiniciara automaticamente. Este proceso se repite hasta que se restablece la
comunicacioén con el portal VRM. Véase también el apartado Registro de datos en VRM - Vigilancia de la red: reinicio automatico.

1. Revise la conexién de la red entre su dispositivo GX y el router. Véase Registro de datos de resolucion de problemas.

2. Use preferiblemente una conexion ethernet entre su dispositivo GX y el router.

3. Las conexiones mediante anclaje a red o punto de acceso, por ejemplo, con un teléfono movil, no son fiables y a menudo se
interrumpen o no restablecen la conexion automaticamente cuando se pierde. Por lo tanto, no se recomienda su uso.

Otras causas habituales del reinicio automatico del dispositivo GX son:

» Sobrecarga del sistema (ya sea de la CPU, la memoria 0 ambos).

Para detectar de forma fiable una sobrecarga del sistema, se puede usar el parametro de tiempo de ida y vuelta (RTT) del
D-Bus, disponible en el portal VRM. Véase en la imagen siguiente como configurarlo en VRM.

Un valor de RTT de entre 1 y 100 ms es adecuado, aunque 100 ms es bastante alto.

De vez en cuando se producen picos de RTT, aunque no son un problema. Pero si se mantiene permanentemente por encima de
100 ms, si que hay un problema y es necesario investigarlo.

Si la causa es una sobrecarga del sistema, hay dos soluciones:

1. Desconectar dispositivos para reducir la carga consumidora, lo que conlleva algunos inconvenientes.

2. O cambie el dispositivo GX por uno mas potente. En la oferta de productos actual - véase nuestra gama de productos GX de
Victron -, el Cerbo GXy el Cerbo-S GX, el Nucleo GX y el Ekrano GX son (bastante) mas potentes que el Venus GX.

Los reinicios ocasionales no causan ningun dafo a la longevidad o al rendimiento del sistema. El efecto
principal es una perturbacion (transitoria) de la monitorizacién.

Como crear un widget personalizado en el portal VRM para leer el tiempo de ida y vuelta del D-Bus:

1. Conéctese al portal VRM usando un navegador.

2. Pulse sobre la pestafia Avanzados del menu de la parte izquierda.

3. Pulse sobre el simbolo de widget de la esquina superior derecha.

4. Desplacese hasta “Widget personalizado” y pulse para crear un nuevo widget personalizado.

5. Noémbrelo como corresponda, seleccione “Pasarela” en la lista de Seleccion de dispositivos y “Tiempo de ida y vuelta (RTT)
del D-Bus” en Seleccion de parametros.

6. Tras pulsar en el boton de Guardar, el nuevo widget aparecera en la pestafia de Avanzados.

Consejo: Mantenga el periodo de tiempo a examinar tan breve como sea posible para obtener una alta resolucion del tiempo de
ida y vuelta.

Edit custom widget

Widget name: x-axis.

y-axis:

Select customisation method: ®

Select device
B Gateway
Select parameter Label ©

Select device

Select parameter Label

(M) Victron energy
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19.2.25. Nota sobre Licencia Publica General

Este producto contiene software protegido y con licencia de conformidad con la Licencia Publica General Puede solicitarnos el
caodigo fuente correspondiente durante un periodo de tres afios desde el tltimo envio de este producto.
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20. Especificaciones técnicas

20.1. Especificaciones técnicas

Nucleo GX(")

Tensién de alimentacion 8-70VCC

Puertos VE.Direct (siempre 2 (méx. posible de dispositivos VE Direct: 25)©)
aislados)

VE.Can 1 Si - aislado

VE.Can 2 Si - sin aislar

Ethernet Si

WiFi Si

Bluetooth Smart Si4

Frecuencias Bluetooth y 2,402 - 2,48 GHz | 5,2 mW

potencia

Frecuencias WiFi y potencia 2,4 GHz WiFi | Rango: 2.412 - 2.462GHz | 88,1mW
Puertos host USB Si—3 USB-A (max. 1,5 A a5V combinado)
Ranura para tarjeta micro Si — tarjetas SDHC hasta un max. de 32 GB
SD

El Nucleo GX no tiene interfaces I/O integradas. Para conectividad analégica, digital o relé, use GX |/O Extender 150 o GX
Tank 140, o también puede elegir un Cerbo GX o Ekrano GX.

Métodos de acceso Pantalla WiFi GX de Android
Aplicacion VictronConnect

Navegador de Internet

Montaje Pared o carril DIN (35 mm)@)

Sefial acustica Si

Boton Si (restablecimiento de red)

LED 2 (Estado Bluetooth / Punto de acceso WiFi)
Grado de proteccién 1P20

Dimensiones

Dimensiones externas (al x 78 x 154 x 48 mm | 3,07 x 6,06 x 89 pulgadas
an xp) (sin conectores ni accesorios de montaje)
Rango de temperatura de -20 a +50 °C

trabajo

Seguridad IEC 62368-1
EMC EN 301489-1, EN 301489-17
Automocion ECE R10-6

() Para mas informacién acerca del Nucleo GX, visite la pagina de la gama de productos GX de Victron.
(@) Para el montaje sobre un carril DIN se necesita un accesorio adicional: adaptador DIN35 pequefio.

() El maximo indicado en la tabla anterior es el nimero total de dispositivos VE.Direct conectados, como controladores de carga
solar MPPT. El total se refiere a todos los dispositivos conectados directamente mas los dispositivos conectados mediante USB.
El limite esté determinado principalmente por la potencia de procesamiento de la CPU. Tenga en cuenta que también hay un
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limite para los otros tipos de dispositivos de los que a menudo se conectan varios: Inversores FV. Normalmente se pueden
monitorizar hasta tres o cuatro inversores trifasicos en un CCGX. Los dispositivos con CPU mas potentes pueden monitorizar
mas.

@) La funcién Bluetooth esta pensada para su uso en la asistencia con la conexién inicial y la configuracion de la red. No puede
usar el Bluetooth para conectar otros productos de Victron (p.ej. controladores de carga SmartSolar).

20.2. Interfaces de red y servicios de comunicacién (RED 3.3d / EN 18031-1)

Interfaces de red

Ethernet Conectividad a Internet

* Registro de datos en el sitio web de VRM
* Interfaz de usuario a distancia (consola remota)

* Actualizaciones de software

Cliente WiFi Conectividad a Internet

* Registro de datos en el sitio web de VRM
* Interfaz de usuario a distancia (consola remota)

» Actualizaciones de software

Punto de acceso WiFi (AP) Interfaz de usuario a distancia (consola remota)
Periférico Bluetooth Low Energy Configuracion de la conectividad de la red (Ethernet, cliente WiFi, punto de acceso
WiFi)

Servicios de comunicacion

T T S

Servidor web HTTP Pagina de aterrizaje para dirigir a un usuario a la pagina de inicio de sesién/consola
remota HTTPS

Servidor web HTTPS Pagina de inicio de sesion y consola remota

MQTT mediante WebSocket Intercambio de datos entre el dispositivo GX y la consola remota

DHCP (en el punto de acceso Proporcionando la direccioén IP a los clientes conectados

WiFi)

DNS (en el punto de acceso WiFi) Proporcionando funcién DNS a los clientes conectados

SSDP / DNS-SD Hace que el dispositivo GX pueda detectarse automaticamente en la red
mDNS Hace que el dispositivo GX pueda alcanzarse con el nombre venus.local

20.3. Conformidad

DECLARACION DE CONFORMIDAD SIMPLIFICADA DE LA UE: Por la presente, Victron Energy B.V. declara que el Nucleo
GX cumple la Directiva 2014/53/UE. El texto completo de la declaracion de conformidad de la UE esta disponible en la siguiente
direccién de Internet: .

DECLARACION DE CUMPLIMIENTO DE PSTI REINO UNIDO: Nosotros, Victron Energy B.V., confirmamos que nuestro
producto Nucleo GX cumple los requisitos de seguridad descritos en el apéndice 1 del «The Product Security and
Telecommunications Infrastructure (Security Requirements for Relevant Connectable Products) Regulations 2023» (reglamento
relativo a la seguridad de los productos y las infraestructuras de telecomunicaciones (requisitos de seguridad para productos
conectables relevantes) de 2023 del Reino Unido. La Declaracion de Cumplimiento oficial puede descargarse de .
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21. Apéndice

21.1. RV-C

21.1.1. Introduccion a RV-C

El dispositivo GX ofrece integracién con una red RV-C. La integracion se divide en dos tipos diferentes:

1. RV-C out: El dispositivo GX transmite datos hacia la red RV-C, donde los pueden leer las pantallas y los centros de
control conectados. Esto incluye datos procedentes de inversores/cargadores, cargadores de baterias, cargadores solares y
baterias, entre otros.

2. RV-C in: El dispositivo GX lee datos procedentes de la red RV-C para mostrarselos al usuario (niveles de depdsito) y para
control (baterias Lithionics).

En las siguientes secciones se dan mas detalles acerca de los mensajes aceptados (DGN) tanto para RV-C out como para RV-C.
Para habilitar RV-C, seleccione el perfil RV-C en uno de los puertos VE.Can del menu Configuracion — Conectividad.

Se puede obtener una descripcién detallada del protocolo y de la definicion de mensajes en https://www.rv-c.com.

21.1.2. RV-C out

Genérico

La interfaz RV-C del GX principal y todos los dispositivos comunican los DGN minimos necesarios:

Product_ID OxFEEB Fabricante, nombre del producto, nimero de serie
SOFTWARE_ID OxFEDA Version de software

DM_RV 0x1FECA Diagnésticos

DMO1" O0xOFECA Diagnosticos

* Ademas de DGN DM_RV 0x1FECA, también se anuncia J1939 DGN DMO01 0xOFECA para que todos los dispositivos RV-C out
puedan ser compatibles con paneles de control RV-C mas antiguos que no admitan DM_RV DGN.

Interfaz principal

La interfaz principal GX se identifica como “Panel de control” (DSA=68) en RV-C y tiene la responsabilidad de solicitar y procesar
datos de todos los nodos RV-C.

Mensajes de la fuente CC

Todos los dispositivos conectados a CC pueden comunicar DC_SOURCE_STATUS_1. Esto incluye los servicios del inversor/
cargador, el inversor, el cargador, |la bateria y el cargador solar. El inversor/cargador VE.Bus y la bateria/BMS comunican
corriente y tension CC, los demas dispositivos solo comunican tension.

Segun las especificaciones RV-C, solo un nodo puede emitir mensajes de la fuente CC desde la misma instancia. Cada tipo de
dispositivo tiene su propia prioridad que se usa para determinar qué nodo debe enviar los mensajes de la fuente CC. Considere
el siguiente sistema:

* Inversor/cargador (instancia de fuente CC 1, prioridad 100)

* Inversor/cargador (instancia de fuente CC 1, prioridad 90)

» Cargador CA con 3 salidas (instancia de fuente CC 1, 2 y 3, prioridad 80)

* Monitor de baterias (instancia de fuente CC 1, prioridad 119)

En este caso el monitor de baterias emite datos de la fuente CC con la instancia 1, ya que tiene la maxima prioridad.
Adicionalmente, el cargador CA emite datos de fuente CC con las instancias 2 y 3 (salidas 2 y 3), ya que no hay otros

dispositivos con esas instancias. Puede encontrar mas informacion acerca de los mensajes de la fuente CC en el manual de
especificaciones de RV-C. En el capitulo 6.5.1 se explica el sistema de prioridades.
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Inversor/cargador VE.Bus

Dispositivos

Solo VE.Bus MultiPlus/Quattro. El inversor Phoenix VE.Bus también es exportado por este servicio, pero con el nimero de

entradas CA en 0. DSA fijado en 66 (inversor n.° 1).

Instancias

Instancia por Rango configurable
defecto

Inversor
Cargador
Linean.° 1 (L1)
Linean.° 2 (L2)
Fuente CC

Estado

1
1
0

1..13
1..13
0..1
0.1
1..250

INVERTER_AC_STATUS_1

INVERTER_AC_STATUS_3

INVERTER_STATUS
CHARGER_AC_STATUS 1

CHARGER_AC_STATUS_2
CHARGER_AC_STATUS_3C

CHARGER_STATUS
CHARGER_STATUS_2

CHARGER_CONFIGURATION_STATUS
CHARGER_CONFIGURATION_STATUS_2

DC_SOURCE_STATUS_1

Ox1FFD7

Ox1FFD5

0x1FFD4
Ox1FFCA

Ox1FFC9
Ox1FFC8

Ox1FFC7
Ox1FEA3

0x1FFC6
O0x1FF96

Ox1FFFD

Tension, corriente y frecuencia de la salida de
CA L1

Tension, corriente y frecuencia de la salida de
CAL2

No se envian datos L2 si no esta
configurado

Potencia de salida CA L1
Potencia de salida CA L2

No se envian datos L2 si no esta
configurado

Estado del inversor

Tension, corriente y frecuencia de la entrada
de CA L1

Tension, corriente y frecuencia de la entrada
de CA L2

No se envian datos L2 si no esta
configurado

Limite de corriente de entrada
Potencia de entrada CA L1
Potencia de entrada CA L2

No se envian datos L2 si no esta
configurado

La potencia es siempre positiva, también
en caso de inyeccion a la red

Estado del cargador

Tensién, corriente CC

La prioridad del cargador se ajusta a la de
la fuente CC

Maxima corriente de carga

Limite de corriente de entrada,

Maxima corriente de carga (%)

Tensién, corriente CC

Prioridad fija de 100 (inversor/cargador)
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DC_SOURCE_STATUS_2 0x1FFFC Temperatura de la bateria

Prioridad fija de 100 (inversor/cargador)

Comandos
o oow | v |
INVERTER_COMMAND ") 0x1FFD3 Habilitar/deshabilitar inversor
CHARGER_COMMAND " 0x1FFC5 Habilitar/deshabilitar cargador
CHARGER_CONFIGURATION_COMMAND 0x1FFC4 Corriente de carga maxima Nota: Este es
un ajuste volatil y vuelve al valor con el
que se configuroé la unidad tras reiniciar el
inversor/cargador.
CHARGER_CONFIGURATION_COMMAND_2 0x1FF95 Limite de corriente de entrada del cargador

1) Desde RV-C puede controlar la parte del cargador y del inversor por separado. Estos dos valores on/off se combinan entonces
en un solo valor interruptor (como se ve en la pagina VE.Bus de la interfaz de usuario GX en el elemento que figura en la parte
superior de la siguiente captura de pantalla). Si el inversor/cargador esta encendido, al apagar el cargador se quedara en Solo
inversor. Al apagar el inversor se quedara en Solo cargador (si estd conectada la alimentacion de la red).

Victron define las siguientes opciones para controlar un inversor/cargador combinado:

Apagado El inversor y el cargador estan apagados
Solo inversor Solo el inversor esta encendido

Solo cargador Solo el cargador esta encendido
Encendido El inversor y el cargador estan encendidos

Esto queda reflejado en la opcién del menu Interruptor:

Inverter / Charger mode

On

Charger only

Inverter only

off
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Inversor
Dispositivos

Inversor VE.Direct e inversor RS. DSA fijado en 66 (inversor n.° 1).

Instancias
Instancia por Rango configurable
defecto
Inversor 2 1..13
Linea (L1) 0 0..1
Fuente CC 1 1..250
Estado
I T R
INVERTER_AC_STATUS_1 0x1FFD7 Tension, corriente y frecuencia de la salida de
CA L1
INVERTER_AC_STATUS_3 0x1FFD5 Potencia de salida CA L1
INVERTER_STATUS 0x1FFD4 Estado del inversor
DC_SOURCE_STATUS_1 0x1FFFD Tension CC
Prioridad fija de 60 (inversor)
Comandos
I T O
INVERTER_COMMAND 0x1FFD3 Inversor habilitar/deshabilitar/sensor de carga
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Cargador CA
Dispositivos

Skylla-l, Skylla-IP44/1P65, cargador Smart IP43. DSA fijado en 74 (Convertidor n.° 1).

Instancias
I S
defecto
Cargador 2 1..13
Linea (L1) 0 0.1
Fuente CC n.°1 1 1..250
Fuente CC n.° 2 2 1..250
Fuente CCn.°3 3 1..250
Estado
o oow | v |
CHARGER_AC_STATUS_1 Ox1FFCA Corriente CA
CHARGER_AC_STATUS_2 0x1FFC9 Limite de corriente de entrada
CHARGER_STATUS O0x1FFC7 Estado del cargador
CHARGER_STATUS 2 Ox1FEA3 Fuente CC n.° 1: tensidn, corriente salida 1
Fuente CC n.° 2: tension, corriente salida 2
Fuente CC n.° 3: tension, corriente salida 3
Las instancias 2, 3 no se mandan si no
estan presentes
La prioridad del cargador se ajusta a la de
la fuente CC
CHARGER_CONFIGURATION_STATUS_2 0x1FF96 Limite de corriente de entrada
DC_SOURCE_STATUS_1 0x1FFFD Fuente CC n.° 1: tension
Fuente CC n.° 2: tensién
Fuente CC n.° 3: tensién
Las instancias 2, 3 no se mandan si
no estan presentes Prioridad fija de 80
(cargador)
Comandos
o oow | e |
CHARGER_COMMAND 0x1FFC5 Habilitar/deshabilitar cargador
CHARGER_CONFIGURATION_COMMAND_2 0x1FF95 Limite de corriente de entrada
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Cargador solar
Dispositivos

BlueSolar, SmartSolar, MPPT RS. DSA fijado en 141 (controlador de carga solar).

Instancias
Instancia por Rango configurable
defecto

Cargador 1 1..250
Fuente CC 1 1..250

Estado

I T R
SOLAR_CONTROLLER_STATUS 0x1FEB3 Estado operativo
SOLAR_CONTROLLER_STATUS_5 0x1FE82 Produccidn total
SOLAR_CONTROLLER_BATTERY_STATUS 0x1FES80 Tension, corriente de la bateria
SOLAR_CONTROLLER_ARRAY_STATUS 0x1FDFF Tension, corriente FV
DC_SOURCE_STATUS 1 O0x1FFFD Tensiéon CC

Prioridad fija de 90 (cargador + 10)
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Bateria/BMS
Dispositivos

BMV, SmartShunt, Lynx Shunt, Lynx lon, Lynx Smart BMS, baterias BMS-Can. DSA fijado en 69 (monitor del estado de carga de
la bateria).

Instancias
Instancia por Rango configurable
defecto
Principal 1 0..120
Arranque 2 0..120
Estado
I T N
DC_SOURCE_STATUS_1 0x1FFFD Tension, corriente
La instancia de la bateria de arranque no
se envia si la bateria de arranque no esta
presente
DC_SOURCE_STATUS_2 O0x1FFFC Temperatura, estado de carga, autonomia
DC_SOURCE_STATUS 4 0x1FEC9 Maxima tensiéon deseada, corriente, estado de
carga
Solo se envia para Lynx Smart BMS (NG)
DC_SOURCE_STATUS 6 Ox1FEC7 Limite/estado de desconexion HV, limite/

estado de desconexién LV

Solo se envia para Lynx Smart BMS (NG)
y no cumple el aviso de 2 s en caso de
desconexién del BMS

DC_SOURCE_STATUS_11 O0x1FEA5 Descarga/carga, estado encendido/apagado,
capacidad, potencia

Solo se envia para Lynx Smart BMS (NG)
y no cumple el aviso de 2 s en caso de
desconexién del BMS

DC_SOURCE_LOAD_CONTROL 0x1FDA8 Estado de la carga deseado, tensiéon minima,
corriente maxima

Solo se envia para Lynx Smart BMS (NG)
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Depésitos

Dispositivos

Depositos integrados, depdsito GX, depdsitos N2K. DSA fijado en 73 (GLP) para depositos de GLP y en 72 (sistema de depdsito
de agua/agua residual) para todos los demas tipos de depdsito.

Instancias
Instancia por Rango configurable
defecto
Deposito 0 0..15
Estado

TANK_STATUS 0x1FFB7 Tipo de liquido, nivel relativo, nivel absoluto,
tamafio del depdsito

Resolucién fijada en 100

Comandos:

oo oW | vl
COMANDO DE CALIBRACION DEL 0x1FFB6 Tamafo del depdsito
DEPOSITO

RV-C solo admite 4 tipos de depésito (0..3), mientras que Victron admite hasta 11. La tabla con los tipos de depdsito adicionales
es especifica de Victron y es compatible con los tipos de depdsitos que usamos.

Tipos de depodsito compatibles:

Tipo de liquido Caédigo del liquido Tipo

Combustible 0 4 (definido por el vendedor)
Agua potable 1 0

Aguas residuales (grises) 2 2

Vivero 3 5 (definido por el vendedor)
Aceite 4 6 (definido por el vendedor)
Aguas negras 5 1

Gasolina 6 7 (definido por el vendedor)
Diésel 7 8 (definido por el vendedor)
GLP 8 3

GNL 9 9 (definido por el vendedor)
Aceite hidraulico 10 10 (definido por el vendedor)
Agua sin tratar 11 11 (definido por el vendedor)

Tenga en cuenta que “definido por el vendedor” significa que estos tipos no estan definidos en RV-C, sino que solo se usan para
dispositivos RV-C de Victron.

Alternador
Dispositivos

Orion XS y controladores de alternador de terceros compatibles, como Wakespeed WS500. DSA fijado en 76 (controlador de
carga).

Instancias
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Instancia por Rango configurable
defecto

Cargador 3 1..13
Fuente CC 1 1..250
Estado
o ow | e |
CHARGER_STATUS O0x1FFC7 Estado del cargador, tensién objetivo (si

esta disponible), corriente objetivo (si esta
disponible), porcentaje (si esta disponible)

CHARGER_STATUS 2 0x1FEA3 Tension, corriente
La prioridad del cargador se ajusta a la de
la fuente CC
CHARGER_CONFIGURATION_STATUS 0x1FFC6 Sensor de la bateria, max. corriente de carga
DC_SOURCE_STATUS_1 O0x1FFFD Tensién CC
Prioridad fija de 70
Comandos
o oow | e |
CHARGER_COMMAND 0x1FFC5 Habilitar/deshabilitar cargador

Arranque/parada automatico del generador
Dispositivos

Se pueden esperar hasta dos instancias de arranque/parada automatica del generador GX, cada una con su propia SA. Una
para la instancia controlada por relé GX y otra para un generador conectado, como un Hatz. DSA fijado en 65 (controlador del
arranque del generador).

Instancias

N/A

Estado

I T N
AGS_DEMAND_CONFIGURATION_STATUS 0x1FED5 Deshabilitar en el interruptor del fabricante de

equipos originales

Comandos

o oow | v |
AGS_DEMAND_CONFIGURATION_COMMA 0x1FED4 Deshabilitar en el interruptor del fabricante de
ND equipos originales
GENERATOR_DEMAND_CONFIGURATION_ Ox1FEE6 Deshabilitar en el interruptor del fabricante de
COMMAND equipos originales

Puesto que estos DGN de comandos carecen de instancias, todas las instancias de arranque/parada automatica del
generador se ven afectadas.
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21.1.3. Nimeros de identidad tnicos PGN 60928

La “base de datos” del dispositivo CAN-bus interno GX usa el nimero de identidad Unico para comparar dispositivos durante la
determinacion de direcciones.

Para evitar choques en CAN-bus, se debe configurar el segundo dispositivo GX para el rango de identidad unica de 1000-1499.
Para ello, ponga el selector de identidad Unica en 2 (2 * 500). Esto funciona exactamente igual que para VE.Can, véase la
seccion Numeros de identidad unicos PGN 60928 NAME.

< VE.Can port 1
CAN-bus profile RV-C (250 kbit/s)

Devices

El dispositivo GX asignara un numero de identidad unico a cada
dispositivo virtual. Cambielo solo cuando vaya a instalar varios
dispositivos GX en la misma red RV-C.

Unique identity number selector 1)

Check Unique id numbers [ Press to check |

Network status

21.1.4. RV-C in

Depositos

Probado con Garnet SeelLevel Il 709 y depdsitos de la funcion RV-C out de otro dispositivo GX.
Baterias

Lithionics y BattleBorn son las Unicas baterias RV-C compatibles (también con DVCC).
Alternadores

Se ha afiadido compatibilidad con Wakespeed WS500 (-PRO), ARCO Zeus y Altion y Altion MAX de Revatek desde la v3.xx.
Para integracién con Lynx Smart BMS (NG) por RV-C, es obligatorio conectar por cable el contacto de permitir la carga del BMS
al controlador del alternador.

21.1.5. Clases de dispositivos

Este apartado proporciona un resumen basico de como cada clase de dispositivo participa en la especificacion de RV-C. En

cualquier caso, la integracion de “Nivel 1” es bastante compatible (funcionamiento basico), con mejoras segun el caso.

Cargadores CA independientes

» Los cargadores de CA comunican su estado operativo y de configuracion con el grupo CHARGER_xx de mensajes RV-C.
El control del usuario debe incluir encendido/apagado basico mediante RV-C ademas de limites de potencia (CA) de la red
ajustables.

Inversores CA independientes

» Esta clase de inversores CA comunica su estado operativo con el grupo INVERTER_xx de informes RV-C. El comando
entrante esta limitado a on/off (habilitar/deshabilitar) mediante RV-C.

Cargador/Inversor CA

* Inversor/cargador combinado - comunica mensajes CHARGER_xx e INVERTER_xx.

Controladores solares

» Los cargadores solares comunicaran su estado operativo en tiempo real.

Medidores del estado de carga

» Los medidores del estado de carga pueden usarse para comunicar las condiciones actuales de la bateria a través de RV-C:
tensién, corriente, temperatura, estado de carga, etc. RV-C requiere que UN solo dispositivo hable por una determinada
bateria en cada momento, de modo que si hay un BMS adecuado instalado, sera la fuente de datos.

BMS (de Victron o de un tercero compatible con Victron)

» En muchos casos, la bateria (o baterias) del sistema estara directamente vinculada a un Cerbo GX, Cerbo-S GX, Nucleo GX
o Ekrano GX de Victron, mediante equipo de Victron o un BMS de un tercero compatible con Victron. Estas baterias deben
representarse en el entorno RV-C mediante los mensajes DC_SOURCE_STATUSxx.

Medidores del nivel del depésito
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» Los medidores del depdsito se traducen en mensajes RV-C trasladando la identificacién de los depdsitos y los nimeros de
instancia VRM existentes.

21.1.6. Traduccion de instancias

ElI RV-C utiliza instancias de distintas formas:

* Instancia de alimentacion CC
* Linea CA
« Instancia de dispositivo (depende del contexto)

Cada uso de la instancia tiene un significado concreto y un cierto dispositivo puede en ocasiones utilizar una o varias de estas
instancias.

Instancia de alimentacion CC

En RV-C, una fuente CC es algo que puede generar y almacenar (opcionalmente) energia. Normalmente una bateria, pero
también puede ser una celda de combustible o la parte de salida de un contactor/desconector CC.

Se puede entender la alimentacion CC como un sistema de bateria y su bus fisico asociado, por ejemplo, la bateria auxiliar, la
barra colectora CC y el cableado CC. Las instancias de alimentacion CC se usan para asociar posteriores dispositivos (p. €j.: un
cargador o un inversor) a la “barra colectora CC” a la que esta conectado.

De este modo es posible mapear como se conectan todos los dispositivos en relacion a su bus CC mediante el valor de su
instancia de alimentacion CC (la bateria de arranque y su alternador, la bateria auxiliar y sus cargadores, etc.).

Tenga en cuenta que en algunos casos (p. €j. un convertidor CC-CC o un contactor), un dispositivo puede estar asociado
con dos instancias de alimentacién CC diferentes. De modo que, por ejemplo, un convertidor CC-CC estaria asociado a las
dos baterias distintas a las que esta conectado, mientras que un contactor podria estar asociado a la bateria a la que esta
conectado; el bus CC del lado de la carga del contactor tiene entonces su propia instancia de alimentacion CC.

Aunque Victron puede aceptar mas de una bateria (una bateria auxiliar y una de arranque), se centra principalmente en una.
El médulo dbus-RVC presentara la bateria “principal” a RV-C como informacion de “Instancia de alimentacion CC = 1” (bateria
auxiliar).

Si los hay, los dispositivos de deteccion adicionales de Victron se presentaran con las instancias de alimentacién CC de 2. Un
ejemplo es la deteccion opcional de tension de la bateria de arranque de los SmartShunt.

Linea CA

La linea CA es mucho mas simple, ya que RV-C supone un sistema CA limitado, normalmente definido como linea 1 o linea 2.
Victron acepta sistemas trifasicos, que no estan incluidos en las especificaciones de RV-C. El médulo dbus-RVC no acepta las
instalaciones con sistemas trifasicos y los mensajes RV-C relacionados con CA se suprimen.

Instancia del dispositivo

La instancia del dispositivo es una forma de separar distintos dispositivos fisicos del mismo tipo. Por ejemplo: si una instalacion
contiene dos cargadores CA unidos a la misma bateria, a cada uno se le asignara una instancia de dispositivo diferente, aunque
los dos compartiran la misma instancia de alimentacion CC. Cada cargador estara también asociado con una linea CA, que
puede ser la misma o no. De este modo, esta totalmente descrito como el cargador CA esta conectado a la parte CAy CC
mientras puede ser identificado de forma Unica gracias a su instancia de dispositivo.

Las instancias de dispositivo son relevantes dentro de una determinada clase de dispositivos. Un cargador CA puede definir
instancias de dispositivo 1y 2, y estas no estan relacionadas con las instancias de dispositivo 1 y 2 de un controlador de motor
CC.

A excepcion de la monitorizacion del depdsito, las instancias de dispositivo estan codificadas como 1 para
cada clase concreta de dispositivo.

21.1.7. Fallo de RV-C y gestion de errores

Comunicacion de fallo de RV-C:

» Las condiciones de fallo se comunican con los DGN DM_RV DGN (0x1FECA) y J1939 DM01 (Ox1FECA).

» Enla versién1, los elementos de estado operativo, los campos de luz amarilla y roja, son compatibles porque se almacenan en
DSA.

» SPN esta en OxFFFFFF en condiciones normales, y en 0x0 en cualquier momento que haya una advertencia o condicion de
fallo en el equipo compatible de Victron.

(1) victron energy
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* FMI esta en Ox1F (modo de fallo no disponible) en todo momento.

Este mapeado sencillo permite que las pantallas de usuarios externos indiquen una alarma o fallo en un determinado dispositivo
de Victron, momento en el que el usuario tendra que usar las herramientas de diagnoéstico de Victron para obtener mas
informacién.
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21.1.8. Prioridad de dispositivo RV-C

Un concepto critico de RV-C es la aplicacion de Prioridades de dispositivos.

Cuando se usa, la prioridad de un determinado dispositivo determinara si se le permite transmitir DGN (por ejemplo, un BMS
con mayor prioridad deberia trasmitir informacioén sobre el estado de la bateria, mientras que un controlador MPPT con menor
prioridad deberia dejar paso).

La prioridad de dispositivos también se usa en ocasiones para poder favorecer un nodo sobre otro, por ejemplo, puede ser mas
conveniente usar energia CA de la red en vez del inversor.

En la implementacién de dbus-RVC, se codificaran las siguientes prioridades en los mensajes transmitidos:
* Mensajes DC_SOURCE_STATUS_xx: Prioridad = 120 (estado de carga/BMS)

* Mensajes SOLAR_xx: Prioridad del cargador = 110

* Mensajes CHARGER_xx (inversores/cargadores): Prioridad del cargador = 100

* Mensajes CHARGER_xx (cargadores CA): Prioridad del cargador = 80

nnnnnnnnn
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21.2. Nucleo GX Dimensiones
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Dimension Drawing - Nucleo GX
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21.3. Registros de retencion Modbus para el controlador ComAp InteliLite 4

La siguiente tabla enumera la configuracion ComAp Modbus necesaria. Ademas de los registros recogidos, se usa Coil 4700
para arrancar y detener el generador.

Tabla 1. Registros de retencién

rm

01004 10123 RPM int16 0 Motor
01006 9152 T-Refrigerante °C int16 0 Controlador /0
01008 9151 P-Aceite bar int16 1 Controlador 1/0
01013 - 8206 Horas de funcionamiento h int32 1 Estadisticas
01014
01020 8202 Carga P kW int16 0 Carga
01021 8524 Carga P L1 kW int16 0 Carga
01022 8525 Carga P L2 kW int16 0 Carga
01023 8526 Carga P L3 kW int16 0 Carga
01036 8210 Frecuencia del generador Hz uint16 1 Generador
01037 8192 Tensién del generador L1-N \% uint16 0 Generador
01038 8193 Tension del generador L2-N \Y uint16 0 Generador
01039 8194 Tensién del generador L3-N Vv uint16 0 Generador
01043 8198 Corriente de carga L1 A uint16 0 Carga
01044 8199 Corriente de carga L2 A uint16 0 Carga
01045 8200 Corriente de carga L3 A uint16 0 Carga
01053 8213 Voltios de la bateria \ int16 1 Controlador 1/0
01055 9153 Nivel de combustible % int16 0 Controlador 1/0
01263 - 8205 kWh del grupo electrégeno kWh int32 0 Estadisticas
01264
01298 9244 Estado del motor Lista de Info

cadena
01301 12944 Tipo de conexion Lista de Info

cadena
01307 - 24501 Cadena de ID Cadena larga Info
01322
01323 - 24339 Version FW Cadena corta Info
01330
01382 9887 Modo controlador lista de cadena Info
03000 - 8637 Nombre del generador Cadena corta Configuracion
03007 basica / Nombre
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21.4. Registros de retencion Modbus para controladores de generadores DSE

compatibles

La siguiente tabla recoge los registros de retencién de Modbus leidos por el dispositivo GX. Tenga en cuenta que esta tabla
Modbus refleja la lista de registro DSE, no la del dispositivo GX. Estas definiciones se ajustan al estandar Deep Sea Electronics
GenComm (version 2.236 MF). La lista de registro Modbus para leer estos datos del dispositivo GX puede encontrarse en la

seccion de descargas del sitio web de Victron.

Los registros marcados como necesarios en la columna Observaciones son fundamentales para identificar los controladores del
generador DSE en el dispositivo GX y para el correcto funcionamiento del ecosistema Victron con el generador.

Nota: El offset de pagina y registro son terminologia de la norma DSE GenComm.

Tabla 2. Registros de retencién

S T

769
770
772
1024
1025

1026
1027
1029

1030
1031
1032

1034

1036

1044

1046

1048

1052
1054
1056
1536

1558

1798

1800
1808
Desde 2048
4096 a 4103

3

3 1
3 2
3 4
4 0
4 1
4 2
4 3
4 5
4 6
4 7
4 8
4 10
4 12
4 20
4 22
4 24
4 28
4 30
4 32
6 0
6 22
7 6
7 8
7 16
8

16

Cadigo del fabricante
Numero de modelo
Numero de serie
Modo de control
Presion del aceite

Temperatura del
refrigerante

Temperatura del aceite
Nivel de combustible

Tension de la bateria del
motor

Régimen del motor
Frecuencia del generador

Tension de L1-N del
generador

Tensién de L2-N del
generador

Tensién de L3-N del
generador

Corriente de L1 del
generador

Corriente de L2 del
generador

Corriente de L3 del
generador

Vatios de L1 del generador
Vatios de L2 del generador
Vatios de L3 del generador

Vatios totales del
generador

% de plena potencia del
generador

Tiempo de funcionamiento
de motor

Generador pos. kW horas
Numero de arranques
Condiciones de alarma

Registros de control

Necesario para la identificacion
del controlador DSE

kPa
°C

°C
%

RPM
Hz

Necesario para que el
ecosistema Victron funcione
correctamente

>

= £ £ =

%

Segundos

kWh
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Desde 39424 154 Condiciones de alarma
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