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1. Instrugoes de seguranga

GUARDE ESTAS INSTRUGOES - Este manual contém instrugdes de seguranca e utilizagiao
importantes, que devem ser seguidas durante as operagoes de instalagao, configuragao, utilizagao
e manutencgao.

» Leia este manual atentamente antes de instalar ou utilizar o produto.

Certifique-se de que dispde da versdo mais recente do manual. A versdo mais recente esta disponivel na pagina do produto.

Instale o equipamento num ambiente resistente ao calor. Deve manter o equipamento afastado de produtos quimicos, pegas
de plastico, cortinas, tecidos e outros materiais inflamaveis.

.

Utilize o equipamento apenas nas condi¢gdes de funcionamento especificadas. Nao deve ser utilizado em ambientes humidos.
* Nunca utilize o equipamento em locais onde possam ocorrer explosdes de gas ou de poeiras.

 Este dispositivo ndo deve ser utilizado por pessoas (incluindo criangas) com capacidades fisicas, sensoriais ou mentais
diminuidas ou sem experiéncia, nem informagao, exceto se forem supervisionadas ou receberem a informagao adequada.

‘ o O dispositivo GX deve ser instalado num local onde nao seja acessivel a pessoas nao autorizadas.

.........
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2. Introdugao

2.1. O que é o Cerbo GX?

O Cerbo GX é um membro potente da familia de produtos GX, um centro de comunicagédo avangado que monitoriza e controla
os sistemas de energia. Inclui interfaces de comunicagao extensivas e pode ser combinado com os ecras tateis (GX Touch 50 e
GX Touch 70) para uma usabilidade e feedback visual melhorados.

Os dispositivos GX podem ser o centro de todas as instalagdes de energia Victron. Executam o sistema operativo Venus OS
e asseguram uma comunicacédo sem falhas entre todos os componentes ligados, como inversores/carregadores, carregadores
solares, carregadores CC-CC e baterias.

Vocé pode monitorizar e controlar o seu sistema:

» De forma remota, através do portal de Gestao Remota Victron (VRM) e utilizando uma ligagéo de Internet (consulte Aceder via
VRM [103])

* De forma local, através de:
* A GX Touch 50 e GX Touch 70 [7]

* Um navegador de Internet (consulte Acesso a Consola da Remota atraves Rede LAN/WiFi anterior [102])
* Um tablet ou telemoével Android como um ecréa dedicado (consulte Ecra Wi-Fi Android GX)

* Um Ecra Multifuncional (MFD) (consulte Integragao Marine MFD por aplicagao [151])

* A aplicacao VictronConnect em LAN, Wi-Fi ou Bluetooth (quando aplicavel)

* Ponto de Acesso Wi-Fi [101] integrado

A Consola Remota [11] proporciona uma interface de utilizador central para monitorizar e configurar, acessivel de forma local e
remota.

O Cerbo GX também é compativel com VRM: atualizagbes de firmware remotas e permite alterar a configuragéo a distancia.

Nota: Este manual refere-se a versao de firmware mais recente. Pode verificar a versado atual no menu Dispositivo em Definicdes
— Geral — Firmware (consulte o capitulo Atualizacoes de firmware [123]). Se o seu dispositivo GX néo estiver ligado a Internet,
o firmware mais recente pode ser descarregado em Victron Professional.

2.2. Manuais para dispositivos GX descontinuados

Os manuais dos dispositivos GX que deixaram de ser produzidos estédo disponiveis na secgdo de manuais
antigos do sitio Web da Victron Energy:

https://www.victronenergy.pt/old_manuals

Estes manuais ja ndo sdo atualizados. Isto n&o significa que as fungdes descritas no presente manual ndo estejam disponiveis
em dispositivos GX descontinuados. A maior parte das funcionalidades é proporcionada pelo «firmware» Venus OS em vez de

pelo «hardwarey; portanto, também se encontra nos dispositivos GX mais antigos, desde que a versao de «firmware» instalada
seja compativel com a funcionalidade e que os requisitos de «hardware» declarados sejam satisfeitos.

.........
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2.3. O que esta na caixa?

ytron energy

Cerbo GX - ce

--------- gy.com

Press short:foggle Wifi Access Point & Blustooth on / o
Press long: reset network seftings

. o
Power in

Cabo de alimentagédo com fusivel em linha e terminais de
olhal M8 para conexao a bateria ou ao barramento CC.

Terminais VE.Can (2 und.). g

Blocos de terminais para todos os conectores de cada
lado: 3 x 4 pinos, 2 x 3 pinos, 1 x 2 pinos

Veja este video sobre o desembalamento e o resumo das interfaces.
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3. Instalagao

3.1. Cerbo GX MK2 BPP900450110 BPP900451100 e MK3 BPP900451130 Visao

geral das ligagoes

Supported 3rd
party Batteries:
Freedom Won
Pylontech

BYD

Cegasa

and more...

Networking:

Ethernet

WiFi

VRM-Remote Management
Remote Support

Communication
#odbus Protocols:

SMQTT Modbus-TCP

marT

Supported Bluetooth
Products:

VictronConnect

RuuviTag Temperature Sensor
Safiery STAR-tank

Mopeka Pro Check LPG & Water
USB Bluetooth Adapters

USB Products:

GX I0-Extender 150
GXLTE 4G

GX Tank 140

RS485 to USB Interface
Zigbee to USB Interface
USB Bluetooth Adapter
USB WiFi Adapter

VE.Direct Products:
Solar Chargers

DC-DC Battery Chargers
BMV Battery Monitor
SmartShunt

Phoenix Smart Charger IP43
Phoenix Inverter VE.Direct

VE.Can Products:

MPPT RS, Multi RS, Inverter|
RS

Lynx Smart BMS

Lynx Shunt

MPPT VE.Can

Skylla-i, Skylla-IP65

Marine MFD
integration by NMEA
2000:

Tank senders

GPS

Marine Integration by
App:

Raymarine

Garmin

Navico

Furuno

1/0 Ports:

Resistive Tank Sensors
Temperature Sensors
Digital Inputs

VE.Bus Products:
MultiPlus / Quattro
VEBus Phoenix Inverter
VEBus BMS

VEBus BMS V2

VEBus BMS NG

Digital Multi Control

RV-Cin/out
support

Connected Gensets:
ComAp, CRE, DSE

DEIF, Fischer Panda
Hatz

WiFi Products:
Remote Console
VictronConnect

EV Charging Station

4 entradas digitais (com contagem de

3 x VE.Direct

2x VE.Can (VE.Can 1 isolada)

1 x VE.Bus

As fichas RJ45 foram rodadas 180°, pelo que
a extragao dos cabos é mais simples

WiFi 2,4 GHz (802.11 b/g/n) incluindo o

ponto de acesso WiFi

Bluetooth Smart

3x portas USB host (totalmente funcional)

impulsos)

4 x entradas resistivas do nivel de depésito

4 x entradas do sensor de temperatura

2 x relés programaveis (NO, COM, NC -
limite de corrente: CC até 30 VCC: 6 A/ CC
até 70 VCC: 1 A/ CA: 6 A, 125 VCA

Ranhura para cartéo
microSD (max. 32 GB)

Porta de entrada de
alimentagéo (8 VCC -
70 VCC)

Porta HDMI

Pagina 4
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3.2. Opgoes e acessorios de montagem

As seguintes op¢des de montagem e acessorios estado disponiveis para compra:
* Ecras GX Touch 50 e GX Touch 70

» Montagem mural GX Touch disponivel em 5" e 7"

Adaptador GX Touch 50 para alojamento CCGX

* Ecras GX Touch 50 Flush e GX Touch 70 Flush

Adaptador de montagem em calha DIN35
» Sensor de temperatura para Quattro, MultiPlus e Dispositivo GX

Veja neste video todas as opgdes de montagem:

Introduction to Cerbo GX - Installation
24l Victron Energy

ff@ » victron energy —

.......
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3.3. Alimentagao do Cerbo GX

O dispositivo € alimentado através do conector Power in V+ e aceita de 8 VCC a 70 VCC. Este dispositivo ndo pode ser
alimentado a partir de nenhuma das outras ligagées (p. ex., Ethernet ou USB). O cabo de alimentagao elétrica CC fornecido
inclui um fusivel em linha de fuséo lenta de 3,15 A.

Se a tensé@o CC exceder 60 V, o Cerbo GX é classificado como um «produto integrado». A instalagdo deve impedir o acesso do
utilizador aos terminais, para o cumprimento das normas de seguranca.

Alimentagdo com um VE.Bus BMS

Ao utilizar o Cerbo GX numa instalagdo com um VE.Bus BMS, ligue o terminal Power in V+ao Cerbo GX terminal de Desconex&o
de carga no VE.Bus BMS. Ligue as pontas negativas ao barramento negativo ou ao negativo comum da bateria. Isto ndo é
necessario para o VE.Bus BMS V2 e o VE.Bus BMS NG, dado que ambos tém uma saida GX-Power.

Importante: alimentagao a partir do terminal AC-out de um Inversor VE.Bus, Multi ou Quattro

Alimentar o dispositivo GX com um adaptador CA ligado em Ac-out de um dispositivo VE.Bus (p. ex., Inversor, Multi ou Quattro)
pode causar um bloqueio:

* Apos uma avaria ou arranque autdbnomo, os dispositivos VE.Bus néo irdo arrancar, porque o Cerbo GX néo esta a receber
alimentagéao.

» O Cerbo GX nao consegue arrancar, porque o inversor/carregador esta desligado, o que causa um ciclo.
Solugao temporaria:

Desligue brevemente o cabo VE.Bus do dispositivo GX para permitir o reinicio dos produtos VE.Bus.
Solugao permanente:

Modifique os cabos RJ45. Consulte a P20 das FAQ para obter mais informagao.

Recomendagéo:

Evite alimentar o dispositivo GX a partir do terminal Ac-out de um inversor/carregador. Em caso de desligamento devido a uma
sobrecarga do inversor, temperatura elevada ou baixa tenséo da bateria, o dispositivo GX também se vai desligar, perdendo toda
a capacidade de monitorizagéo e acesso remoto. E recomendavel alimentar o dispositivo GX diretamente a partir da bateria.

Aspetos sobre o isolamento

O dispositivo GX pode ser ligado a varios componentes do sistema. Para prevenir os circuitos de terra, certifique-se de que
efetua um isolamento apropriado. Na maioria dos casos, isto ndo € um problemas, mas uma concegéo do sistema correta
continua a ser essencial.

Tipo de porta Cerbo GX MK2 e MK3 m Nucleo GX

VE.Bus Com isolamento Com isolamento

VE .Direct Com isolamento Com isolamento Com isolamento
VE.Can 1 1) 1)

UsB 3 Sem isolamento Sem isolamento Sem isolamento
Ethernet 2 Com isolamento Com isolamento Com isolamento

1) A porta VE.Can 1 esta isolada galvanicamente; a porta VE.Can 2 no esta isolada
2) A porta Ethernet esté isolada, exceto a blindagem: utilize cabos UTP nao blindados na rede de Ethernet.

3) As portas USB n3o estao isoladas. Ligar um dongle WiFi ou um dongle GPS nao cria nenhum problema, pois estes
dispositivos nao séo alimentados por uma fonte externa. Mesmo ao utilizar um hub USB alimentado separadamente, pode
ocorrer um circuito de terra. No entanto, os testes exaustivos mostraram que isto ndo causa problemas operacionais.

Ampliar as portas USB

O numero de portas USB pode ser aumentado com um hub USB. No entanto, as portas USB integradas tém uma disponibilidade
de poténcia limitada.

Recomendagao:
Utilize sempre hubs USB alimentados e selecione produtos de elevada qualidade para minimizar os problemas.

Para aumentar o nimero de dispositivos VE.Direct, pode utilizar um adaptador VE.Direct para USB. Consulte neste documento o
limite para a quantidade de dispositivos que podem ser ligados a varios dispositivos GX diferentes.

(1) victron energy
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3.4. GX Touch 50 e GX Touch 70

As séries GX Touch 50 e GX Touch 70 incluem acessoérios de
visualizagao para o Cerbo GX.

Disponiveis em versdes de 5 in e 7 in, oferecem duas opgdes de
instalacéo:

* Montagem superior ou montagem de parede
* Montagem embutida

Estes ecras superfinos e impermeaveis proporcionam uma viséo
geral do sistema e permitem ajustar rapidamente as defini¢des.
A sua instalagéo simples oferece uma grande flexibilidade para
projetar um painel de instrumentos pratico e profissional.

Battery

~ . Pl . . . . ' Fuel B [2] Generator
Nao é necessario configurar. Depois de ligado, o dispositivo GX Fresh water O 874W 0025

mostra automaticamente a visdo geral do sistema e os controlos ack water & —_—
G Solar Yield
fo men. 428W liillin

Opcoes de visualizagao O toncs
6.25W A _as
As definigdes de visualizagao estao disponiveis em: Definicdes —

Geral — Ecréa e Aspeto

Jay
Notiications
Pode: [ }}viqrgn, energy

* Definir um limite temporal para o apagamento automatico do
ecra

« Ativar o brilho adaptativo para uma melhor visibilidade

Funcionamento tatil

» Utilizagdo com a ponta dos dedos.
* Deslizar para aceder aos menus.
» Tocar para selecionar.
» Aintrodugéo de texto e nimeros pode ser realizada com o
teclado no ecra.
Opgoes de montagem

Dependendo do modelo, o ecra GX Touch pode ser montado de varias formas diferentes:

GX Touch 50 e GX Touch 70

» Montagem frontal: Utilizando as estruturas de suporte incluidas

* Montagem mural: Utilizando o suporte mural GX Touch opcional

» Adaptador de recorte CCGX (apenas GX Touch 50): Utilizando o adaptador GX Touch 50 para recorte CCGX opcional.
Cobertura de protegao

Em separado, esta disponivel uma capa protetora (incluida a partir do numero de série HQ2242; consulte os detalhes na ficha
técnica). Protege o GX Touch dos danos causados pelas radiagdes UV durante uma exposicéo solar prolongada.

Nota: A capa protetora ndo é adequada para as séries GX Touch 50 e GX Touch 70.

&
-
=

GX Touch 50 Flush e GX Touch 70 Flush
Os modelos GX Touch Flush oferecem varios métodos de montagem embutida:

* Montagem embutida com vedante de borracha e suportes

Utilizar o vedante de borracha, suportes, extremidades roscadas e porcas de orelhas. Este método proporciona a melhor
resisténcia contra as poeiras e a agua.

(M) Victron energy
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.

.

‘ S Apenas requer o aperto manual das extremidades roscadas e das porcas de orelhas

Montagem embutida com adesivo

Montar diretamente na superficie subjacente com o adesivo aplicado previamente. Os suportes, extremidades roscadas
e porcas de orelhas ndo sdo necessarios. O grau de protegao contra o elementos externos depende da qualidade e do
nivelamento da superficie subjacente.

Montagem embutida (completamente nivelado)

* Para um acabamento completamente nivelado, efetue a instalagéo de acordo com as dimensdes da guia de perfuragao.
Utilize o vedante de borracha ou adesivo aplicado previamente. A protecdo contra elementos exteriores depende das
caracteristicas da superficie subjacente.

GX Touch 50/ 70 Flush Acessorios incluidos no GX Touch 50/ 70 Flush

Ligar o GX Touch 50 ou GX Touch 70

Importante: Ligue o GX Touch ao Cerbo GX antes de o ativar. O procedimento recomendado consiste em
desligar o conector de alimentagédo do Cerbo GX antes da instalagéo.

Resumo da ligagao

O GX Touch é ligado usando um cabo combinado Unico com:

.

.

Um conector HDMI (para video)

Um conector USB (para alimentagéo)

Passos da instalagao

1.

2.

Monte o ecra tatil num local conveniente.

Ligue o conector HDMI a porta HDMI do Cerbo GX.

Ligue a ficha USB.

Volte a ligar a alimentagéo ao Cerbo GX através do bloco de conectores de dois pinos Power In.
Apds o arranque, a Consola Remota ira aparecer no GX Touch.

Deve familiarizar-se com o ecra tatil e configurar as opg¢des de visualizagao através de: Definigbes — Geral — Ecra e
Aspeto.

428W lillin

625W A _As
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3.5. Desativar o controlo tatil de entrada

Para limitar o acesso ao sistema GX, é possivel desativar o controlo de entrada tatil para o ecrda GX Touch 50 ou 70 conectado.
Isto permite que o GX Touch seja montado de forma visivel para o operador, ao mesmo tempo que impede o uso ndo autorizado
para elevar os niveis de acesso.

Tenha em conta que esta funcionalidade apenas desativa o controlo tatil / rato. Na Consola Remota pode ainda controlar o
dispositivo com a entrada de teclado.

Existem duas formas de desativar a fungao tatil do ecra:
1. Utilizar um bot&do de pressdo momenténea ligado a uma das entradas digitais

2. Ao utilizar um teclado USB externo ligado ao Cerbo GX; a fungao tatil pode ser ativada e desativada carregando na tecla
Pausa/Interrupgao.

Se quiser utilizar esta fungao, certifique-se de que as portas USB e o teclado USB néo estdo acessiveis, para evitar a
ativagd@o nao autorizada da fungao tatil.

Desativar controlo de entrada tatil utilizando um botdo de pressdao momentanea

Nos dispositivos GX com entradas digitais, pode < i N N
configurar uma das entradas para controlar a
funcionalidade tatil com um botdo de pressao
momentanea externo.

(

Bilge pump

Bilge alarm

Burglar alarm

Passos de configuragao Smoe sl

1. Aceda a Definigdes — Integragdes — E/S Fire alarm
digitais — GX integrado - Entrada digital
[ndmero da entrada digital]

CO02 alarm

Generator

O|O(O|O|O|O|O|O

2. Ativar o controlo tatil de entrada Touch input control

Funcionamento

» Primeira preméncia: A entrada tatil esta desativada.
* Na&o sao possiveis interagdes tateis.
» O ecra desliga-se ap6s o periodo configurado em Definigdes — Geral — Ecra e Aspeto — Tempo para desligar ecra.
» Tocar no ecra vai ativar a visualizagdo, mas a entrada tatil continua desativada.

» Segunda preméncia: A entrada tatil volta a estar ativada.

Importante: Premir o botdo permite aterrar o pino GPIO. Nao aplique tensdo em nenhum pino GPIO.

Desativar o controlo de entrada tatil com um teclado USB

Para controlar a entrada tatil através de um teclado externo:

1. Ligue um teclado USB a uma das portas USB no dispositivo GX.

2. Carregue na tecla Pausa para ativar / desativar a entrada tatil.

Para teclados sem tecla Pausa/Interrupcéo, utilize uma das combinacdes de teclas substitutas mencionadas neste artigo da
Wikipédia.

[

(M) Victron energy
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3.6. Ligacoes do relé

O Cerbo GX tem uma funcionalidade de relé sem potencial Normalmente Aberto (NO) e Normalmente Fechado (NC). A fungéo
de relé pode ser configurada no menu do dispositivo GX: Definigbes — Integragdes — Relé — Fungéo.

O Relé 1 é particularmente importante, pois pode ser usado na ativagdo manual ou com base na temperatura (como o Relé 2) e
também como um reléde alarme, de ligar/desligar o gerador, de auxiliar do grupo gerador ligado [209] ou de bomba do deposito.

Os relés também podem ser controlados por meio de Painel Switch [16].

< Settings  Integrations  Relays  JNGIIGER)}

Disabled O

Alarm relay @ < Settings Integrations Relays

Genset start/stop O Disabled @]
Connected genset helper relay @) Manual @
Tank pump O Temperature O
Manual O

Temperature O

Por defeito, o relé esta definido como Normalmente aberto (NO). A polaridade pode ser invertida para Normalmente Fechado
(NC). Nota: Inverter a polaridade para Normalmente Fechado (NC) pode causar um consumo de corrente ligeiramente superior
do dispositivo GX.

< Settings Integrations

Function (Relay 1) Alarm relay > (| setings Integrations _Relays
Polarity (Relay 1) Normally open > Normally open @®
Function (Relay 2) Manual > Normally closed (@)
Polarity (Relay 2) Normally open >
Certifigue-se de que cumpre os limites de tensdo e corrente dos relés especificados em Especificacoes
0 técnicas [244].

E POWER

{((@}}}vigt(on energy
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4. Interface do Utilizador

4.1. Apresentacao da interface do utilizador

Para seguir este manual, certifique-se de que a «interface» do utilizador «Nova IU» esta ativada no seu dispositivo
GX:Definicoes — Geral — Visualizagado e Aspeto — Interface do utilizador.

A interface do utilizador oferece uma disposigéo organizada e intuitiva que simplifica o acesso e melhora a visibilidade dos
dados.

Caracteristicas

» Consola remota: Funciona localmente no navegador (através de LAN ou VRM) e comunica diretamente com o dispositivo
GX.

* Modos de luz e escuro: Otimizados para condigdes de luz variaveis. O modo escuro esta ativado por defeito.
* Modo de retrato: A «interface» adapta-se a orientagao vertical num telemével, em vez de apresentar corretamente apenas a

visualizagdo no modo de paisagem. A pagina Embarcagao € a excegao, continuando a ser apresentada apenas no modo de
paisagem.

NEW Ul

Venus OS 3.50 Release

nnnnnnnnn
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4.2. A pagina Resumo

A pagina Resumo proporciona uma visao geral de dados essenciais do sistema através de um widget circular que pode ser

personalizado.

* As barras circulares configuraveis no lado esquerdo mostram
a energia importada/exportada da rede elétrica, produgéo de
energia solar e, se disponivel, uma saida do alternador de
dispositivos suportados, como o Wakespeed WS500 ou Orion
XS.

» O widget central, composto por anéis e um ecra central, mostra
o estado do armazenamento de energia e, se configurado,
informagdes sobre o nivel do depdsito e/ou a temperatura.

* As barras circulares na direita proporcionam um resumo do
consumo de energia.

As opgoes de configuragao estao disponiveis em Definigdes —
Geral — Ecra e Aspeto — Péagina Resumo:

» Nivel 1..4: Defina cada nivel para visualizar o SoC da bateria ou
algum tipo de fluido.

» Detalhes do depdsito: Escolha entre Sem etiquetas, Mostrar
volume do depdsito ou Mostrar percentagem.

* Ecra central: Ajuste os dados apresentados em Detalhes do
centro.

Para ajustar as unidades de dados da temperatura, do volume ou
da energia elétrica, aceda a Definigdes — Geral — Visualizagdo
e Aspeto — Unidades de dados. Para obter mais informacéo,
consulte a secgao seguinte.

00
08

Lynx Smart BMS HQ24142... 50% [}

x7W
W o=71W

a8
Boat

< Settings

Remote Console appearance Same as GX display

Start page
Brief page
Boat page

Data units

Minimum and maximum gauge ranges

Ul Animations

< Settings
Level 1
Level 2
Level 3
Level 4
Tank details

Center details

®)

rief

1443 5 O
Fuel 52% R
(o) 157We |
o Jay S

Il
Overview Levels Notifications Settings

(S I Display & Appearance

GX display appearance

General

Light

Display & Appearance Do)
Lynx Smart BMS HQ24142X9K9

Fuel

Not configured

Not configured

Show tank volumes

RuuviTag [20]

E POWER

ict
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4.3. A pagina de Visao Geral

A disposigao proporciona uma visdo abrangente do sistema num unico local, permitindo uma monitorizagéo, controlo e gestéo
simples.

A péagina de Visdo Geral esta dividida em trés secgdes:

» Esquerda: Widgets para as fontes de energia como Rede
Elétrica, Carregadores Solares, Genset CC, Alternadores e
Energia Eodlica

* Centro: Armazenagem de energia e conversao

* Direita: A visdo geral da Carga que inclui Cargas CA, EVCS, = 12as
Cargas essenCIals e Cargas CC A Grid [ inverter / Charger @ AC Loads
~ ) . ) 135w External _ oW
Um bot&o na parte superior esquerda (acessivel a partir de todas " 1 control
as paginas) abre o painel de controlo, proporcionando acesso | css o [ p—
rapido a: I \_, 148W
* COntrOlOS ESS ©: Solar yield 3 Battery 22°C
) ) 56 W 38% @ DC Loads
* Controlos de ligar/desligar gerador —— 6W
, Ll —
» Controlos do inversor/carregador ©)

m} Il Jay S

Brief Overview Levels Notifications Settings

* Controlos do carregador
* Controlos do inversor
* Controlos da estagao de carregamento EV

Todos os itens com um contorno azul podem ser acionados por
toque para abrir uma visualizagéo detalhada.

4.4. A barra de navegagao

A barra de navegacéo é apresentada na parte superior do ecrad nas paginas principais: Breve, Visdo Geral, Niveis, Notificagbes,
Embarcacao, Definigdes, Painel de Comutagéo e Painel de Controlos. Apresenta icones de estado interativos; tocar neles
permite aceder com rapidez as definigdes ou a informagdes.

== 12203 =

Lado esquerdo:

« icone Controlos: abre ou fecha o painel de Controlos (acesso rapido aos controlos do inversor/carregador, gerador, ESS e
EVCS).

+ icone do Painel de Comutagao: apresentado quando uma ou mais saidas estéo disponiveis no painel de Comutag&o, como
relés internos GX, dispositivos de comutagdo externos compativeis e comutadores virtuais Node-RED. Abre ou fecha o painel
de Comutagéo.

Centro:
» Relégio: apresenta a hora atual (ndo interativo).

« icone de Wi-Fi: apresentado com uma ligagdo Wi-Fi ativa, indicando a intensidade do sinal. Tocar no icone abre as definigdes
Wi-Fi (Definicoes — Conectividade — Wi-Fi).

+ icone GSM: apresentado com um «modem» GSM, indicando a intensidade do sinal. Tocar no icone abre as definigdes de
dados méveis (Definigoes — Conectividade — Rede Moével).

« icone de Notificagao: apresentado quando ha alarmes ou notificagdes ativas. Tocar no icone abre o centro de notificagdes.
Lado direito:

» Botao de Silenciar Alarme: apresentado quando ha alarmes ativos por confirmar. Tocar no icone confirma todos os alarmes
ativos.

« icone de Suspensao: tocar no icone desliga o ecra imediatamente. O ecra volta a ligar-se quando tocar nele novamente.
Apresentado apenas em dispositivos GX com controlo do ecra (p. ex., com um GX Touch ligado ou ecra integrado, como no
Ekrano GX).

Visibilidade do icone

[

(M) Victron energy
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Alguns icones dependem da «interface». Nos dispositivos GX Touch, apenas os icones de relégio, Wi-Fi e notificagéo estdo
visiveis no estado de inatividade. Tocar no ecra revela todos os icones restantes. Na Consola Remota («interface» de Internet),

todos os icones séo visiveis de forma permanente.

4.5. O menu Definigoes

O menu Definigdes esta organizado em categorias
de alto nivel para facilitar a navegacgéo.

As faixas de navegagéao sdo apresentadas na parte
superior do ecra, mostrando a localizagao atual no

menu. Com um Unico toque, pode voltar a qualquer
nivel na estrutura do menu.

» Para voltar a um nivel anterior, toque na faixa de
navegacao relevante.

» Para voltar ao menu principal, toque na primeira
faixa de navegacao da lista.

Por exemplo, se o caminho apresentado for

Definigdes > Geral > Data e Hora, ao tocar em Geral
ira regressar ao menu Geral, enquanto que se tocar

em Definigdes ira regressar ao menu principal de
Definigdes.

S e -,
= = 10:45

E:l Devices
All connected devices

o General

Access control, Display, Firmware, Support

Connectivity

Ethernet, Wi-Fi, Blu

VE.Can

ogo VRM

Remote monitoring portal
Advanced

3 Integrations
Relays

s, Tanks, PV Inverters, \

@ Systgm Setup

a ®) (] Il

Boat Brief Overview Levels

< Settings General Date & Time

Date/Time UTC

Time zone

[® S

Notifications Settings

2025-09-15 06:24

W. Europe Standard Time >

Pagina 14
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4.6. Unidades de dados

O submenu de Unidades de Dados permite configurar as unidades e os formatos de visualizagdo usados na «interface» do
dispositivo GX.

Temperatura: Selecione a unidade utilizada < e T
nos valores de temperatura:
) Celsius @
» Celsius
Fahrenheit O

* Fahrenheit

Volume: Selecione a unidade utilizada nas ¢

'm¢ Settings  General  Display & Appearance  Data units
medigdes do volume:

- Cubic metres O
* Metros cubicos
Litres @
* Litros
Gallons (US) O
* Galbes (EUA) i
Gallons (Imperial) O
* Galdes (Imperial)
Visualizagdo da energia e[etrlf:a: Selemone D - ) o ) o Y
como os valores elétricos sao visualizados:
. Power (Watts) O
» Poténcia (W)
Current (Amps) ®
» Corrente (A) Note: If current cannot be | rces) then power wil
* Misto (CAem W, CC em A) Mixed (AC in Watts, DC in Amps) @®
Formato: SeIeCione o formato das < Settings General Display & Appearance Data units
coordenadas usado nos dados GPS:
. o 52°20'41.6"N,5°13'12.3"E @
* Graus, minutos e segundos (p. ex., 52° 20
41.6" N, 5° 13 12.3" E) 52.34489, 5.22008 @)
* Graus decimais (p. ex., 52.34489, 5.22008) 522065 R RIS 2050 O
* Graus e minutos decimais (p. ex., 52°
20.693 N, 5° 13.205 E)
Unidade de velocidade: Selecione a unidade % T i e ey
usada nos valores de velocidade:
- Kilometres per hour ®
* Quilémetros por hora
Metres per second O
* Metros por segundo
Miles per hour O
* Milh r hor
as por hora Koot o

* Noés

E POWER

{((@}}}vigt(on energy
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4.7. Painel Switch

O painel Comutador € um painel de controlo de acesso rapido, disponivel através do ecra tatil, da Consola Remota, da aplicacdo
Marine MFD HTML5 ou do VRM, para gerir as fungdes de comutagéo em veiculos, barcos ou sistemas estacionarios.

Quando utilizar a aplicagdo Marine MFD HTMLS5, o painel Comutador esta disponivel no monitor MFD, o que permite controlar os
relés integrados GX, os dispositivos Shelly compativeis e os comutadores virtuais Node-RED.

Dispositivos compativeis

.

GX 10-Extender 150
SmartSwitch DC4 da Energy Solutions
Relés internos GX: Ligacdes do relé [10]

Garmin EmpirBus

Controladores de comutagéo digital Safiery STAR-Power, STAR-Light e STAR-Rover [72]

Um botado no canto superior esquerdo da «interface» do utilizador
abre este painel, permitindo controlar as saidas digitais, relés e
outros sistemas nos dispositivos compativeis.

Este botéo s6 é visivel quando um dispositivo compativel esta
ligado.

A disposigao do painel do Comutador é determinada pelas
definigdbes no menu Configuragao de cada dispositivo ligado. Os
controlos e os indicadores podem ser agrupados para simplificar a
«interface».

Os dispositivos compativeis com o painel Comutador sao
configurados através do menu Configuragédo do dispositivo. Estdo
disponiveis as seguintes opgdes:

* Nome: Defina um nome personalizado para a saida.

* Grupo: atribua o canal a um grupo. Os canais no mesmo grupo
sdo apresentados num bloco partilhado no painel Comutador.

» Tipo de saida: selecione o tipo de controlo pretendido (consulte
a secgao seguinte) quando o canal estiver configurado como
uma saida.

» Tipo de entrada: selecione o tipo de indicador pretendido
(consulte a secgdo seguinte) quando o canal estiver
configurado como uma entrada.

* Mostrar os controlos: Quando desativado, a saida ndo sera
apresentada no painel Comutador.

Opgoes disponiveis:

» Desligado - Nao apresenta os controlos em nenhum local.
» Sempre - Apresenta os controlos no painel Comutador.
* Apenas local

* Apenas no VRM

=] 09:04 %
R Grid [ Inverter / Charger ® AC Loads.
149W External oW
——
control N
)
J fen o | @ Essential Loads
\
[ . 168W
&' Solar yield 3 Battery 25°C
87W 34% oo
P— — —{ charging 11w
”llllllll"
) =} il Ji] @
Brief Overview Levels Notifcations Settings
- 1136 =
@ RGB Dimmer @ Relays. © Signal
Cockpit RGB 0 Power Anchor Light ¢
On off
Salon RGB Fuel Pump Bige Pump Ru
o
Nav Lights Fuel Pump Rur
off
< Settings ~ Devices  GX I0-Extender 150 Setup

Name

Output 5: Fuel Pump Running
Output 6: Bilge Pump Running
Output 7: Anchor Light ON
Output 8

PWM 1: Salon RGB

PWM 2

PWM 3: Cockpit RGB

PWM 4

GX 10-Extender 150

Signal | Latching

Signal | Latching >
Signal | Latching
Signal | Momentary >
RGB Dimmer | Dimmable
RGB Dimmer | Dimmable

RGB Dimmer | Dimmable

Pagina 16
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Nos dispositivos compativeis, é possivel configurar um canal
como uma entrada ou uma saida.

Elementos de controlo compativeis:

Momentaneo: A saida esta ativa apenas enquanto pressionada.
Alternar: a saida muda de estado em cada preméncia.

Regulavel: permite controlar a saida variavel, por exemplo, na
iluminagéo ou na velocidade do ventilador.

Controlo de deslize da temperatura: Permite definir uma
temperatura alvo.

Controlo de deslize basico: Controlo de deslize genérico para
regular os valores.

Comutador escalonado: Proporciona um controlo de ligar/
desligar com modos selecionaveis (por exemplo, ligar/desligar
ventilador com trés niveis de velocidade).

Pendente: Permite selecionar uma opg¢édo numa lista (por
exemplo, selecionar um modo que afeta o fluxo Node-RED).

Entrada numérica: Permite introduzir um valor numérico
especifico.

Comutador de trés estados: Ligar / Desligar / Auto.

Controlo da bomba de porao: Permite alternar entre Automatico
e Ligado (cancelamento manual).

Seletor de cores: Permite selecionar as cores e o brilho para a
iluminacdo RGB.

Elementos do indicador compativeis:

Indicador de valor discreto: Apresenta uma etiqueta de estado
por valor.

Indicador de valor (sem intervalo): Apresenta um valor e a
unidade respetiva, sem intervalo.

Indicador de valor (intervalo): Apresenta um valor e a unidade
respetiva com uma barra de intervalo.

Indicador de temperatura: Apresenta uma temperatura ao lado
de uma barra de intervalo colorida

< Settings  Devices

Input

Output

< Settings Devices GX 10-Extender 150 Setup
Momentary

Latching

< Settings  Devices  GXIO-Extender150  Setup

Dimmable

< Settings  Devices
Discrete value indicator
Value indicator (unranged)
Value indicator (ranged)

Temperature indicator

Channel configuration  JNEEUUHES

©)
®
Output 5: Fuel Pump Running  SRI%1
o
@®
PWM 1: Salon RGB
®
Inputs  Ch3:Channel3  JRITS
®
@)
©
@)
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4.8. A pagina Embarcagao

A pagina Embarcacéo destina-se a embarcagdes elétricas e hibridas, que combina, num Unico ecra, a informagéo sobre o
estado da bateria, as RPM do motor, os dados de GPS e o acionamento elétrico.

Os dados podem ser recebidos através de NMEA 2000 ou CANopen (VE.Can) para sistemas de propulséo elétrica compativeis,
a partir de um SmartShunt Victron configurado como um Medidor de Energia CC — Acionamento Elétrico, ou através da
integracdo Node-RED personalizada. Sdo compativeis com embarcagdes de varios cascos e configuragdes de dois motores,
como acionamentos elétricos a bombordo e estibordo configuraveis.

A péagina Embarcacéo aparece no menu, juntamente com as paginas Resumo e Visdo Geral, e também pode ser acedida

remotamente através de VRM ou num ecra GX.

Para uma breve introdugdo a pagina Embarcacgao e as suas funcionalidades, veja o video abaixo:

S Om
o O

N 92% - 1 4

1034 2 *

@Z

FNR

km/h

”

1050 rpv 2032

lime To Go

10d 0h Om

a ©) t

IIf Q

Boat Brief Overview Levels Notifications

4.8.1. Sistemas compativeis

Sistemas compativeis com NMEA 2000

» FischerPanda - «Interface» de comunicagéo de Acionamento Elétrico - NMEA 2000®

* Vetus - Vetus CANverter
* Combi - Conversor CAN de NMEA
» WaterWorld - WaterWorld NMEA-Connect

Sistemas e controladores compativeis com CANopen
Sistemas compativeis com E-drive:

* Oceanvolt
« Krautler
e Torkmar

Controladores de motor de instalagdo rapida compativeis:

» Sevcon Gen4 AC
» Série Curtis F

» Série Curtis 123X série E/ES

2000W ob

©3

Settings

Pagina 18
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4.8.2. Como integrar

A péagina Embarcacéo pode combinar os dados de diferentes origens, como o GPS e os sistemas de propulsao elétrica. A
integracdo é possivel através dos dispositivos Victron, das redes NMEA 2000, CANopen ou de solugdes personalizadas. As
opgdes seguintes mostram como conectar os dados de GPS e propulsdo ao dispositivo GX.

GPS

Rato GPS através de USB - consulte Conectar um
GPS USB [43]

GPS através de NMEA 2000 - consulte Ligar um
GPS NMEA 2000 [45]

Victron Energy GX GSM ou LTE 4G com antena
GPS - consulte GX LTE 4G [95]

Integracdo Node-RED personalizada

Propulsao Elétrica

Victron Energy SmartShunt, configurado para
Medidor de Energia CC — Acionamento Elétrico
- consulte Modo de monitorizagao da carga

CC [33]

E-Drive através de NMEA 2000 - consulte Ligar um
NMEA 2000 E-Drive [91]

Integracdo CANopen - consulte Compatibilidade
de CANopen E-drive [87]

Integracéo Node-RED personalizada

4.8.3. Exemplos de integragao

Exemplo 1: SmartShunt

Para barcos com apenas um SmartShunt a medir um
acionamento elétrico, a pagina Embarcacdo mostra:

Poténcia E-drive
Tempo restante
Poténcia CA total
Poténcia CC total

SoC% da bateria

Exemplo 2: SmartShunt com GPS

Igual ao Exemplo 1, com GPS. A péagina
Embarcagédo mostra:

Poténcia E-drive
Tempo restante
SoC% da bateria

Velocidade da embarcagdo GPS

< Settings ~ Devices  JNVSBITRUNLIES

Motor RPM 370RPM
Motor Temperature 25

Power 405W
Voltage 47.20V
Current 8.60A

Device

&

© Staus

Monitor mode DC Energy Meter

DC meter type Electric Drive

Aux input Temperature

S 1513

10h 33m
me To Go & Motordrive
s N—

@ 98% 2400W s01We
— o~

%
0

Exemplo 3: Motor de propulsao integrado através de NMEA 2000

Pagina 19
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Para a propulséo integrada através de NMEA 2000,
a pagina Embarcagao mostra: o

S 2 1034 F "y @

* SoC% da bateria
* Tempo restante 7 4 =

=4 «
» Poténcia CA total i 92 2000W &
+ Poténcia CC total ] N \ /

1050 2032
* Poténcia E-drive
104 0h 0

» Diregéo de E-drive: avanco / neutro / ré (F/N/R) 2 9 o i ja @

Notifications Settings

* RPM de E-drive

Exemplo 4: Motor de propulsao integrado através de NMEA 2000 com GPS

Igual ao Exemplo 3, com GPS. A péagina
Embarcag&o mostra:

* SoC% da bateria

10h33 b
« Tempo restante FNR

[ 989 3-9 513W

* Poténcia E-drive

» Diregéo de E-drive: avango / neutro / ré (F/N/R) 1950

* RPM de E-drive

* Velocidade da embarcagdo GPS

Exemplo 5: Monitorizacdo de temperatura

A monitorizagdo da temperatura esta desativada por 1083 B *
defeito.

Aceda a Definigoes — Geral — Visualizagao e
Aspeto — pagina Embarcacao e ative Apresentar
temperaturas.

* Temperatura de bateria

i 90
» Temperatura do refrigerante
43

* Temperatura do controlador

* Temperatura do motor
11° 38° 50° 40°
Exemplo 6: Autonomia e consumo

E necessario ligar um GPS e E-drive para visualizar
a autonomia e o consumo.

00
1"
D)

* O consumo ¢é calculado ao longo de uma janela
movel da ultima milha nautica.

« A autonomia é estimada com o consumo, o SoC J
da bateria, a capacidade da bateria e o limite
de descarga. Tenha em atengdo que os sistemas
com informacgao indisponivel (p. ex., a capacidade ™
da bateria) ndo podem apresentar a autonomia 43
estimada.

5

6 . O 7000W &b
2000 1165

* Os valores do consumo e da autonomia utilizam

as unidades configuradas no menu Unidades de a 9 O Il Q ey
Dados Boat Brief Overview Levels Notifications Settings

Exemplo 7: Estado de carregamento

EEEEEEEEE
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» Estado detalhado da bateria quando néo estiver S m 1020 B "4 @
ligado nenhum GPS ou E-drive.
* Um indicador mostra quando a energia do cais
esta ligada. % Battery
> o “
-We
wsoon | 90%
| 26.94V 3000W ' 4
Charging
L ]
a ) 0 Il a S
Boat Brief Overview Levels Notifications Settings
(M), victron energy
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4.8.4. Configuragao e monitorizagao do dispositivo GX

A péagina Embarcacéo pode ser personalizada de acordo com as suas preferéncias. Selecione as unidades de dados que melhor
se adaptam a sua aplicagéo, enquanto a escala do medidor para poténcia, velocidade e RPM ¢é definida automaticamente ou
pode ser ajustada manualmente, se necessario.

Para ativar a pagina de Embarcacao, aceda a ( Yo wrmmmy wrey—

* Definicbes — Geral — Visualizagéo e Aspeto — Enabled «
pagina Embarcacao e ative-a.

< Settings General Display & Appearance m

Temperature Celsius
Volume Cubic meters
Configure as suas unidades de dados preferidas ey ponen(fetts)
através de EES
e . . R - Format 52.34489, 5.22008
* Definigdes — Geral — Visualizagdao e Aspeto —
Unidades de dados: Speed Unit Knots
* Poténcia, corrente ou misto (CAem W e CC em
A) < Settings General Display & Appearance
X , Maximum current: AC in 2 connected 0.0A
* Velocidade em km/h, mph ou nés
Maximum current: no AC inputs 2.2A
Os valores minimo e maximo para os medidores de DC output
poténcia, velocidade e RPM podem ser configurados Maximum power ( 750w |
através de Solar
* Definigdes — Geral — Visualizagdao e Aspeto — Maximum power 1284w
Intervalos de medigdao minima e maxima. Boat page
Maximum power 5000W
Max Speed 20kn ]
Max RPM 3000RPM
Monitorizagao do dispositivo GX
Um controlador de motor ou E-drive ligado aparece
na lista Dispositivos e proporciona informagdes
como:
» Parametros de CC (tensao, corrente e poténcia)
* RPM do motor
< Settings Devices @
* Diregéo do motor e 51.80V | 449A | 2320W
* Temperatura do motor Motor RPM 1987RPM
+ Temperatura do controlador Maotoridkection F
L X X B Motor temperature 45
* Opgao para ajustar como diregdo do motor
invertida Controller temperature 38
Esta opgéo inverte a diregdo do motor mostrada Motor:clisection inveried
na pagina Embarcagao. Para os casos em Davios

que a instalagéo fisica do motor resulta numa
comunicagao da direcao invertida. Ativar esta
opgao afeta apenas a representagao visual na
«interface» do utilizador e nao altera a rotagéo real
do motor ou a configuragédo do controlador.

* Submenu Dispositivo

E POWER

{((@}}}vigt(on energy

Pagina 22 Interface do Utilizador



Cerbo GX Manual

< Settings Devices Starboard engine @Z
Connection VE.Can
O menu Dispositivo proporciona informagao adicional Beoduct Curtis motor controller
ao E-Drive ou controlador do motor ligado e Name
permite definir um nome personalizado para uma
identificagao clara. —— R
VRM instance 103
Serial number 12345678

E POWER

{(@}}viqtgon energy
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4.8.5. Integracdo CANopen para sistemas de propulsao elétrica

O Venus OS é compativel com o perfil CANopen para integrar sistemas de propulsao elétrica e controladores de motor Sevcon e
Curtis, o que permite realizar a monitorizagdo na pagina GX de Embarcacao e no VRM.

* Os dados do motor e de RPM s&o atualizados oito
vezes por segundo para uma animagéo fluida dos b Motordrive

medidores _I 7 8 5 W

» O dispositivo GX apresenta notificagdes e
mensagens de erro recebidas dos sistemas e dos 200
controladores CANopen compativeis. RPM

A Starboard engine
Controller Overcurrent (fault type: 2)

4.8.6. Assisténcia para configuragao de varios cascos / dois motores

O Venus OS é compativel com configuragdes de varios cascos / dois motores.

Nos sistemas de acionamento elétrico duplo, os seguintes pardmetros sdo compativeis:

» E-drives direito e esquerdo configuraveis

* As RPM e a diregdo de acionamento sédo
apresentadas separadamente por acionamento 1 l

» Diregéo de acionamento por motor

» Poténcia de propulsao agregada de ambos os E-
drives

1050

+ E apresentada a produg&o de energia pelo E-drive 104:0h O

(a carregar a bateria ou alimentar as cargas)

< Settings ~ General  Display & Appearance @
Enabled «
Left E-drive Port engine [12345678]
Right E-drive Starboard engine [12345678]

Quando os dois motores estiverem ligados, a

configuragédo da pagina Embarcacéo (Definigoes
— Geral — Visualizagdo e Aspeto — pagina { setings  Genewal  Display & Appearance  Boatpage @
Embarcagéao) proporciona mais opgdes e permite

atribuir o E-drive ao lado esquerdo e direito, e ©
respetivamente. E-drive with VRM instance #99 O
E-drive with VRM instance #100 O
E-drive with VRM instance #102 O
Starboard engine [12345678] @®
E-drive with VRM instance #104 O

(M) Victron energy
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4.8.7. Monitorizagcao VRM

Advanced

Os dados relevantes para o sistema de propulsao
elétrica séo disponibilizados no VRM, incluindo os
dados detalhados na secgédo Avangado do VRM.

nnnnnnnnn
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4.9. Pagina de Estado de suporte (verificagoes de modificagoes)

A pagina de verificagdo de Modificagdes esta disponivel em Definicdes — Geral. Fornece uma indicagéo clara se o dispositivo
GX esta a ser executado na sua configuragao padrao ou se foi modificado.

Esta pagina ajuda os utilizadores, instaladores e distribuidores a reconhecer rapidamente as modificagdes no sistema e, se
necessario, a restaurar o dispositivo para a sua configuragéo padrao. Isto reduz o tempo gasto com suporte e resolugao de

problemas.

Para verificar o estado do suporte:

1. Aceda a Definicoes — Geral — Estado do
suporte (verificagdo de modificagoes).

2. Reveja o estado exibido:

* Padrao - itens apresentados a verde,
significando que n&o foram modificados.

* Modificado — itens apresentados a laranja,
significando que o item foi alterado em relagdo
a sua configuragao padréao.

Nota: Os artigos apresentados a laranja séo
suportados e fornecidos pela Victron Energy. No
entanto, a utilizagao incorreta pode afetar a
estabilidade do sistema. Durante a resolugéo de
problemas, desative primeiro estes itens.

O dispositivo GX também monitoriza o espago livre
na particdo de dados e emite um alarme quando o
espaco disponivel desce abaixo dos 10 %.

Uma particdo de dados completa

o sé € uma preocupagao em
dispositivos GX que executam a
Imagem Venus OS Large [125]
imagem ou em sistemas que
foram modificados para utilizagao
avancgada.

Para aumentar o espaco livre, siga as instrugdes na
documentagao do Victron Node-RED/Signal.

& J

< SETRCRNC S Support status (modifications checks)

Support status

Device model

HQ serial number

Data partition free space

User SSH key present
Modifications

Custom startup scripts

File system (rootfs) status
Firmware

Installed firmware version
Installed image type
Latest official firmware version installed?

Update the firmware to fix the modified state

HQ23364TDTK

v3.70~34
Large

No, v3.65 is available

Press to update to v3.65

Integrations
Modbus TCP Server

Signal K Disabled
Node-RED Disabled
Items colored orange are supported and provided by Victron Energy, but using them incorrectly can affect
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4.10. Perfil de seguranc¢a da rede

A definicdo do perfil de seguranga da Rede permite controlar a forma como os dados sao intercambiados localmente (através de
Ethernet ou WiFi) remotamente (através de VRM).

Pode escolher entre trés perfis:

Remote Console

Network Security Data transmission
*
Profile Locally via Ethernet or WiFi Via VRM L
https only**
Secured Over https onl
password protected*** Access depends on user access psomy
level for that installation in VRM:
http and https
password protected Admin and Technician can access
without asking for a password. Over https or http
by user option
Unsecured http and https User has no access.

not password protected

» * Ao atualizar de uma versao anterior a v3.50, o perfil ¢ definido automaticamente para corresponder as definigdes
configuradas previamente da rede e da Consola Remota. Os novos dispositivos enviados com v3.50 ou posterior tem a
predefinicdo como Seguro.

* ** Todos os acessos em http serdo redirecionados para o https equivalente.

* ***Nas novas unidades enviadas com a versao v3.5 ou posterior, a senha do dispositivo predefinida € o mesmo nimero de
seis digitos PIN usado no Bluetooth, impresso na caixa exterior no dispositivo GX. Ao efetuar a atualizagédo do dispositivo GX
existente, o perfil de segurancga é configurado automaticamente para corresponder as definicdes do utilizador, como a ativagao
da Consola Remota em LAN e a protegdo da senha.

< Network security profile

Secured fe)

As alteragdes no perfil de seguranga podem ser efetuadas em
Definicoes — Geral — Acesso e seguranga — Perfil de Weak e}
seguranca da rede local no menu Definicdes. e

Unsecured @

Dados do Perfil de seguranca da rede

A definigdo do perfil de seguranca de Rede aplica-se exclusivamente ao acesso a rede local. Nao afeta a definicdo do acesso
de dispositivo fisico ou acesso no ecra (Utilizador / Utilizador e Instalador), que sdo configuradas em separado.

» Ao aceder a Consola Remota na LAN através HTTPS, o navegador visualiza uma adverténcia de certificado. Isto deve ser
aceite para avangar.

» Depois de iniciar a sesséo na Consola Remota em LAN ou WiFi, a sessao de navegador continua ativa durante 365 dias antes
de solicitar um inicio de sess&o novo.

Integracao da aplicacao Marine MFD [151]: A Garmin requer que esta opgao esteja definida como Nao
Seguro; caso contrario, a aplicagéo néo sera apresentada. Noutras marcas, a definicdo recomendada é Nao
Seguro; caso contrario, pode ser apresentada continuamente uma mensagem de inicio da sessao.

Recuperar uma senha perdida de acesso de rede

Se a senha de acesso da rede se perder, pode ser reiniciada com um dos seguintes métodos, dependendo do modelo de
dispositivo GX:

» Prima e mantenha premido o botao fisico para reiniciar todas as senhas, incluindo a senha de acesso a rede. Apos o reinicio,
a senha é reposta para a sua predefinigao (se o dispositivo tiver sido enviado com uma). Para dispositivos sem uma senha
instalada de fabrica, esta agéo vai desativar a senha de acesso a rede.

* Introduza uma «pen» USB configurada para «Repor predefinicdes de fabrica» e reinicie o dispositivo. Consulte
emProcedimento para reinicializar os valores de fabrica [224] as instrugdes para criar uma «pen» USB.

Notas:

nnnnnnnnn
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» A senha do dispositivo pode ser alterada e deve ter, pelo menos, oito carateres de extensao.

* O PIN Bluetooth mantém-se fixo em seis digitos, de acordo com as normas Bluetooth.

.........
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4.11. Modo de demonstragao

O Venus OS inclui um modo de demonstracdo. O modo de demonstragao simula uma instalagédo completa, reproduzindo dados
pré-gravados do dispositivo, para que o dispositivo GX se comporte como se estivesse ligado um equipamento Victron real. E (til
para:

» Demonstracédo do produto e das funcionalidades de monitorizagéo a um cliente, num «showroom» ou numa exposi¢éo, sem
precisar de uma instalagdo completa.

» Formagao: explorar os menus, as paginas de visado geral e as notificagdes de um sistema realista.

« Avaliar as integragbes como o Portal VRM, a aplicacdo Marine MFD HTML5, Modbus TCP, MQTT ou Node-RED, sem
«hardware» ligado.

Ativar o modo demonstragiao

1. Abra a Consola Remota ou utilize o monitor integrado (dispositivos GX com um ecra).
2. Aceda a Definigdes — Geral — Modo de Demonstragao.

3. Selecione uma das demonstragdes disponiveis:

+ Demo ESS: Um Sistema de Armazenamento de Energia ligado a rede elétrica: inversor/carregador, carregador solar
MPPT, inversor PV, medidor de rede e monitor de bateria.

» Demonstragao de embarcacao / caravana 1: Uma instalagdo moével: inversor / carregador, carregador solar MPPT, duas
baterias (servigo e propulsor hidraulico / proa), quatro emissores de depdsito (agua potavel, combustivel, 6leo, aguas
negras) e um sensor de temperatura sem fios.

+ Demonstracdo de embarcacéao / caravana 2: Uma instalagdo mével mais extensa: inversor/carregador, alternador,
carregador solar MPPT, diversas baterias, depdsitos de agua potavel, de aguas negras e de «diesel» e varios sensores de
temperatura (frigorifico, congelador, cabine, ambiente exterior).

Em seguida, os dispositivos simulados sédo apresentados na lista de dispositivos e nas paginas da visdo geral, com dados
variaveis em tempo real. Um indicador no canto superior esquerdo mostra que o dispositivo GX esta no modo de demonstragao.

Para parar, volte a definir o modo de Demonstragdo como Desativado.

= 12:23 @ = = 12:23 @
Generator El Inverter/ Charger O Losds
483W Pass-thru 3615W
[T ... ... . N | —

L2 00.00A;
L3 00.00A;

Disabled

(o]

78%
27.0V 8.2.

ESS demo

(o]

@874W |

|
|
|
i A
‘O Solar Yield | Battery 28°
3482W ) 29%
Today:603kWh “— Charging u 00.00A
L2 00.00A
[T [T 254V 69A 123w L3 00.004

9 o 1 ®  ® 9 o i 0 @

Brief Overview Levels Notifications Settings

6.25kWe

Boat/Motorhome demo 1

]

Boat/Motorhome demo 2

Como funciona

.

Iniciar uma demonstragéo adequa algumas definicdes ao sistema simulado e a «interface» do utilizador ndo reage durante a
reconfiguragéo do sistema. Reveja as definigdes relevantes para a sua instalagdo apés desativar o modo de demonstragéo.

» Enquanto o modo de demonstragéo estiver ativo, a comunicagdo com dispositivos ligados reais (VE.Bus, VE.Direct, VE.CAN,
USB e outros) sera suspensa. Os dispositivos reais ndo seréo visiveis ou monitorizados até que o modo de demonstragao seja
desativado, ap6s o qual voltardo a ser detetados automaticamente.

» O modo de demonstracédo néo controla o equipamento real: os dados mostrados sdo uma gravagao reproduzida e ajustar os
controlos (por exemplo, interruptor do inversor/carregador ou os limites de corrente) ndo tem efeito nos dispositivos fisicos.

» Os dados de demonstragao sao tratados como dados reais pelo restante sistema. Se o dispositivo GX estiver ligado ao VRM,
os dados simulados serdo registados no Portal VRM e apareceréo no painel e nos graficos. Para manter o histérico do VRM
de uma instalacao limpo, nao deve ativar o modo de demonstragao num dispositivo GX registado numa instalagao de
VRM de produgao.

* O modo de demonstragdo permanece ativo apds um reinicio, até ser desativado no menu.

n Por estas razdes, nunca deixe o modo de demonstragéo ativado num dispositivo GX integrado numa
instalacao real.

(1) victron energy
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5. Conectar produtos Victron

5.1. Multi VE.Bus / Quattro / Inversores

Para efeitos de brevidade, iremos denominar todos os Multis, Quattros e Inversores como produtos VE.Bus.

Compatibilidade em dispositivos GX
O firmware VE.Bus mais antigo compativel com o Cerbo GX é o 111.

A tabela seguinte indica a compatibilidade com base na versédo do microprocessador do dispositivo VE.Bus:

Microprocessador do dispositivo VE.Bus Suporte do dispositivo GX

18XXXXXX Nao
19xx111 Sim
20xx111 Sim
26XXXXX Sim
27XXXXX Sim
Notas:

* Os dois primeiros digitos indicam a versdo do microprocessador.

» Os ultimos trés digitos indicam a versao de firmware do VE.Bus.

Utilizagao do terminal de ligar / desligar remoto

Para Multi, Quattro e EasySolar:

» Nao é possivel utilizar o cabegalho de Ligar / Desligar Remoto com um dispositivo GX.
» Mantenha a ligag&o de fabrica: um fio entre o terminal da esquerda e do meio.

» Se for necessario desativar o sistema, utilize o Assistente do Interruptor de Seguranca.

Nota: A limitagao anterior ndo é aplicavel a: MultiPlus-Il, Quattro-1l e EasySolar-ll. Sdo compativeis com o Ligar / Desligar
Remoto em conjunto com os dispositivos GX.

Ligagoes do sistema

‘ Q Nao misture as portas VE.Bus num dispositivo GX com as portas Ethernet ou VE.Can / BMS.Can. ’

Produto VE.Bus Unico

» Faca a ligagdo a uma das portas VE.Bus no dispositivo GX.

» Use cabo RJ45 UTP normal (consulte a tabela de pregos).

‘ n Deixe as portas VE.Bus néo utilizadas abertas. Nao introduza os terminadores VE.Can RJ45 azuis nestas ]
portas.

Sistemas VE.Bus em paralelo, de fase dividida e trifasicos

 Para ligar varios produtos VE-Bus, configurados como um sistema VE.Bus em paralelo, de fase dissociada ou trifasico,
conecte o primeiro ou o ultimo produto VE.Bus na cadeia a porta VE.Bus do dispositivo GX.

» Use cabo RJ45 UTP normal (consulte a tabela de precos).

‘ n Deixe as portas VE.Bus nao utilizadas abertas. Nao introduza os terminadores VE.Can RJ45 azuis nestas J
portas.

Sistemas VE.Bus com baterias de litio e VE.Bus BMS (apenas v1)

O seguinte é aplicavel apenas ao VE.Bus BMS V1, para ndo ser confundido com os sucessores VE.Bus BMS V2 ou VE.Bus
BMS NG.

Ligacao de dispositivo GX

nnnnnnnnn
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+ Ligue o dispositivo GX a tomada do MultiPlus/Quattro VE.Bus, ndo a tomada do painel Remoto.
* Em alternativa, ligue um dos Multi / Quattro no sistema.

» Também é possivel combinar um MultiPlus/Quattro com um VE.Bus BMS e um Controlo Multi Digital. Ligue simplesmente o
Controlo Multi Digital a tomada RJ45 no VE.Bus BMS rotulada como Painel Remoto.

Limitagoes

« O controlo Ligar / Desligar / Apenas carregador vai ser desativado automaticamente no menu do dispositivo GX quando for
detetado um VE.Bus BMS.

» Também é possivel combinar um MultiPlus / Quattro com um VE.Bus BMS e um Controlo Multi Digital. Ligue simplesmente o
Controlo Multi Digital a tomada RJ45 no VE.Bus BMS rotulada como Painel Remoto.

» As definicdes do limite da corrente de entrada continuam disponiveis através do dispositivo GX, mesmo com um VE.Bus BMS.

Desligamento automatico com bateria baixa

» Para ativar o desligamento automatico no dispositivo GX com bateria baixa:

+ Ligue o terminal Power In V+ no dispositivo GX a saida de Desconexao da Carga do VE.Bus BMS.
+ Certifique-se de que o dispositivo GX e o VE.Bus partilham o mesmo negativo da bateria (GND).

Combinar o Cerbo GX com um Digital Multi Control

Tanto um dispositivo GX como um Controlo Multi Digital (DMC) podem ser ligados ao mesmo sistema VE.Bus. No entanto, deve
ter em conta:

» Os controlos de Ligar / Desligar e Apenas carregador no dispositivo GX estao desativados quando um DMC estiver presente.

» O limite da corrente de entrada é definido através do Controlo Multi Digital. Esta definicdo tem precedéncia e sobrepde-se ao
dispositivo GX. Nao pode ser ajustada no dispositivo GX nesta configuragao.

Conectar varios sistemas VE.Bus a um Cerbo GX

Apenas um sistema VE.Bus pode ser ligado diretamente as portas VE.Bus integradas do dispositivo GX. Para ligar mais
sistemas, considere as seguintes opgodes:

Opcao 1: Utilizar uma interface MK3-USB
Este método permite ver varios sistemas, mas com uma funcionalidade limitada:

» Apenas o sistema conectado as portas VE.Bus integradas contribui com dados para as paginas da Visdo Geral.

» Todos os sistemas ligados aparecem na Lista de Dispositivos e estéo incluidos nas estatisticas de energia do VRM.

O controlo DVCC e ESS aplica-se apenas ao sistema ligado diretamente nas portas VE.Bus integradas.

Adicionalmente, os sistemas ligados através de MK3-USB n&o s&o compativeis com o controlo DVCC e seguem a sua
configuragdo interna para carregar / descarregar.

» Existe uma opgéo (Definicdes — Configuragédo do Sistema — Controlo de Carga) para ativar o controlo do BMS de um
inversor/carregador secundario ligado a um dispositivo GX através de uma interface MK3-USB. Quando ativado, o dispositivo
secundario seguira os valores de CVL e DCL fornecidos pelo BMS ligado via CAN.

» Alogica de ligar / desligar o gerador é aplicavel apenas ao sistema ligado diretamente.

» Nos sistemas ESS, apenas o sistema conectado as portas VE.Bus integradas participa nos mecanismos ESS. Os outros séo
visiveis apenas na Lista de Dispositivos.

Opcao 2: Utilize VE.Bus a interface VE.Can (ASS030520105)

* Nao recomendado - € um produto ndo aprovado.
* Requer uma interface por sistema VE.Bus.

» O VE.Can deve ser terminado e alimentado adequadamente. Consulte mais informag&o no livro branco de comunicacéo de
dados, P17.

Fungodes adicionais proporcionadas por um dispositivo GX para os produtos VE.Bus
Quando estiver ligado a Internet, o dispositivo GX permite o seguinte:

» Configuragéo remota por VRM - consulte o manual de VE.Configure Remote para obter mais informagéo, os requisitos do
sistema e os passos especificos para aceder a esta fungao.

» Atualizagdes remotas de firmware VE.Bus — consulte o manual das Atualizacbes Remotas do Firmware VE.Bus.
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5.1.1. Aplicagéo Microgrid

Numa Microrrede Victron, na qual varios «Power Banks» (bancos de poténcia) independentes partilham um barramento CA para
formar um sistema fora da rede descentralizado e escalavel sem um controlador central; recomenda-se um dispositivo GX para
cada «Power Banky.

Enquanto os inversores/carregadores abordam a partilha de carga descentralizada de uma forma independente através do
controlo de Estatismo Hibrido, o dispositivo GX proporciona uma visibilidade e diagnéstico local essenciais:

Monitorizagao e diagnéstico local: Pode ser ligado ao inversor/carregador local através de VE.Bus para apresentar o estado
operacional em tempo real, o estado de carga da bateria (SoC) e a frequéncia do barramento CA (o indicador chave em tempo
real da carga da Microrrede global).

Verificagdo da configuragao: Efetua a leitura e a apresentacéo dos parametros ativos do Estatismo Hibrido diretamente a
partir das definigdes do «firmware» do inversor/carregador, permitindo aos instaladores verificar a coeréncia da configuragao
entre os «Power Banks» durante a colocagdo em servico.

Integracao do sistema: Recolhe dados de fontes CC locais (como carregadores solares MPPT ou monitores de bateria)
através de VE.Direct ou VE.Can.

Monitorizagao remota: Carrega os dados do «Power Bank» local no portal de Monitorizagdo Remota Victron (VRM). Em
combinagao num Grupo de Instalagdo do VRM, os dispositivos GX individuais permitem monitorizar, de forma agregada, o
sistema em toda a Microrrede.

Numa Microrrede, os dispositivos GX funcionam de forma independente e ndo comunicam diretamente entre
si. Sera necessario o sistema operativo Venus OS v3.70 ou posterior.

Para obter mais informagéo sobre a concecgéo, configuragéo e utilizacdo de um sistema com varios «Power Banks», consulte o
manual da aplicacao Microrrede.

5.2. Monitorizagao da carga CA

B AC Meter Power [31]

AC load meter

Grid
Lynx Smart BMS HQ24142X9K9 S6% | 2685V | 4154

Lynx Smart BMS HQ24143ZEGE

@ O O O

Lynx Smart BMS Virtual

AC load
MultiPlus-

/3000/70-32 Bulk charging

SmartSolar Charger MPPT 75/15

Todos os tipos de medidores de energia podem ser atribuidos a fungéo de medidor CA.

Para fazer isto, aceda a: Definicdes — Integracbes — Medidores de energia via RS485 — [0_seu_medidor_energia] — Fungéo e
selecione medidor CA como a fungéo (as alternativas incluem Rede elétrica, Inversor PV e Gerador).

S As cargas medidas n&o sao utilizadas em qualquer calculo, apenas na monitorizagao.

5.3. Os monitores de bateria, MPPT, Orion XS e carregadores Smart IP43 com
uma porta VE.Direct

Os dispositivos com uma porta VE.Direct, como os monitores de bateria BMV, carregadores solares MPPT, Orion XS e
carregadores Smart IP43, podem ser ligados diretamente ao dispositivo GX mediante VE.Direct.

Existem dois tipos de cabo VE.Direct disponiveis:

1.
2.

Cabos VE.Direct retos- Pega n.° ASS030530xx.

Cabos de angulo reto VE.Direct - Pega n.° ASS030531xxx, concebido para minimizar a profundidade atras dos painéis de
montagem

Os cabos VE.Direct ttm um comprimento maximo de 10 m e ndo podem ser alargados. Para distancias
maiores, utilize uma interface VE.Direct para USB com um cabo de extensdo USB ativo.

Interface VE.Direct para VE.Can (uso limitado)

A interface VE.Direct para VE.Can apenas pode ser utilizada com:
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* BMV-700

* BMV-702

A\ Nzo compativel com:

* BMV-712

» Carregadores solares MPPT
* Inversores VE.Direct

Esta interface ndo pode converter dados para estes dispositivos em mensagens CAN-bus.
Se utilizar uma interface VE.Direct para VE.Can:

» Certifique-se de que a rede VE.Can esta terminada e alimentada.

» Consulte as instru¢des de alimentagdo em P17 no Caderno branco de comunicacéo de dados Victron.

S Esta interface nao esta aprovada e nao é recomendada nas instalagées novas.

Ligar mais dispositivos VE.Direct ao seu Cerbo GX que portas fisicas VE.Direct

Se precisar de ligar mais dispositivos VE.Direct do que as portas VE.Direct existentes, dispde das seguintes opgdes:
 Utilize a interface VE.Direct para USB.

« Utilize um hub USB se precisar de mais portas.

Consulte a secgao Visdo geral de ligacdes [4] para obter detalhes sobre o nimero maximo de dispositivos VE.Direct que podem
ser ligados.

Notas sobre os MPPT VE.Direct mais antigos

Alguns modelos mais antigos, como o MPPT 70/15, ndo sdo compativeis com os dispositivos GX, exceto se fizerem uma revisdo
do hardware minima:

» O dispositivo deve ser do ano / semana 1308 ou posterior.

» As atualizagdes de firmware n&o resolvem a incompatibilidade com os modelos anteriores.
Para identificar o seu modelo:

» Verifique 0 nimero de série impressa no roétulo posterior.

» Exemplo: HQ1309DERA4F significa 2013, semana 09, que é compativel.

5.3.1. Modo de monitorizagao da carga CC

Pode utilizar um SmartShunt ou BMV-712 para monitorizar circuitos CC individuais, em vez de todo o sistema de bateria. Para
fazer isto, altere a definicdo do modo de Monitor de Monitor de Bateria para Medidor de Energia CC através da VictronConnect.

Tipos de medidor CC disponivel
Quando o modo de Medidor CC estiver selecionado, os seguintes tipos podem ser atribuidos na VictronConnect:

» Fontes: Carregador solar, carregador edlico, gerador de eixo, alternador, célula de combustivel, gerador de agua, carregador
CC-CC, carregador CA, Fonte genérica

« Cargas: Carga genérica, acionamento elétrico, frigorifico, bomba de agua, bomba de residuos de porao, sistema CC, inversor,
aquecedor de agua

Integracdo em dispositivos GX

Quando estiver ligado ao Cerbo GX, o tipo de medidor selecionado, a corrente (A) e a poténcia (W) sdo visualizados na interface
do utilizador e enviados ao Portal VRM para monitorizacéo.

Caso especial: Tipo "Sistema CC"
Se estiver configurado como «Sistema CC», o Cerbo GX oferece uma funcionalidade alargada para além do registo de dados:

1. Avisualizagdo da poténcia do Sistema CC agrupa as leituras de todos os SmartShunt configurados com o tipo de sistema
CC. Isto apoia os sistemas multilocalizagdes como, por exemplo, os sistemas CC em ambos os cascos de um catamara.

2. A Limitagéo da corrente de carga DVCC é ajustada de forma dindmica: O dispositivo GX compensa as cargas CC ao definir
os limites da corrente de carga para Multi, Quattro e Carregadores solares. Por exemplo:
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» Se uma carga CC de 50 A estiver a ser medida
» E a bateria comunicar um CCL (limite da corrente de carga) de 25 A

» O sistema vai definir um limite de 75 A para as fontes de carregamento — O que resulta num comportamento de
carregamento otimizado para iates, veiculos de lazer, autocarros e outros sistemas com cargas CC significativas.

Notas e limitagoes:

» Esta funcionalidade esta disponivel apenas para os equipamentos SmartShunt e BMV-712. Nao disponivel para os BMV-700
ou BMV-702.

* O modo de Monitor pode ser configurado com a VictronConnect diretamente no SmartShunt ou BMV-712. Para obter as
instrugdes de configuragdo, consulte 0 manual do produto BMV-712 ou SmartShunt na pagina do produto Monitor de Bateria.

» A fungéo de saida NMEA 2000 nao é compativel com os tipos de medidor CC. Por exemplo, se um SmartShunt estiver
configurado para medir a saida de um alternador, os seus dados n&o estéo disponiveis através de NMEA 2000.

5.4. Dispositivos VE.Can
Para conectar um produto a uma porta VE.Can, use um cabo RJ45 UTP normal (disponivel com conectores retos e curvos).
Importante:

Efetue a terminagéo da rede VE.Can em ambas as extremidades com o terminador VE.Can. Uma bolsa com dois terminadores
vem incluida em cada produto VE.Can. Terminadores adicionais estdo disponiveis em separado.

Notas sobre a compatibilidade
* O MPPT 150/70 deve executar o firmware v2.00 ou mais recente para funcionar com os dispositivos GX
« Um painel de controlo Skylla-i e um painel de Controlo lon podem ser utilizados em conjunto nos dispositivos GX

» Todos os dispositivos VE.Can alimentam a rede VE.Can, pelo que n&o é necessaria uma fonte de alimentagéo VE.Can
separada

» Os conversores de protocolo (p. ex., a interface VE.Bus para VE.Can e BMV para VE.Can) ndo alimentam a rede VE.Can

VictronConnect - Assisténcia Remota (VC-R)

Os seguintes produtos VE.Can também sao compativeis com a fungédo VictronConnect - Assisténcia Remota (VC-R), permitindo
a configuragao e monitorizagédo por VRM. Para mais informagao, consulte o manual VictronConnect.

Lynx Shunt VE.Can Sim -

Lynx Smart BMS, Lynx BMS NG Sim -

Inversor RS, Multi RS e MPPT RS Sim Também dispdem de V\/EEP(i;I::tE,;:S\/C(ii\sm ser conectados por
MPPT Blue/Smart Solar VE.Can [1] Sim Modelos Tr e MC4

Skylla-i e Skylla-IP44/-IP65 Sim Requer o «firmware» v1.11

[l Todos os carregadores solares VE.Can, exceto o muito antigo (caixa retangular grande com ecra) BlueSolar MPPT
VE.Can 150/70 e 150/85

5.5. «Interface» VE.Can

O Cerbo GX tem duas portas VE.Can totalmente funcionais. Sdo independentes em relagdo aos dados e ao dispositivo ligado.
Uma esta rotulada como VE.Can 1 e isolada galvanicamente, a outra rotulada como VE.Can 2 e néo esta isolada.

» 2 x portas totalmente configuraveis VE.Can (a VE.Can 1 esta isolada)

» As portas podem ser definidas como:
» VE.Can (250 kbit/s, por defeito)

* BMS-Can (500 kbit/s)
» CAN-bus BMS (250 kbit/s)
» Outros perfis CAN compativeis como RV-C

Instrugoes de utilizagao
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» VE.Can (250 kbit/s, por defeito)
+ Para dispositivos Victron como:
* MPPT VE.Can

+ Skylla-IP65
* Lynx Shunt VE.Can
* Lynx Smart BMS e Lynx Smart BMS NG
* Instale ambas as extremidades utilizando os terminadores VE.Can incluidos

* BMS-Can (500 kbit/s)

» Para baterias de litio geridas (p. ex., BYD, Pylontech, Freedomwon)
+ Efetue as terminagées no dispositivo GX com o terminador incluido
+ Siga as instrugdes do fabricante da bateria para efetuar a terminagéo no lado da bateria

Importante

* O VE.Can e o BMS-Can n&o devem partilhar o mesmo barramento

» Se ambos forem necessarios, utilize um dispositivo GX com dois barramentos separados CAN (p. ex., Cerbo GX MK2 ou
Ekrano GX)

Configuracao da porta

* Acesso da Consola Remota:
+ Definicdes — Conectividade — Porta VE.Can 1/ 2 — Perfil CAN-bus

 Defini¢gdes por defeito:
+ VE.Can: 250 kbit/s

Notas

» Algumas unidades BMS usam o perfil CAN-bus BMS em (250 kbit/s). Deve liga-las a porta VE.Can e definir o perfil apropriado
(VE.Can e CAN-bus BMS (250 kbit/s).

« Utilize apenas as baterias indicadas na lista de compatibilidade da Victron para assegurar uma comunicacao correta. As
restantes ndo sdo compativeis.

5.6. Inversor RS, Multi RS e MPPT RS

O inversor RS, o inversor RS Solar e o Multi RS estédo equipados com interfaces VE.Direct e VE.Can. No entanto, para estes
produtos:

» Um dispositivo GX deve ser ligado através de VE.Can.
» A VE.Direct ndo pode ser utilizada para ligar estes dispositivos a um sistema GX.

A interface VE.Direct nestes modelos destina-se unicamente a programagao, através de um adaptador VE.Direct para USB.
Excecado: MPPT RS

O MPPT RS pode ser ligado a um dispositivo GX, quer através de VE.Direct, quer de VE.Can, dependendo dos requisitos do
sistema e das portas disponiveis.

5.7. Série BMV-600

» Conecte o BMV-600 com o cabo VE.Direct para BMV-60xS. (ASS0305322xx).

5.8. Caixa DC Link
» Ligue a caixa DC Link com o cabo RJ12 fornecido. Em seguida, ligue o BMV-700 ao Cerbo GX.

5.9. Adaptador para Emissor Resistivo de Depdsito VE.Can

Consulte o manual do adaptador do emissor do depdsito resistivo VE.Can para obter informagéo sobre o adaptador.

Indicagoes de ligagao
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Utilize um cabo normalizado RJ45 RJ45 UTP para ligar o adaptador a uma rede VE.Can.

» Efetue a terminagédo na rede VE.Can em ambas as extremidades com os terminadores VE.Can.
Uma bolsa com dois terminadores vem incluida em cada produto VE.Can.

Estao disponiveis mais terminadores em separado (Pega n.° ASS030700000).

Certifique-se de que o CAN-bus esta ligado.

Consulte o capitulo Alimentacdao no manual do Adaptador de emissor de deposito para obter mais informacéo.

5.10. Ligar um GX Tank 140

O GX Tank 140 é um acessorio para a nossa linha Victron GX de produtos de monitorizagéo do sistema. E compativel com
quatro sensores do nivel do depdsito, com leituras visiveis localmente no dispositivo GX e remotamente através do Portal VRM.

Compatibilidade de entrada
O GX Tank 140 é compativel com:
* Emissores de corrente (de 4 mA a 20 mA)

* Emissores de tensédo (de 0 Va 10 V)

GX Tank 140

Ligacao e alimentagao

» O dispositivo liga-se ao sistema GX através de USB, que
também alimenta a unidade. N&o é necessaria uma fonte de
alimentagao separada para o préprio GX Tank.

Ext. Power Channel 1 Channel 2

» Para simplificar a instalagédo, duas das quatro entradas
proporcionam uma alimentagdo de 24 V integrada para os
emissores compativeis.

+ Os dois canais restantes precisam de uma alimentagao externa, e e T
que pode ser fornecida através do terminal da entrada de "
poténcia com as saidas de fusivel proporcionadas. -

Opcodes de configuragao - =

» Os limites superior e inferior sdo configuraveis, o que oferece [
uma compatibilidade com os sensores de escala parcial (p. ex., - - -
deOVasyV). 49% 15% 26% 98%

» Nas aplicagdes marinhas, os dados do nivel do depdsito podem
ser transmitidos por NMEA 2000, o que permite visualizar o
equipamento de terceiros como MFD (monitores multifungées).

Pode consultar a informagao técnica completa na documentagao
disponivel na pagina de produto do GX Tank 140.
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5.11. Ligar sensores de temperatura Victron com cabos

Os sensores de temperatura da Victron podem ser utilizados para medir e monitorizar varias fontes de temperatura, ndo apenas
as baterias. O intervalo de medigao suportado varia de —-40°C a +70 °C.

Consulte no Resumo de Ligacdes a localizagdo e o niUmero de sensores de temperatura.

Sensor compativel

O sensor correto a utilizar é: ASS000001000 — Sensor de temperatura para Quattro, MultiPlus e dispositivos GX
Nota: N&o é igual ao acessorio do sensor de temperatura, que ndo é compativel com estas entradas.

Notas adicionais

* Apesar de o sensor parecer um olhal de bateria, ndo precisa de ser instalado numa bateria.

» Os sensores nao sao incluidos no dispositivo GX e devem ser encomendados em separado.

Ligacao fisica dos sensores de temperatura

Para ligar os sensores de temperatura:

» O fio do sensor deve ter uma ponteira ou, pelo menos, 10 mm de cobre exposto para assegurar um contacto adequado no
interior do conector do bloco de terminais amovivel.

* Introduza o fio completamente no bloco de terminais.
 Para soltar o fio, pressione a patilha laranja no conector.

Polaridade do fio

» Fio vermelho — Terminal superior

* Fio negro — Terminal inferior

=
Terminal block ASS000001000 - Temperature sensor
Quattro, MultiPlus and GX Device

Os sensores sao ativados (e desativados)
no menu Definigdes — Integragées — Menu

dos sensores do depdsito e temperatura do ¢ settings Integrations
dispositivo GX.

Tank Level input 1 D
Apos a ativagdo, os dados do sensor Tank Level input 2 >
dg temperatura sere; visivel pa Ilst.a.d.e Tank Levellnput3 >
dispositivos e também depois de iniciar a
sessdo no VRM. Temperature input 1 B
Temperature input 2 D

Nota: O Ekrano GX e o Venus GX tém duas
entradas de temperatura, ao passo que o
Cerbo GX tem quatro.

Selecionar o sensor de temperatura no menu

da lista de dispositivos mostra uma viséo geral
do estado do sensor e da corrente e da Status oK
temperatura. A visdo geral também inclui dois

< Heatsink

. _ Temperature 22.0°C
submenus: um para a configuragdo do sensor
e outro para o menu de dispositivo. Setup >
O tipo de temperatura pode ser alterado no Device >

menu Configuragéo. As opgdes disponiveis
séo Bateria, Frigorifico ou Genérico.

3
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< Type
Battery O
Fridge
Generic @
< Setup
. . - T G
Pode ser aplicado um desvio para corrigir a b enere
leitura e a escala pode ser ajustada com um Offset (o]
multiplicador de 1 a 10. Adicionalmente, a
tensdo do sensor pode ser monitorizada. S0
Sensor voltage 2.95V

O menu do dispositivo proporciona informagao

geral sobre o sensor e permite atribuir um

nome personalizado para uma identificagao <
mais simples ao utilizar varios sensores.

Device

Connection Temperature input 1
Product Generic Temperature Input
Product ID 0xA162
Firmware version

VRM instance 23

5.12. Medidor de energia Victron VM-3P75CT e VM-3P5A

O Victron VM-3P75CT e VM-3P5A sao medidores de energia versateis para monitorizar a poténcia monofasica e trifasica e o
consumo de energia. Podem ser utilizados para medir:

» Aligacéo da rede elétrica (na caixa de distribuigéo)
» Saida do inversor PV

» Saida (genset CA) do gerador

» Saida do inversor ou inversor/carregador

O medidor calcula os valores da poténcia de cada fase e transmite os dados a uma taxa de atualizagao elevada em VE.Can ou
Ethernet.

Caracteristicas principais

» Opgodes de comunicagado duplas: VE.Can e Ethernet
» Compativel com dispositivos GX como o Cerbo GX e o Ekrano GX
» Os dados podem ser visualizados no dispositivo GX, na VictronConnect e no Portal VRM

* O VM-3P75CT inclui transformadores de corrente de nucleo dividido para uma instalagdo simples e nao intrusiva

.

O VM-3P5A é compativel com os transformadores de corrente de 5 A comuns (ndo incluidos)

Instalagao

 Siga o procedimento de configuragédo descrito no manual do medidor de energia VM-3P75CT e VM-3P5A.
» Certifique-se de que o medidor de energia estd na mesma rede local que o dispositivo GX ao utilizar a Ethernet.

Ligagao VE.Can: Plug-and-play. Sem necessidade de ativagdo manual.

Ligacao de Ethernet: Apds a instalacéo inicial, o medidor de energia deve ser ativado:
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No menu de dispositivo GX, aceda a
Definigbes — Integragdes — Dispositivos
Modbus — Dispositivos Detetados e ative o
medidor de energia detetado; esta desativado
por defeito quando for instalado e ativado pela
primeira vez.

Em seguida, o medidor fica visivel na lista
de dispositivos e pode ser controlado e

monitorizado. Para obter mais informacgéao,
consulte o manual do medidor de energia.

5.13. EV Charging Station

< Settings  Integrations

A VM-3P75CT HQ23183CME

_

A VM-3P75CT HQ23183CME
Diesel

Lynx Smart BMS HQ24142X9K9

Modbus Devices Modbus Devices

«

W D

25°C 410 21% >
54¢ 26.65V | 10.3A )

A Estacado de Carregamento EV e a Estacao de Carregamento EV NS, com capacidades de carregamento trifasico e
monofasico, integram-se facilmente no ambiente Victron através da ligagao de um dispositivo GX por WiFi. O funcionamento
e a monitorizacgédo sao facilmente geridos por Bluetooth através da aplicacao VictronConnect.

Configure e defina a EVCS conforme as instrugées no manual da Estacao de Carregamento EV. Certifique-se de que:

1. A comunicagdo com o dispositivo GX esta ativada.

2. A EVCS e o dispositivo GX estéo ligados a mesma rede local.

Configuragao do dispositivo GX através de MQTT

1. No dispositivo GX, aceda a: Definigbes —
Integragdes — Servidor Modbus TCP e
ative o Servidor Modbus TCP.

2. Depois aceda a: Definigbes —
Integracdes — Dispositivos Modbus —
Dispositivos detetados e ative a EVCS
detetada.

Nota: As Estagdes de Carregamento EV

conectadas antes de atualizar o dispositivo GX

para a versao de firmware 3.12 serdo ativadas
automaticamente. Os novos dispositivos
devem ser ativados manualmente através do
menu acima.

Depois de ativada, a EVCS vai aparecer
na lista de Dispositivos, na qual pode

ser monitorizada e controlada. Para mais
detalhes, consulte o Manual da Estacao de
Carregamento EV.

O controlo da EVCS também esta disponivel

=

ao tocar no botédo do painel de controlo =
no canto superior esquerdo da «interface» do
utilizador.

< Settings
Enable Modbus TCP Server
Access permissions

Available services

< Settings Integrations
EVCS-HQ22453V7CY

A VM-3P75CT HQ23183CME

A VM-3P75CT HQ23183CME
Diesel

EVCS-HQ22453V7CY

Configuragao do dispositivo GX através de Modbus TCP

1. No dispositivo GX, aceda a: Definicdes —
Integragcdes — Servidor Modbus TCP e
ative Servidor Modbus TCP.

2. Depois aceda a: Definicbes —
Integracdes — Dispositivos Modbus —
Dispositivos detetados, e ative a EVCS
detetada.

Nota: As Estagdes de Carregamento EV

conectadas antes de atualizar o dispositivo GX

para a versao de firmware 3.12 serdo ativadas
automaticamente. Os novos dispositivos
devem ser ativados manualmente através do
menu acima.

< Settings
Enable Modbus TCP Server
Access permissions

Available services

< Settings Integrations.

EVCS-HQ22453V7CY

A VM-3P75CT HQ23183CME

Integrations Modbus TCP Server

Write allowed >

Integrations: Modbus TCP Server

>
«
«
26°C 5649 28 >
Manual Disconnected
«

Write allowed >

>

Modbus Devices Modbus Devices
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Depois de ativada, a EVCS vai aparecer
na lista de Dispositivos, na qual pode

ser monitorizada e controlada. Para mais { settings
detalhes, consulte o Manual da Estacao de AVM-3P75CT HQ23183CME W >

Carregamento EV.
O controlo do EVCS também esta disponivel
no painel de controlo, tocando no bot&o EVCS-HQ22453V7CY Manual | Disconnected >

do painel de controlo S no canto superior
esquerdo da interface do utilizador.

Diesel 26°C 56¢ 28% >

3
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5.14. GX |0-Extender 150

O GX I0-Extender 150 € um médulo de expanséo com ligagdo USB que amplia as portas de E/S disponiveis dos dispositivos
GX, como o Ekrano GX, Nucleo GX e o Cerbo GX.

— e e
A B COM A B COM BAT- Load BAT+
Relay 1 Relay 2 Solid Switch

T A: Blue —[ A: Blue — Load on
B: Orange B: Orange

EE
GX 10-Extender 150 CER

wwwvictronenergy.com

Mode: ON = Output / OFF = Input ”@)}}
Channel 1-4 Channel 5-8

STATE=== === sTATE

12 34 ON 567 8

SIGNAL == = [
[ ] Digital /O Digital /O
T

Preenche a lacuna entre o seu dispositivo GX e o0 mundo externo, criando infinitas possibilidades de monitorizagao, controlo e
automatizagao.

Caracteristicas

» 8 E/S digitais, configuraveis em dois conjuntos de quatro como entradas ou saidas (através do switch DIP).
* 4 Portas PWM, de 0 a 5 V com passos de 0,05 V para regulagéo do dispositivo.

* 2 Relés de retengdo que mantém o seu estado mesmo em caso de falha de energia.

» 1 Chave solida com ligagbes bat-, load e bat+ para os requisitos de comutagao.

A conectividade USB plug-and-play facilita a instalagdo. O GX 10-Extender 150 é simplesmente ligado a uma porta USB
disponivel no dispositivo GX e as entradas/saidas, PWM e relés ficam imediatamente disponiveis para o sistema.

Quer se trate de gerir uma instalagao solar complexa fora da rede, um sistema elétrico maritimo ou uma solugao de energia de
reserva industrial, o GX |0-Extender 150 amplia a sua capacidade de satisfazer requisitos especificos:

* Monitorizagdo de sensores e equipamentos adicionais
» Controlo de dispositivos externos com precisao

» Automatizacdo de respostas complexas do sistema

* Implementagéo de légica de controlo sofisticada

O GX I0-Extender néo se destina a ser utilizado para comutagdo de carga em geral, mas sim para sinalizagdo. Os relés e o
interruptor de estado sélido tém correntes nominais baixas que variam de acordo com a tensao utilizada. Produtos compativeis,
como os da Energy Solutions (Reino Unido), Garmin (EUA) e Safiery, entre outros, serdo mais adequados para aplicagdes de
comutagdo em geral.

Instalagao

Para detalhes de instalagao e especificagdes técnicas, consulte omanual do GX |0-Extender 150.

Configuragao do dispositivo GX

(1) victron energy
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Depois de ligado e energizado, o GX |O-Extender 150 ira { seings  Devies
aparecer na lista de Dispositivos do dispositivo GX. PWM 2 off | Dimmable
A pagina do dispositivo GX |0-Extender apresenta: PWIM 3: Cockpit RGB 80% | Dimmable
. Estado do mo'dulo PWM 4 Off | Dimmable
| Relay 1: Nav Lights On | Latching
» Estado da saida
Relay 2: Fuel Pump off | Latching
* Percentagem de PWM Relay 3: DC Power off | Latching
., Setup >
* Modo de saida
Device >
Um menu de configuragdo dedicado permite a configuragdo de
cada saida individualmente. (s bwiess | oxiOBrandert® | Seuw vt :FueiPumprurng JB
Na pagina de cada saida individual no menu Definigées, estdo Momentary @)
disponiveis as seguintes opgdes: Latching ®
» Nome personalizado — Atribua um nome Unico a saida. (Nota: o
nome do modulo pode ser alterado no menu Dispositivo). ( setings  Devices  OXIOExender1S0  Setup | PWMT:SolonRGB
Dimmable @®
* Grupo: Atribua a saida a um grupo.
» Tipo: Selecione o modo de saida: Bloqueio (Alternar),
momentaneo ou regulavel.
» Mostrar os controlos: Ative ou desative a visibilidade da saida
no painel Switch.
Agrupar saidas
, . . = 1:36 =
Cada saida pode ser agrupada atribuindo um nome de grupo na
.. . N @ RGB Dimmer @ Relays @ signal
pagina de configuragéo do canal. Cotpt s
Oon off
As saidas com o mesmo nome de grupo sdo apresentadas em p— rotpumy N agerumnd
conjunto num Unico cartio de grupo no painel Switch. Isto facilita G ) - )
a combinagao de saidas relacionadas, por exemplo, agrupando o

todas as saidas de iluminagao num unico bloco.

Os canais sem nome de grupo aparecerao num cartao rotulado
com o nome do médulo.
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6. Ligar produtos nao Victron compativeis

6.1. Conectar um Inversor PV

Ligar um inversor PV a um dispositivo GX permite monitorizar em tempo real a produgéo e a distribuicdo de energia. Isto
proporciona aos utilizadores informagao sobre o saldo de poténcia e o fluxo de energia real no sistema.

Nota: Estas medigdes tém como finalidade exclusiva a monitorizagao e ndo sdo necessarias para o desempenho e o
funcionamento do sistema.

Limitagao do inversor PV

Para além da monitorizagao, determinados modelos de inversor PV e marcas podem ser limitados pelo dispositivo GX, o que
significa que a poténcia de saida pode ser reduzida ativamente, quando for necessario.

Isto ocorre em sistemas que usam a funcao de Injecao Zero ESS ou Injecao Limitada.

Ligagoes diretas

Tipo Alimentacao Dados
zero

Fronius Sim Ligacdo LAN, consulte o manual GX - GX -
Fronius

SMA Nao Ligacdo LAN, consultar manual GX - GX -
SMA

SolarEdge Nao Ligagéo LAN, consultar manual GX -
SolarEdge

ABB Sim Ligagédo LAN, consulte o manual GX - ABB

Com um medidor

Nos inversores PV que ndo podem ser conectados por interface digital, € possivel usar um medidor:

Tipo Alimentagao Detalhes
zero
Sensor de Nao Conectado a entrada analégica do inversor/
corrente CA carregador. Menor custo - menos preciso.
Medidor de Energia
Nao Conectado com fios ao Cerbo GX ou sem fios
Medidor de com os Conversores Zigbee para USB/RS485.
Energia Consulte a pagina inicial dos Medidores de
Energia
Sensores sem Nao Consulte o manual do Sensor Sem Fios CA -
fios CA Produto descontinuado

6.2. Conectar um GPS USB

Um GPS USB pode ser utilizado para permitir a localizagdo remota de veiculos ou embarcagdes através do Portal VRM.
Isto permite:

» Localizar a posi¢do remota através do Portal VRM

» Os alertas de vedacao geografica, ativados quando sistema sai de uma area definida

» Exportar percursos GPS em formato .kml para utilizar em Google Earth, Navlink e ferramentas semelhantes

Apesar de a Victron ndo proporcionar médulos USB GPS, Cerbo GX é compativel com a maior parte dos recetores GPS de
terceiros que utilizam o conjunto de comandos NMEA 0183 (a 4800 Bd ou 38 400 Bd). Ligue simplesmente a unidade de GPS
numa porta USB; sera reconhecida automaticamente apds um breve atraso.

Modelos USB GPS testados

.........
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Globalsat BU353-W SiRF STAR Il 4800
Globalsat ND100 SiRF STAR I 38400
Globalsat BU353S4 SiRF STAR IV 4800
Combinagéo Globalsat MR350 + BR305US SiRF STAR I 4800
GlobalSat BU-353-N5 SiRF STAR IV 38400
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6.3. Ligar um GPS NMEA 2000

Em vez de recetores USB GPS, é possivel utilizar um GPS NMEA 2000 na localizagdo remota de veiculos ou embarcagdes no
Portal VRM.

Requisitos de compatibilidade do GPS NMEA 2000

Para funcionar com os dispositivos Victron GX, o emissor GPS NMEA 2000 de terceiros deve cumprir os seguintes critérios:

Parametro Valor necessario

Classe de dispositivo 60 - Navegacao
Funcéo do dispositivo 145 - Posigéo do proprietario (GNSS)
PGN necessario Deve ser transmitido em 129025 - Posicéo (Latitude / Longitude)

PGN opcional Deve ser transmitido em 129029 - Altura 129026 - Rota e Velocidade

A maior parte das unidades GPS compativeis com NMEA 2000 deve funcionar corretamente.
Modelo testado e confirmado:

» Garmin GPS 19X NMEA 2000

Ligagao fisica a um dispositivo GX

O dispositivo GX e a rede NMEA 2000 utilizam diferentes conectores. Ha duas opgées disponiveis:

1. Cabo VE.Can para NMEA 2000 (Victron)

» Permite a ligagao entre a porta VE.Can do dispositivo GX e uma rede NMEA 2000 normal.
» O fusivel integrado pode ser introduzido ou removido para determinar se a Victron alimenta a rede NMEA 2000.
A\ Consulte a adverténcia abaixo relativa a compatibilidade de tensado do sistema.

2. Adaptador 3802 VE.Can por OSUKL
* Ideal para ligar um dispositivo NMEA 2000 unico (p. ex., um emissor de depodsito) a uma rede VE.Can.

* Pode alimentar redes NMEA 2000 de tensao inferior diretamente de um sistema Victron de 48 V.

n Compatibilidade da tenséao do sistema

Embora os componentes Victron aceitem até 70 V nas portas CAN-bus, alguns dispositivos NMEA 2000 n&ao
o fazem.

Muitos requerem uma alimentagéo de 12 V e alguns podem tolerar até de 30 V a 36 V.

Antes de efetuar a ligagao, consulte sempre as fichas de dados de todos os sistemas NMEA 2000 no sistema.
Se for necessaria uma tensao de rede inferior:

« Utilize o Adaptador OSUKL 3802 VE.Can ou

* Use o cabo VE.Can para NMEA 2000 sem fusivel e forneca alimentagao a rede NMEA 2000 com um cabo de adaptador
elétrico NMEA 2000 12 V (néo fornecido pela Victron).

A porta VE.Can no dispositivo GX nao precisa de alimentagao externa para funcionar.
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6.4. Ligar os sensores de nivel do depdsito as entradas de GX Tank

< Setup
Capacity
Standard European (0 to 180 Ohm)
As entradas do nivel do deposito séo resistivas e devem ser ligadas a dype -
um emissor do depdsito resistivo. A Victron ndo comercializa emissores Voumeunit
do deposito. As ligagdes do sensor de deposito integradas ndo sao ——
compativeis com sensores de mA ou de tens&o; estes tipos requerem T )
um GX Tank 140 ou substituto com um sensor resistivo. e 10400
Low level alarm

High level alarm |

{  setiings Integrations JRR G A

Tank Level input 1
Tank Level input 2
Tank Level input 3
Temperature input 1

Temperature input 2

Os sensores podem ser ativados ou desativados no menu E/S
(Definigdes — Integragdes — Sensores do depdsito e temperatura) das

definigdes do dispositivo GX. Depois de ativado, o depédsito aparece na <mwm,m e 20 | 51
lista de Dispositivos, onde pode personalizar a configuragao para se T Ruuvi Bedroom
adaptar a instalagéo especifica. T v Fridge 26C | o0
T Ruwvi Living 243°C | 53
Tank 1 Fuel 66
Tank 2 Fresh Water 26
Tank 3 Waste Water 47"
Tank Black Water 25°C | 20
< Volume unit
Cubic meters o)
Liters. @®
Gallons (US) (@]
Gallons (Imperial) (@)
Capacity

BEN 2002

Defina a unidade de volume (metros cubicos, litro, galdes imperiais ou

Cancel Set
EUA) e da capacidade do depdsito. Também pode configurar as formas
personalizadas para depositos nédo lineares, com até 10 variagdes. Por
i < Custom shape +
exemplo, 50 % da leitura do sensor pode corresponder a 25 % do _— »
volume do depésito, enquanto 75 % pode corresponder a 90 % do
volume.
Add point
Sensor level Volume
(o) o
- IR - - IR
Cancel Set
< Standard
European (0 to 180 Ohm) ®
US (240 1o 30 Ohm) o
Custom O
e victron energy
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Cada porta do nivel do deposito pode ser configurada para funcionar < Standard
com as normas europeias de emissores (de 0 Q a 180 Q) ou norte- European (01 180 Ohm)
americanas (de 240 Q a 30 Q), ou entdo pode configurar um intervalo de US (2401030 Ohm) o
resisténcia personalizado de 0 Q a 300 Q (precisa de firmware v2.80 ou custom o
superior).
< Fluid type.
Fuel O
Fresh water O
Waste water o)
Live well O
ol o
Black water (@)
Gasoline O
Pode configurar o tipo de fluido do depésito como combustivel, &gua Diesel o
doce, aguas residuais, viveiro, 6leo, aguas negras (esgoto), gasolina, e o
gasoleo, GPL, GNL, 6leo hidraulico e agua bruta. Além disso, pode e o
atribuir um nome personalizado no menu Dispositivo, que também Hydraulic of o
visualiza a informagéo relacionada com o dispositivo como o tipo de CETRE o

ligagdo, o ID do produto e a instancia VRM.
< Device
Connection Tank Level input 1

Product Ge

Neme Tank 1 Fuel
Product ID 0xA161
Firmware version

VRM instance 20

< Low level alarm

Enable alarm
Active level 10%
Restore level 15% |

Delay 30s

Pode ser configurado e ativado um alarme de nivel baixo ou alto
separado para cada sensor do deposito.

< High level alarm
Enable alarm

Active level

Restore level

Delay (=)

g
Ed

10:35
Os dados do nivel de depdsito sdo enviados ao Portal VRM e podem e B - —
ser monitorizados de forma remota. Estes dados também podem acionar
o relé definido como «Bomba do depdsitox». Além disso, os niveis do

depésito podem ser monitorizados em varios locais no ambiente GX:
« Lista de dispositivos do dispositivo GX
* Menu de resumo do sensor do dispositivo GX
» Resumo grafico do dispositivo GX através do botdo Niveis
* Painel de instrumentos VRM
Tank 2 Fresh Water

* Widgets do menu avangado VRM

* Widgets da aplicagédo VRM

Tank 1 Fuel

A fixacao fisica das sondas do depédsito requer uma ponteira ou uma
extremidade de cobre exposta de, pelo menos, 10 mm+ inserida no
conector do bloco de terminal amovivel. Ap6s uma fixagao correta, deve
utilizar a aba laranja se quiser remover o fio preso.

AT

Tank 3 Waste Water
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6.5. Aumentar o numero de entradas do depdsito usando varios dispositivos GX

6.5.1. Introducao

O numero de entradas de depdsito num dispositivo GX, como o Cerbo GX e Venus GX, pode ser ampliado conectando varios
dispositivos GX numa rede VE.Can. Para fazer isto, deve designar um dispositivo GX como «principal» e os outros como
«secundarios». A forma de fazer isto na pratica é explicada abaixo.

Nao existe um limite pratico para o numero de dispositivos GX que podem ser utilizados, exceto para o numero de enderegos de
origem disponiveis numa rede VE.Can, que é de 252 enderegos. Por exemplo, um Cerbo GX com quatro entradas de depdsito
utiliza até cinco enderegos: um para si e um para cada entrada de depdsito.

6.5.2. Requisitos

Ao utilizar varios dispositivos GX numa rede VE.Can, deve cumprir os seguintes requisitos para assegurar um funcionamento
correto:

1. Ative MQTT (parte da integracao da aplicacao MFD) num dos dispositivos GX e ndo em varios.

2. Apenas o dispositivo GX principal deve ser ligado a rede Ethernet. A aplicagdo MFD em MFD Maritimos nao foi concebida
para funcionar com varios dispositivos GX numa rede Ethernet.

3. Se utilizar o protocolo Modbus TCP, deve ativa-lo em apenas um dos dispositivos GX.

4. Apenas o dispositivo GX principal deve ser ligado ao VRM; também vai transmitir os niveis do depésito recebidos das
unidades secundarias.

5. Recomendamos ligar todos os produtos VE.Bus e VE.Direct ao dispositivo GX principal.
Apesar de a ligagado aos dispositivos GX secundarios funcionar, tem algumas limitagcdes, como:

* Sem configuragédo remota
* Sem controlo por DVCC
* Sem atualizagdes remotas do firmware

A ampliagdo das portas VE.Direct através de USB proporciona uma funcionalidade completa, sendo, portanto, o método
recomendado. Pode encontrar mais informagdes no capitulo Alimentacéo do Cerbo GX [6].
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6.5.3. Configuragao passo a passo

Primeiro, em todos os dispositivos GX, configure
todas as entradas do depdsito em Definigdes

— Integragdes — Sensores de deposito e
temperatura; ative apenas as entradas em
utilizagéo e desative as restantes.

Na Configuragdes — Dispositivos — Entrada do
depdsito — Dispositivo — Nome, nomeie cada
entrada de depdsito, isto &, Agua doce 1, Agua
cinzenta SB, gasdleo e assim sucessivamente.

Esta é a unica forma de os distinguir quando
estiverem conectados.

Conecte cada dispositivo GX na porta VE.Can e
certifique-se de que coloca terminais em ambas
as extremidades.

N&o é preciso alimentar a rede VE.Can
externamente: apesar de os dispositivos GX ndo
alimentarem a rede VE.Can, alimentam os seus
proprios circuitos internos de CAN.

Agora, em cada dispositivo GX, aceda a
Definigdes — Conectividade — VE.Can e ai:

1. Verifique se o perfil selecionado é VE.Can
(250 kbit/s) ou VE.Can e CAN-bus BMS

(250 Kbit/s)

Ative a funcionalidade de saida NMEA 2000
em todos os dispositivos GX

Atribua a cada dispositivo GX o seu proprio
numero unico

Use a fungao de teste «Verificar os nimeros
de ID Unicos» para se certificar de que tudo
funciona corretamente. Idealmente, deve
indicar: «OK: nenhum outro dispositivo esta
ligado a este nimero Unico».

Por ultimo, no dispositivo GX principal, verifique
se todos os sensores aparecem na Lista de
Dispositivos e funcionam corretamente.

<

Settings

Integrations Tank and Temperature Sensors

Tank Level input 1

Tank Level input 2

Tank Level input 3

Temperature input 1

Temperature input 2

<

Connection
Product
Name

Product ID

Firmware version

VRM instance

<

CAN-bus profile

Devices

NMEA2000-out

Unique identity number selector

Check Unique id numbers

Network status

<

T Ruuvi Bathroom

T Ruuvi Bedroom

T Ruuvi Fridge

T Ruuvi Living

Tank 1 Fuel

Tank 2 Fresh Water

Tank 3 Waste Water

Tank Black Water

ent

ME field. Change only when using mt

Device

Tank Level input 1

Generic Tank Input

Tank 1 Fuel

0xA161

VE.Can port 2

t

\umbers to use f

tiple GX Devices

Device list

VE.Can & Lynx lon BMS (250 kbit/s)

r the NAME Uniqu
s in one VE.Can net

20

Press to check

24.0°C | 51%

242°C | 54%
64%
24.3°C | 53%

66%

47%

20%

6.6. Ligar emissores do depésito NMEA 2000 de terceiros

Os dispositivos GX podem apresentar dados de emissores de depdsito de NMEA 2000 de terceiros compativeis.
Requisitos de compatibilidade

* Deve transmitir o PGN Nivel de Fluido em NMEA 2000, 127505

» A classe / fungao do dispositivo NMEA 2000 deve ser:
» Geral (80) com cédigo de fungéo Transdutor (190) ou Sensor (170)

+ Os sensores (75) em combinagdo com o codigo de funcédo Nivel de Fluido (150)

» Nota: Os varios niveis de fluido de um dispositivo ou fungdo sdo compativeis, desde que cada depésito seja atribuido ao seu
proprio fluido ou instancia de dados.

Compatibilidade de configuragao

Alguns emissores permitem configurar a capacidade e o tipo de fluido diretamente através do menu de dispositivo GX.

[
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Por exemplo, isto funciona com o Maretron TLA100 e pode ser possivel noutras marcas. Deve ser testado durante a
configuragao.

Emissores de depoésito compativeis com NMEA 2000 testados

Maretron TLA100 Compativel com a configuragéo através dos menus GX
Maretron TLM100
Navico Sensor do nivel de fluido Pega n.° 000-11518-001

Combustivel-0 PK Precisa de um monitor Navico para configurar a Capacidade, o tipo
de Fluido e os restantes parametros do sensor.

Consulte a adverténcia de tensdo abaixo

Oceanic Systems 3271 Emissor de depdsito volumétrico

(UK) Ltd (OSUKL) Caso nao funcione, necessita de uma atualizagdo de firmware.

Contacte a OSUKL.

Consulte a adverténcia de tenséo abaixo.

Oceanic Systems 3281 Emissor do nivel de agua

(UK) Ltd (OSUKL) Consulte a adverténcia de tenséo abaixo

Gobius Gobius C para
NMEA 2000

A maior parte dos emissores do depésito de NMEA 2000 também devem funcionar. Se utilizar algum que néo esteja listado aqui,
informe-nos através de Comunidade — Modificacoes.

Ligagao a um dispositivo GX
Como as redes VE.Can e NMEA 2000 utilizam diferentes conectores, estdo disponiveis duas opgdes:
1. Cabo VE.Can para NMEA 2000 (Victron)

* Permite a ligagao direta entre a porta NMEA 2000 e VE.Can no dispositivo GX.

* Um fusivel pode ser introduzido ou removido, consoante a rede NMEA 2000 deva ser alimentada pelo equipamento
Victron.

A\ Consulte a adverténcia de tensdo abaixo.

2. Adaptador 3802 VE.Can por OSUKL

» Especialmente adequado para ligar um dispositivo NMEA 2000 unico (p. ex., um emissor do dep6sito) a uma rede
VE.Can.

* Pode alimentar redes NMEA 2000 de baixa tensao (p. ex., 12 V) diretamente com um sistema Victron de 48 V.

A Compatibilidade de tensao (sistemas de 24 V e 48 V)

Embora os dispositivos Victron CX aceitem até 70 V na interface CAN-bus, alguns dispositivos NMEA 2000
n&o o fazem. Muitos precisam de 12 V e alguns toleram apenas de 30 V a 36 V.

Se o seu sistema incluir dispositivos NMEA 2000 que nao aceitam a tensao do sistema:

+ Utilize o Adaptador 3802 VE.Can (OSUKL) ou

* Use o cabo VE.Can para NMEA 2000 sem fusivel e alimente a rede NMEA 2000 separadamente com um
cabo de adaptador NMEA 2000 de 12 V (n&o fornecido pela Victron).

A porta VE.Can no dispositivo GX ndo precisa de alimentagéo externa para funcionar.

nnnnnnnnn
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6.7. Requisitos de conectividade Bluetooth
Para ligar um sensor Bluetooth como os da Mopeka, Ruuvi ou Safiery, o dispositivo GX deve ser compativel com Bluetooth:

» Alguns dispositivos GX incluem Bluetooth.

» Qutros podem ser equipados com um adaptador USB Bluetooth comum (consulte mais informagao na visao geral da linha de
produtos Victron GX).

» Mesmo com Bluetooth incluido, acrescentar um adaptador USB pode ajudar a aumentar a distancia e a fiabilidade através da
colocagao do cabo de extensdo USB.

Nas unidades Cerbo GX com numeros de série até (inclusive) HQ2207, o Bluetooth interno sera desativado

o se a temperatura do CPU superar 53 °C. Nestes casos, é necessario um adaptador Bluetooth para um
funcionamento fiavel. As unidades com nimeros de série HQ2208 e posteriores, bem como o Cerbo-GX, ndo
séo afetados.

Os adaptadores Bluetooth USB que foram testados e que funcionam:

Adaptador USB Bluetooth

Insignia (NS-PCY5BMA2)  Logilink BT0037 ~ TP-Link UB400(UN)  Kinivo BTD-400 ﬁ‘ide:“;t;dzroB'“emom UsB

Ewent EW1085R4 Laird BT820 Laird BT851 TP Link UB500 -

Uma lista com mais adaptadores que atualmente estao a ser testados ou de ndo funcionamento conhecido esta disponivel na
Comunidade Victron.

6.7.1. Ampliar o alcance do Bluetooth

Um sensor Bluetooth, ou um produto Victron ligado através de Bluetooth, precisa de se encontrar no alcance Bluetooth do
dispositivo GX, ou de qualquer recetor Bluetooth utilizado, para poder ser lido. Caso este alcance seja insuficiente, pode
ser ampliado de duas formas: com um adaptador Bluetooth USB num cabo de extensdo USB comprido, conforme descrito
anteriormente, ou com um dispositivo Shelly compativel que funcione como um recetor Bluetooth.

Um dispositivo Shelly utilizado desta forma recebe os dados Bluetooth localmente e transmite-os para o dispositivo GX através
de Ethernet com fios ou Wi-Fi, em vez de utilizar o préprio Bluetooth. Esta capacidade elimina a limitagao de distancia de
Bluetooth entre o sensor ou dispositivo e o dispositivo GX, dado que o alcance apenas deve abranger a curta distancia Bluetooth
entre o sensor e o dispositivo Shelly.

Dispositivos compativeis

Ampliar o alcance Bluetooth com um dispositivo Shelly funciona em todos os dispositivos compativeis com a integragao dos
sensores Bluetooth:

» Sensores inteligentes Bluetooth compativeis: Ruuvi, Mopeka, Safiery, Gobius e Garnet
* Victron SolarSense 750

» smallBMS NG, VE.Bus BMS NG

Requisitos

Um dispositivo Shelly compativel, que execute o «firmware» Shelly v1.15.0 ou posterior:

* Plus 1, Plus 1PM, Plus 2PM, Plus Plug S, Plus i4

* Pro 1, Pro 1PM, Pro 2, Pro 2PM, Pro 3, Pro 4PM

* 1 Gen3, 1PM Gen3, 1 Mini Gen3, 1PM Mini Gen3, Plug S Gen3

* 1 Gen4, 1PM Gen4, Mini Gen4 (quando néo estiver a funcionar no modo Zigbee)

* BLU Gateway, BLU Gateway Gen3
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6.7.2. Configuragao

Os sensores Mopeka, Safiery, Gobius e Garnet ndo incluem um numero de sequéncia e podem repetir a mesma leitura varias
vezes. Para evitar avancar e retroceder sem necessidade, o dispositivo GX aguarda até que o adaptador Bluetooth local ndo
receba nenhuma informagao desse dispositivo durante 2 s antes de comunicar os dados através do Bridge.

Configurar um dispositivo Shelly Gen2 Pro, Gen3, Gen4 ou BLU

1.

2.

Abra a «interface» Web do dispositivo Shelly.

Selecione Assunto, desative Assunto e, em seguida, reinicie o
dispositivo.

Selecione Scripts e, em seguida, Biblioteca.

Desloque-se para baixo e Selecione Importar Codigo em Victron
BLE Bridge e, em seguida, Guardar.

Selecione Scripts, ative Executar no arranque e inicie o «script»
com o botéo de reprodugéo.

Selecione Inicio. Os novos campos serdo apresentados aqui.
Quando for necessario, introduza o enderego correto em Anfitrido
Venus e selecione Guardar.

No dispositivo GX, ative 0 modo de emparelhamento: Definicdes —
Integracdes — Sensores Bluetooth — Avangado.

Na pégina inicial Shelly, selecione Autenticar. O estado muda para
BLE Bridge operacional ap6s a conclusao.

Configurar um dispositivo Shelly Gen2 Plus

1.

2,

Abra a «interface» Web do dispositivo Shelly.
Selecione Scripts, Biblioteca e Configurar URL.

Introduza https://raw.githubusercontent.com/victronenergy/dbus-ble-
sensors/refs/heads/master/tools/shelly/manifest.json e selecione
Guardar.

Selecione Importar Cédigo em Victron BLE Bridge e, em seguida,
Guardar.

Expanda Avangado; em seguida, selecione KVS e Adicionar o valor
da chave.

Introduza venus-host como chave e venus.local, ou o enderego IP
aplicavel, como o valor; em seguida, selecione Guardar.

No dispositivo GX, ative 0 modo de emparelhamento: Definicdes —
Integracdes — Sensores Bluetooth — Avancgado.

Selecione Scripts, ative Executar no arranque e inicie o «script»
com o botéo de reprodugdo. O estado passa a ser e mantém-se Em
Execugéo.

Configurar o dispositivo GX

Através da VictronConnect v6.40 ou posterior:

Victron BLE Bridge

are supported and the devi

Fridge & Freozer

& Vit i Bidgn

& suws

Enable pairing mode and

Authenticate button

Settings  Integrations

Bluetooth adapters

Continuous scanning

BLE bridge access

Pairing mode

Settings  Integrations.

Bluetooth adapters

Continuous scanning

BLE bridge access

Pairing mode

Settings  Integrations
Bluetooth adapters

Continuous scanning

BLE bridge access

Pairing mode

shelly_9070694CE300

Fridge & Freezer

& vitonBLE Bicoe

@ suus

BLE Bridge operational

ome page will show the status, an element to set the address

ton to start the auth should be pressed

@ Hupentcae

192168.78.45

I

Paired devices only

Bluetooth Sensors
Paired devices only
Active * 106s remaining
Bluctooth Sensors
Paired devices only
Active + 875 remaining
[_Unpair

182168.178.45

< setiings  Devices

Connection

Product

Name

Product ID

VRM instance

Device name

BLE Bridge
RuuviTag

0xC029

28

Ruuvi FC78
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1. Ligue-se ao dispositivo GX através do Bluetooth.
2. Aceda a Definigdes — Sensores de Bluetooth e ative os dispositivos pretendidos.

Através da «interface» do utilizador GX:

1. Abra a «interface» do utilizador do dispositivo GX, no seu ecra ou através da consola remota.
2. Aceda a Definigbes — Integragbes — Sensores de Bluetooth e ative os dispositivos pretendidos.

Alternar entre o adaptador Bluetooth local e Bridge

Caso um dispositivo possa ser alcangado diretamente pelo adaptador Bluetooth do préprio dispositivo GX e por meio de um
Shelly Bridge, o dispositivo GX decide automaticamente a partir de qual ird transmitir os dados.

» Os sensores RuuviTag e o SolarSense 750 incluem um ndmero de sequéncia em cada mensagem, para que o dispositivo GX
determine sempre a leitura mais recente e a selecione imediatamente.

» Os sensores Mopeka, Safiery, Gobius e Garnet ndo incluem um nimero de sequéncia e podem repetir a mesma leitura varias
vezes. Para evitar avancar e retroceder sem necessidade, o dispositivo GX aguarda até que o adaptador Bluetooth local ndo
receba nenhuma informagéo desse dispositivo durante 2 s antes de comunicar os dados através do Bridge.

6.7.3. Adicionar chaves de encriptagcao com a aplicagao VictronConnect

Alguns sensores Bluetooth encriptam os dados transmitidos. Para ler estes dados, o dispositivo GX precisa da respetiva chave
de encriptacéo.

Em vez da introdu¢do manual de cada chave, a VictronConnect pode transferir automaticamente as chaves de encriptagéo
guardadas para o dispositivo GX; esta capacidade sera conveniente quando adicionar varios sensores encriptados em
simultaneo.

A transferéncia ocorre em duas fases. Ligar diretamente a um sensor na VictronConnect permite que a aplicagao recupere e
guarde a respetiva chave de encriptagéo. Ligar posteriormente ao dispositivo GX através de Bluetooth, e ativar o sensor aqui,
transfere a chave guardada para o dispositivo GX. Apds a sincronizagdo, cada sensor ativado sera apresentado na Lista de
Dispositivos no dispositivo GX.

Requisitos

* Venus OS v3.80 ou posterior

* VictronConnect v6.40 ou posterior

» Bluetooth e sensores Bluetooth ativados no dispositivo GX

» O dispositivo GX dentro do alcance de Bluetooth

* O PIN de Bluetooth do dispositivo GX

» Cada sensor com a chave a transferir ligado pelo menos uma vez na aplicagéo VictronConnect

Produtos compativeis

» A leitura de Bluetooth esta disponivel atualmente para o smallBMS NG e o VE.Bus BMS NG. A compatibilidade com outros
produtos pode ser adicionada em versodes futuras do «firmware».

o Se for apresentado um icone de cadeado na VictronConnect:

Um icone de cadeado ao lado de um sensor indica que a chave de encriptacdo ndo esta guardada na
VictronConnect.

Estabeleca a ligagéo direta a esse sensor na VictronConnect; em seguida, volte a ligar ao dispositivo GX
através de Bluetooth e ative o sensor.

A transferéncia de chaves apenas funciona ao ligar a VictronConnect diretamente ao dispositivo GX através
de Bluetooth; as ligagdes através do separador VRM ou de um endereco IP local ndo sdo compativeis.

O PIN de Bluetooth do dispositivo GX e uma chave de encriptagéo do sensor tém objetivos diferentes:
o PIN autoriza a ligagéo VictronConnect, enquanto a chave de encriptagdo permite que o dispositivo GX
descodifique os dados do sensor.

Além disso, as chaves de encriptagdo podem ser introduzidas manualmente, caso a transferéncia automatica
nao esteja disponivel.

[
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6.7.4. Leitura de Bluetooth para smallBMS NG e VE.Bus BMS NG

Um dispositivo GX pode ler diretamente os dados da bateria através de Bluetooth a partir de um smallBMS NG e de VE.Bus
BMS NG, sem uma ligagéo de dados com fios. O BMS é adicionado como um sensor e, em seguida, ira aparecer numa entrada
propria na Lista de Dispositivos, onde o banco de baterias é representado como uma bateria autbnoma.

Se o dispositivo GX estiver ligado a Internet, os dados da bateria também sdo encaminhados para o portal VRM.
Requisitos

* Venus OS v3.80 ou posterior

* VictronConnect v6.40 ou posterior

* O BMS dentro do alcance Bluetooth do dispositivo GX

* O PIN de Bluetooth do dispositivo GX

* O smallBMS NG e/ou VE.Bus BMS NG ja foram ligados, pelo menos, uma vez na VictronConnect

A ligagéo direta ao BMS permite que a VictronConnect guarde a sua chave de encriptagéo. O dispositivo GX precisa desta chave
para ler os dados transmitidos.

Configuragao

1. Na VictronConnect, estabelega uma ligagéo
direta ao smallBMS NG e/ou VE.Bus BMS NG, Enabled «
pelo menos, uma vez. S
2. Ative a leitura instantanea através de Bluetooth.
A leitura instanténea esta desativada por defeito. { settings  Integrations

Na primeira ligacao a um dispositivo Bluetooth,
a VictronConnect permite ativa-la. Também
pode ser ativada posteriormente na pagina de Advanced >
informagéo do Produto do BMS, em conjunto
com o Bluetooth.

Enable «

3. Nodispositivo GX, aceda a Definigbes —
Conectividade — Bluetooth (para aplicagéo

& Bluetooth Sensors

diferente e ndo consegue transferir as chaves de e
encriptagéo_ . SolarSense 750 HQ9999AAADA

6. Toque na roda dentada no canto superior direito

»; smallBMS NG HQ2402JJ001
e selecione os Sensores de Bluetooth. VU Dseconds ago

—
VictronConnect) e ative o Bluetooth.
fUUV; Ruuvi ?270 @
4. Aceda a Definigées — Integragées — o
Sensores de Bluetooth e ative a fungao dos  RuuviBchs
sensores de Bluetooth. UV s ©
5. Na VictronConnect, abra o separador Local ruuvi 05T (D)
e estabelega a ligagado ao dispositivo GX
através de Bluetooth, introduzindo o PIN de M@y seomiesn (D)
Bluetooth quando Ihe for pedido.
Um indicador azul do sinal de Bluetooth ruuvi 10 Q)
confirma a ligagdo. Uma ligagdo que mostra um
endereco IP ou a ID VRM utiliza um protocolo ruuy; RuEFC )
©
©
be out of

7. Ative o comutador para cada BMS a adicionar.
A VictronConnect transfere automaticamente a
chave de encriptagéo para o dispositivo GX.
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Apos a sincronizagédo, o BMS aparece na Lista

de Dispositivos do dispositivo GX. A mesma lista
de sensores também esta disponivel no dispositivo {  settings
GX em Definigdbes — Integragcdes — Sensores de

N , . SolarSense 750 HQ9999AAADA 10W 0kWh 1TW/m?2 >
Bluetooth, onde cada BMS disponivel é apresentado .
com o comutador ativado. smallBMS NG HQ2402JJ001 100% [26.34V| 0.0A >
Se um BMS néo for apresentado na lista num 6X device relays N
minuto, entdo encontra-se fora do alcance do
dispositivo GX ou a leitura instantanea n&o esta
ativada.
Dados disponiveis
0] BMS d|§poe de uma gntrada propria na Lista 2 )
de Dispositivos, que indica, num relance, o estado
da carga, a tensdo e a corrente. Abrir a entrada Error #0 Noerror
apresenta: Battery 2635V | 0.0A | OW
.
Erro State of charge 100°
» Tensao, corrente e poténcia da bateria Battery temperature 23°C
« Estado da carga Consumed AmpHours 0.0Ah
+ Temperatura de bateria UL
. Alarms >
* Ah consumidos
10 >
* Tempo restante
Alarms >
10 >

Device

v

Os trés submenus oferecem mais informacgao:

. . < Settings Devices smallBMS NG HQ2402JJ001 Alarms
» Alarmes: SoC baixo, Alta temperatura, Baixa o

tenséo da célula, Comunicacgao da bateria perdida lowees OK
+ 10: Autorizagdo de carga, Autorizagdo de descarga e oK
(estado ATC/ATD) Low cell voltage OK
* Dispositivo: Ligagéo, Produto, Nome, ID do Battery communication lost OK

produto, instancia VRM e nome de Dispositivo
{ setings  Devices  smalamsneHa240200001  JIJ

Allow to charge Yes

Allow to discharge Yes

Os dados da bateria também s&o mostrados na visdo
geral do dispositivo GX e no portal VRM.

A comunicagao sem fios nem sempre é fiavel. A leitura de Bluetooth destina-se apenas a monitorizagéo, nao
substituindo uma ligagdo com fios. Um sistema que depende do BMS para controlar a carga e a descarga
precisa que o BMS esteja ligado no sistema da forma convencional.

E POWER
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6.8. Sensores ultrasséonicos Bluetooth Mopeka

Os sensores Mopeka proporcionam uma medic¢éo ultrassoénica dos niveis de liquido em depdsitos pressurizados e nao
pressurizados. Consoante o modelo, o sensor ¢ instalado no fundo ou no topo do depdsito. Os dados como o nivel de liquido, a
temperatura e a tenséo da bateria do sensor s&o transmitidos ao dispositivo GX através de Bluetooth de Baixa Energia (BLE).

Para ligar o sensor ao dispositivo GX através de Bluetooth, este deve dispor da funcionalidade Bluetooth. Para mais informacéo
sobre os requisitos Bluetooth, as limitagdes e os adaptadores de USB Bluetooth compativeis, consulte a secgdo Requisitos de
conectividade Bluetooth [51].

Sensores Mopeka compativeis

Mopeka Pro Check H20
Mopeka Pro Check LPG
Mopeka Pro Check Universal
Mopeka TD40 / TD 200
Requer Venus OS v3.14 ou mais recente
Mopeka Pro Plus

Mopeka Pro 200

Somente os sensores na lista anterior sdo compativeis. Os restantes sensores Mopeka, mesmo que tenham
Bluetooth, ndo sdo compativeis.

6.8.1. Instalagéo

A instalagdo do sensor Mopeka é muito simples. Primeiro, instale fisicamente o sensor de acordo com as instrugdes de
instalacdo da Mopeka e efetue a configuragao através da aplicagdo Mopeka Tank (disponivel no Google Play e na Apple App
Store). Depois prossiga a configuragao no dispositivo GX, conforme descrito abaixo:

1. Certifique-se de que o Bluetooth esta ativado no menu de sensores < Bluetooth sensors
de Bluetooth (ativado por predefinigéo). Enable «
Continuous scanning
2. No dispositivo GX, aceda a Definigdes — Integragdes — Sensores T
Bluetooth. Mopeka H20 B0:26:88 «

3. Mova o cursor Ativar para a direita para ativar os sensores
Bluetooth.

< Device list
A VM-3P75CT HQ23183CME 128W
Fueltank (33) 26°C | 20%

4. Para encontrar o seu sensor Mopeka, desloque-se para baixo.

Lynx Smart BMS HQ24142X9K9 77% | 2682V | 13A

5. Mova o cursor correspondente para a direita para o ativar. O sensor
deve aparecer agora na lista de Dispositivos.

6. Repita os passos 1 a 5 para cada sensor adicional.

6.8.2. Configuragao

1. Aceda ao menu da lista de Dispositivos.

2. Desloque-se e selecione o sensor pretendido.

3. Clique ou toque no sensor selecionado para abrir o menu de viséo geral.
4. Toque ou clique no sensor para abrir a sua visao geral.

5. No menu de Configuracédo pode:

» Ajustar a capacidade do depdsito
» Selecionar o tipo de liquido e a unidade de volume
 Definir os valores de calibragao para niveis de deposito vazios e cheios
» Ver a leitura do sensor de corrente e o nivel da bateria
6. Quando a configuragao estiver completa, volte ao menu de visdo geral do Sensor.

7. Toque ou clique em Dispositivo para abrir o menu de definicdes do dispositivo.

(1) victron energy
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8. No menu Dispositivo pode atribuir um nome personalizado ao sensor e ler informagdes como o tipo de ligagéo, a ID do
produto e a instancia VRM.

Repita os passos de 1 a 8 para cada sensor adicional.

Mopeta 20

.........
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6.8.3. Monitorizagao do nivel do depésito

13:52

Tank summary - Mopeka Pro H20 [.. Tank Level - Mopeka Pro H20 [34]

Tank 1 Fuel Mopeka H20 Tank 2 Fresh Water Tank 3 Waste Water

(] [} ©
Tank capacity

Tank remaining fluid

Tank fluid type

Tank level

57% 20% 26% 67%

Tank status

Tank ciistom name.

Os niveis dos depdsitos podem ser monitorizados em varios locais no ambiente GX:
« Lista de Dispositivos do dispositivo GX

* Resumo grafico do dispositivo GX

» Painel de instrumentos VRM

* Widgets do menu avangado VRM

* Widgets da aplicagdo VRM

Mopeka Pro H20

Diesel

Mopeka Pro LPG

nnnnnnnnn
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6.9. Sensor do nivel do depésito Safiery Star-Tank

O Safiery Star-Tank € um sensor de nivel do depdsito com base em radar, concebido para uma montagem superior. Pode ser
instalado em depdsitos ndo metalicos com um adesivo ou montado com o padréo de cinco parafusos SAE normal. O sensor
comunica diretamente com um dispositivo GX através de Bluetooth de Baixa Energia (BLE). E alimentado por uma pilha de
botdo CR2744, com uma vida util prevista de até cinco anos.

Para obter instru¢des detalhadas do produto e da montagem, consulte o0 manual Star-Tank disponivel napagina de produto
Star-Tank.

Para ligar o sensor ao dispositivo GX através de Bluetooth, este deve dispor da funcionalidade Bluetooth. Para mais informacao
sobre os requisitos Bluetooth, as limitagdes e os adaptadores de USB Bluetooth compativeis, consulte a secgao .

6.9.1. Instalagao
Instalar o sensor Star-Tank é muito simples. Primeiro, siga as instru¢des de instalagédo Star-Tank e configure o sensor. Depois de
fazer isto, continue com os passos abaixo para concluir a configuragao do dispositivo GX.

< Settings. (AT T Bluetooth Sensors.

Mopeka H20

Mopeka Univ

1. Certifique-se de que o Bluetooth esta ativado no menu de sensores Mopeka LPG
do Bluetooth (ativado por predefinigao). Mopeka pro200

2. Aceda a menu Definigdes — Integragdes — Sensores Bluetooth.

Ruuvi 0ADF

Ruuvi 2935

3. Mova o deslizador de ativacado para a direita para ativar os sensores
do Bluetooth.

Safiery Starlink

4. Para encontrar o sensor Star-Tank, desloque-se para baixo até o A o=
visualizar.

Mopeka Univ 27 0

Mopeka pro200 29 1330 | 66

5. Para ativar o sensor, mova o deslizador para a direita. Agora deve
aparecer na Lista de dispositivos.

MultiPlus 12/500/20-16 Inverting
RuuviTag 28 32
6. Repita os passos 1..5 para mais do que um sensor. S
RuuviTag 28
Safiery Starlink 24 14 91

VM-3P75CT HQ2303FMDDH (4

(1) victron energy
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6.9.2. Configuragao

_

. . » Mopeka Univ 27°C 0
1. Aceda ao menu da lista de Dispositivos.
Mopeka pro200 29 133¢ 66
2. Navegue e selecione o sensor adequado. SULRLSI250020010 ey 2
RuuviTag 28° 32
3. Clique ou toque no sensor selecionado para abrir o menu de a
L uuviTag 28°C 27
visao geral.
RuuviTag 28°
4. Clique ou toque em Configuragéo para aceder ao menu Safiery Starlink ¢ | 14 | 91
Configuragéo do sensor. VM-3P75CT HQ2303FMDDH ow

5. No menu de Configuracédo pode alterar a capacidade do

deposito, selecionar o tipo de liquido e a unidade de volume, ¢ B

configurar os valores de calibragéo para os niveis de deposito stees o
vazio e cheio e ler o valor atual do sensor com o nivel de Level 91
bateria. Remaining 1490
Temperature 24°C
6. Quando concluir a configuragao, volte ao menu de viséo geral
dos Sensor battery 3.00V
o Sensor.
Setup >
7. Clique ou toque em Dispositivo para abrir o menu de Device

definigdes do dispositivo.
< Settings Devices  Safiery Starlink m

8. No menu Dispositivo pode atribuir um nome personalizado ao capacty

sensor e ler mais informagdes do dispositivo, como o tipo de
ligacéo, a ID do produto e a instancia VRM.

Sensor value when empty

. . . i Sensor value when full 0.4cm
Repita os passos de 1 a 8 se quiser configurar mais e o
sensores. :

Volume unit Liters
Sensor value 2.2cm

6.9.3. Monitorizagao do nivel do depésito

Os niveis dos depositos podem ser vistos em varios locais no ambiente GX:

06:40

Mopeka H20 Mopeka LPG. Mopeka TDC Mopeka Univ Mopeka pro200 ‘Safiery Starlink
B =] B B B =]
SOl ]
+ Lista de Dispositivos no dispositivo GX - - - -
+ Pagina de niveis no dispositivo GX 2% | 0% 95% | 0% 47% || 90%
* Painel de instrumentos VRM

B Ssafiery Starlink - Tank summary (28 B Ssafiery Starlink - Tank Level [28] b

* Widgets do menu avangado VRM

* Widgets da aplicagédo VRM

i fluid type

E POWER
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6.10. Compatibilidade com o sensor do depésito Gobius Bluetooth

O Gobius C e o Gobius Pro sao sensores externos do nivel do depdsito que se baseiam na vibragédo e pensados para uma
instalacdo nao invasiva. Podem ser fixados na parte exterior do depdsito com adesivos, sem necessidade de perfuragdo ou
acessorios internos. O sensor comunica diretamente com um dispositivo GX através de Bluetooth de Baixa Energia (BLE).

Para obter instru¢cdes detalhadas do produto e da montagem, deve consultar o manual Gobius disponivel napagina de Gobius.

Para ligar o sensor ao dispositivo GX através de Bluetooth, este deve dispor da funcionalidade Bluetooth. Para mais informacéo
sobre os requisitos Bluetooth, as limitagdes e os adaptadores de USB Bluetooth compativeis, consulte a secgéo .

Sensores Gobius Bluetooth compativeis

Gobius C
Requer, pelo menos, a versao de «firmware» 4.1.0.
Gobius Pro

6.10.1. Instalacao

Instalar o sensor de depdsito Gobius € muito simples. Primeiro, siga as instrugdes de instalagdo Gobius e configure o sensor.
Depois de fazer isto, prossiga com os passos abaixo para concluir a configuragéo do dispositivo GX.

1. Aceda ao menu Definigdes — Integragdes — - -
< Settings Integrations
Sensores Bluetooth.
Enable «
2. Ative os sensores de Bluetooth (por defeito). — ) -
ontinuous scanning D
3. Desloque-se para baixo para encontrar o sensor Bluetooth adapters >
Gobius. )
Gobius C 5A:14:84 «

4. Ative o sensor.

S

5. Confirme que agora aparece na lista de

DiSpOSitiVOS Fresh water tank (24) 0.0 29°C 1412 47% >
Ruuvi Air 954ppm 6.7ug/m®* >
6. Repita os passos 3 a 5 para mais de um sensor.
e victron energy
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6.10.2. Configuragao

< Settings Devices Fresh water tank (24)

Status OK
Level 47
X . » Remaining 141¢
1. Aceda ao menu da lista de Dispositivos.
Temperature 29°C
2. Selecione o sensor Gobius para abrir a visdo - N
>
geral do sensor.
Device >
3. Selecione Configuragéo.
4. Configure a capacidade do depdsito, o tipo < Nseuingst) Npevices ) Jfreshiwatertank 24)
de liquido, a unidade de volume e os valores Capacity

de calibragéo vazio / cheio. Os depositos com
formas personalizadas também podem ser

configurados, com até 10 passos. O valor do Sensor value when full
sensor atual € mostrado aqui.

Sensor value when empty

Fluid type Fresh water >
5. Pode definir e ativar alarmes de nivel alto e Volume unit Lites >
baixo no submenu relevante.
Custom shape >
6. Quando concluir a configuragao, volte ao menu Sensor value 10.6cm
de visdo geral do Sensor.
Low level alarm >
7. Selecione Dispositivo para abrir as [E pUSE e Res

configuragdes do dispositivo.

< Settings Devices Fresh water tank (24)
8. No menu Dispositivo pode atribuir um nome

. I ~ Connection Bluetooth LE
personalizado ao sensor e ler mais informagdes

do dispositivo, como o tipo de ligagéo, a ID do Product Gobius tank sensor

produto e a instancia VRM.

9. Repita estes passos para mais sensores. Product ID 0xCO2E

Firmware version 1.1.0

VRM instance 24

Device name Gobius C 5A:14:84

(1) victron energy
Pagina 62 @}} reroremer Ligar produtos nao Victron compativeis



Cerbo GX Manual

6.10.3. Monitorizagao do nivel do depésito

Os niveis dos depdsitos podem ser vistos em varios locais no ambiente GX:
S 0931 %

Fresh water tank (24)

0

47%
« Lista de Dispositivos no dispositivo GX 41/300¢
. . . . a ©) O Il Ja\ @
. Pagma de niveis no dISpOSItIVO GX Boat Brief Overview Levels Notifications Settings
* Painel de instrumentos VRM B Tonk Level [24] 2 el B Tank summary [24]
e Tari rarraining flind
» Widgets do menu avangado VRM Yonk capacity
* Widgets da aplicagédo VRM Tank remaining fluid
Tank fluid type
h w
Tan
Tank statu
Tank custom narr
0 [+)
Fresh water 47 A

3
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Pagina 63 Ligar produtos nao Victron compativeis



Cerbo GX Manual

6.11. Sensores de temperatura Ruuvi «Bluetooth» sem fios

Os sensores Ruuvi transmitem a temperatura, a humidade e a pressao atmosférica sem fios para o dispositivo GX através de
Bluetooth.

Para ligar o sensor ao dispositivo GX através de Bluetooth, este deve dispor da funcionalidade Bluetooth. Para mais informacéo
sobre os requisitos Bluetooth, as limitagdes e os adaptadores de USB Bluetooth compativeis, consulte a secgdo Requisitos de
conectividade Bluetooth [51].

Procedimento de instalacao ¢ -
Certifique-se de que o Bluetooth esta ativado no menu respetivo Analog inputs
(ativado por predefinicao). Para fazer isto, aceda a Defini¢des Digitalinputs

— Integragdes — Sensores Bluetooth e clique em «Ativar» para
ativar os sensores de temperatura por Bluetooth.

Bluetooth sensors

< Bluetooth adapters

O submenu dos adaptadores Bluetooth visualiza uma lista dos

adaptadores Bluetooth disponiveis. A opgéo «Leitura continua» hel0 SCCo63081643
permite uma analise constante dos novos sensores Bluetooth.

No entanto, tenha em conta que esta opgao pode afetar o < Bluetooth sensors

desempenho de WiFi do dispositivo GX. Ative apenas se precisar Enable «

de procurar novos sensores Bluetooth; caso contrario, o melhor é
deixar como desativado.

Continuous scanning
Bluetooth adapters
O sensor vai ser apresentado no menu como «Ruuvi ####», com
uma ID de dispositivo hexadecimal de quatro digitos. Ative o
sensor Ruuvi especifico. Todos os sensores instalados e ativados
previamente serdo apresentados com os nomes eventualmente
definidos pelo utilizador. T Ruuvi Bedroom

T Ruuvi Freezer

T Ruuvi Fridge
T Ruuvi Bathroom

T Ruwvi Living

., . . ", . , Ruuvi EFOC [
O sensor deve ser visivel na lista de Dispositivos; por defeito, esta

rotulada como «RuuviTag».
RuuviTag 24°C ‘

No menu de configuragéo do sensor de temperatura também
pode configurar o tipo (a escolher entre Bateria, Frigorifico

e Genérico). O menu Dispositivo permite atribuir um nome
personalizado ao sensor e proporcionar mais informagdes, como
o tipo de ligagéo, a ID do produto e a instancia VRM. Temperature 25°C

Sensor battery 318V

< RuuviTag

Status OK

Duracao e estado da bateria para sensores Ruuvi:
Setup

Os sensores Ruuvi usam uma pilha de bot&o de litio CR2477
3V substituivel, com uma duragéo normal superior a 12 meses,
dependendo da temperatura ambiente.

Device

~ . < Setup
* Informagdes sobre a bateria:

Type Generic
* Atenséao e o estado da bateria interna sao visualizados no

menu do sensor.
< Type

* Indicadores de estado da bateria: Battery
» Estado de OK: Tensé&o da bateria 22,50 V AL o

Generic o)
« Estado da bateria fraca do sensor: Tensao da bateria < 2,50
\% < Device

N B R Connection Bluetooth LE
Adverténcia de bateria fraca:

Product RuuviTag

Aparece uma adverténcia de bateria fraca na Consola Remota.
Se o dispositivo GX comunicar com o VRM, a adverténcia
também aparece aqui.

Name [ custom name
Product ID 0xC029

Firmware version

O limiar de adverténcia depende da temperatura:
* Menos de 20 °C: O limiar é de 2,0 V.

VRM instance 22

Device name Ruuvi EF9C
* De -20°C a0 °C: O limiar é de 2,3 V.
* Mais de 20 °C: O limiar é de 2,5 V.

E possivel atualizar o firmware do Ruuvi com a sua aplicagdo
de telemovel especifica, embora isto apenas seja necessario se
estiver a ter problemas.

E POWER
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6.12. Compatibilidade com o Ruuvi Air

O Ruuvi Air € um sensor avangado da qualidade do ar interior que proporciona uma monitorizagdo em tempo real de varios
parametros ambientais como COz, as particulas (PM1, PM2,5, PM4, PM10), os compostos organicos volateis (VOC), os 6xidos
de azoto (NOx), a temperatura, a humidade e a presséo do ar.

Para obter instrugdes detalhadas sobre o produto e a montagem, consulte o guia rapido Ruuvi Air.

Um dispositivo GX pode ler os seguintes parametros Ruuvi Air através de Bluetooth de Baixa Energia (BLE):

* Temperatura

* Humidade relativa

* Pressé&o do ar

» Material particulado (PM2,5)

» Diéxido de carbono (CO,)

+ Indice de compostos organicos volateis (VOC)

+ Indice de 6xidos de azoto (NOx)

6.12.1. Instalacao

Instalar o sensor Ruuvi Air € muito simples. Primeiro, siga o Guia Rapido Ruuvi Air e configure o sensor. Depois de fazer isto,
continue com os passos abaixo para concluir a configuragao do dispositivo GX.

< o e

T Living Room «

Ruuvi 8CAS

T Freezer «
1. Certifique-se de que o Bluetooth esta ativado no menu de sensores ot A 1R C
do Bluetooth (ativado por predefinigao). T outdoor e
e - T Fridge «
2. Aceda a menu Definigdes — Integragdes — Sensores Bluetooth.
SolarSense 750 HQ9999AAADA «
3. Mova o deslizador de ativag&o para a direita para ativar os sensores Solarsense 0876
do Bluetooth.
< seioss ) [
4. Para encontrar o seu sensor Ruuvi Air, desloque-se para baixo até AVM-3P7SCT HQ23163CME 127
o visualizar. BlueSolar Charger MPPT 150/35 rev2 30
Diesel 0.0 25° 97 48
5. Para ativar o sensor, mova o deslizador para a direita. Agora deve e e oHD soxl [2oazvios
aparecer na Lista de dispositivos. MultPlus 1 24/3000/70-32 Bulk charging

Ruuvi Air 954, 10.7
SmartSolar Charger MPPT 75/15 0

SmartSolar Charger MPPT 75/15 rev2 2

[
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6.12.2. Configuragao

S .

A VM-3P75CT HQ23183CME 127
BlueSolar Charger MPPT 150/35 rev2 30
Diesel 0.0 25 97 48
Lynx Smart BMS HQ24142X9K9 50 26.52 0.6.
MultiPlus-1l 24/3000/70-32 Bulk charging

1. Aceda ao menu da lista de Dispositivos. )
Ruuvi Air 954 10.7

2. Navegue e selecione o sensor adequado. SR A A 0
SmartSolar Charger MPPT 75/15 rev2 74

3. Clique ou toque no sensor selecionado para abrir o menu de
visao geral.

SolarSense 750

< Settings  Devices. m

4. Clique ou toque em Configuragéo para aceder ao menu ot ok
Configuracéo do sensor. Temperature »s
5. No menu Configuragdo, pode alterar o tipo de sensor. R *
As opgdes disponiveis sdo: Bateria, Frigorifico, Genérico, Pressure 996
Divisao, Exterior, Aquecedor de Agua e Congelador. PM2.5 94
. . - V. CO2 961
6. Quando concluir a configuragao, volte ao menu de visao geral
VOC index 97.0
do Sensor.
NOXx index 1.0
7. Clique ou toque em Dispositivo para abrir o menu de

definigdes do dispositivo.
< Settings  Devices  Ruuvi Air m
8. No menu Dispositivo pode atribuir um nome personalizado ao Type Room
sensor e ler mais informagdes do dispositivo, como o tipo de

ligagdo, a ID do produto e a instancia VRM. { ErE I

Repita os passos de 1 a 8 se quiser configurar mais Battery o
sensores. Fridge o
Generic (@)
Room @®
Outdoor O
Water Heater @)
Freezer O
6.12.3. Monitorizagao
Os niveis dos sensores podem ser visualizados em varios locais no ambiente GX:
= = 1247 &
ErmkommTent
Ruuvi Air T Bathroom T Bedroom T Freezer
& ® & ® & ® & ®
°C RH °C RH °C RH °C RH
+ Lista de Dispositivos no dispositivo GX SIRI P T PR ST F
* A pagina de Niveis no dispositivo GX (temperatura e humidade s o a0 " a0 " I o
relativa) 25°  28% 19° 43% 19° 42% 23° 61%
a 9 o Il a S
+ Painel de instrumentos VRM (indice VOC, indice NOXx, nivel i i e fe L et s
PM2,5, nivel CO,, HR, temperatura, pressao do ar) .
. o oo 24.9 °C wwomzppm Qezugm’ Q28% I AirQuality [28) s
* «Widgets» do menu avangado de VRM (indice VOC, indice Cine P25 e i)
NOx, nivel PM2,5, nivel CO,, HR, temperatura, pressao do ar) matmy Betm
» «Widgets» da aplicagdo VRM (temperatura e humidade relativa) E .

voc
9

Nox
1

PM25
82pg/m*

coz
982 ppm
Last paitas OC index NOxindex PM2.5 level CO2 lev
aminute ago 80 pg/m?*

(1) victron energy
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6.13. Ligar os sensores de Irradiancia Solar IMT, de Temperatura e de
Velocidade do Vento

A IMT Technology GmbH oferece uma selecédo de sensores da radiagao de silicio digitais na série Si-RS485, sendo todos
compativeis com os dispositivos GX.

Compatibilidade

.

Os sensores externos opcionais dos modulos de temperatura, temperatura ambiente e velocidade do vento também sao
compativeis.

Estes sensores opcionais podem ser ligados ao sensor de irradiancia solar com fichas pré-instaladas ou ligagdes pré-cabladas
(apenas no moédulo de temperatura e temperatura ambiente). Quando os sensores externos séo ligados através de um sensor
de irradiancia solar apropriado, todos os dados de medigéo sado transmitidos ao dispositivo GX através de um cabo de
interface unico.

Cada modelo na série Si-RS485 dos sensores de irradiancia solar tem uma compatibilidade variavel com os sensores externos
(alguns vém pré-cablados com sensores externos), pelo que é importante considerar as necessidades e os requisitos futuros
antes da compra.

Também é possivel ligar um sensor de temperatura do médulo IMT Tm-RS485-MB independente (apresentado como
«temperatura da célula») ou um sensor da temperatura ambiente IMT Ta-ext-RS485-MB (apresentado como «temperatura
externa») diretamente ao dispositivo GX , sem um sensor de irradiancia solar, ou em adi¢cdo a um.

Funcionamento

.

Os sensores de irradiancia solar da série IMT Si-RS485 funcionam com uma interface elétrica RS485 e o protocolo de
comunicagdo RTU Modbus.

Para funcionar corretamente, o dispositivo Victron GX deve dispor da versado 2.40 ou posterior. Os sensores IMT com versdes
de firmware anteriores a v1.53 também sdo compativeis; para mais informacéo, contacte a IMT.

A ligagao fisica com o dispositivo Victron GX é realizada através de uma porta USB e envolve um cabo de interface RS485
para USB Victron.

Uma fonte de energia CC externa adequada (de 12 VCC a 28 VCC) também é necessaria; o sensor nédo é alimentado através
de USB.

Os modelos IMT recentes apresentam um segundo sensor de temperatura que também é compativel.

Ligagoes dos cabos

O esquema no guia de instalagédo abaixo ilustra a configuragao da cablagem numa instalagdo comum.

IMT Si-RS485TC Series Solar Irradiance Sensor - Victron Installation Guide

Terminal Block

Irradiance Sensor
IMT Si-RS485TC Series

“Refer to IMT Iradiance Sensor Selection Table for S Sensor with RS485'

=

RS485 to USB Interface

Victron ASS030572018 / ASS030572050
“See note #3

Victron GX Device
*Connect to USB port

Victron Orion-Tr

DC-DC Converter I
24/12,24/24, 48/24 or 48/12

Battery Bank
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Conexodes de cabo

Interface RS485 para USB
Victron

Castanho Laranja RS485 Dados A +

Laranja Amarelo RS485 Dados B -

Vermelho - Alimentagéo Pos - de 12 VCC a 28 VCC
Negro - Alimentacdo Neg/Ter - 0 VCC

Negro (espesso) - Terra / Blindagem de Cabo / PE

- Vermelho Alimentagéo Pos - 5 VCC (n&o utilizado)

- Negro Alimentacéo Neg/Ter - 0 VCC (n&o utilizado)
- Castanho Terminal 1 - 120R (n&o utilizado)

- Verde Terminal 2 - 120R (n&o utilizado)

Notas de Instalagao

» A tensdo maxima da alimentagéo elétrica CC permitida para a linha de sensores de irradiancia solar da série IMT Si-RS485 é
de 28,0 VCC. Nos sistemas / bancos de bateria de 24 V e 48 V, deve ser utilizado um conversor Victron CC-CC (24/12, 24/24,
48/12 ou 48/24) apropriado ou um adaptador CA-CC na instalagéo.

» Nos sistemas / bancos de baterias de 12 V, os sensores de irradiancia solar da série IMT Si-RS485 podem ser alimentados
diretamente do banco de baterias e continuam a funcionar com uma tensdo minima de 10,5 V (medida no sensor; considere a
queda de tens&o no cabo).

» Para obter informagéo detalhada sobre a cablagem, a instalagéo e as especificagbes, consulte o «Guia de Consulta Rapida»
do sensor de irradiancia solar da série IMT Si-RS485 e a ficha de dados do cabo de interface RS485 para USB .

Para assegurar a integridade do sinal e um funcionamento sdlido, certifique-se particularmente de que:

1. A cablagem de extenséo utilizada cumpre as especifica¢cdes de area transversal minima na tabela correspondente,
dependendo do comprimento do cabo e da tensdo de alimentagdo CC.

2. A cablagem de extensdo tem uma blindagem apropriada e condutores de par torcido.

3. Se o comprimento do cabo total superar 10 m ou se houver problemas de interferéncia especificos da instalagao, o cabo
original ligado a interface Victron RS485 para USB deve ser reduzido até um comprimento maximo de 20 cm. Nestes casos,
utilize uma cablagem de elevada qualidade em todo o comprimento, em vez de apenas na extensao.

4. Certifique-se de que a cablagem ¢ instalada separadamente dos cabos de alimentagéo CC ou CA.

5. Toda a cablagem deve ser terminada apropriadamente (incluindo os fios por usar) e isolada apropriadamente do contacto
com a agua ou agentes atmosféricos.

6. Nao abra nem manipule o alojamento do sensor durante a instalagéo, pois isto pode comprometer a integridade da vedagéo
e anular a garantia.

O sensor de irradiancia solar da série IMT Si-RS485TC dispde de isolamento galvanico interno (até 1000 V) entre a fonte de
alimentagao e os circuitos Modbus RS485, tornando a interface RS485 para USB néo isolada da Victron adequada para a
maioria das instalagoes.

No entanto, se preferir uma interface RS485 para USB isolada, o Unico dispositivo compativel € o USB485-STIXL da Hjelmslund
Electronics (os outros ndo seréo reconhecidos pelo dispositivo GX).
Multiplos Sensores

» Nao é possivel ligar varios sensores de irradiancia da série IMT Si-RS485 para um dispositivo GX; os sensores adicionais
serdo ignorados.

Configuragao

Normalmente, ndo é necessaria uma configuragao especial nem adicional - a predefinicdo «conforme enviado» é compativel
para a comunicagdo com um dispositivo Victron GX.

No entanto, se o sensor de irradiancia solar da série IMT Si-RS485 tiver sido utilizado previamente noutro sistema ou se as
definicdes tiverem sido alteradas por qualquer motivo, é necessario repor a predefinicdo antes uma utilizagdo adicional.

nnnnnnnnn
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Para analisar a configuragao, transfira o IMT 'Si-MODBUS-Configurador na secgao de transferéncias do software. Siga as
instrugdes no manual do Si-Modbus-Configurador (a transferir na mesma ligagao para verificar ou atualizar as seguintes

definicdes:

Endereco MODBUS 1 Taxa de Baud: 9600

Formato de Dados: 8N1 (10 bits)

Para mais assisténcia na configuragao dos sensores de irradiancia da série IMT Si-RS485, contacte a IMT Technology

diretamente.

Interface do Utilizador - Dispositivo GX

Quando o dispositivo GX Victron estiver ligado e a receber
alimentagao, o sensor de irradiancia IMT Si-RS485 sera detetado
automaticamente em poucos minutos e surgira no menu «Lista de
Dispositivos».

Todos os parametros disponiveis serdo visualizados
automaticamente (dependendo dos sensores conectados) e
atualizados em tempo real no menu «Sensor de Irradiancia Solar
da Série IMT Si-RS485».

No submenu «Definigdes», pode ativar ou desativar manualmente
todos os sensores externos adicionais ou opcionais ligados aos
sensor de irradiancia da série IMT Si-RS485.

Visualizagado de Dados - VRM

Para visualizar os dados histéricos registados no portal VRM,
deve expandir a lista de widgets «Sensor Meteorolégico» e
selecionar o widget «Sensor Meteorologico».

Os dados de todos os sensores disponiveis serdo visualizados
automaticamente no grafico. Pode ativar ou desativar os sensores
ou parametros individuais ao clicar nos nomes na legenda.

< Device list
AVM-3P75CT HQ23183CME 24W
IMT Si-RS485 Irradiance Sensor 96W/m2

Lynx Smart BMS HQ24142X9K9 100% | 28.20V | 0.1A

< IMT Si-RS485 Irradiance Sensor
Irradiance 95.7W/m2
Cell temperature 41.0°C
External temperature (1) 256
External temperature (2) 0.0°C
Wind speed 8.2

Settings

< Settings
Wind speed sensor Enabled

External temperature sensor Enabled

< Wind speed sensor
Enabled @
Disabled o

Auto-detect O

< External temperature sensor
Enabled ®
Disabled O

Auto-detect O

Select the info you would like to see:

VEBus System

Solar Charger

-
R
=

-]

gical Sensor

M, My
! T rvg%\

,.mw/ WA
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6.14. Conectar um SmartSwitch DC4

O SmartSwitch DC4 da Energy Solutions é um controlador de carga CC configuravel de quatro canais. E alimentado
internamente e possui uma interface CAN isolada, garantindo uma integragao fiavel em sistemas maritimos, moéveis e industriais.

Caracteristicas

* Funcionamentoa 12V ou 24V CC

* Controlado por CAN-bus

* 4 canais que proporcionam controlo de carga, regulagéo da ldampada e detecao digital

» Limitacdo de corrente definida pelo utilizador

* Protegao contra sobrecarga térmica

» Controlo no modulo e indicagéo do estado da saida

» Para obter todos os detalhes, consulte 0 manual do SmartSwitch DC4, disponivel na pagina do produto.
Modos de saida

Cada um dos quatro canais pode ser configurado num dos seguintes modos:

» Bloqueado - Alterna a saida (ligar/desligar).

* Momentaneo - A saida permanece ativa apenas enquanto o botéo estiver premido.

» Regularizagéo - Regularizacédo da lampada através de modulagao por largura de pulso (PWM) de 120 Hz.
Instalagao

Para obter instru¢des de instalagéo fisica e elétrica, consulte o Guia de inicio rapido disponivel na pagina do produto.

Ligacao VE.Can

O SmartSwitch DC4 possui dois conectores RJ45 para
comunicagao VE.Can com o dispositivo GX. Pode ser:

* Em loop, quando parte de uma cadeia de dispositivos VE.Can,
ou

* Terminado utilizando um terminador RJ45, se for o dispositivo
final na rede VE.Can.

Q Certifiqgue-se de que o SmartSwitch DC4 esta
ligado a porta VE.Can do dispositivo GX — e
n&o a porta VE.Bus.

SmartSwitch DC4 em loop

Configuragao do dispositivo GX
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< Settings Devices SmartSwitchDC4 (1)

Module state Running

Module Voltage 12.0v
Ch1 0.0A off Toggle
Ch2 0.0A off Toggle
Ch3 0.0A off Toggle
Depois de ligado e energizado, o SmartSwitch DC4 ira aparecer ch4 00A | Off | Dimmable
na lista de Dispositivos do dispositivo GX. Setup >
A pagina do dispositivo SmartSwitch apresenta: Device >
» Estado do médulo
< Settings Devices SmartSwitchDC4 (1) Setup
* Tensao de alimentagéo chl 00 | Toggle | 404 >
Ch2 Group Toggle 50A >
* Estado do canal s AT
. Canal atual Ch4 0.0 Dimmable 30A )
¢ Modo do canal < Settings  Devices  SmartSwitchDC4 (1) Setup  JHOLR]
. ~ . . . - Name
Um menu de configuragdo dedicado permite a configuragéo de
o o
cada canal individualmente. o s
o . .o . . Type Toggle >
Em cada pagina de canal individual no menu de configuragéo, — «
. A . ~ ow controls
estéo disponiveis as seguintes opgdes:
Fuse rating
* Nome personalizado: Atribua um nome personalizado ao
canal. (Nota: o nome do médulo pode ser alterado no menu : :
Di iti <  settings  Devices  SmartSwitchDC4(1)  Sewp  Ch1 NN
ispositivo). Vomentary o
* Grupo: Atribua o canal a um grupo. Toggle ®
Dimmable (@)
» Tipo: Selecione o modo de saida: Bloqueio (Alternar),
momentaneo ou regulavel.
Fuse rating

+ Classificagao do fusivel: Defina a classificagdo do fusivel (2-5
A).

B +»] EN

Cancel Set

Agrupar saidas

= 1326 2
I @ Group  SmartSwitchDC4 1
Cada canal pode ser agrupado atribuindo um nome de grupo na
SmartSwitchDC4 1| Ch 2 Ch1

pagina de configuragdo do canal. off

Os canais com o0 mesmo nome de grupo sao apresentados em n3
conjunto num Unico cartdo de grupo no painel Switch. Isto facilita
a combinacao de saidas relacionadas, por exemplo, agrupando
todos os canais de iluminagdo num Unico bloco.

Q

Off

°

h4

Os canais sem nome de grupo aparecerdo num cartao rotulado
com o0 nome do médulo.

E POWER
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6.15. Ligar um dispositivo Safiery STAR Range

A linha de controladores Safiery STAR Range inclui trés produtos configuraveis:
* 12canais6x30Ae6x10A

* 12 canais 4 x 10 A e 8 x 10 A regulavel e RGBW

* 4 canais 4 x 15 A regulavel e RGBW

Cada um é alimentado de forma interna e possui uma «interface» CAN isolada para VE.Can, garantindo uma integragao fiavel
em sistemas maritimos, moveis e industriais.

Caracteristicas

* Funcionamentoa 12V ou 24V CC

» Até 128 dispositivos com detegdo automatica

.

Controlado por CAN-bus

.

Controlado por Wi-Fi

Controlado por Bluetooth
» De quatro a 12 canais que permitem efetuar o controlo da carga, a regulagdo da lampada e a detecao digital

» O tipo de saida depende das capacidades do dispositivo (RGBW compativel com o RGBW e CCT compativel com a roda de
cores)

» Protegao contra curto-circuito até 80 ms

» Controlo no modulo e indicagéo do estado da saida

Certificado CE, certificado UKCA, certificado eMARK para veiculos

» Para mais informacgao, consulte o Manual disponivel na pagina Web da linha Safiery STAR Range
Modos de saida

Cada um dos quatro a 12 canais pode ser configurado num dos seguintes modos:

» Blogqueado - alterna a saida (ligar/desligar)

* Momentaneo - a saida permanece ativa apenas enquanto o botéo estiver premido.

» Regulavel - regulagéo da lampada através de modulagao por largura de impulso (PWM) de 120 Hz.
* RGBW - compativel com o visor com roda colorida Cerbo

» Afinagdo CCT (temperatura de cor correlacionada) compativel com o visor de roda de CCT Cerbo

Instalagao

Para obter instru¢des de instalagao fisica e elétrica, consulte o Guia de Inicio Rapido disponivel napagina Web da linha Safiery
STAR Range.

Ligagao VE.Can

O dispositivo STAR Range possui um conector
estanque NMEA que combina o Victron VE.Can com
o cabo acessério Micro C - Parte ASS030520200.
Ligue o conector RJ45 na extremidade deste cabo

a qualquer porta de comunicagéo VE.Can com o
dispositivo GX.

A Certifique-se de que o dispositivo
STAR Range esta ligado a porta
VE.Can no dispositivo GX, e ndo
a porta VE.Bus.

Configuragao do dispositivo GX
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{ setings  Devices Staright1

ch1 0.0 Toggle 40A >
Depois de ligado e energizado, o equipamento Star ir4 aparecer oo e
na lista de Dispositivos do dispositivo GX.

Ch3 0.0 Toggle 3.0A
O dispositivo Star apresenta: — 00 | Drmatie. | 307
» Estado do médulo

< Settings Devices SmartSwitchDC4 (1) Setup ch1
* Tensao de alimentagéo N
+ Estado do canal HED

Type Toggle >
¢ Canal atual Show controls «
* Modo do canal Fusereting
Um menu de configuragdo dedicado permite a configuragdo de { setings  Devices  Staright1 Sewp  ch1
cada canal individualmente. Momentary o
Em cada péagina de canal individual no menu de configuracéo, Toggle ®
estéo disponiveis as seguintes opgdes: Dimmable o
* Nome personalizado: Atribua um nome personalizado ao

canal. (Nota: o nome do mdédulo pode ser alterado no menu ]
Dispositivo). Fuse rating

* Grupo: Atribua o canal a um grupo.

» Tipo: Selecione o modo de saida: Bloqueio (Alternar), - 4 A

momentaneo ou regulavel.

« Classificagao do fusivel: Defina a classificacédo do fusivel (2-5
A).

Cancel Set

Agrupar saidas

5 10:10 &
@ Group @ STAR-Light 1
Cada canal pode ser agrupado atribuindo um nome de grupo na — o
pagina de configuragéo do canal. e [ o = [ o
Os canais com 0 mesmo nome de grupo sao apresentados em ch3
conjunto num Unico cartdo de grupo no painel Switch. Isto facilita Off “

a combinagao de saidas relacionadas, por exemplo, agrupando
todos os canais de iluminagdo num unico bloco.

Q
B
=

Os canais sem nome de grupo aparecerdo num cartao rotulado
com o nome do médulo.

E POWER
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6.16. Compatibilidade com medidores e comutadores de energia Shelly

O Venus OS é compativel com dispositivos Shelly Gen2 e posteriores que proporcionam comutagao digital, atenuagao, controlo
RGBW, medigdo de energia ou uma combinagao destas funcionalidades. Os sensores e os restantes equipamentos Shelly ndo
s&o compativeis.

Os dispositivos Shelly detetados estdo desativados por predefinicdo e devem ser ativados manualmente.

Consoante o modelo, o dispositivo Shelly sera apresentado no Venus OS como um comutador, um medidor de energia ou
ambos.

Caracteristicas

.

.

Detecao automatica dos dispositivos Shelly na mesma rede que o GX em mDNS.

Os dispositivos Shelly sdo integrados na rede local. Na maioria dos casos, os dispositivos Shelly compativeis sdo detetados
automaticamente por mDNS. Em seguida, o dispositivo GX liga-se ao dispositivo Shelly por meio do ponto final WebSocket.

Adicionar manualmente dispositivos Shelly ao apresentar um enderego IP. Se um dispositivo ndo for detetado
automaticamente, pode ser adicionado manualmente mediante a introdugao do endereco IP.

Ativar / desativar canais individuais.

Comutar a saida do painel de comutagéo no GUI. O tipo de saida depende das capacidades do dispositivo (o dispositivo de
comutagao simples € compativel com momentaneo e alternado, o RGBW é compativel com a roda de cores RGBW e RGB).

Nomear o dispositivo e o canal. O nome do dispositivo Shelly é sincronizado com o nome personalizado do servigo. Para
comutar as saidas, 0 nome do canal & sincronizado com o nome personalizado da saida.

Utilizar um EM (medidor de energia) dedicado (um sem capacidades de comutagdo) com uma das seguintes fungdes: Grupo
gerador, carga CA ou inversor PV. Tenha em conta que a fungao Rede Elétrica ndo é compativel.

Um dispositivo de medig&o de energia com capacidades de comutagéo (como Shelly plus plug S) é compativel apenas a carga
CA da fungao EM.

Dispositivos Shelly compativeis

O funcionamento correto dos seguintes dispositivos foi testado:

.

.

.

Shelly plus plug S (SW +EM)

Shelly Pro 4PM (SW +EM)

Shelly Pro 1PM (SW + EM)

Shelly Pro 3EM (apenas EM ftrifasico)

Shelly 1PM Gen4 (SW + EM)

Shelly Mini 1PM Gen4 (SW + EM)

Shelly Mini 1 Gen4 (apenas SW)

Shelly Dimmer Gen3 (comutador de carga CA regulavel)

Shelly Plus RGBW PM (controlador de 4 canais RGBW regulavel).

Shelly Gen3 CCT e Multicolor Bulbs

Os dispositivos Shelly que utilizam o protocolo Z Wave ndo sdo compativeis com os dispositivos GX. Se
forem ligados, nao irdo funcionar, independentemente da versado do «firmware».

Limitagoes

Os dispositivos protegidos por senha ndo sdo compativeis. Os dispositivos Shelly protegidos por senha néo serdo
apresentados na lista de dispositivos.

Designacao do canal e do dispositivo: Nao é possivel atribuir nomes individuais a cada canal EM de um dispositivo multicanal.
O nome do canal é sincronizado com o nome de dispositivo Shelly. Isto afeta apenas dispositivos EM multicanal (com ou sem
comutagéo), como o Pro 4PM.

Nos dispositivos EM com um contacto livre de potencial (por exemplo, Pro EM50), apenas o contacto livre de potencial &
apresentado como um canal de comutagao.

Os dispositivos EM de canal Unico ndo sdo compativeis (por exemplo, Shelly 1 EM Mini Gen4).

Os suplementos Shelly ndo sdo compativeis.
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» Na&o existe compatibilidade para ligar ou configurar um dispositivo Shelly por Bluetooth.

» A utilizagdo de dispositivos de comutagao Shelly noutras fungdes (por exemplo, cargas de oportunidade, ligar / desligar
gerador, relé de alarme, etc.) € compativel com dispositivos que expdem estas fungdes. As fungdes disponiveis dependem
das capacidades do dispositivo e podem ser definidas no menu de configuragéo do canal. Os dispositivos que tém apenas
a fungdo Manual néo irdo apresentar a opgao Fungdo. A automagao avangada também pode ser implementada através de
Node-RED.

6.16.1. Instalacao

A instalagao de um dispositivo Shelly é simples. Primeiro, siga as instrugdes de instalagao da Shelly e conecte o dispositivo
Shelly a mesma rede que o dispositivo GX. Depois de fazer isto, continue com os passos abaixo para concluir a configuragao do
dispositivo GX.

1. Aceda ao menu Definigdes — Integragdes —
Dispositivos Shelly.

Todos os dispositivos Shelly detetados estéo
listados aqui.

< Settings Integrations Shelly Devices

2. Ative o dispositivo Shelly detetado.

Refresh devices -
Se o dispositivo ndo estiver listado, carregue em
Atualizar. Confirme que o dispositivo Shelly esta Add IP address manually >
ligado a mesma rede local que o dispositivo GX.
Se o dispositivo Shelly estiver numa rede PlugSG3 [48F6EEBAFB28] N
diferente, podera adiciona-lo manualmente, com
a introdugéo do enderego IP. BluoSCollieReEEBsesce!

PlugSG3 [9070694ACDDO] >

3. Confirme que agora aparece nos dispositivos
detetados.

< Settings  Integrations  Shelly Devices SRR DL LT 2 L)

4. Selecione o nome do dispositivo para abrir o

) Device name PowerStrip
respetivo submenu.
Serial number D885ACEB9290
5. Ative os canais necessarios.
. . _ IP address 192.168.178.139 f
Apenas os canais ativados s&o apresentados
na lista Dispositivos e no painel Comutador.
Desativar um canal ira retira-lo destas listas. PS1 Ruuvi Air «
6. Repita os passos 1 a 5 para mais dispositivos. 2SR «
. ™ . . ~ PS3 Air Cleaner [ ¢
O submenu do dispositivo proporciona informagao
suplementar: PS4 Humidifier «

* Nome do dispositivo: o nome comunicado pelo
dispositivo Shelly. Por defeito, apresenta o modelo { Settings
com o endereco MAC do dispositivo, exceto se

. . X ! PS1 Ruuvi Air 0 >
o0 nome do dispositivo tiver sido alterado na
«interface» Web do dispositivo Shelly. PS2 Sim Rig ow >
Esse nome ndo deve ser confundido com o nome PS3 Air Cleaner oV
personalizado que pode ser definido na aplicagéo
PS4 Humidifier 0

Shelly ou no menu do dispositivo.
* Numero de série: o endereco MAC do dispositivo.

* Endereco IP: selecione-o para abrir a «interface»
Web do dispositivo.

6.16.2. Configuragao

As opcdes de configuragao e as definigdes de visualizagédo séo diferentes conforme o dispositivo Shelly (comutador, regulador,
controlador RGBW ou medidor de energia). Deste modo, alguns menus apresentados neste capitulo podem nao aparecer em
todos os sistemas.

[

(M) Victron energy
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Comutadores Shelly < T
1. Aceda ao menu da lista de Dispositivos. PN B B S
2. Selecione o dispositivo Shelly para abrir a visdo BlueSolar Charger MPPT 150/35 rev2 ow
geral dos dispositivos. — 00 | 24 | are | 20
3. Selecione o Canal [x]. Lynx Smart BMS HQ24142X9K9 49% | 2633V | -04
No menu de Canal pode: MultiPlus-1l 24/3000/70-32 Bulk charging
* Definir um nome personalizado (usado no Ruuvi Air 774ppm | 15.3pg/m
painel Comutadores na Consola Remota e no
Shelly AOB5E3BDD218 Running
VRM).
* Atribuir o dispositivo a um grupo, que pode (| settings | Devices  shelly  Outputs

incluir outros dispositivos comutadores no
painel Comutadores.

Name Shelly

Type Toggle >

Alterar o tipo de comutador de Alternar para
Momentaneo.

. . L L~ Function Manual >
» Defina a fungao atribuida ao canal. As opgdes

disponiveis dependem das capacidades do Show controls Always >
dispositivo: Manual (predefinicdo), carga
de Oportunidade (consulte Cargas de
oportunidades GX [226]), Ligar/ desligar o

< Settings Devices Shelly AO8SE3BDD218 Channel 1: Channel 1 Type

gerador e Relé de alarme. Os dispositivos Momentary (@)
compativeis apenas com Manual n&o irdo T _
- . oggle @®
apresentar a opgao Fungéo.
* Em Mostrar Controlos, selecione onde os { settngs  Devices  Shelly  Outputs  Channel 0: SP Air Fryer

controlos do comutador sdo apresentados

R X Manual @®
(painel Comutadores locais e/ou apenas VRM
ou DeSIigadO). Opportunity load @)

4. Regresse a vis&o geral do dispositivo.
g g p < Settings Devices Shelly AO85E3BDD218 Channel 1: Channel 1

5. Selecione Dispositivo para abrir as off e}

configuragdes do dispositivo.
Always @

No menu Dispositivo pode definir um nome do
dispositivo local (usado no dispositivo GX) e e ©
visualizar mais informagdes do dispositivo, como Only on VRM O
o tipo de ligacéo, a ID do produto e a instancia
VRM.

6. Repita estes passos para mais dispositivos.

E POWER
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Medidores de energia Shelly

Utilize os menus do dispositivo GX para configurar a
utilizagéo e a visualizagdo do medidor de energia.

1. Aceda ao menu da lista de Dispositivos.

2. Selecione o dispositivo Shelly para abrir a visdo
geral dos dispositivos.

3. Em Configuragéo, pode efetuar o seguinte:

Funcao - selecione como o medidor de energia
é usado no sistema:

* Saida CA
* Inversor PV
* Gerador

Posigao - Selecione onde o medidor de energia
esta instalado:

* Entrada CA
* Saida CA

Definicao de fase - Atribua a fase medida:
* Fase CA L1

* Fase CAL2
* Fase CAL3
4. Regresse a visao geral do dispositivo.

5. Selecione Dispositivo para abrir as
configuragdes do dispositivo.

No menu Dispositivo pode definir um nome
personalizado e visualizar mais informagdes do
dispositivo, como o tipo de ligagéo, a ID do
produto e a instancia VRM.

6. Repita estes passos para mais dispositivos.

< s

A VM-3P75CT HQ23183CME 133w D
BlueSolar Charger MPPT 150/35 rev2 5W D
Diesel 0.0 25°C 449 22 >
Lynx Smart BMS HQ24142X9K9 49 26.35V | -02A >
MultiPlus-Il 24/3000/70-32 Bulk charging >
Ruuvi Air 977ppm 7.1pg/m* >
Shelly 1 Gen4 Running >
Shelly EM 6w >
SmartSolar Charaer MPPT 75/15 n

< Settings Devices
AC Phase L1 230V 0.1A 6W
AC Totals 6W 9W 0kWh
Energy L1 9w
Reversed Energy L1 0kWh
Setup >
Device >

{  settings  Devices  ShellyEM

Role ACload >
Position AC Output >
Phase Setting AC PhaselL1 >

< Settings Devices Shelly EM Setup m

AC load (O}
PV Inverter O
Generator O

< Settings ~ Devices  ShelyEM  Setup

AC Input ©)

AC Output @®

< Settings Devices Shelly EM Setup Phase Setting

AC Phase L1 @
AC Phase L2 O
AC Phase L3 O

{ settngs  Devices  sheiyem  JEETED

Connection 192.168.178.154
Product Shelly EM
Product ID 0xB034
VRM instance 51
Serial number 7C2C6774A134
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6.16.3. Monitorizagao

Dependendo do tipo de dispositivo e da configuragao do canal, os dispositivos Shelly podem ser monitorizados (e, quando forem
compativeis, controlados) nos seguintes locais:

— 07:51 2
@ GX-Geriterelais @ Switches Living Room

GX internal relay 1 Shelly 1 Gend

B - ) (- I

GX internal relay 2

o I

« Lista de Dispositivos no dispositivo GX

< Settings  Devices  IRLLAEY

* Painel de comutadores no dispositivo GX

AC Phase L1 230V 0.1A 6w
* Painel de instrumentos VRM J— ow owh -
» Widgets do menu avangado VRM Energy L1 owi
* Widgets da aplicagdo VRM ReveessdEnciovil .
Setup >
Device >

Switches

= shelly EM - AC Meter Power [51]

[&) switches Living Room € 1(W

Shelly 1 Gens

| (“;

6.17. Compatibilidade com comutagao digital Garmin EmpirBus

A comutacéo digital Garmin EmpirBus esta disponivel no painel Comutador no dispositivo GX. Os canais EmpirBus podem ser
monitorizados e controlados diretamente na «interface» do utilizador GX.

* Os alarmes GX sao transmitidos para rede NMEA 2000. Os MFD Garmin compativeis visualizam estes alertas, o que permite
conhecer de forma imediata as adverténcias do sistema na ponte de comando.
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6.18. Leitura de dados genéricos do alternador a partir de sensores NMEA 2000
DC compativeis

O dispositivo GX pode ler os dados de tensao, corrente e temperatura de alternadores genéricos quando for ligado a sensores
NMEA 2000 CC de terceiros.

Nota: Estes dados séo utilizados apenas para visualizagao. Ndo sao utilizados para os calculos do sistema, nem para fungdes de
controlo.

Requisitos do sensor NMEA 2000

Para assegurar a compatibilidade, o sensor NMEA 2000 CDC de terceiros deve cumprir os seguintes requisitos:

Classe de dispositivo 35 — Produgéo elétrica
Funcgéo do dispositivo 141 — Gerador CC
Tipo CC Deve ser definido como Alternador nos Detalhes PGN 127506 CC

Dados PGN 127508 — Estado da bateria (deve transmitir tenséo, corrente, temperatura)

A maior parte dos NMEA 2000 CC deve ser compativel.

Dispositivos de compatibilidade confirmada

» Através dos sensores de corrente CC da Ocean Systems

Ligagao fisica a um dispositivo GX

As redes NMEA 2000 e os dispositivos GX utilizam diferentes conectores. Estdo disponiveis duas solugdes de adaptador:

1. Cabo VE.Can para NMEA 2000 (Victron)
* Permite a ligagao entre a porta VE.Can do dispositivo GX e uma rede NMEA 2000 normal

» O fusivel interno pode ser incluido ou removido para permitir ou impedir que o equipamento Victron seja alimentado a
partir da rede NMEA 2000

A\ Consulte a adverténcia de tensdo abaixo.

2. Adaptador 3802 VE.Can por OSUKL

* Ideal para ligar um dispositivo NMEA 2000 unico (p. ex., um sensor de alternador) a uma rede VE.Can

* Pode fornecer 12 V de poténcia a dispositivos NMEA 2000 de baixa tensao a partir de um sistema Victron de 48 V

A Compatibilidade de tensao (sistemas de 24 V e 48 V)

Embora os dispositivos Victron GX aceitem até 70 V na interface CAN-bus, alguns dispositivos NMEA 2000
nao o fazem. Muitos precisam de 12 V e alguns toleram apenas de 30 V a 36 V.

Se o seu sistema incluir dispositivos NMEA 2000 que nao aceitam a tensao do sistema:

« Utilize o Adaptador 3802 VE.Can (OSUKL) ou

» + Use o cabo VE.Can para NMEA 2000 sem fusivel e alimente a rede NMEA 2000 separadamente com um
cabo de adaptador NMEA 2000 de 12 V (n&o fornecido pela Victron).

A porta VE.Can no dispositivo GX ndo precisa de alimentagédo externa para funcionar.

nnnnnnnnn
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6.18.1. Compatibilidade do regulador do alternador WS500 Wakespeed

Introducgao

O WS500 é um regulador de alternador inteligente externo com CAN-bus e comunicagdo NMEA 2000, concebido principalmente
para aplicagcdes marinhas e de veiculos de lazer. Quando esté ligado a um dispositivo GX, o Wakespeed WS500 permite
monitorizar o desempenho do alternador o controlo com base em DVCC.

Requisitos
Os requisitos necessarios para integrar o WS500 s&o:

1. Firmware VenusOS v2.90 ou superior instalado no seu dispositivo GX
2. Firmware Wakespeed WS500 2.5.0 ou superior instalado no controlador WS500

3. O WS500 tem de ser ligado a porta VE.Can do dispositivo GX. Nao é possivel efetuar a monitorizagéo através da porta
BMS-Can (p. ex., num Cerbo GX)

Requisitos para o controlo DVCC

1. Firmware VenusOS v3.30 ou superior instalado no seu dispositivo GX
2. Firmware Wakespeed WS500 2.5.2 ou superior instalado no controlador WS500
3. O shunt da corrente fornecido pela Wakespeed deve ser instalado no alternador

4. O WS500 deve ser configurado com «Shunt em alternador» ativado em (aplicacdo Wakespeed: Systemtab no ecra
Configuragao)

5. Defina a Capacidade do alternador em A no separador Alternador
6. A Assisténcia NMEA 2000 (Sistema > Modo especialista) deve estar ativada

Ligar o WS500 a VE.Can
O WS500 e o VE.Can utilizam conectores RJ45 para a comunicagdo CAN, mas com pinagens diferentes. Um cabo de rede UTP
comum (reto) ndo vai funcionar. E necessario um cabo cruzado personalizado.

Consulte no diagrama seguinte os detalhes da pinagem:

Victron VE.Can pin# and signal WS500 CAN pin# and signal
1NC 1 CAN-H
2NC 0 2 CAN-L
3NET-C (V-) 3 CAN-GND
4NC 4 (SFTY-STOP)
5NC 5-
6 NET-S (V+) 6 (CAN-SHLD)
7 CAN-H 7 (GND)
8CAN-L © 8 (CAN-V+)

Mapeamento dos pinos CAN:

» VE.Can: pino 7 = CAN-H, pino 8 = CAN-L
* WS500: pino 1 = CAN-H, pino 2 = CAN-L
Requisitos de cablagem:

» Pino 1 (WS500) — Pino 7 (VE.Can)

+ Pino 2 (WS500) — Pino 8 (VE.Can)

Ligue a extremidade com o pino 7/8 a porta VE.Can no dispositivo GX. A outra extremidade (pino 1/2) liga-se ao WS500. Ambas
as extremidades devem dispor de terminadores.

As cores dos cabos ndo sdo importantes se fizer o cabo cruzado. A Wakespeed também oferece um cabo prefabricado com uma
ficha RJ45 azul: esta extremidade deve ser ligada a porta VE.Can.

Tenha em conta que os terminais negros fornecidos pela Wakespeed e os terminais azuis fornecidos pela
Victron ndo sao intercambiaveis. Portanto, insira o terminal Victron no lado Victron da rede e insira o terminal
Wakespeed no Wakespeed.
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Exemplo de cablagem
O exemplo seguinte mostra uma vista geral da cablagem recomendada com base numa instalagdo com um Lynx Smart BMS,
distribuidores Lynx e um Cerbo GX. Isto é semelhante para o Nucleo GX.

A colocagéo correta da derivagdo «shunt» do alternador (ndo confundir com a derivagdo «shunt» do BMV ou do SmartShunt é
importante para a ligagdo apropriada do fio sensor de corrente.

Para obter a cablagem completa entre o WS500 e o alternador, consulte os manuais do WS500 e do alternador.

WS500

Alternator

N ___ Temperatresense

N

Lynx Smart BMS and Lynx Distributors

-

Alternato
Shnt

Iynx distributor Iy Iynx disributor
1000 ° 1000 °

Cerbo GX

Alternator ATC

g perensomsy

Lithium
o

(1) , victron energy
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«Interface» do utilizador do dispositivo GX para WS500
Quando estiver ligado, o WS500 surge na Lista de Dispositivos do dispositivo GX.

O menu WS500 proporciona as seguintes informacdes e dados:

» Saida: tensao, corrente e poténcia, conforme comunicado pelo
regulador do alternador

* Temperatura: a temperatura do alternador medida pelo sensor
de temperatura WS500

» Estado: o estado de carregamento do WS500

* Desligado: ndo esté a carregar

» Carga inicial / Absorgéo / Flutuagao: WS500 ativo a utilizar o
seu proprio algoritmo

/ % Battery
99%

* Controlo Externo: a carregar controlado por um BMS (p. ex.,
Lynx Smart BMS)

* Estado da rede:

* Auténomo: a funcionar de forma independente

* Mestre do grupo: a dar objetivos de carga para outras

unidades WS500 2S00 R
Output
» Escravo: a receber instru¢des de carregamento de outro Temperature
dispositivo, como um WS500 ou um BMS State

Network status
* Erro: Apresenta o estado de erro atual o
» Consulte o Guia de comunicagées e configuragdo Field drive 20
Wakespeed para os codigos de erro Speed 1978RPM
Device

« Consulte no apéndice o erro #91 e o #92

» Controlo de campo: Percentagem da saida no controlo de
campo para o alternador Device

Connection

* Velocidade: Rpm do alternador, derivado do sinal do estator.
Se estiver incorreto, pode ser ajustado definindo a opgéo Polos
Alt na linha de configuragdo do Wakespeed SCT

Product

Name

Product ID
Firmware version

* Velocidade do motor: Rom do motor, obtido de:

Hardware version

* Calculado com base na velocidade do alternador e na relagdo VRM instance
Mot/Alt, conforme definido pela linha de configuragdo SCT Serial number

- NMEA 2000 (PGN127488)
- J1939 (PGN61444)

Pode adicionar um nome personalizado ao WS500 através do
menu Dispositivo. Isto atualiza a linha de configuragdo $SCN do
regulador.

Dados WS500 no portal VRM
O Portal VRM consegue visualizar os dados do WS500 como a corrente, a tensdo e a temperatura.

] Alternator - 24v Lithium Alt [1]

Atualmente estéo disponiveis trés «widgets» no VRM
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Pagina 82 Ligar produtos nao Victron compativeis


https://www.victronenergy.pt/panel-systems-remote-monitoring/vrm

Cerbo GX Manual

B 24v Alternator

S500 - Alternator Temperature (°C)

«Widget» personalizado VRM que mostra a tenséo, a corrente e a temperatura do WS500

Resolugao de problemas e perguntas frequentes
Para mais ajuda e resolugéo de problemas, contacte diretamente a assisténcia da Wakespeed.

Caédigo de erro #91 e #92
Todos os cédigos de erro WS500, conforme definido no Guia de configuragdo e comunicagdes Wakespeed, sdo comunicados
pelo dispositivo GX.

Nos sistemas com BMS integrado, os seguintes erros sao criticos enquanto os eventos estiverem ativos e exijam uma atengao
imediata.

* #91: Lost connection with BMS

O WS500 perdeu a comunicagado com o BMS e passa para o modo inicial configurado. Quando a comunicagao for restaurada
com o BMS, este regressa ao seguimento dos objetivos de carga definidos pelo BMS.

* #92: ATC disabled through feature IN

O BMS assinalou um evento de desconexao do carregamento através da fungao no cabo e o0 WS500 reverteu para um estado
de desligado.

Os dados atuais e de energia ndo sao visualizados no menu do dispositivo WS500
A auséncia de dados de corrente e poténcia no menu de dispositivo WS500 ndo é uma avaria. Reflete a configuragéo do sistema
e previsivel em determinadas condigdes:

» Nenhum shunt do alternador instalado: O WS500 ndo consegue medir a corrente e a poténcia de saida do alternador sem um
shunt.

» Shunt do alternador instalado, mas nao configurado corretamente: Verifique a definicdo ShuntAtBat e a defini¢cdo Ignorar
Sensor com as ferramentas de configuragdo Wakespeed.

Nota sobre o shunt do alternador

Um shunt do alternador € um sensor de corrente instalado em série na saida do alternador. Liga-se diretamente ao WS500 e
proporciona medigdo em tempo real da poténcia e corrente de saida do alternador.

» Opcional: Nao é necessario para o funcionamento basico
» Obrigatério: Necessario para a compatibilidade DVCC

» Se nenhum shunt estiver instalado, o dispositivo GX ainda vai mostrar parametros como o controlo de campo (%) e a tenséo
de alternador, mas n&o a corrente ou a poténcia.

FAQ
P1: A corrente de saida do alternador (se for medida) é utilizada para mais alguma coisa do que as finalidades de visualizagdo?

R1: Sim. A integragdo DVCC permite que o dispositivo GX controle a saida do WS500, distribuindo a corrente de carga entre o
WS500 e, por exemplo, os MPPT e carregadores de bateria CC-CC.
P2: A corrente de saida da bateria pode ser lida através do CAN-bus por um Lynx Smart BMS ou outros monitores?

R2: Sim. Quando o shunt WS500 estiver configurado para medir a saida do alternador, a corrente pode ser lida no CAN-bus (p.
ex., por um Lynx Smart BMS). O WS500 utiliza isto para evitar a sobrecarga, p. ex., se a bateria precisar de 100 A e o WS500
proporcionar 200 A, os 100 A adicionais séo direcionados para cargas CC. Isto melhora a precisdo do calculo da carga.

P3: Existem recomendagbes de cablagem ao utilizar um Lynx Smart BMS ou Lynx BMS NG?
R3: Sim. Proporcionamos exemplos de sistema detalhados, incluindo:

» Uma configuragao de catamara com duas unidades WS500
» Um sistema com um segundo alternador controlado por um WS500

Estes exemplos podem ser utilizados como modelos e estéo disponiveis na pagina de produto do Lynx Smart BMS.
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P4: Se néo for utilizado um Lynx Smart BMS, o que deve ser feito?
P4: A Wakespeed oferece um guia de inicio rapido que abrange a configuragéo e a cablagem de comutadores DIP.
Os esquemas de ligagdes adicionais estéo incluidos no manual do produto WS500.

Nota: o shunt deve ser ligado a bateria e o WS500 configurado corretamente.
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6.18.2. Assisténcia para o regulador de alternador Arco Zeus

O Arco Zeus é um regulador de alternador inteligente externo com CAN-bus e comunicagdo NMEA 2000, concebido
especificamente para aplicagées marinhas e de veiculos de lazer. E compativel com Venus OS, incluindo o controlo DVCC,
e possibilita a monitorizagédo e o controlo do desempenho do alternador através de um dispositivo GX.

Se estiver configurado corretamente, o Zeus segue os parametros de carregamento definidos pelo dispositivo GX e/ou Lynx
BMS.

Requisitos

Para integrar o Zeus num sistema Victron, devem ser cumpridos os seguintes requisitos:

1. Firmware Venus OS v3.50 ou posterior

2. Firmware Arco Zeus v1.25 ou posterior esta instalado no controlador Zeus

3. Aligagao através da porta VE.Can do dispositivo GX. Nao é possivel ligar o Zeus a porta BMS-Can de um Cerbo GX.
4. O modo de sincronizacéo na aplicagéo Zeus deve ser definido para «Seguidor Victron»

5.  Um shunt do alternador deve ser instalado para um funcionamento DVCC apropriado. Consulte a documentagao do Arco
Zeus.

Instalagao

Instale o regulador Arco Zeus de acordo com o Guia de Instalagdo do Regulador de Alternador Bluetooth Arco Zeus, disponivel
no site Arcomarine.

» Ligue o Zeus a porta VE.Can do dispositivo GX com um cabo normalizado Cat5/6 Ethernet

» Certifique-se de que a rede VE.Can esta devidamente terminada:
+ Utilize um terminador M12 NMEA 2000 na porta Zeus NMEA 2000.

« Utilize um terminador VE.Can RJ45 no dispositivo GX ou Lynx BMS, dependendo da disposi¢ao da rede. Nota: Existem
configuragdes em que isto ndo é necessario, por exemplo, num sistema de bateria Lynx BMS em paralelo, em que cada
bateria tem o seu préprio regulador de alternador Zeus.

« Ative o desligamento do alternador através de BMS:

+ Ligue um cabo da saida de relé Lynx BMS «NO» a entrada de cabo de controlo / bateria Zeus com o rétulo «Ativar / ATC de
BMS».

* Isto assegura que o Zeus se desliga em seguranga antes de o contactor se abrir, protegendo o alternador dos danos

Configuragao do Zeus

» Consulte o Guia de Instalagdo do Regulador de Alternador Bluetooth Arco Zeus para obter as instrugdes de configuragéo,
disponiveis no site Arcomarine.

» Na aplicagéo Zeus, defina o modo de Sincronizagéo para «Victron Seguidor»

» Defina a «Corrente de saida maxima do alternador» com um valor aproximado tanto para a bateria, como para o alternador. O
DVCC utiliza este valor para determinar a corrente de carga disponivel maxima.

Configuracao do dispositivo GX

No dispositivo GX (através da Consola Remota):

» Aceda a Definigdbes — Conectividade — Porta VE.Can [1 ou 2]
« Definir o perfil CAN-bus como «VE.Can (250 kbit/s)»
Configuragao de Lynx Smart BMS ou Lynx BMS NG

» Defina o modo de relé BMS como «Alternador ATC». Isto assegura que o ATC se abre primeiro, seguido pelo contactor apos 2
s, dando ao Zeus tempo para encerrar antes de a bateria ser desligada.

Monitorizagao

Quando o Arco Zeus estiver ligado ao dispositivo GX, ira aparecer na lista de Dispositivos com uma entrada para o regulador do
alternador.

Informagéao disponivel e parametros:

» Saida: Mostra a tenséo, a corrente e a poténcia de saida comunicados pelo Zeus.

* Temperatura: Mostra a temperatura do alternador medida pelo sensor de temperatura Zeus.
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» Estado: Indica o estado de carregamento do Zeus:

* Desligado - ndo esta a carregar

+ Carga inicial, Absorgéo ou Flutuagdo - quando esta a utilizar o algoritmo de carregamento interno

» Controlo Externo - quando controlado externamente por um BMS, como o Lynx Smart BMS
» Estado da rede: Mostra Auténomo quando o regulador estiver a funcionar de forma independente.
» Controlo de campo: Indica a percentagem de controlo de campo aplicada pelo alternador através da ligagdo de campo.
* Velocidade: Mostra a velocidade do alternador em RPM, medida na alimentagao do estator.

* Velocidade do motor: Mostra as RPM do motor determinada por:

» Calculo com base na velocidade do alternador e relagdo de transmissao motor-para-alternador (definido na aplicagéo Zeus)
* NMEA 2000 (PGN127488), se as RPM do motor for transmitida por NMEA 2000
* J1939 (PGN61444), se as RPM do motor forem recebidas por J1939

» Dispositivo: Contém informagao especifica do produto e relacionada com a informacgéo.

Os dados Arco Zeus que podem ser mostrados no Portal VRM é a corrente, a tenséo e a temperatura.
Resolugao de problemas

Para mais ajuda e resolugéo de problemas, contacte diretamente a assisténcia do Arco Zeus.
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6.19. Compatibilidade de CANopen E-drive

O Venus OS é compativel com controladores de motor da série Sevcon Gen4 AC, série Curtis F e série Curtis E/SE. Isto permite
a comunicagao e a notificagdo dos dados E-drive através de D-Bus para A pagina Embarcacao [18].
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Caracteristicas

* Pronto a funcionar apés o desembalamento, sem configuragdo necessaria do controlador do motor.

» Compativel com controladores Sevcon Gen4 CA, série Curtis F e série Curtis E/SE.

* Apresenta a poténcia do motor, a velocidade (rpm), a diregdo, a temperatura, o binario e a temperatura do controlador.
* Deteta automaticamente os controladores de motor mediante a procura do barramento CAN.

* Compativel com varios controladores no mesmo barramento CAN (cada controlador necessita de uma ID exclusiva do n6
CANopen)

Pinagem VE.Can

Numero de pino e sinal VE.Can Victron

1NC

2NC

3 NET-C (V-)
4NC

5NC

6 NET-S (V+)
7 CAN-H

8 CAN-L

Pinagem do controlador do motor

Consulte a pinagem correspondente no manual do controlador do motor.

.........
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6.19.1. Como ligar o controlador Sevcon a um dispositivo GX

Pode encontrar um resumo sobre os dispositivos GX Victron em: https://www.victronenergy.com/live/venus-os:start
Ligagao CAN-bus

Ligue a saida CAN do controlador Sevcon a uma porta VE.Can no dispositivo GX Victron:

Pode ser utilizado um cabo RJ45.

Atribuicdo dos pinos de RJ45:

Numero de pino RJ45 Pino do controlador

Terra CAN 3 (verde / branco) B-
CAN Alto 7 (castanho / branco) 13 0u 16
CAN Baixo 8 (castanho) 24 ou 27

Certifique-se de que os n6s no barramento CAN partilham uma terra comum.

Se um né estiver isolado galvanicamente do controlador Gen4, a terra CAN deve ser ligada a B- do controlador Gen4.
Terminagao CAN

Em sistemas com varios nés CAN:

« Utilizar uma topologia em cadeia «daisy-chain»

» Terminar ambas as extremidades do barramento com uma resisténcia de 120 Q

Se o controlador Gen4 for utilizado como um né terminal:

« Ligar os pinos 2 e 24 no conector do cliente (a terminagéo de 120 Q esta integrada)

Em sistemas de n6 unico

* Proporcionar uma terminagéo adequada, para que o barramento funcione corretamente, em especial ao utilizar as ferramentas
de configuragédo

No lado de VE.Can, utilize o terminador VE.Can, se for preciso.
Compatibilidade do Modelo Gen4 Sevcon

» Testado com controladores Sevcon Gen4 CA de tamanho 4
* Funcionamento previsto com controladores de Tamanho 2 e Tamanho 6

* Os controladores Gen4 CC nao foram testados
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6.19.2. Como ligar o controlador da série Curtis F a um dispositivo GX Victron

Ligagao de barramento CAN (modelos Ampseal de 35 pinos)

Nos modelos com conectores Ampseal de 35 pinos (p. ex., F6-A, F4-A), efetue a ligagdo com uma das seguintes atribuicdes de
pinos CAN:

CAN1
m Numero de pino RJ45 Pino do controlador
Terra CAN 3 (verde / branco) 7 ou 18 (ndo isolado)
34 (isolado)
CAN Alto 7 (castanho / branco) 23
CAN Baixo 8 (verde / branco) 35
CAN2
Numero de pino RJ45 Pino do controlador
Terra CAN 3 (verde / branco) 7 ou 18 (n&o isolado)
34 (isolado)
CAN Alto 7 (castanho / branco) 28
CAN Baixo 8 (verde / branco) 29

Se o modelo tiver portas CAN isoladas:

* Ligar a terra CAN ao pino 34 (GND isolada)
Se o modelo tiver portas CAN nao isoladas:

* Ligar a terra CAN ao pino 7 18

Alguns modelos de 35 pinos incluem pinos especificos de resisténcia de terminagédo. Consulte mais informagédo no manual do
controlador.

Ligacao de barramento CAN (modelos Ampseal de 23 pinos)

Nos modelos com conectores Ampseal de 23 pinos (p. ex., F2-A):

Numero de pino RJ45 Pino do controlador

Terra CAN 3 (verde / branco) 12
CAN Alto 7 (castanho / branco) 23
CAN Baixo 8 (verde / branco) 20

Estes modelos néo tém «interfaces» CAN isoladas. Certifique-se de que o dispositivo GX partilha a mesma terra que o
controlador.

Algumas variantes incluem resisténcias de terminacao internas. Consulte o manual para confirmar.
Mais informacgéo sobre o modelo em: https://www.curtisinstruments.com/products/motor-controllers
Compatibilidade da série Curtis F

» Testado com Curtis F6-A (versao de «software» 4.6.0.6)

» Funcionamento previsto com outros controladores da série Curtis F

.........
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6.19.3. Como ligar o controlador da série Curtis E/SE a um dispositivo GX Victron

Ligacao CAN-bus

Utilize um cabo RJ45 modificado com a seguinte atribuicdo de pinos:

Numero de pino RJ45 Pino do controlador

Terra CAN 3 (verde / branco)
CAN Alto 7 (castanho / branco)
CAN Baixo 8 (castanho)

Terminacdo CAN

Par ativar a terminagdo CAN no controlador:

7
23
35

» Ligue CAN TERM H (pino 21) e CAN TERM L (pino 34) em conjunto

Compatibilidade da série Curtis E/SE
» Testado com Curtis 1232 SE e 1234 E

» Funcionamento previsto com outros controladores da série 123X E/SE

6.19.4. Como configurar o dispositivo GX Victron:

Requisitos
+ E necessaria uma versao de Venus OS 3.70 ou superior

Configuragao

1. Configurar o perfil do barramento CAN
* Aceder a: Definigbes — Conectividade —
<Porta VE.Can> — Perfil CAN-bus
» Selecione um dos seguintes:

» VE.Can e CANopen E-drive (250 kbit/s)
Escolha este perfil se o controlador do
motor partilhar a mesma rede VE.Can com
outros dispositivos VE.Can.

» CANopen E-drive (500 kbit/s)

Utilize este perfil se o controlador de
motor estiver ligado a um barramento CAN
especifico.
2. Procurar controladores de motor
* Aceda a: Definigdes — Conectividade —
<Porta VE.Can> — E-drives CANopen
* Certifique-se do seguinte:

» O controlador de motor esta ligado
corretamente a porta VE.Can do dispositivo
GX

» O controlador do motor esta ligado
» Carregue em Procurar para detetar os

controladores de motor ligados.

Os ID do n6 CANopen dos controladores
detetados irdo ser apresentados nos ID de E-
drive detetados.

Os controladores detetados sdo mantidos
apos o reinicio ou a atualizagéo do
«firmware».

Resolugao de problemas

Se nao forem detetados controladores:

Ethernet 192.168.178.45 >
Wi-Fi MW_Sailing_Home >
Bluetooth (for VictronConnect App) Enabled >

Mobile Network No cellular modem connected >

VE.Can port 1 VE.Can (250 kbit/s) >

VE.Can port 2 VE.Can & CANopen E-drive (250 kbit/s) >
< Settings Connectivity

Devices >

NMEA2000-out «

NMEA2000 outbound alerts D)

Unique identity number selector

Above selector sets which block of unique identity numbers to use for the NAME Unique Identit
Numbers in the PGN 60928 NAME field. Change only when using multiple GX Devices in one VE.Can

network

Check Unique id numbers

Network status >

CANopen E-drives >
< Settings  Connectivity  VE.Can port2

Scan for E-drives

Discovered E-drive IDs
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« Verificar a cablagem e a terminacéo do barramento CAN

« Verificar se o perfil CAN-bus coincide com a taxa de baud do controlador

6.20. Ligar um NMEA 2000 E-Drive
Requisitos de compatibilidade do NMEA 2000 E-Drive

Para funcionar com os dispositivos Victron GX, o NMEA 2000 E-Drive de terceiros deve cumprir os seguintes critérios:

Parametro Valor necessario

Classe de dispositivo 50 - Propulsédo

Funcéo do dispositivo 155 - Motor, 160 - «Gateway» do motor

PGN compativeis

128002 - Estado rapido do acionamento elétrico
127490 - Estado dindmico do acionamento elétrico
127488 - Parametros rapidos do motor

127489 - Parametros dinamicos do motor

127493 - Parametros dinamicos de transmissao

6.21. Compatibilidade com o dispositivo EEBUS

O EEBUS é um protocolo normalizado que permite ao dispositivo GX comunicar com dispositivos de terceiros, como bombas
de calor, carregadores EV, entre outros, através da rede local. Cada dispositivo EEBUS dispde de um identificador exclusivo
denominado SKI. Os dispositivos apenas estabelecem a comunicagdo apds o emparelhamento: ambos os dispositivos devem
confiar no SKI reciproco.

O menu dos Dispositivos EEBUS

Aceda a Definigoes — Integragées — Dispositivos EEBUS:

« Ativar: Ativa ou desativa o servico EEBUS. < — Integrations @
. SI.(_I local: O SKI dp dispo_sitivo. QX. Deve ser Enable «
utilizado para confiar no dispositivo GX no outro
dispositivo. Local SKI efada28e50e86401fa9ef4790a14dcb0224a07ed

+ Cédigo QR para emparelhamento: Contém ORlCodeltopaining

a mesma informagéo de emparelhamento; os
dispositivos compativeis podem efetuar a leitura.

Discovered devices

NIBE-123456789-4712 Trusted >
* Dispositivos detetados: Todos os dispositivos
EEBUS detetados na rede, cada um com a
marcacgéo Fiavel ou N&o fiavel.

Emparelhar um dispositivo

1. Certifique-se de que o dispositivo esta ligado a mesma rede local que o dispositivo GX.
2. No dispositivo GX, aceda a: Definicdes — Integragdes — Servidor Modbus EEBUS e ative o servico EEBUS.
3. Aguarde até que o dispositivo seja apresentado em dispositivos Detetados e toque no mesmo.

4. Verifique se o SKI indicado corresponde ao SKI apresentado ou impresso no dispositivo e, em seguida, ative Fiavel.
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5. No outro dispositivo, confie também no dispositivo GX, utilizando o SKI Local ou o Cédigo QR para emparelhar. Consulte
mais informag&o no manual do dispositivo.

Quando houver confianga reciproca entre ambos os lados, a ligagéo é estabelecida automaticamente.

Pagina do dispositivo

. F|avefl.: Ative para co?flar no dllsposmvo e ¢ setings  Integrations  EEBus Devices @
permitir a comunicagdo. Desative para revogar a
confianga. Trusted «
 Fabricante: Marca do dispositivo Manufacturer NIBE
+ Nome do modelo: Modelo do dispositivo Modeliname pleatiting
_— . - SKI 42d98f9b82ef2f51799f379c5e82765e87685d8a
* Anfitrido: Endereco de rede do dispositivo
Type HeatGenerationSystem

» SKI: O identificador exclusivo do dispositivo. Deve
ser utilizado para verificar se esta a emparelhar Auto Accept »
com o dispositivo certo.

» Tipo: Tipo de dispositivo EEBUS, por exemplo
HeatGenerationSystem.

Aceitar automaticamente: Indica se o dispositivo
aceita pedidos de emparelhamento de forma
automatica, sem confirmacéo no préprio
dispositivo.

Resolugao de problemas

* O dispositivo ndo aparece nos Dispositivos detetados

Verifique se esta a funcionar, ligado a mesma rede que o dispositivo GX e se o EEBUS esta ativado no dispositivo. Alguns
dispositivos devem ser colocados primeiro no modo de emparelhamento; consulte o manual do dispositivo. Tenha em conta
que a detegdo normalmente nio funciona em redes diferentes.

» A ligacdo nao é estabelecida mesmo que a caracteristica Fiavel esteja ativada

O emparelhamento deve ser confirmado em ambos os lados. Verifiqgue no outro dispositivo se o dispositivo GX também &
fiavel.

[
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6.22. Compatibilidade da bateria

Inversores/carregadores Victron, inversores, carregadores, carregadores solares e outros equipamentos funcionam com
tecnologias comuns de baterias de chumbo, como AGM, Gel, OPzS, OPzV ou baterias de tragdo, entre muitas outras.

Para as baterias de litio e outras quimicas, a Victron também disponibiliza documentagéo e orientagdes nos casos em que a
comunicagao é necessaria entre a eletrénica de poténcia e o «hardware» de gestédo da bateria. Esta comunicagao é estabelecida
principalmente através do BMS-Can (CANbus) num dispositivo GX.

Para além das gamas Victron Lithium NG e Lithium Battery Smart, uma ampla sele¢do de baterias de terceiros também é
compativel com um dispositivo GX. A lista seguinte refere informagdes de compatibilidade detalhadas e atualizadas para cada
marca no Victron Live.

Informacgoes especificas sobre baterias com ensaios conhecidos
» AXlstorage 7S/9S

* BattleBorn
* Bluenova Energy Storage

* BMZESS7.0/ESS9.0/ESSXeESSZ

Bateria BSLBATT Lithium
* BYD B Box

* Cegasa eBick

.

Discover AES
* Dyness
* Exide

* Freedom Won LiTE e eTower

Hubble Lithium

* LBSA, Lithium Batteries South Africa
» Leoch

* MeterBoost

* MG Energy Systems

.

Pylontech
* Pytes

* Rolls LFP

.

SimpliPhi Power
» SolarMD

* Soluna

Baterias SSS StorageDOCK
* Sunwoda

» Tab

* WeCo

* ZYC Energy

Informacao geral sobre as baterias que nédo se encontram na lista anterior

Existem muitas outras baterias de terceiros compativeis com os produtos Victron, sendo recomendadas por distribuidores locais.
A garantia permite utilizar estas baterias, sendo que implicaréo a informagéo e a assisténcia de um fornecedor local. A Victron
disponibiliza a especificagao de protocolo da bateria para estes fabricantes de baterias a pedido de um gestor regional.
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7. Conectividade de Internet

Ligue o Cerbo GX a Internet para um acesso completo as fungdes do Portal VRM. O Cerbo GX obtém os dados de todos os
produtos ligados e envia-os ao Portal VRM, onde pode visualizar o estado atual dos produtos ligados, configurar os alarmes de

e-mail e transferir dados nos formatos CSV e Excel.

Para monitorizar o seu sistema num smartphone ou tablet, descarregue a aplicagdo VRM para iOS ou Android.

Para além da monitorizagdo remota, uma ligagédo de Internet ativa permite que o Cerbo GX verifiqgue regularmente
as atualizacgdes de firmware. Dependendo das suas definigbes, as atualizagdes podem ser descarregadas e instaladas
automaticamente.

Nota: IPv6 é compativel por configuragdo automatica. A configuragéo Ipvé manual ndo esta disponivel.

Opcoes de ligagao de Internet

Pode ligar o Cerbo GX a Internet usando um dos seguintes métodos:

» Ethernet: Ligue um cabo de rede entre o seu router e a porta Ethernet LAN de Cerbo GX.

» WiFi integrado: Efetue a ligagdo sem fios a um router através do moédulo WiFi interno.

* Rede movel: Utilize um GX LTE 4G - um modem USB celular ou efetue a ligagéo através de um router movel.

» Ancoragem USB: Partilhe uma ligacéo de Internet do telemdvel através de USB.

Veja este video para obter instrugdes de ligacdo de LAN, WiFi ou GX GSM (também se aplica a GX LTE 4G):

Connecting a Victron GX Device online and setting up a GX GSM

7.1. Porta Ethernet LAN

Quando conectar um cabo Ethernet entre um «router» e Cerbo
GX, a pagina Definicdes — Conectividade — Ethernet de Cerbo
GX vai confirmar a ligagao.

A

Antes de ligar cabo Ethernet, tenha atencao
para nao confundir a porta Ethernet do
dispositivo GX com as portas VE.Bus ou

VE.Can/BMS-Can!

<

Settings  Connectivity  JNEULT
State
MAC address
IP configuration
Allow using ethernet for internet access
IP address
Netmask
Gateway
DNS server
Enable Link-local

Link-local IP address

Connected

Automatic >
«
192.168.178.45
255.255.255.0
192.168.178.1
192.168.178.1
«

169.254.12.95
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7.2. WiFi

O Cerbo GX tem WiFi integrado, sendo compativel com ligagdes a redes seguras de WEP, WPA e WPA2. Também é possivel
ligar um «dongle» WiFi externo compativel para, por exemplo, melhorar a distancia sem fios na instalagdo num armario. Nota: o
WiFi integrado apenas esté disponivel para redes 2,4 GHz. Embora consiga detetar redes 5 GHz, ndo estabelece a ligagao.

Dongles USB WiFi compativeis

BPP900100200 Médulo Simples CCGX WiFi Compacto, baixo custo.
(Nano USB)
BPP900200300 Asus USB-N14 Custo superior; melhor rece¢do que Nano USB. Compativel
desde o software v2.23.
BPP900200400 Maoédulo WiFi de longo alcance O mais dispendioso; recegao superior. Compativel como
(Netgear AC1200) CA Sem Fios, Ge N (2,4 GHz e 5 GHz).

Mais antigo, com dongles ainda compativeis

BPP900200100 Startech USB300WN2X2D

BPP900100100 Zyxel NWD2105

BPP900200200 Gembird WNP-UA-002 Com um custo ligeiramente superior; melhor recegao.
BPP900200400 Netgear A6210-100PES

Embora haja outros dongles WiFi que podem funcionar, ndo foram testados e ndo oferecemos assisténcia para eles.

Selecéo de rede WiFi e comportamento < YT T
* O menu WiFi mostra todas as redes disponiveis. Name Victron guest
Forget network?

» Selecione uma rede e introduza a senha (se n&o estiver
guardada) para efetuar a ligagao.

Signal strength 50
State Connected

* O WPS (configuracéo protegida de WiFi) ndo é compativel. MAC address

IP configuration Automatic >

* Quando varias redes conhecidas estiverem disponiveis, Cerbo
GX liga-se automaticamente a que tiver o sinal mais forte.

IP address 10.230.80.102
Netmask 255.255.255.0
» Se o sinal da rede ligada diminuir significativamente, muda Gateway
automaticamente para uma rede conhecida mais forte, se DN 8888
estiver disponivel.

O WiFi é inerentemente uma ligagdo menos fiavel que uma ligagdo de Ethernet com fios. Utilize a Ethernet
sempre que possivel para uma estabilidade 6tima. Se estiver a utilizar WiFi, certifique-se de que a forga do
sinal é, pelo menos, 50 % para manter um funcionamento fiavel.

7.3. GXLTE 4G

O GX LTE 4G é um modem celular para a gama Victron GX de produtos de monitorizagdo. Proporciona uma ligagéo de Internet
movel para o sistema e a conectividade ao Portal VRM. O modem é compativel com as redes 2G, 3G e 4G.

Para obter instrugdes de instalagéo e configuragéo, consulte o Manual GX LTE 4G

O GX LTE 4G proporciona uma ligagédo de Internet apenas para o dispositivo GX. N&o partilha a sua ligagdo
com computadores portateis, telemdveis ou outros dispositivos externos.
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7.4. Utilizar um router mével

Quando utilizar um router moével

Em instalagdes que:

» Varios dispositivos precisam de acesso a Internet (p. ex., iates, veiculos de lazer), ou

+ E necessaria uma ligacdo fiavel de reserva / falha;

recomendamos a instalacdo de um router mével de nivel profissional.

Um router mével pode:

» Partilhar a ligagao de Internet celular com varios dispositivos através de Ethernet ou WiFi.
* Mudar automaticamente entre as liga¢des celulares e de WiFi se uma das ligagdes falhar.
Ligar o Cerbo GX

Para ligar o Cerbo GX através de uma rede celular:

* Instalar um router movel

 Ligue o Cerbo GX ao router utilizando quer:
* Cabo LAN (Ethernet), ou

* A rede de WiFi do router.

Escolha um router designado para configuragdes sem vigilancia. Evite os routers baratos que se destinam
a utilizagado temporaria ou pessoal. Os routers profissionais podem ser mais caros, mas oferecem uma
fiabilidade superior e reduzem o risco de inatividade.

Exemplo de routers adequadas:

* Proroute H685 4G LTE
» Série Pepwave Industrial 4G Router
* Routers industriais Teltonika

Notas sobre a compatibilidade

O Cerbo GX n&o é compativel com «dongles» de USB de banda larga mével, exceto os acessoérios GX GSM e GX LTE 4G
oficiais disponiveis na Victron.

7.5. Configuragao manual do IP

< Settings  Connectivity  Ethemet

Automatic

@®

Manual O
Normalmente, a configuragdo do IP manual ndo é necessaria,
dado que a maioria dos sistemas é compativel com a atribuicdo
o . L, . < Settings  Connectivity
de IP automatica por DHCP. Esta também é a predefinicdo em
Cerbo GX State Connected
. . L. ) MAC address
Se configuragao do IP manual for necessaria, selecione o modelo
. IP configuration Manual
apropriado. g
Allow using ethernet for internet access «
Para mais informagao sobre os requisitos de IP e numeros de i
porta utilizados pelo dispositivo GX, consulte as FAQ do VRM -
portas e ligagdes utilizadas pelo Cerbo GX .

Enable Link-local o

[
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7.6. Varias ligagoes de rede (failover)

Os dispositivos GX suportam ligages simultaneas com varias interfaces de rede: Ethernet, WiFi e LTE (através do acessério GX
LTE 4G).

Prioridade de interface para acesso a internet

Quando estiver disponivel mais do que uma interface, o dispositivo GX ira prioriza-las automaticamente na seguinte ordem:
1. Ethernet; sempre preferencial, independentemente da disponibilidade de WiFi ou LTE

2. WIiFi; utilizado se a Ethernet ndo estiver disponivel, independentemente da disponibilidade de LTE

3. LTE; utilizado apenas se Ethernet e WiFi ndo estiverem disponiveis

Acesso a Internet por Ethernet e WiFi

Os dispositivos GX podem ser ligados as redes Ethernet e WiFi em simultaneo. Tenha em conta que esta definigcdo néo é
aplicavel a «interface» LTE.

Cada «interface» dispde de uma opgao para controlar a utilizagao para o acesso a Internet, independentemente de a
configuragéo de rede estar definida como Automatica (DHCP) ou Manual.

< s comesty JERE)

State Connected

MAC address

» Definigdes — Conectividade — Ethernet — 1P configuration Atomatic
Permitir a utilizagao de Ethernet para o acesso a Allow using ethemet fo nternet access «
Internet 1P address

Netmask

* Definigdes — Conectividade — WiFi — Permitir a
utilizagdo de WiFi para aceder a Internet

Gateway 192.168.178.1
DNS server 192.168.178.1

Enable Link-local «

Link-local IP address 169.254.12.95

Ative esta opgao na «interface» que deve proporcionar acesso a Internet. Se a opgao estiver desativada, a «interface» ira
permanecer disponivel para a comunicagao de rede local, mas nao sera utilizada no trafego de Internet. Quando esta opgéo
estiver desativada, o campo Gateway fica oculto nas configuragdes de «interface» dessa ligagéo.

Tecnicamente, desativar a opgao remove o «gateway» predefinido desta «interface». Sem um caminho predefinido, a «interface»
apenas consegue comunicar na sua subrede local, sem aceder a Internet.

Se o Wi-Fi for a unica ligagéo ativa a Internet,
desativar esta opgéao ira desligar o dispositivo
GX da Internet e do VRM. Antes de a defini¢cdo
ser valida, ser apresentada uma caixa de didlogo A
de adverténcia, solicitando a sua confirmagéo.

Se a Ethernet também estiver ligada e ativa, BIEEIEl D (e eYay WA

This will disconnect the device from VRM, unless it can connect to

a conectividade do VRM sera mantida. Se VRM overetheet. Are You sue thatyou want 0 diabe ntrnet
for desativado involuntariamente num sistema

remoto sem Ethernet, pode ser necessario um Cancel oK
acesso fisico para repor a conectividade com a

Internet.

A prioridade de ligagédo é baseada apenas na disponibilidade de interface de rede, ndo em se a ligagédo
proporciona um acesso de Internet real. O dispositivo ndo verifica a conectividade a Internet ao selecionar
uma interface.

[
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7.7. Minimizar o trafego de Internet

Nas situagdes em o trafego de Internet seja dispendioso, como as ligagdes de satélite ou o roaming de redes GSM / celulares,
pode querer reduzir a utilizagado de dados.

* Desativar as atualizacdes automaticas do firmware.

 Definir o modo VRM como apenas leitura - consultar Definicdes de acesso para a Consola Remota e painel de Controlos em
VRM [148]

» Desativar a assisténcia remota (Definigdes — Geral — Acesso e Seguranga — Assisténcia remota)

* Reduza o intervalo de registo do VRM (Definigbes — VRM — Intervalo de registo) para a frequéncia aceitavel mais baixa.
Nota: as alteracdes de estado (p. ex., de carregamento para inverséo ou de carga inicial a flutuagdo) e alarmes ainda irdo
ativar transmiss6es de dados adicionais.

Estimar a utilizagao de dados

Para estimar a autorizagao de dados necessaria:

» Deixe o sistema funcionar normalmente durante varios dias.

* Monitorize os contadores de RX (recegéo) e TX (transmissdo) no seu router movel.

Em alternativa, alguns prestadores mdveis oferecem ferramentas online para monitorizar a utilizagéo de dados.
Fatores que afetam o consumo de dados

» Os sistemas com mais produtos ligados geram mais trafego.

» As alteragdes de estado frequentes (p. ex., transigdes de inversor para carregador) aumentam o numero de mensagens
transmitidas. Isto é particularmente comum em determinados sistemas Hub-1 e Hub-2.

Recomendagodes

» Escolha um plano de dados com um limite ou estrutura pré-paga para evitar encargos dispendiosos.
» Considere definir notificagbes automaticas ao aproximar-se dos limites de dados.

Opcgao avangada: Controlo do trafego VPN

Um cliente, perante custos de dados internacionais elevados, implementou uma solugédo ao encaminhar todo o trafego do
dispositivo GX através de um VPN. Uma firewall no servidor VPN controlou o trafego com base no tempo, tipo de ligacéo,
localizagdo e destino. Tenha em conta que este método requer competéncia em Linux e em redes, ndo sendo abrangido neste
manual.

7.8. Mais informacgao sobre a configuracao de uma ligagao de Internet e VRM
Para instrugdes detalhadas e orientagdes adicionais, consulte:

» Configurar uma conta VRM
* Alarmes e monitorizagao no Portal VRM

» Portal VRM - Perguntas frequentes

[
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8. Aceder ao dispositivo GX

E possivel aceder ao dispositivo GX com um smartphone, tablet ou computador através da Consola Remota. Esta ¢ a interface
principal para configurar e monitorizar o dispositivo GX.

Métodos de acesso por tipo de dispositivo

Tipo de acesso Venus GX Cerbo GX / Ekrano GX Nucleo GX
Cerbo-S GX
Sim Sim Sim

VictronConnect por -m

Bluetoothl3!

Ponto de Acesso Wi-Fi Sim Sim Sim Sim
integrado

Rede local LAN/Wi-Fi Sim Sim Sim Sim
Portal VRMI2] Sim Sim Sim Sim

1 O VGX nao tem Bluetooth integrado. Adicione o Bluetooth através de um dongle USB Bluetooth.
[21 O acesso VRM implica que o dispositivo GX esteja ligado & Internet.

[31 O Bluetooth esta limitado & configurag&o inicial e apenas a configuragéo da rede. Nao pode ser usado para aceder
a Consola Remota ou para efetuar a ligagao a outros produtos Victron (p. ex., carregadores SmartSolar). Para efetuar a
ligagéo a outros dispositivos Victron, consulte Consultar produtos Victron [30].

.........
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8.1. Utilizando VictronConnect através de Bluetooth

Se estiver a dar os primeiros passos na VictronConnect, recomendamos a leitura do Manual VictronConnect para obter uma
visao geral completa.

1. Descarregue a ultima versao da aplicagao VictronConnect para o seu dispositivo compativel com Bluetooth (telemdvel, tablet
ou laptop - os computadores Windows néo sdo compativeis) e certifique-se de que o Bluetooth esta ativado.

2. Certifique-se também de que o Cerbo GX esta ligado e que o LED Bluetooth esta intermitente.

3. Abra a aplicagéo VictronConnect numa distancia de 10 m do Cerbo GX e aguarde até que os dispositivos proximos sejam
detetados.

4. Depois da detegao, clique ou toque em Cerbo GX.

5. Na primeira ligagao, ira ser-lhe pedido que introduza um cédigo PIN do Bluetooth.

Nos dispositivos GX com um nimero de série anterior a HQ2242, o PIN predefinido ¢ 000000. Os dispositivos GX com um
numero de série igual ou superior a HQ2242 tém um PIN aleatério de seis digitos impresso no rétulo (na parte posterior do
dispositivo GX).

6. Se o seu dispositivo utilizar o PIN predefinido, ira ser-lhe pedido que o altere para um cédigo Unico, mais seguro. Certifique-
se de que guarda o cédigo PIN novo num lugar seguro.

7

Unsecured access!
= Device list

You are connected using the default

Bluetooth PIN code. We recommend
you change the PIN to prevent
unauthorised connections. You can
change the PIN code in the product
info page at any time.

Bluetooth Pairing Request

LoCAL

- Cerbo GX HQ19508HSEQ
G device

Don't worry, it is always possible to
reset to the default PIN code.

[ Do not wam me again for this product

NOTNOW  CHANGE PIN CODE

No ecra do dispositivo principal na VictronConnect pode:

« Alterar as definicdes de rede e Ethernet

« Ativar ou desativar o Ponto de Acesso WiFi integrado

» Aceder ao seu sistema no VRM

 Abrir a Consola Remota (requer uma ligagdo numa rede WiFi local ou o AP de WiFi do dispositivo)

Para aceder as definicdes de rede, toque no icone da roda dentada.

Cerbo GX HQ2149GATIV Network settings. Connection settings

| MW_Sailng_Home » sute Connected

Network settings MAC Address SCCS6I0ACAZY

Disconnect rom network
1P Configuration Automatic

1P Address 192168178107
Vodafone Hotspot

Netmask 2552552550
Vodafone Homespot

2YxEL348 = Gateway
Nameserver 1921681781

1600-1eed 611 fe017c2¢

Cerbo GX HQ2149GATIV
VenusHQ224SFTMXY-b8e

V3.00-15
Access Point Passphrase wS7gdwu

192.168.178.64 - . thern

169254928

Limitagoes

O Bluetooth é utilizado apenas para a ligagao inicial ou a configuragéo de rede basica. Nao pode ser utilizado para se ligar a
outros produtos Victron (p. ex., controladores de carga SmartSolar). Para efetuar a ligagéo a outros produtos Victron, consulte o
capitulo Conectar produtos Victron.

E POWER
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8.2. Acesso através do Ponto de Acesso WiFi integrado

Este método implica que a aplicagéo VictronConnect esteja instalada no seu smartphone, tablet ou portatil.

Passos para a Ligagao Automatica através do Cédigo QR:

1. Localize o autocolante do cédigo QR na parte lateral do Cerbo GX.

2. Digitalize o codigo QR com a fungao de camara do seu telemdével ou com uma aplicagéo de digitalizagao do codigo QR.
3. Se for compativel com o seu telemovel, este vai pedir-lhe que se ligue a um ponto de Acesso WiFi.

4. Depois de se ligar, abra a aplicagao VictronConnect.

5. Selecione o dispositivo GX da lista.

6. Abra a Consola Remota.

Passos para a ligagao manual:

1. Esteja proximo do Cerbo GX, a ndo mais de alguns metros de distancia.
2. Abra as definicdes de WiFi no seu telemovel, tablet ou portatil.
3. Procure para um nome de rede como Venus-[série_ndmero-xxx].

4. Efetue aligacdo com a chave WiFi, impressa no lado da caixa e num cartdo incluido num saco de plastico. Guarde este
cbédigo em seguranca.

5. Abra a aplicagéo VictronConnect, que vai comecar a procurar a rede de WiFi automaticamente.
6. Depois de a detetar, selecione o dispositivo GX da lista.

7. Abra a Consola Remota

Notas

» Se ndo puder usar a VictronConnect, pode utilizar um navegador de Internet e aceder ao endereco IP http://172.24.24.1 ou
http://venus.local

» Para mais seguranca, pode desativar o Ponto de Acesso WiFi: Aceda a Definigdes — Conectividade — WiFi — Criar ponto de
acesso na Consola Remota.

Video de instrugoes

Veja o video com instrugbes passo a passo sobre como fazer a ligagdo a um dispositivo GX com a aplicagéo VictronConnect.
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8.3. Acesso a Consola da Remota através Rede LAN/WiFi anterior

Esta secgéo explica como aceder a Consola Remota quando o dispositivo GX estiver ligado a uma rede local através de
Ethernet ou de uma ligagao WiFi configurada.

N&o é necessaria uma ligagéo de Internet, apenas uma rede local operacional.

Depois de conectado, efetue a ligacdo do dispositivo GX executando a aplicagao VictronConnect num telemovel, tablet ou laptop.
Em alternativa, também pode fazer a ligagao ao dispositivo GX através de um navegador de Internet, acedendo a venus.local na
barra de enderecgos.

Lembre-se de que tem de estar ligado a mesma rede informatica que o Cerbo GX .

Este video mostra como fazer isto.

VictronConnect with a
GX device

8.3.1. Métodos alternativos para encontrar o Endereco IP da Consola Remota

Caso nao seja possivel usar a VictronConnect, os seguintes métodos podem ajuda-lo a localizar o Cerbo GX para o acesso da
Consola Remota:

Ligacao do Endereco Local - venus.local

Pode aceder ao dispositivo GX introduzindo venus.local ou http://venus.local num navegador de Internet, desde que o seu
computador esteja ligado a mesma rede local.

Endereco IP através do Portal VRM

Se o dispositivo GX estiver ligado a Internet e registado no Portal VRM, pode encontrar o seu enderego IP:
» Aceda a lista de Dispositivos na sua pagina da instalagéo

» O endereco IP vai ser listado aqui

F @ 0 S e o+

() victron energy Device list for My House ESS

W

e 2024-02-19 474331

B ey

Product Cerbo GX

Dashboard
Advanced

© Device list
Venus OS Large
Settings
Remote Console
Notes
Photos
Stare
Alarm logs

Eventlogs

Reporting

Liog out Seria HQ2149GATIV

Detecéo de rede local (apenas Windows)

Se estiver na mesma rede local (p. ex., em casa) e a utilizar o Microsoft Windows, pode localizar o dispositivo GX através da
Detecgédo de Rede (UPnP):

Abra o Explorador de Ficheiros e aceda a secgdo de Rede

Wnetwork - 0 X

M Sort v 8% View -

€ 5 v 4 M Neworko v G| P seachNetwork

> @ OneDrive

> Media
> B This pC
> Networ

> s DVD Drive (D) esd2i - Other Devices

= e )
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Clicar duas vezes no icone do Dispositivo GX abre a Consola Remota na LAN.

Para ver o enderego IP: clique com botao direito no icone — Propriedades

0 erbo G [N Properties X

Network Device

L Cerbo GX

Device Detais

Manufacturer: Victron Energ
hitp:/jwviw.victronenergy.com

Model coax
hito://wwewsvictroneneray.com/live/ccgxistart

Model number:

Device web page:

Troubleshooting Information

Seril number: HQI49GATIV

MAC address: | ]

Unique identifier:  uuid:com.victroneneray.ccox.
1P address: 192.168.178.64

oK Cancel Apply

8.3.2. Utilizar a Consola Remota num «smartphone»

A Consola Remota pode ser acedida num «smartphone» através de um navegador de Internet, inserindo o enderego IP do

dispositivo GX ou venus.local na barra de enderegos, ou a partir da aplicagéo VictronConnect. Isto requer que o «smartphone»
esteja ligado & mesma rede local que o dispositivo GX.

Quando estiver aberta num «smartphone», a Consola Remota adapta-se automaticamente a um «layout» vertical, otimizado
para a utilizagdo num ecrd mével. A barra de navegagéao na parte inferior permite aceder a todas as paginas principais: Visao
Geral, Resumo, Niveis, Notificagdes e Definicdes. Tocar numa pagina na barra de navegagao muda para essa pagina, tal como
num monitor GX Touch ou ao usar a Consola Remota num navegador de computador.

Brief (== Overview ==

© Shore @ Alternator
2415W 0.00A
t‘z g:igﬁ G+ Solar Yield
L3 3.60A 5.40A

Battery 80% @
Fuel 63%3
Fresh water 10% O

Black water QO%OJ

[] Inverter/Charger 3 Battery  28°
Charging %
@ Shore 6.00A
1 — ? c— 3
2% DC Input 18.40A
® AC Loads @ DC Loads
AC Load =
Oscleads W dh 3.65A 1450W 8.40A
1 — 2 a— 3 e
u 210A
@ DCloads 4 __ e 12.60A L2 2.00A
L3 220A

= it i) S

Todos os botdes, icones, menus e submenus funcionam da forma descrita neste manual. As definigdes podem ser acedidas e
alteradas da mesma maneira, mantendo todas as fungdes de monitorizagao e controlo disponiveis.

123 @< 6.00

118.40A

©:9.20/

Virar o telefone para paisagem alterna para o «layout» horizontal predefinido.

A pagina Embarcacéo apenas esta disponivel no modo paisagem. Para aceder, vire o telemével para a
orientagdo de paisagem.

8.4. Aceder via VRM

Este método requer uma ligacédo de Internet ativa para o dispositivo GX e para o telemdvel, tablet ou computador de acesso.
Para uma instalagdo nova, ligue o dispositivo GX a Internet com o cabo Ethernet.

E POWER
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Instrugoes passo a passo:

1.

Ligue o dispositivo GX a Internet.
Efetue a ligagdo a uma rede com DHCP ativado ( a maior
parte dos routers sdo compativeis) e acesso de Internet.

O dispositivo liga-se automaticamente ao Portal VRM.

Inicie a sessao no Portal VRM (https://
vrm.victronenergy.com/) e siga as indicagdes para adicionar
o dispositivo GX.

Como o dispositivo é visivel em VRM, clique na Consola
Remota no menu da esquerda.

A janela da Consola Remota vai abrir-se e parecer
semelhante a imagem na direita.

13:03

A Grid [ Inverter / Charger @ AC Loads
118W External Y
[ T control N
|
! = U ‘\ © Essential Loads
~., 125W
& Solar yield 3 Battery
59w % ©0cLoads
- L 17W

-
I||||I|l||l|l

Para mais informagao técnica e resolugéo de problemas, consulte: Consola Remota em VRM - Resolucédo de Problemas.
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9. Configuracgao

9.1. Estrutura do menu e parametros configuraveis

Depois de instalar e configurar a ligagado de Internet (se for necessaria), consulte 0 menu da parte superior a inferior para
configurar o dispositivo GX, conforme necessario.

A estrutura do menu esta dividida em 6 categorias principais:

« Dispositivos: Todos os dispositivos ligados

» Geral: Controlo de acessos, Ecra, Firmware, Suporte

» Conectividade: Ethernet, WiFi, Bluetooth, VE.Can

* VRM: Portal de monitorizagéo remota

* Integragdes: Relés, sensores, depositos, PV, inversores, Modbus, MQTT...

» Configuragéo do Sistema: Sistema CA/CC, ESS, DVCC, bateria...

L

Definigoes - O menu principal.
Definicoes — Dispositivos

Varios Varios Contém uma lista de todos os dispositivos ligado ao GX. A
maior parte das entradas inclui submenus com informagao
adicional e opgdes de configuracéo.

Definigoes — Geral
Definigoes— Geral— Firmware

Firmware - Ler a descricédo completa da funcéo [123]

Versdo de firmware X.XX Mostra a versdo do firmware instalado.
Data / hora de compilagédo Apresenta a data e a hora da construgao.
Tipo de imagem Normal Mostra o tipo de imagem (Normal ou Grande).
Atualizagdes online Submenu para controlo de atualizagao online.
Atualizagdes online: Verificar apenas Verifica se existem novas versdes. Opg¢des: Desativado,
Atualizagéo automatica Verificar apenas, Verificar e atualizar.
Atualizagbes online: Langamento oficial Opgodes: Versao oficial, versado Beta.
Atualizar feed
Tipo de imagem Normal Imagem normal ou grande. A grande adiciona o servidor Node-
RED e o Signal K.
Atualizagbes online: Carregue para Verificagdo manual de atualizagdes.
Verificar atualizagdes verificar
Atualizagdes online: Pressione para Apresentado quando existem atualizagdes disponiveis.
Atualizagao disponivel atualizar
Instalar firmware de Utilize este menu para instalar uma nova versao a partir de um
SD/USB cartdo microSD ou pen USB. Introduza o cartdo ou a pen com o
ficheiro do novo firmware .swu.
Firmware em backup Submenu para alternar entre a versao de firmware atual e a
guardado instalada anteriormente.
Para a maioria das aplicagdes do sistema, recomendamos que mantenha as atualizagbes automaticas
desativadas, bem como a predefini¢cdo de fabrica.

Em alternativa, atualize o sistema numa altura conveniente; quando as pessoas estiverem na instalagao
e preparadas para retornar a um sistema anterior e/ou para resolver os eventuais problemas.

Definicoes — Geral — Acesso e Seguranga
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Nivel de acesso Utilizador e Utilizador Defina como “Utilizador” para evitar modificagbes acidentais e
e Instalador indesejadas da configuragédo. O instalador dispde de privilégios
adicionais e apods alterar a predefinigdo requer uma senha. Esta
esta disponivel no seu distribuidor.

Perfil de seguranga de rede Segura Segura = Prote¢do com senha e encriptagdo da comunicacédo
local de rede. Deve ser definida uma senha.

Fraca = Protegdo com senha, mas sem encriptagédo de
comunicagao de rede. Deve ser definida uma senha.

Nao segura = Sem protegdo com senha e sem encriptagdo da
comunicagao de rede

Assisténcia remota Desativado Ative para permitir que os técnicos da Victron acedam ao seu
sistema em caso de problemas.

Tunel de assisténcia remota Offline Mostra «Online» quando «Assisténcia remota» estiver ativado.

IP e porta de assisténcia [IP; porta] Mostra o endereco de IP de assisténcia remota e a porta.

remota

Definicoes — Geral — Ecra e Aspeto

Brilho adaptativo Ativado Permite desativar o brilho adaptativo. Apenas para ecras GX
Touch e Ekrano GX.

Tempo para desligar ecra 10s Permite definir o tempo para desligar ecréa entre 10 segundos e
30 minutos, ou nunca.

Aspeto do ecra GX Luz Permite alternar entre o modo claro e escuro.

Aspeto da Consola Remota Auto As opgdes sdo as mesmas do ecrd GX ou Automatico.

Pagina de inicio Pagina Resumo Submenu para definir a pagina inicial e um tempo limite para

regressar a mesma.

Pagina Resumo Submenu para ajustar o nivel de detalhe apresentado nos
medidores, informagdes do depdsito e widgets centrais.

Pagina Embarcagao Desativado Ativa ou desativa a pagina Embarcagao. Quando controladores
E-Drive duplos estiverem ligados, ficam disponiveis mais
informagdes e opgdes de configuragéo.

Unidades de dados Submenu para definir as unidades de temperatura, volume,
energia elétrica e GPS.

Intervalos de calibre Submenu para definir faixas minimas/maximas fixas para os

maximo e minimo contadores e graficos CA/CC, ou ativar a faixa automatica.

Animacgoes na interface do Desativado Alterne para desativar as animagdes da interface do utilizador

utilizador para reduzir a utilizagdo da CPU.

Interface do utilizador IU nova Submenu para alternar entre a nova e a classica interface de
utilizador.

Definicoes — Geral — Alarmes e Feedback

Alarmes e Feedback Ativado Quando ocorre um alarme no dispositivo GX ou num produto
ligado, o dispositivo vai emitir um bipe, exceto se esta definicao
estiver definida como desativada.

Definicoes— Geral— Idioma
Idioma Inglés Submenu para selecionar o idioma da interface do utilizador.
Definicoes — Geral — Data e Hora

Data e Hora Selecione o fuso horario local na lista. O tempo é entéo ajustado
automaticamente.

Definicoes — Geral — Reiniciar
Reiniciar Reiniciar agora Reinicia o dispositivo GX.
Definicoes— Geral— Documentagao

Documentagéo Submenu com ligagbes para suporte ao produto, Victron
Community e opgdo Onde comprar.

Definicoes — Geral — Estado do suporte
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Estado do suporte
(verificagcdes de
modificagdes)

Definicoes — Geral — Modo de demonstragao

Modo de demonstragéao Desativado

Ativar LED de estado Ativado

Definicoes — Conectividade

Submenu que mostra se o dispositivo GX esta no estado tipico
ou modificado, com uma opgéo para restaurar o firmware oficial
para corrigir o estado modificado.

Ativa um modo de simulagao para demonstrar o produto e as
fungdes do sistema a clientes ou em exposi¢des. Permite aos
utilizadores explorar a interface sem alterar as defini¢cdes reais.

Nota: Ativar o modo de demonstragao adiciona dispositivos
simulados a instalagdo VRM. As demonstracdes disponiveis
incluem ESS, Embarcagdes e Autocaravanas.

Utilize esta opgéo para desativar os LED de estado.

Definicoes — Conectividade — Ethernet - Ler a descricdo completa da funcéo [94]

Estado Desconectado

Enderego MAC

Configuragéo IP Automatico

Permitir a utilizagao de Desativado
Ethernet para aceder a
Internet

Endereco IP

Netmask

Gateway

Servidor DNS

Ativar uma ligagéo local Desativado

Enderego de IP local-
ligacéo

Indica o estado atual da ligagéo do dispositivo: Desconectado, A
conectar ou Conectado.

Apresenta o enderego de hardware uUnico da interface de rede.
Utilizado para identificar a rede e para resolver problemas.

Opgdes: Alocagao automatica (DHCP) e manual de enderegos
P

Utilize esta fungéo para permitir que o GX utilize a ligagao para
aceder a Internet.

Mostra o endereco IP atual atribuido ao dispositivo para a
comunicacgao de rede.

Mostra a mascara de subrede utilizada para definir o intervalo
da rede local.

Mostra o endereco IP da gateway de rede utilizado para aceder
as redes externas, como a Internet.

Apresenta o endereco IP do servidor DNS (sistema de nome
de dominio) utilizado para resolver os nomes de dominio nos
enderecos IP.

Opcao para ativar a «interface» de ligagéo local.

Mostra o endereco IP atribuido automaticamente usado na
comunicacgéo de rede local quando nao estiver disponivel o
servidor DHCP. Normalmente, na gama 169.254.x.x.

Definicoes — Conectividade — WiFi - Ler a descricdo completa da funcao [95]

Criar ponto de acesso Ativado

Palavra-passe do ponto de
acesso

Permitir a utilizagao de WiFi Desativado
para aceder a Internet

Ativa ou desativa o ponto de acesso WiFi interno do dispositivo
GX. Desativa-lo desliga a capacidade do dispositivo de
transmitir a sua prépria rede.

Efetue a ligagdo com a chave WiFi, impressa na lateral da caixa
e num cartdo incluido num saco de plastico. Também pode ser
definida uma senha personalizada do ponto de acesso também,
se for necessario.

Utilize esta fungéo para permitir que o GX utilize a ligagéo para
aceder a Internet.

Redes WiFi Apresenta a lista de redes WiFi disponiveis e a rede atualmente
ligada ao dispositivo GX, se existir.

Nome Ligado Apresenta o SSID (nome da rede) da rede WiFi ligada ou
selecionada.

Esquecer rede Esquecer Pressionar para remover a configuragéo de rede WiFi guardada.
Utilize isto ao mudar para uma rede diferente ou a resolver
problemas de ligagao.

Intensidade do sinal % Apresenta a intensidade do sinal WiFi em percentagem (%),
indicando a qualidade da ligacdo sem fios.
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Estado Indica o estado atual da ligagao WiFi do dispositivo GX. Valores
possiveis: Ligado, A ligar ou Desligado.

Enderego MAC Apresenta o endereco de hardware Unico da interface de rede.
Utilizado para identificar a rede e para resolver problemas.

Configuragéo IP Automatico Selecione entre configuragdo do endereco IP Automatica
(DHCP) e Manual.

Endereco IP Mostra o endereco IP atual atribuido ao dispositivo para a
comunicacgao de rede.

Netmask Mostra a mascara de subrede utilizada para definir o intervalo
da rede local.

Gateway Mostra o endereco |IP da gateway de rede utilizado para aceder

as redes externas, como a Internet.

Servidor DNS Apresenta o endereco IP do servidor DNS (sistema de nome
de dominio) utilizado para resolver os nomes de dominio nos
enderecos IP.

Definicoes — Conectividade — Bluetooth (para a aplicagao VictronConnect)

Bluetooth (para a aplicagao Ativado Alterne para ativar ou desativar a interface Bluetooth integrada.

VictronConnect) Cadigo PIN: Nos dispositivos GX com um numero de série

anterior a HQ2242, o PIN predefinido € 000000. Para HQ2242
ou posterior existe um PIN aleatério de seis digitos impresso no
rétulo na parte posterior do dispositivo.

Definicoes — Conectividade — Rede mével

Rede movel Nenhum modem Submenu com op¢des para configurar um modem GX GSM ou
celular ligado GX LTE 4G ligado. Ler a descricao completa da fungao.

Definicoes — Conectividade — Porta VE.Can

Porta VE.Can 1..2 (se VE.Can (250 kbit/s Submenu para configurar o perfil CAN-bus para a(s) portas(s)
aplicavel) VE.Can. As opgdes disponiveis incluem:

Desativado, VE.Can (250 kbit/s), VE.Can & CAN-bus BMS
(250 kbit/s), VE.Can & CANopen E-drive (250 kbit/s), CAN-bus
BMS LV (500 kbit/s), Oceanvolt (250 kbit/s), RV-C (250 kbit/s),
CANopen E-drive (500 kbit/s).

As opgdes adicionais incluem: Dispositivos, saida NMEA 2000,
Seletor de Numero de Identidade Unico, Verificar NUmeros de
ID Unicos e Estado da Rede.

Definigoes — VRM - Ler a descricao completa da funcéo [142]
Portal VRM Completa Esta definicdo determina a ligacéo do sistema ao portal VRM:

* Desligado — Nenhuma ligagéo a VRM

* Apenas de leitura — Permite a monitorizagdo mas nenhumas
alteragdes de definicdo ou atualizagbes do firmware

» Completo — Ativa o acesso remoto e gestdo completa

ID do Portal VRM Utilize esta cadeia de ID ao registar o dispositivo GX no Portal
VRM.

Registo do dispositivo VRM Contém uma ligagéo e/ou codigo QR para o registo do
dispositivo no Portal VRM.

Instancias do dispositivo Proporciona instancias de dispositivos para cada dispositivo

VRM ligado ao GX. Os dispositivos sdo agrupados por tipo de servigo

(p. ex., monitor de bateria, carregador solar, carga CA) e
ordenados alfabeticamente dentro de cada grupo. Os nimeros
de instancia apenas devem ser exclusivos dentro do mesmo
servigo; o mesmo numero de insténcia em diferentes tipos de
dispositivo ndo constitui um conflito.
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Intervalo de registo

Utilizar uma ligagao segura
(HTTPS)
Ultimo contacto

Estado de ligagao

Reiniciar dispositivo quando
nao houver contacto

Sem atraso do reinicio do
contacto (hh:mm)
Localizacéo de
armazenagem

Espaco de disco livre

microSD / USB

Registos guardados

Idade do registo mais antigo

15 min

15 min

Sem erro

Desativado

01:00

Armazenagem
interna

Pode definir o intervalo entre registos de dados para qualquer
valor desde 1 min a um dia.

Para sistemas com ligagbes instaveis, é recomendado um
intervalo mais longo.

Encripta a comunicagao entre o dispositivo GX e o servidor
VRM, usando HTTPS para uma transmissao de dados segura.

Mostra o tempo decorrido desde que o dispositivo GX
comunicou pela ultima vez com o servidor VRM.

Mostra o estado atual da ligacdo VRM.
Se houver um erro de comunicagao, ira ser mostrado aqui.

Consulte mais detalhes na secgéo de resolugao dos erros de
VRM. [144]

Quando ativado, o dispositivo GX vai reiniciar automaticamente
apo6s um atraso definido, se a ligagédo de Internet se perder. Isto
pode ajudar a resolver os problemas de rede temporarios.

Define o tempo que o dispositivo GX deve estar offline antes de
reiniciar automaticamente para repor a conectividade.

Indica se os dados estéo a ser guardados na memoria interna
ou num dispositivo externo como uma pen USB ou cartdo
microSD, se estiver montado.

Mostra a quantidade de espago disponivel no dispositivo de
memoria atual.

Utilize esta opgao para ejetar em seguranga um cartdo microSD
ligado ou um dispositivo de memdria USB antes da remogéo. A
sua remocao sem ejegéo pode causar uma perda de dados.

Mostra o numero de registos de dados guardados localmente
enquanto o dispositivo estiver offline. O dispositivo GX vai
carregar automaticamente estes dispositivos quando a ligacao
de Internet for restaurada.

Indica a antiguidade do registo guardado localmente, nos casos
em que o dispositivo GX nado tenha sido capaz de fazer a
ligagao a Internet ou ao VRM.

Definigcoes — Integragdes — Inversores PV - Ler a descricao completa da funcéao

Inversores
Posigao
Fase
Mostrar

Limites da poténcia
dindmicos

Localizar inversores PV
Detetar enderegos IP

Adicionar enderecgo IP
manualmente

Localizagdo automatica

Definigbes de porta Modbus
e ID da unidade

Entrada CA 1
L1

Sim

Ativado

Mostra os inversores PV CA conectados.

Entrada CA 1, entrada CA 2, saida CA

O inversor PV é compativel com a limitagdo de energia.
Desative esta defini¢do se interferir no funcionamento normal.

Procura os inversores PV disponiveis.
Mostra o endereco IP dos inversores PV que foram detetados.

Se um inversor tiver um enderego IP atribuido manualmente,
pode adiciona-lo diretamente aqui.

Esta fungéo vai continuar a procurar inversores, o que pode ser
util se utilizar um enderego IP atribuido por DHCP passivel de
alteragao.

Submenu que permite adicionar a porta e o ID da unidade.

Definigcoes — Integragdes — Contadores de energia através do via RS485 - Ler a descricao completa da funcao

Fungéo

Medidor de rede

elétrica

Definir o papel do medidor de energia.

Opgoes disponiveis: Rede elétrica, Inversor PV, Gerador, Carga
CA, Carregador EV, Bomba de calor
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Tipo de fase Monofasico

Definigoes — Integrages — Dispositivos Modbus
Localizagéo automatica Ativado

Analisar dispositivos Premir para analisar
Dispositivos guardados

Dispositivos detetados

Definigoes — Integragées — Sensores Bluetooth

Ativado Desativado

Detecéo continua Desativado

Adaptadores Bluetooth

Selecione o tipo de fa"se do sistema a medir: monofasico ou
multifasico.

Analisa automaticamente os dispositivos Modbus TCP / UDP.

Desencadeia manualmente uma analise para os dispositivos
Modbus TCP / UDP.

Visualiza uma lista de dispositivos Modbus TCP / UDP
detetados e os respetivos enderecos IP.

Visualiza uma lista de dispositivos Modbus TCP/UDP detetados.
Utilize este menu para ativar os dispositivos.

Ative esta opgéo para detetar os sensores Bluetooth
compativeis.

Ative para detetar os sensores Bluetooth compativeis. Os
sensores descobertos s&o listados com um deslizador para os
ativar.

Forga a detecéo continua por sensores Bluetooth compativeis.
Pode interferir com o funcionamento do WiFi.

Lista os adaptadores Bluetooth integrados e ligados com os
respetivos enderegcos MAC.

Configuragées — Integragdes — Sensores de Depésito e Temperatura

Entrada de nivel do Desativado
depdsito (o nimero

depende do dispositivo)

Entrada de temperatura Desativado

(o numero depende do
dispositivo)

Definigcoes — Integragdes — Relés

Funcéo (Relé n.°) Relé de alarme

Polaridade (Relé n.°) Normalmente aberto

Definigoes — Integracées — E/S Digital

GX Integrado - Entrada Desativado

Digital n.°

Definigoes — Integragées — Acesso MQTT

Acesso MQTT Desativado

Definigoes — Integragées — Servidor Modbus TCP

Servidor Modbus TCP

Ative a apresentagdo das entradas de nivel do depdsito na lista
de dispositivos.

Ative a apresentagéo das entradas de temperatura na lista de
dispositivos.

Seleciona esta fungéo atribuida ao relé. As opgdes disponiveis
incluem: Desativado, Relé de alarme, Arranque/paragem do
gerador, Relé auxiliar do gerador ligado, Bomba do depésito,
Temperatura e Manual.

Quando o relé estiver definido no modo manual, é visualizado
um relé que Ihe permite ligar e desligar o relé manualmente.

Define a polaridade do relé na parte posterior do dispositivo GX.
As opgdes sdo Normalmente aberto ou Normalmente fechado.
Nota: Usar Normalmente fechado aumenta o consumo de
energia do dispositivo GX.

Controla a fungdo das entradas digitais. As opg¢des disponiveis
incluem: Desligado, Alarme de porta, Bomba residuos do poréo,
Alarme residuos do porédo, Alarme assaltante, Alarme de fumo,
Alarme de fogo, Alarme CO2 e Gerador. Nos dispositivos GX
especificos, as opgdes adicionais como a entrada tatil e o
medidor de impulso também est&o disponiveis.

O acesso MQTT apenas precisa de estar ativado ao integrar um
dispositivo ou servigo de terceiro como o Assistente Doméstico
que requer acesso ao intermediario MQTT na rede local.

Submenu para ativar o Modbus TCP e conceder permissdes de
acesso.
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Ativar Servidor Modbus Desativado Esta configuracéo ativa o servigo ModbusTCP.

TCP Mais informacgéo sobre o ModbusTCP neste
documento e no livro branco de comunicagdes
https://lwww.victronenergy.pt/upload/documents/Whitepaper-
Data-communication-with-Victron-Energy-products_EN.pdf

Permissdes de acesso Permissao de Define se os clientes Modbus tém acesso apenas de leitura ou
gravagao também tém permisséo para escrever valores.
Servigos disponiveis Lista todos os servicos disponiveis juntamente com o ID da
unidade.

Definigcoes — Integragdes — Carateristicas do Venus OS Large

Signal K Ative para iniciar o servidor de Signal K.

Node-RED Ative para iniciar o ambiente de Node-RED integrado.
Documentagao do Venus Ligacdo para a documentagdo do Venus OS Large.
OS Large

Comunidade Victron Ligacédo para a Comunidade Victron.

Definigoes — Configuragao do sistema
Definicoes — Configuragado do sistema — Nome de sistema

Nome de sistema Automatico Selecionar o nome de sistema - predefinicdes ou definido pelo
utilizador

Defini¢oes -> Configuracao do sistema -> Sistema CA

Entrada CA 1 Gerador Selecionar Nao disponivel, Energia de Gerador, Rede Elétrica
ou Cais. E necessaria uma configuragéo adicional para
completar a instalagdo destas opgoes.

Entrada CA 2 Rede Elétrica As mesmas opgbes que acima.
Posigéo de cargas CA Apenas saida CA Opgoes:
» Apenas entrada CA - A saida CA do Inversor/carregador nao

é utilizada.

» Apenas saida CA - Todas as cargas CA estdo ligadas a saida
do Inversor/Carregador.

» Entrada e saida CA - O sistema mostra automaticamente
cargas na entrada do Inversor/Carregador se um medidor da
rede elétrica estiver presente. As cargas na saida sdo sempre
mostradas.

Monitor para falha de rede Desativado Monitoriza a perda de entrada CA e emite um alarme em caso
de detecdo. O alarme é desativado quando a entrada CA for
reconectada.

Definigoes — Configuragao do sistema — ESS - Ler a descricdo completa da funcao.

Modo Otimizado com Opgoes: Otimizado com BatteryLife, Otimizado sem BatteryLife,
BatteryLife Manter as baterias carregadas, Controlo externo
Medidor de rede elétrica Inversor/carregador Deixe esta definicdo em Inversor/carregador se nao for

utilizado o medidor da rede elétrica externo. Defina como
Medidor externo quando utilizar um medidor de energia externo
compativel.

Medidor de rede necessario Sim Esta opgao fica disponivel quando a medi¢cdo da Rede Elétrica
estiver definida como Medidor externo.

Define a resposta quando se perde o medidor de rede externo.

» Com a configuragéo "Sim", deve estar presente um medidor
de rede para o funcionamento do ESS. Se o medidor se
perder, o sistema ira comutar para a passagem.

* Com a definicdo "N&o”, o sistema ira utilizar um medidor de
rede, se estiver disponivel, mas voltara as medigdes internas
se a ligagdo com o medidor de rede se perder.

nnnnnnnnn
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Autoconsumo da bateria

Regulagéo multifase

SoC minimo (exceto em
falha de rede)

Limite SoC ativo

Estado BatteryLife

Limite da poténcia do
inversor

Ponto de referéncia da rede
elétrica

Injecdo na rede elétrica

Corte de picos (Peak
shaving)

Niveis de carregamento
programado

Todas as cargas do
sistema

Total de todas as
fases

10 %

10 %

Autoconsumo

Desativado

50 W

Acima do SoC
minimo apenas

Inativo

Definigoes -> Configuragao do sistema -> Baterias

Monitor de bateria

Selecionado
automaticamente

[Bateria]

Medigoes da bateria

Automatico

Esta definicdo permite que o ESS utilize unicamente a energia
da bateria para as cargas essenciais. As opgdes sdo «Todas as
cargas do sistema» ou «Apenas cargas criticas».

Utilize esta definicdo em sistemas conectados trifasicos. Permite
a compensacéo de fase para ajudar a equilibrar o fluxo de
poténcia entre todas as fases.

Limite de SoC minimo configuravel. O ESS vai alimentar cargas
a partir da rede elétrica quando o SoC diminuir até ao valor
definido - exceto quando a rede elétrica publica apresentar uma
falha e o sistema estiver no modo de Inversor.

Utilize esta configuracéo para ver o nivel atual de estado
da carga do BatteryLife. Apenas no modo «Otimizado com
batteryLife».

Mostra o estado BatteryLife, que pode ser um dos

seguintes: Autoconsumo, Descarga desativada, Carregamento
lento, Sustentar ou Recarregar. Apenas no modo «Otimizado
com batteryLife».

Limita a energia retirada pelo Multi, isto é, a energia a ser
invertida de CC para CA,

Define um fluxo de poténcia pretendido para a rede elétrica. Um
ponto de referéncia mais elevado proporciona um tampéo para

ajudar a evitar a exportagao de energia n&o intencional durante
variagdes de carga subitas.

Configurar e limitar a quantidade de poténcia alimentada na
rede elétrica. As opgdes incluem: FV acoplada em CA - injecdo
em excesso, FV acoplada em CC - injegdo em excesso, Limitar
a injecao do sistema. Também apresenta se a limitagéo de
injecdo esta ativa no momento.

Acima do SoC minimo apenas ou Sempre. Também inclui um
submenu para definir manualmente os limites da corrente de
exportagédo e importagdo CA por fase do sistema.

Permite configurar até cinco periodos, durante os quais o
sistema ira carregar a bateria usando a energia da rede elétrica.

Selecione a fonte de SoC. Esta fungao é util quando existir mais
de uma fonte da bateria. Opg¢des: Automatico, Sem Monitor de
Bateria e Fontes de Monitor de Bateria disponiveis. Para obter
mais detalhes, consulte Estado de carga da bateria (SoC) [117] .

Mostra a fonte de SoC selecionada automaticamente quando o
«Monitor de bateria» esta definido como «Automatico».

Fornece dados em tempo real e uma ligagao rapida para a
pagina individual da bateria. Disponivel apenas se a medicéo da
bateria estiver definida como visivel.

Utilize este menu para definir os dados da bateria mostrados ao
clicar no icone de Bateria na pagina de Visdo Geral. A mesma
selegao também é visivel no Portal VRM.

Definicoes — Configuragao do sistema — Controlo de carga - Ler a descricdo completa da funcao [132]

DvCC

Limite de Corrente de Carga

Desativado

Desativado

Ativar a DVCC converte um dispositivo GX de um monitor
passivo num controlador ativo. Por defeito, esta desativado
exceto se estiver ligada uma bateria gerida BMS-Can, em
cujo caso esta definida e bloqueada de acordo com as
especificagdes do fabricante.

Configura uma corrente de carga maxima definida pelo utilizador
para todo o sistema, em A. Isto permite um controlo da carga
coordenado em todos os dispositivos compativeis.

Pagina 112

(M) Victron energy

[

Configuragao


https://www.victronenergy.com/live/ccgx:start#select_soc_source_from_the_gui_to_display_on_the_main_overview_screen

Cerbo GX Manual

N T S

Limite da tenséo de carga
da bateria gerida

SVS - Sensor de tensao
partilhado

STS - Sensor de
temperatura partilhado

Sensor de temperatura

SCS - Sensor de corrente
partilhado

Estado SCS
BMS de controlo

Selecionado
automaticamente

Desativado

Desativado

Desativado

Automatico

Automatico

Esta opgao destina-se apenas a compensacéo inicial nas
baterias Pylontech 15s. Nao deve ser utilizado para outras
finalidades, pois pode causar efeitos secundarios néo
desejados.

Quando estiver ativado, o dispositivo GX seleciona
automaticamente a melhor medigdo da tenséo disponivel e
partilha-a com os outros dispositivos ligados.

Quando estiver ativado, o dispositivo GX transmite a
temperatura da bateria medida ao sistema de inversor/
carregador e a todos os carregadores solares conectados.

Seleciona o sensor de temperatura usado na medigao do sensor
de temperatura partilhado. No modo automatico, o dispositivo
GX seleciona o sensor disponivel mais adequado.

Quando estiver ativado, o dispositivo GX reencaminha a
corrente medida por um monitor de bateria a todos os
carregadores solares compativeis para um comportamento de
carregamento coordenado.

Indica se o SCS esta ativado ou porque esta desativado.

Seleciona o sistema de gestao da bateria (BMS) que é utilizado
para controlar a bateria ou desativar o controlo BMS. No modo
automatico, o dispositivo GX escolhe o BMS apropriado com
base na configuragéo do sistema.

Mostra o BMS selecionado atualmente pelo sistema quando
«BMS controlado» estiver definido «Automatico».

Definigoes -> Configuragao do sistema -> Apresentar cargas CC

Apresentar cargas CC

Desativado

Sensores sem fios CA (se aplicaveis)

Ative para barcos, veiculos e instalagdes com cargas e
carregadores CC, para além dos carregadores Multi e MPPT.
Isto n&o sera aplicavel a maior parte das instalagdes autébnomas
e qualquer discrepancia entre a corrente CC medida pelo Multi
e pelo BMV sera atribuida a um “sistema CC”. Isto pode ser
ativado a partir de um alternador ou desativado de uma bomba,
por exemplo.

Um valor positivo indica o consumo. Um valor negativo indica o
carregamento, por exemplo, por um alternador.

Lembre-se de que o valor mostrado sera sempre uma
aproximagao e afetado pela variagdo numa taxa de amostragem
entre os elementos do sistema. Para substituir os valores
aproximados com as medigbes precisas, pode ser usado um
smartShunt a configurar no modo Monitor «Medidor de Energia
CC e medidor CC do tipo «Sistema CC».

Selecione a posigédo de cada sensor CA (inversor PV na entrada CA 1, 2 ou na saida CA). Mais informacao sobre os

sensores CA sem fios.

Definigobes — Dispositivos — GPS - Ler a descricdo completa da fungao [43]

Informacédo GPS

Dispositivo

Mostra os dados GPS como: Estado, Latitude, Longitude,
Velocidade, Rota, Altitude e Numero de satélites na
visualizagéo.

Apresenta informagdes relacionadas com o dispositivo para um
diagndstico.

Definicoes — Dispositivos — Gerador - Ler a descricao completa da funcéo [191]

Funcionalidade de inicio
automatico

Controlo manual

Desativado

Ativar ou desativar a fungéo de Inicio automatico do gerador.
Configuragéo adicional disponivel em Gerador — Definigdes —
Condigoes.

Permite a operagao manual do gerador para uma duragéo
especifica.
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Estado Parado Mostra o estado do gerador.
Mensagens de estado possiveis:

Desligado, aquecimento, iniciado manualmente, funcionamento
por condigdo, arrefecimento, a desligar

Erro #0 Sem erros Indica que existe um erro (p. ex., o gerador deve estar a
funcionar, mas néo foi detetada nenhuma entrada CA)

Definigoes Contém submenus para definigdes adicionais, tais como, para
Condigdes, Aquecimento e Arrefecimento e Horas Sem Ruido.
Também inclui um bot&o para ativar um alarme se o gerador néo
estiver no modo de Inicio automatico.

Tempo de funcionamento e Mostra o tempo de funcionamento do gerador total, diario,

manutengao restante até a proxima manutengao e o intervalo de assisténcia
técnica configurado. Inclui opgdes para reiniciar tanto o
temporizador da assisténcia técnica como o contador do tempo
de funcionamento diario.

Definigoes — Dispositivos — Gerador — Definicdes — Condigcoes

Na perda de comunicagéo Parar gerador Define o que o sistema deve fazer se a comunicacéo se perder
com o dispositivo GX. Opgdes: Parar gerador, Iniciar gerador,
Manter o gerador a funcionar.

Parar o gerador quando Desativado Util para sistemas de reserva em que um Quattro esta

a entrada CA estiver conectado a rede elétrica numa entrada CA e um gerador

disponivel na outra. Quando esta ativado, o gerador vai parar
automaticamente quando a rede elétrica voltar a estar
disponivel.

SoC da bateria Desativado Utilize o Estado da Carga (SoC) da bateria para controlar o
comportamento de inicio e paragem do gerador. Permitir para
ativar.

Para iniciar quando o SoC for inferior a percentagem definida.

Um valor de inicio separado pode ser definido para horas
mais silenciosas de forma a sobrepor-se as mesmas, se for
necessario.

Para iniciar depois de a condigao de SoC ter sido atingida
durante [segundos].

Para parar quando o SoC for superior a percentagem definida.

Um valor de paragem separado para horas silenciosas pode ser
definido para minimizar o tempo de funcionamento quando o
sistema tiver estabilizado.

Um valor de paragem separado pode ser definido para horas
mais silenciosas de forma a sobrepor-se as mesmas, se for

necessario.
Corrente da bateria Desativado Utilize qualquer um dos parametros para controlar o
TensZo da bateria comportamento de ligar e desligar do gerador. Permitir para
ativar.

Saida CA
Iniciar quando o valor for maior que - A/V /W
Valor para iniciar durante o horario sem ruido-A/V /W
(para desativar o horario sem ruido programado quando for
absolutamente necessario).

Iniciar depois de a condigao ter sido atingida durante [segundos]
(para permitir que os picos momentaneos passem sem ativar o
inicio).

Parar quando o valor for inferiora- A/V / W.

Valor de paragem durante o horario sem ruido-A/V /W
(permite um tempo de funcionamento inferior durante o horario
sem ruido, depois de o sistema recuperar).

Parar depois de a condigdo ter sido atingida durante [segundos]
(para permitir que as quebras momentaneas passem sem parar
o gerador).

[
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Temperatura elevada do Desativado Utilize o aviso de elevada temperatura do inversor ou o aviso de
inversor sobrecarga do inversor para controlar o comportamento de ligar

Sobrecarga do inversor ou desligar. Permitir para ativar.

Iniciar quando o aviso estiver ativo durante [segundos] (para
permitir que os picos momentaneos passem sem ativar o inicio).

Depois de confirmar o aviso parar apés [segundos] (para
permitir que as quebras momentaneas passem sem parar o
gerador).

Um aviso de sobrecarga do inversor ligado também permite
ignorar o aquecimento do gerador.

Nivel do depdsito Desativado Utilize o nivel do depdsito para controlar o comportamento de
inicio e paragem do gerador. Permitir para ativar.

Parar quando o nivel do depdsito estiver abaixo do limite.

Impedir o arranque até que o nivel do depdsito esteja acima do
limite.

Disparar um aviso quando o gerador é parado.
Funcionamento periédico Desativado Ativar - Nao / Sim
Intervalo de funcionamento [dias]

Ignorar funcionamento se estiver a funcionar durante: Iniciar
sempre, 1,2, 4,6, 8,10 h.

Inicio de intervalo de funcionamento [data]
Hora de inicio [hh: mm]
Duragéo do funcionamento (hh:mm)

Funcionamento até que a bateria esteja completamente
carregada. A predefinicdo esta desativada.

Definigoes — Dispositivos — Gerador — Definigoes

Condigdes Submenu - ver acima.

Tempo de funcionamento 0Om Define um tempo de funcionamento minimo em minutos.
minimo

Detetar gerador na entrada Desativado Quando estiver ativado, o sistema ira desencadear um alarme
CA se nao for detetada energia do gerador na entrada CA do

inversor selecionada. Certifique-se de que a entrada CA correta
¢é atribuida a «Gerador» na configuragéo do sistema.

Alarme quando o gerador Desativado Quando estiver ativado, sera desencadeado um alarme quando
nao estiver no modo de a fungao de arranque automatico estiver desativada durante
arranque automatico mais de 10 min.

Horario sem ruido Desativado O horario sem ruido impedira que as condi¢des de

funcionamento normais iniciem o gerador. E possivel, em
algumas definigbes, desativar os valores especificos do
horario sem ruido (uma ativagdo com uma tensao de bateria
extremamente baixa para impedir o desligamento de um
sistema, por exemplo).

Aquecimento e arrefecimento

Tempo de aquecimento 60 Define o tempo de atraso para o aquecimento do gerador
através do controlo de relé antes de estar conectado ao
sistema. Durante este tempo, o relé de entrada CA mantém-se
aberto e o inversor/carregador nédo esta conectado.

Tempo de arrefecimento 180 Define o tempo de atraso apés o gerador ser desconectado a
partir do sistema, permitindo que arrefega antes de desligar. O
relé de entrada CA permanece aberto durante este periodo.

Tempo de paragem do 0
gerador

Definigcoes — Dispositivos — Gerador — Tempo de funcionamento e assisténcia técnica

Tempo de funcionamento Horas Mostra o nimero total de horas que o gerador funcionou.
total do gerador (horas)

(1) victron energy
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Tempo de funcionamento
diario
Reiniciar os contadores do

tempo de funcionamento
diario

Funcionamento até Horas
assisténcia técnica

Intervalo de manutengao do Horas
gerador

Reiniciar o temporizador de
manutengéo

Submenu que mostra o tempo de funcionamento diario nos
ultimos 30 dias.

Proporciona uma opgéo para reiniciar o contador do tempo de
funcionamento do gerador. E (til apds a substituigdo do gerador,
grandes reparacdes ou quando os contadores sao utilizados
para o seguimento da assisténcia técnica.

Apresenta o tempo de funcionamento restante antes do proximo
servigco agendado. Introduza o intervalo de assisténcia técnica
pretendido em horas.

Define o intervalo de manutengéo do gerador em horas.
Determina a frequéncia necessaria da manutengado com base
no tempo de funcionamento. Se néo for definido, o item Tempo
de funcionamento até ao servigo sera oculto.

Carregue para reiniciar o temporizador de manutengéo apds a
conclusao da manutencao.

Definicoes — Dispositivos — Bomba do depésito - Configure o arranque e a paragem automatica da bomba com base

na informagéao do nivel do depdsito (emissor).

Estado da bomba -

Modo Auto

Sensor de Depésito Sem sensor de
depésito

Nivel de inicio 50 %

Nivel do depésito 80 %

Definicoes — Dispositivos — Shelly
Fase CA[L1..L3]
Totais CA

Energia [L1..L3]

Energia invertida [L1..L3]

Preparagao

Saidas

Dispositivo

Indica se a bomba esta a funcionar ou parada atualmente.

Define o0 modo de controlo da bomba. As opgdes sdo Auto,
Ligado e Desligado. Funciona como uma sobreposigdo manual
quando um sensor de depdsito estiver ligado e os niveis de
ligar / desligar sao definidos.

Selecionar o sensor de depdsito usado para acionar a bomba.
Se néo estiver ligado nenhum sensor nem detetado, «Nenhum
sensor de depdsito» sera mostrado.

Define o nivel do depdsito em que a bomba do depésito vai
ligar-se (o relé fecha-se). Quando o nivel medido for inferior a
este valor, a bomba é ativada.

Define o nivel do depdsito em que a bomba do depésito vai
desligar-se (o relé abre-se). Quando o nivel medido for superior
a este valor, a bomba é desativada.

Apresenta a tenséo (V), a corrente (A) e a poténcia (W) por fase

Apresenta a poténcia combinada (W) e a energia (kWh) em
todas as fases

Apresenta a energia importada (consumida) em kWh para cada
fase

Apresenta a energia exportada (produzida/injetada) em kWh
para cada fase

Submenu para configurar a fungéo do dispositivo (por exemplo,
medidor de rede, inversor PV, carga CA, grupo gerador), a sua
posicao no sistema e a atribuicdo de fase

Submenu para configurar cada canal de saida: atribua um nome
e grupo, selecione o tipo de interruptor, defina a funcéo e ative
ou desative a opcao de apresentar os controlos

Apresenta o nome do produto, a versao do «firmware», os
dados da ligagéo e outras informacgdes do dispositivo utilizadas
para diagnésticos
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9.2. Estado da Carga (SoC) da bateria

9.2.1. Que dispositivo devo utilizar para calcular o SoC?

O dispositivo GX néo calcula o Estado da Carga (SoC); mostra simplesmente os valores do SoC recebidos de outros
dispositivos.

Existem trés tipos de produtos que podem calcular o SoC:
1. Monitores de Bateria, como os BMV, SmartShunt, Lynx Shunt VE.Can, Lynx Smart BMS ou Lynx lon BMS
2. Inversores/Carregadores Multi e Quattro

3. Baterias com um monitor de bateria integrado, normalmente através de BMS-Can (p. ex., BYD, Freedom Won)

Quando usar o qué?

+ Bateria com monitor integrado (p. ex., BYD, Freedom Won): — Utilize o SoC da bateria. E a fonte mais precisa e preferida.

» Sistemas de apenas inversor / carregador: — Se o Multi ou Quattro for a Unica fonte de carga e descarga, pode calcular
com fiabilidade o SoC, sem precisar de um monitor de bateria externo.

» Sistemas com inversores/carregadores; MPPT com comunicagao do dispositivo GX: — Continua a ndo haver um
monitor de bateria necessario, pois o dispositivo GX agrupa os dados dos componentes Victron para um SoC preciso. No
entanto, a precisdo do SoC aumenta com a instalagdo de um monitor de bateria (p. ex., BMV, SmartShunt, Lynx Shunt).

* Todos os outros sistemas (p. ex., embarcacgées, veiculos de lazer com luzes CC, cargas CC / carregadores adicionais):
E necessario um monitor de bateria especifico (p. ex., BMV, SmartShunt ou Lynx Shunt VE.Can) para assegurar um
seguimento do SoC com precisdo.

9.2.2. Notas sobre o SoC

O Estado da Carga (SoC) ¢ utilizado principalmente para informar o utilizador e ndo é essencial para o funcionamento do
sistema ou o comportamento de carga.

A\ O SoC nao é utilizado para controlar o carregamento da bateria, mas é necessario se um gerador estiver configurado para
ligar / desligar automaticamente com base no SoC.

Mais informacéo:
FAQ Portal VRM - diferenca entre SoC BMV e SoC VE.Bus

Consulte a secgao Parametros Configuraveis na selegao de Monitor de Bateria e com Sistema CC.

nnnnnnnnn
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9.2.3. Selecionar a fonte de SoC.

A fonte do Estado da Carga (SoC) pode ser selecionada em:
Definigdes — Configuragéo do sistema — Baterias — Monitor de
bateria.

A fonte selecionada determina que o valor SoC € visualizado no
ecra de resumo do seu dispositivo GX.

Modo automatico

Quando automatico estiver selecionado, o sistema segue esta

légica: < Battery monitor
Na mesma imagem pode escolher a definicdo Automatica. Automatic ®
Quando «automatico» estiver selecionado, o ecra de configuragao No battery monitor o
do Sistema visualiza a imagem Segumte- MultiPlus-l 24/3000/70-32 on VE.Bus (e)
A funcéo «Automatico» utiliza a seguinte légica: Lynx Smart BMS 500 NG on VE Can o)
1. Quando disponivel, vai usar um Monitor de Bateria dedicado RS DENECE O
como o BMV, SmartShunt, Lynx BMS ou um Lynx Shunt Lynx Smart BMS Totals on Virtual o)
VE.Can ou uma bateria com monitor integrado.
. . - < System setup
2. Quando houver mais de um conectado, vai utilizar um o o
Fon] . ’ . ystem name utomatic
aleatdrio, embora seja possivel selecionar um manualmente.
ACinput 1 Grid
3. Quando nao houver qualquer Monitor de Bateria dedicado, ACinput2 Not available
vai usar o SoC VE.Bus. Postion of AC oads ACnput & output
-~ . . Monitor fc d fail Disabled
Quando devo usar a opgao «Nenhum monitor de bateria» erterferoncratue ’
Battery monitor Automatic
Selecione esta opg¢ao nos sistemas em que:
Auto-selected Lynx Smart BMS Totals on Virtual
* Estiver instalado um Multi ou Quattro P— e

* Nao estiver instalado nenhum BMV, SmartShunt ou monitor
equivalente

» Os carregadores ou cargas CC adicionais s&o ligados a bateria,
mas néo integrados no dispositivo GX

A Nesta configuragdo, o SoC do VE.Bus pode néo ser preciso,
dado que nao considera a corrente ndo monitorizada de outras
cargas ou fontes CC.

9.2.4. Informacgao sobre o SoC VE.Bus

Enquanto o inversor/carregador estiver em Carga inicial, o Estado da Carga (SoC) nao vai superar o valor definido em
VEConfigure em: Separador Geral — Estado da carga quando Carga inicial tiver terminado (predefinicdo: 85 %).

Em sistemas com carregadores solares, certifique-se de que a tensédo de absorgao configurada no MPPT ¢ ligeiramente superior
a mesma definicdo do inversor/carregador. Isto permite que o inversor/carregador detete a transi¢gdo para Absorgao, necessaria
para que o SoC aumente para além do limite de Carga inicial.

A Se o inversor/carregador ndo detetar Absorgéo, o SoC vai manter-se fixo na percentagem Fim-de-Carga inicial configurada
(predefinicao: 85 %).

(1) victron energy
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9.2.5. O menu Estado do Sistema

O menu Estado do Sistema (Definigbes — Configuragéo do < SEEmEmis

sistema — Estado do sistema) proporciona indicadores de Symchronizs VE Bus SOC with battery on
diagnostico para identificar o comportamento do sistema e
problemas potenciais.

Use solar charger current to improve VE.Bus SOC On
Solar charger voltage control on
A\ Este menu é apenas de leitura e ndo pode ser utilizado para
configurar as definigdes. E visivel apenas para o nivel de acesso
Superutilizador e a visibilidade e o estado de cada indicador
depende da configuragado do sistema e dos dispositivos ligados.

Solar charger current control on

BMS control On

Indicadores de diagnéstico explicados

1. Sincronizar o SoC do VE.bus com a bateria:

+ Se estiver ligado, indica que o monitor de bateria interno do Multi/Quattro esta a sincronizar automaticamente o seu SoC
com uma fonte mais precisa, como um BMV, SmartShunt ou BMS.

2. Utilizar a corrente do carregador solar para melhorar o SoC do VE.Bus:

* Num sistema VE.Bus sem um monitor de bateria dedicado, mas com os carregadores solares Victron, o dispositivo GX
considera a corrente solar para melhorar o calculo do SoC do Multi/Quattro.

3. Controlar a tensao do carregador solar:

» Os carregadores solares nao estao a utilizar o algoritmo de carga interno, mas seguem uma referéncia de tensao externa,
de uma bateria gerida, nos sistemas ESS, a partir de um Multi/Quattro.

4. Controlo da corrente do carregador solar:
» O sistema esta a limitar a corrente de saida do carregador solar, com base em:

* Numa bateria gerida , ou
» Numa corrente de carga maxima definida pelo utilizador no DVCC

5. Controlo BMS:

+ Atensdo de carga esta a ser controlada pelo BMS, sobrepondo-se as tensdes de absorgdo e flutuagéo configuradas no
inversor/carregador ou carregador solar.

9.3. LED e botao de pressao

9.3.1.LED

O Cerbo GX tem dois LED de estado no lado do dispositivo, que indica o estado do Ponto de Acesso Wi-Fi e Bluetooth.
Sequéncia de reinicio

O comportamento do LED durante o processo de reinicio depende de o Ponto de Acesso WiFi e o Bluetooth terem sido ativados
antes ou n&o do arranque:

» Etapa 1: Ambos os LED desligados durante cerca de 4 s.
» Etapa 2: O LED do ponto de acesso WiFi fica intermitente em vermelho durante cerca de 40 s.

» Etapa 3: O LED do ponto de acesso WiFi fica intermitente em verde durante aproximadamente 10 s (ou permanece apagado
se o ponto de acesso estiver desativado)

« Etapa 4: o LED de Bluetooth fica intermitente em azul (ou permanece apagado se o Bluetooth estiver desligado).

Durante o funcionamento

* O LED do ponto de acesso WiFi fica intermitente em vermelho: ponto de acesso WiFi integrado desativado
* Intermiténcia em verde do Ponto de Acesso WiFi: ponto de acesso WiFi integrado ativado (por defeito)

» LED de Bluetooth apagado: Bluetooth desativado

» O LED Bluetooth intermitente azul: Bluetooth ativado

» LED Bluetooth sélido azul: Ligagao Bluetooth a aplicagéo VictronConnect estabelecida

Desativar LED

* Os LED podem ser desativados com a Consola Remota. Para isso, aceda a Definigdes — Geral — Ativar LED de estado.

(1) victron energy
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9.3.2. Pequeno botado embutido sobre o bloco de terminais de alimentacgao

Este bot&o controla o ponto de acesso WiFi, o Bluetooth e as funcgdes de reinicio da rede.
Preméncia breve: comutar o Ponto de Acesso WiFi e o Bluetooth
» Comuta o Ponto de Acesso WiFi e o Bluetooth como ligar e desligar

¢ Indicadores LED:
* O LED do Ponto de Acesso WiFi intermitente em vermelho + LED de Bluetooth apagado — Ambos desativados

* LED de Ponto de Acesso WiFi intermitente verde + LED Bluetooth intermitente azul — Ambos ativados
Preméncia longa: reinicia todas as definigdes de rede e o cédigo PIN Bluetooth para as predefinigées de fabrica
* Premir e manter premido durante, pelo menos, 4 s
» Soltar quando o LED do Ponto de Acesso WiFi estiver intermitente em verde de forma rapida
* O LED continua aceso durante 2 s para confirmar a agéo

Prima e mantenha premido o botdo pequeno durante um minimo de 4 s. Os LED ficam acesos durante 2 s para indicar que
a preméncia rapida foi reconhecida; depois, solte o botdo assim que o LED do Ponto de Acesso WiFi piscar rapidamente em
verde.

Isto reinicia:

* a Ethernet para DHCP

* Ativa o Ponto de Acesso WiFi

* Desativa a senha da Consola Remota

* Ativa a Consola Remota em LAN e VRM

» Reinicia o codigo PIN de Bluetooth:

* Para dispositivos GX com o nimero de série < HQ2242 — PIN predefinido: 000000

* Para dispositivos GX com o numero de série 2 HQ2242 — PIN de seis digitos impresso no rétulo do dispositivo (na parte
posterior do dispositivo GX)

S A\ Ap6s o reinicio, desligue e ligue o dispositivo GX para reativar o Bluetooth e o Ponto de Acesso WiFi.
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9.4. Configuragao do relé de temperatura

E possivel configurar o Relé 1 e o Relé 2 integrados (se for aplicavel) para uma ativagéo e desativagdo com base na
temperatura. Consulte a secg¢éo de Ligar Sensores de Temperatura para obter instrugdes de compatibilidade e ligagao.

Configuragao do controlo do relé de temperatura

1.

Verificar a ligagdo do sensor

Certifique-se de que os sensores de temperatura estéo
ligados corretamente e que comunicam os valores da
temperatura na Lista de Dispositivos.

Ativar o relé controlado pela temperatura

O relé de temperatura é configurado no menu de
Definicbes — Integracdes — Relés — Funcéo (Relé 1/2)
— Temperatura. Depois de ativado, o menu de regras

de controlo da Temperatura vai aparecer na secgao Relé,
mostrando todos os sensores de temperatura detetados.

Atribuir sensores ao controlo de relé

» Cada sensor de temperatura pode ser atribuido para
controlar um relé.

» Selecione o sensor da temperatura pretendida para o
controlo de relé. Os sensores ndo atribuidos irdo indicar
«Sem agoes».

* O controlo do relé de temperatura pode ser ativado ou
desativado para cada sensor neste menu.

Configuragao multirrelé ou multissensor (aplicavel aos
produtos GX com dois relés: Cerbo GX, Cerbo-S GX,
Ekrano GX)

* Um sensor de temperatura pode controlar ambos os relés.

* Um relé pode ser controlado por varios sensores de
temperatura.

* Exemplo: Um Cerbo GX que gere dois blocos de calor de
bateria de litio, ativando os dois em simultaneo apenas
quando for necessario.

Configuragao exemplificativa: Controlo de aquecimento de
fase dupla

1.

Aceda a Relé — Regras de Controlo da Temperatura —
Sensor de Temperatura
Configure a Condigao 1 (Aquecimento primario — Relé 1)

« Ative a ativagdo do Relé com a temperatura
 Atribua o controlo de relé ao Relé 1

» Defina o valor de Ativagdo como 5 °C e o valor de
Desativagao como 10 °C

Relé 1 ativa-se a 5 °C e permanece ligado 10 °C. Se isto for
insuficiente, um segundo bloco de calor pode ser ligado ao
Relé 2.

Configure a Condigao 2 (Aquecimento secundario — Relé
2)

* No menu, aceda a Condigao 2 e atribua o controlo de relé
ao Relé 2

» Defina o valor de Ativagdo como 4 °C e o valor de
Desativagdo como 6 °C

Se a temperatura for inferior a 4 °C, o Relé 2 ativa-se e
desativa-se a 6 °C, enquanto o Relé 1 permanece ativo
até 10 °C.

D oo

Bed Room 26 49
Freezer 21 66
Fridge 4 78

Living Room 28

< Youtoge") Yiregatons

Function (Relay 1) Temperature
Function (Relay 2) Manual

Temperature control rules

< Settings Integrations  Relays  Temperature control rules IR R Al

Relay activation on temperature «
Condition 1 Inactive
Relay Relay 2
Activation value

Deactivation value

Condition 2 Inactive

Relay None (Disable)

Activation value

pr—
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Confirme se os contactos da cablagem fisica estao disponiveis para o Relé 1 e o Relé 2 nas configuragdes Normalmente Aberto

e Normalmente Fechado.

A Observe as especificagdes para os limites de poténcia dos relés. Pode ser necessario ligar os aparelhos
através de um contactor adicional, se os requisitos elétricos excederem a especificacéo do limite de poténcia

do relé.

9.4.1. Controlo de aquecimento e arrefecimento para baterias

Juntamente com as baterias Victron NG, o dispositivo GX pode utilizar o seu relé para controlar o aguecimento da bateria em
condic¢des de frio e o arrefecimento quando necessario, sem necessidade de um sensor de temperatura adicional. O objetivo &
permitir o carregamento a temperatura mais baixa permitida da bateria, energizando os aquecedores até que o limite minimo de

carga seja atingido.

Esta funcao:

* Requer um Lynx Smart BMS NG (n&o funciona com o Small BMS NG ou com o VE.Bus BMS NG).

* Também funciona com outras baterias geridas compativeis, desde que transmitam dados de temperatura da célula para o

dispositivo GX.

* Requer a instalagdo de almofadas térmicas e/ou dispositivos de arrefecimento adequados.

Siga estes passos para configurar o controlo de
aquecimento e arrefecimento para baterias:

1. Aceda a Definigdes — Integracdes — Relés.
2. Defina a fungdo do relé para Temperatura.

3. Abra o submenu Regras de controlo da
temperatura e selecione Lynx Smart BMS NG

(ou outra bateria gerida compativel) como fonte

de temperatura.

4. Ative o relé em temperatura

5. Defina os valores de ativagao e desativagao.

< Settings Integrations

Function (Relay 1) Manual >

Function (Relay 2) Manual

< Settings Integrations

Function (Relay 1) Temperature >
Function (Relay 2) Manual
Temperature control rules >

< Settings Integrations Relays Temperature control rules

RuuviTag No actions >
RuuviTag No actions >
RuuviTag No actions )
RuuviTag No actions >
Lynx Smart BMS HQ24142X9K9 C1:4,10 >

< Settings Integrations Relays Temperature control rules Lynx Smart BMS HQ24142X9K!

Relay activation on temperature «
Condition 1 Inactive
Relay Relay2 >
Activation value 4°C
Deactivation value
Condition 2 Inactive
Relay None (Disable) >
Activation value 0°C
Deactivation value e )
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10. Atualizacoes de firmware

10.1. Registo de alteragao
O registo de alteragdes (changelog) esta disponivel emVictron Profissional no diretério Firmware — Venus OS.

Esta secgdo proporciona notas de langamento detalhadas, o histérico de versao e os ficheiros de firmware para cada verséao
Venus OS.

Para aceder a Victron Professional, tem de se registar numa conta. O registo é gratis.
Se ainda nao tiver acesso:

1. Visite professional.victronenergy.com

2. Clique em Registar

3. Introduza os seus detalhes e confirme o seu enderego de correio eletronico

Depois de efetuar o registo e iniciar a sesséo, aceda a secgado Firmware, depois abra o diretério Venus OS para ver o registo de
alteragdes e descarregar os ficheiros pertinentes.

10.2. Métodos de atualizagao do firmware
Existem duas formas para atualizar o firmware:

1. Através da Internet - Para atualizar manualmente ou permitir as verificacdes de atualizagdo diarias automaticas.

2. Através de um cartdo microSD ou pen USB - Transfira o ficheiro de firmware, copie-o para o dispositivo de memaria e efetue
a instalagéo através do menu do dispositivo GX.

10.2.1. Download direto da Internet

Nos dispositivos GX sem ecra (um Venus GX, Nucleo GX ou Cerbo GX sem GX Touch), utilize Consola Remota para aceder aos
menus descritos abaixo.

1. Para atualizar o firmware a partir da Internet, aceda < Firmware
a:Definigoes — Geral — Firmware — Atualizagdes online. Firmware version @
Build date/time 20250107135716
2. Carregue em «Verificar as atualizagdes». Online updates

Install firmware from SD/USB

3. Se estiver disponivel uma nova verséo de firmware, vai
aparecer em Atualizagao disponivel — Premir para instalar
a atualizagao.

Stored backup firmware

< Online updates

Auto update Checkonly >

4. Se nao estiver disponivel nenhuma atualizagao, sera
apresentada uma notificagdo de confirmagéo.

Update feed Official release >

Image type Large >

5. Apos a atualizagéo, verifique as definigbes da instalago. Cneck forupdates CE==s=n)
Na maioria dos sistemas, recomendamos que deixe as atualizagdes automaticas desativadas (bem como a
predefinicdo de fabrica). Em alternativa, efetue as atualizagdes durante a manutencéo planeada, idealmente

quando o pessoal qualificado estiver no local para reverter as alteragées e resolver problemas se for
necessario.

Ja nao é possivel atualizar versdes do Venus OS anteriores a v2.20 (2018) através da internet. Para estes
sistemas, utilize o método de atualizagéo através de cartdo microSD ou pen USB. Apds a atualizagédo do
firmware, as atualizagdes através da internet voltarao a funcionar normalmente.

(M) Victron energy
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10.2.2. Cartao MicroSD ou pen USB

Atualizar com um cartdo microSD ou pen USB denomina-se «Atualizagéo offline». Deve utiliza-la num dispositivo que nao esta
ligado a Internet.

1. Passo 1. Descarregar

* Cerbo GX - venus-swu-einstein.swu

Nao se esquega de que os mesmos ficheiros e o
«changelog» estao disponiveis em Victron Profissional.
Existe também uma ligagéo especifica da sua Dropbox para
a nossa pasta partilhada, pelo que tera sempre os ficheiros
de «firmware» mais recentes no seu computador portatil.

< Install firmware from SD/USB

2. Instale num cartdo microSD ou pen USB e
* Guarde o ficheiro na pasta raiz de uma pen USB ou cartao TR (Press toefect |
USB.
< Install firmware from SD/USB
3. Introduza o cartdo microSD ou a pen USB na porta USB Check for pdates on SD/USB [(Press tocheck ]
do dispositivo GX Firmware found Press to update t0 v3.50

Firmware build date/time 20241029202109

4. Inicie a atualizagao

microSD / USB [(Press toeject |

* Aceda a: Definigées — Geral — Firmware — Instalar
firmware a partir de SD/USB.

» Clique em «Verificar atualizagdes em SD/USB».

» Aindicagédo «Firmware detetado» vai aparecer. Certifique-
se de que o firmware no cartdo microSD ou pen USB é
mais recente que a versédo instalada atualmente. Clique
para iniciar o processo de atualizagéo.

10.3. Reverter para uma versao anterior do «firmware»
Ha duas formas de voltar a uma versao anterior do firmware:

1. Utilizar a fungao da cépia de seguranca do firmware guardada - Isto permite repor a versao instalada antes diretamente
a partir do dispositivo.

2. Instalagdo manual através de SD/USB - Transfira o ficheiro de firmware necessario, copie-o para um cartdo microSD ou
pen USB e efetue a sua instalagédo através de Definigdes — Firmware — Instalar a partir de SD/USB.

10.3.1. Fungédo de copia de seguranga do «firmware» guardado

Esta fungédo permite alternar entre a verséo atual e a versao anterior do firmware, ndo sendo necessario dispor de Internet ou
cartdo SD.

Para efetuar a reversdo com a cépia de seguranga guardada:

1. Aceda a: Definigoes — Geral — Firmware — Firmware da
copia de seguranga guardado

2. O ecra vai apresentar:

< Stored backup firmware

* A versao de firmware em execugéo atualmente

oot
* A versao de firmware guardada e disponivel para o Firmware v3.52 (20241120085113) [Presstoboot
arranque Firmware v3.53 (20250107135716) Running

3. Clique em «Carregar para arrancar» para iniciar na versao
guardada.

O sistema vai agora iniciar o firmware guardado e a verséo atual
sera guardada como a nova copia de seguranga.

(M) Victron energy
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10.3.2. Instalar uma versao de «firmware» especifica de SD/USB

Em alguns casos, pode ser necessario instalar manualmente uma versao especifica do firmware, como uma versdo mais antiga
que ja nao esteja guardada em Firmware de cépia de seguranca guardado no dispositivo GX. Esta seccao explica como realizar

uma instalagédo de firmware manual usando uma pen USB ou cartdo microSD.

1.

As versdes antigas do firmware do Venus
OS estao disponiveis para download aqui: https://
updates.victronenergy.com/feeds/venus/release/images/

Para Cerbo GX, selecione a pasta einstein
Descarregue o ficheiro .swu para a versao necessaria

Guarde o ficheiro .swu no diretério raiz (ndo numa pasta) de
uma pen USB ou cartdo MicroSD.

Introduza a pen USB ou o cartdo MicroSD no dispositivo GX.

No dispositivo GX: Aceda a Definigbes — Geral —
Firmware — Instalar firmware a partir de SD/USB.

Clique em Verificar atualizagbes em SD/USB

A versao firmware deve aparecer em Firmware detetado.
Clique para instalar.

< Firmware
Firmware version v3.53
Build date/time 20250107135716
Online updates
Install firmware from SD/USB

Stored backup firmware

< Install firmware from SD/USB

Check for updates on SD/USB Press to check

microSD / USB Press to eject
< Install firmware from SD/USB

Check for updates on SD/USB Press to check

Firmware found Press to update 10v3.50 |

Firmware build date/time 20241029202109

microSD / USB [[Presstoeject |

K

a configuragdo apos a instalagéo.

Embora o backporting para as versdes de firmware mais antigas seja, de uma forma geral, possivel,
algumas definigdes podem ser redefinidas para os seus valores por defeito durante o processo. Verifique

10.4. Imagem Venus OS Large

Além do «firmware» normal do Venus OS, também ¢é possivel instalar o Venus OS Large, uma ampliagdo do Venus OS que
adiciona os recursos Node-RED e Servidor Signal K.

Node-RED

O Node-RED permite uma personalizagdo e automatizagao potentes. As caracteristicas principais incluem:

* Um painel de instrumentos completamente personalizavel e acessivel através do navegador de Internet (local ou remotamente
através de VRM)

* Fluxos logicos flexiveis, ideais para a automatizagdo do sistema, notificagdes e visualizagdo

Servidor de Signal K

O servidor de Signal K destina-se principalmente a aplicagdes marinhas. Funciona como um multiplexador de dados, compativel

com:

* NMEA 0183, NMEA 2000, Signal K e outras fontes de dados

» Todos os dados do dispositivo GX e sistemas ligados estdo disponiveis em Signal K para a integragado, o processamento ou a
visualizagao em aplicagbes externas

Nota: As fungbes adicionais proporcionadas em Venus OS Large ndo sdo compativeis oficialmente com a Victron Energy. A
utilizagéo deve ser realizada segundo a sua discrigéo.

Instalagao

1.
2,

3. Avance para a atualizagdo de firmware conforme descrito neste manual.

Selecione «Grande» para mudar para Venus OS Large.

No dispositivo GX, aceda a: Definigbes — Geral — Firmware — Atualizagdes online — Tipo de imagem

Para obter mais informagéo e a descrigdo da fungao, consulte a documentagao: Imagem de Venus OS Large: Signal K e
Node-RED
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11. Monitorizagao de carregador/inversor VE.Bus

11.1. Definigao do limitador da corrente da rede elétrica

< MultiPlus-1l 24/3000/70-32

Mode

State External control

Grid current limit

DC Voltage 26.73V

Esta secgao explica as implicagdes de ativar ou desativar o
controlo do utilizador da definigdo do limitador da corrente da
Rede Elétrica, conforme o menu (Lista de Dispositivos — [0 seu

i Intemal transfer switch
inversor/carregador]. nteinal tansfer switcl

v Accept wide input frequency range (45-65 Hz) v Ground relay

AC low disconnect (180 % AC high connect  |265 W

O limite definido pelo utilizador no Cerbo GX sera aplicado em AClowcomnest [167 V' AC high dscommect [270 ¥

todas as entradas em que a definigdo Anulado por remoto no

X . . PS functi
VEConfigure esteja ativada. 2
[~ Dynamic current limiter

ACT input current limit (500 A | [ Overuled by remote
[priority)
AC2 input current limit |30.0 A | v Overuled by remote

Exemplo de configuragao para uma embarcagao com duas entradas CA e um Quattro:

* Um genset que consegue fornecer 50 A esta conectado a entrada 1;

* A energia do cais esta conectada a entrada 2 (a energia disponivel depende do valor nominal da fonte de alimentagédo no
porto).

Configure o sistema exatamente conforme mostrado na captura de ecrad do VEConfigure acima. A Entrada 1 tem prioridade
sobre a Entrada 2, o que significa que o sistema vai ligar-se diretamente ao genset sempre que estiver a funcionar, aplicando um
limite de corrente de entrada fixo de 50 A. Quando o genset ndo estiver disponivel e a rede elétrica estiver disponivel na Entrada
2, o Quattro vai usar o limite de corrente da entrada configurado no Cerbo GX.

Mais dois exemplos: (Em ambos os casos , se desativar «Anular por remoto», definir um limite de corrente em Cerbo GX nao
tera qualquer efeito. E se ativar «Anular por remoto» em ambas as entradas, o limite de corrente definido no Cerbo GX sera
aplicado a ambas as entradas.)

Introduza os valores de selegao rapida do limite atual

Ao definir o limite de corrente de entrada, & Grid current limit
apresentada uma linha de valores predefinidos para AC input 1
uma selegao rapida. O dispositivo GX apresenta
dinamicamente os oito valores predefinidos mais
altos que estéo abaixo do limite maximo de corrente

de entrada suportado do sistema, garantindo que 1 0 0 s 0 A ar
os valores mais relevantes séo selecionaveis,

independentemente do tamanho do sistema. A
lista predefinida contém classificagées comuns de { 3 6 10 13 16 25 32 63 ]

disjuntores e varia de 3 A a 4000 A. Os valores
acima de 25 A sdo apresentados sem decimais.

Valores do limite de corrente de rede elétrico minimo

Se o PowerAssist estiver ativado no VEConfigure, existe um limite minimo da corrente de entrada. O limite real é diferente para
cada modelo. Apds definir a corrente de entrada para um valor abaixo do limite, vai aumentar automaticamente o limite.

Lembre-se de que ainda é possivel definir o limite da corrente de entrada como 0. Quando estiver definido como 0, o sistema vai
estar em passagem (carregador desativado).

Sistemas trifasicos e em paralelo

O limite da corrente de entrada CA configurado € o limite total por fase.

mm victron energy Monitorizagao de carregador/inversor
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11.2. Aviso de rotagao de fase

A alimentagédo CA, quer do gerador, quer da rede elétrica, para um sistema de carregador/inversor trifasico deve ter a rotagéo de
fase correta, também conhecida como sequéncia de fase. Se a sequéncia de fase for incorreta, os inversores/carregadores nao
aceitam a alimentagdo CA e permanecem no modo de inversor. Um aviso de rotagéo de fase vai ser ativado, neste caso.

Para resolver o problema, ajuste a cablagem na entrada CA, invertendo uma das fases, mudando efetivamente a rotagédo de L3
— L2 — L1 para L1 — L2 — L3. Em alternativa, pode reprogramar as unidades Multi e modificar as atribuicdes de fase para
corresponder a cablagem.

VE Bus Warnings and Alarms

No dispositivo GX, a adverténcia surge como uma notificagcéo
no GUI. Também é visivel no menu de dispositivo de inversor /
carregador.

No Portal VRM, o aviso aparece no widget de Alarmes e

Avisos VE.Bus na pagina Avancado e vai ser listado no registo

de alarmes. Também é enviado um correio eletrénico através C y
do sistema de Monitorizagéo de Alarme VRM.

11.3. Alarme de ligagao BMS perdida

Este alarme é ativado quando o inversor/carregador recebe dados
CVL, CCL ou DCL de uma bateria gerida e, subsequentemente,
perde a comunicacdo com a bateria ou se esta se desligar.
Também é emitido se o inversor/carregador perder a ligagao ao
VE.Bus BMS. Em ambos os casos, o inversor/carregador desliga-
se para proteger o sistema.

10:08 o« Silence alarm

* 00

BMS connection lost now

Tenha em conta que um alarme de tens&o da bateria baixa A \uptus 24730007032
também pode surgir. No entanto, este alarme n&o é causado pela : Lowbattery voltage
baixa tensdo da bateria, mas antes por uma falta de informagao

da mesma devido a uma perda de comunicagao.

Para resolver o alarme, restaure a ligagdo com o BMS ou reinicie/
realize o ciclo do inversor/carregador. E possivel fazer o reinicio a
partir do menu Avancado do dispositivo VE.Bus.

11.4. Monitorizagao da falha de rede elétrica

E desencadeado um alarme quando esta fungao estiver ativada < S eamu—
se o sistema nao estiver ligado a entrada CA configurada como
Rede Elétrica ou Cais durante mais de 5 s.

System name Automatic

AC input 1 Grid

* O alarme é visualizado como uma Notificagdo no GUI e como 20 a2 N
um alarme no Portal VRM. Também esta disponivel no Modbus
TCP/MQTT.

Position of AC loads AC input & output
Monitor for grid failure Disabled

» Esta fungao é recomendada para os sistemas de reserva, como Battery monitor Automatic
também para iates ou veiculos ligados a energia do cais. Auto-selected Lynx Smart BMS Totals on Virtual

» Esta definicdo monitoriza a ligagédo do sistema a Rede Elétrica / Cais apenas. A monitorizagdo do gerador é
proporcionada em separado através da funcao de Ligar / desligar gerador e nao faz parte desta definicao.

» Na&o utilize esta funcéo em sistemas que aplicam as configuragdes Ignorar Entrada CA nos nossos
inversores/carregadores; quando o sistema ignora a entrada CA, isto &, funciona no modo ilha, conforme
pretendido, apesar de a rede elétrica estar disponivel, vai comunicar uma falha da rede.

{((m victron energy Monitorizagao de carregador/inversor
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11.5. Menu avangado

O menu Avangado pode ser acedido através da Lista de Dispositivos — [MultiPlus ou Quattro] — Avancado. Inclui opgdes de

equalizagao, redetegao e reinicio do sistema VE.Bus e mostra o estado do teste do relé ESS.

» Equalizagao: Inicia a equalizagdo. Consulte na documentagao
do Multi ou Quatro os detalhes.

* Redetetar o sistema VE.Bus: Limpa a cache no Cerbo GX
que tenha determinados dados do sistema VE.Bus guardados
para reduzir o tempo de arranque o mais possivel. Utilize esta
fungao, por exemplo, se um VE.Bus BMS estava integrado
num sistema e agora ja ndo é utilizado ou foi substituido por
um Lynx Smart BMS. Ao utilizar Redetetar Sistema VE.Bus,

o inversor/carregador ndo se desliga durante alguns segundos
como aconteceria se utilizasse o Reiniciar Sistema VE.Bus.

* Reiniciar Sistema VE.Bus: Reinicia o inversor/carregador (tal
como desliga-lo e liga-lo novamente a partir do interruptor
principal frontal) se néo reiniciar automaticamente (apos trés
tentativas), por exemplo, apés uma sobrecarga (muito) intensa;
ou trés sobrecargas seguidas. Quaisquer erros persistentes,
como um erro de sobrecarga repetido e irrecuperavel, sdo
eliminados.

» Entrada CA 1 ignorada: Estado do sinalizador Input CA 1

* Teste da relé ESS: Mostra o estado do teste do relé de ESS.
Apenas relevante quando estiver num sistema ESS. Consulte a
P9 nas FAQ do Manual ESS para obter mais detalhes.

11.6. Estado do alarme de monitorizagao

Pode aceder a pagina de monitorizagéo do estado do alarme a
partir da Lista de Dispositivos — [Multi ou Quattro] — Estado

do Alarme. Visualiza informagao de diagndstico sobre parametros
especificos para auxiliar na resolugédo de problemas e proporciona
informagéo adicional sobre o erro VE.Bus 8/11.

<

Equalization

Redetect VE Bus system
Restart VE.Bus system
AC input 1 ignored

ESS Relay test

VE.Bus Error
Low battery voltage
Temperature
Overload

DC ripple

Voltage Sensor
Temperature sensor
Phase rotation

VE.Bus Error 8 / 11 report

Advanced

Press to start |
Press to redetect

Press to restart
No

Completed

Alarm status

OK

OK

OK

OK

OK

OK

OK

[
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11.7. Menu de configuragcao do alarme VE.Bus
Ao utilizar um sistema VE.Bus, pode configurar a gravidade dos problemas que ativem as notificagdes (e um alerta audivel) no
Cerbo GX.

Para alterar as notificagdes de alarme e adverténcia do VE.Bus,

proceda da seguinte forma:

1. No menu Definigdes, aceda a Dispositivos — [0 seu produto
VE.Bus] — Configuragéo de alarme

2. Escolha entre as seguintes definicdes de notificagcdo para

cada alarme: < (D)
. . . ) Low battery voltage Alarms & warnings
* Desativado: O Cerbo GX nunca vai emitir um sinal sonoro
. . g ~ ~ High temperature Alarms & warnings
ou visualizar uma notificagdo. Ndo recomendado.
Inverter overload Alarms & warnings
» Apenas alarme (predefinicdo): O Cerbo GX apenas vai High DC ripple Alarms & warnings
em.ltlr um sinal sonoro e _\/lsuallz:_:lr uma notlflcag:ac_) quando ey —— pre——
o sistema VE.Bus tiver sido desligado numa condigao de o0 et A
alarme. As adverténcias séo ignoradas.
Temperature sense error Alarms & warnings
» Alarme e avisos: O Cerbo GX emite um sinal sonoro Voltage sense error Alarms & warnings
e visualiza uma notificagéo sobre todos os alarmes e VEBus Enor Enabled
adverténcias selecionados.
3. Navegue para a parte inferior da lista e ative ou desative a
notificagédo de erro VE.Bus.
No fim, ndo se esquega de alterar o nivel de acesso ao utilizador
quando for necessario.
11.8. Menu do dispositivo
< Device
Connection VE.Bus
Product MultiPlus-Il 24/3000/70-32
. . . . . ) Product ID 0x2611
O menu Dispositivo (Lista de Dispositivos — [Multi ou Quattro] —
. g ~ . . uge Firmware version v552
Dispositivo) oferece parametros relacionados com o dispositivo,
como a definigdo de nome personalizado, a vers&o do firmware, VRMinstance 7
0s numeros de série (no submenu) e muito outros que podem ser VEBus version 2611552
utilizados no diagndstico. MK2 device MK3
MK?2 version 1170216
Multi Control version
VE.Bus BMS version
Serial numbers
{((m victron energy Monitorizagao de carregador/inversor
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11.9. Backup e Restauro de Configuragoes do VE.Bus

A funcionalidade VE.Bus Backup e Restauro de Configuragbes permite guardar a configuragdo completa de um Multi ou Quattro

num dispositivo GX e restaura-la quando necessario.

Isto facilita:

* Recuperar um sistema rapidamente apés a
substituicdo de uma unidade defeituosa, sem
necessidade de reconfiguragao manual completa.

» Alternar entre diferentes configuragdes, por
exemplo, de monofasico para trifasico numa
configuragéo de gerador hibrido (que também
necessita de incluir os contactores necessarios
para alterar a cablagem fisica).

Processo de backup

< Settings Devices MultiPlus-Il 24/3000/70-32 Advanced Backup & Restore

Backup name
Restore - Backup-v556_ESS
Delete Select backup file to delete >

Note: Backup files are VE.Bus firmware version specific and can only be used to restore settings on products
with matching firmware versions

O processo de backup funciona da mesma forma que uma transferéncia remota do VE. Configure no VRM; enquanto o backup
estiver em curso, o visor do GX deixara de apresentar informagdes do dispositivo VE.Bus.

1. Aceda a Definigbes — Dispositivos — [O
seu_Multi_ou_Quattro] — Avangado — Backup
e Restauro.

2. Dé ao backup um nome claro e descritivo. Dica:
inclua a verséo do firmware, uma vez que
apenas os ficheiros de copia de seguranga que
correspondam a versao do firmware do Multi/
Quattro podem ser restaurados.

3. Toque em «pressione para fazer copia de
seguranga» para iniciar o processo.

4. Apods a concluséo, a configuragao sera guardada
no dispositivo GX e sera apresentada uma
notificagao.

Processo de restauro

{  Settings  Devices  MultiPlus-l24/3000/7032  Advanced

Backup name Backup_556_ESS
Restore Select backup file to restore >
Delete Select backup file to delete

Note: Backup files are VE.Bus firmware version specific and can only be used to restore settings on products
with matching firmware versions

< Settings Devices MultiPlus-Il 24/3000/70-32 Advanced Backup & Restore

Backup - Backup_556_ESS
Restore Select backup file to restore >
Delete Select backup file to delete >
Cancel

Note: Backup files are VE.Bus firmware version specific and can only be used to restore settings on products
with matching firmware versions

O processo de restauro funciona da mesma forma que uma transferéncia remota do VE. Configure no VRM. Se a configuragéo
incluir assistentes ou definicdes que exijam uma reinicializagao, o sistema sera reiniciado durante o processo de restauro.
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< Settings Devices MultiPlus-Il 24/3000/70-32 Advanced Backup & Restore
556_Generator O
Backup_556_ESS (@]
1. Aceda a Definigbes — Dispositivos — [O
seu_Multi_ou_Quattro] — Avangado — Backup
e Restauro < Settings ~ Devices  MultiPlus-ll 24/3000/7032  Advanced
2. Toque em Restaurar e selecione o ficheiro de
L. ", Restore - Backup_556_ESS
cépia de segurancga a utilizar.
Delete Select backup file to delete >
3. Toque em Pressionar para restaurar para iniciar
0 processo.
Note: Backup files are VE.Bus firmware version specific and can only be used to restore settings on products
Se o dispositivo VE.Bus dispuser de With matching fimware versions
configuragdes protegidas por senha (por
eXempIO Configura(;ﬁes de Cédlgo de rede < Overview Quattro 24/3000/70-2x50 Product page Advanced Backup & Restore
elétrica), sera apresentado um comando de Backup name -
entrada de senha durante o processo de
ica Ari Restorcs [ Restoring... Waiting for VE.Bus setting access password ]
reposigao. Introduza a senha necessaria para 560.X-3_with_EU_gridcode 9-- 9 : 9 P
concluir a reposigao.
Delete Select backup file to delete
4. ApOS a COnClusaO, a Conﬂguragao sera VE.Bus settings access password [ Enter VE.Bus password for access level 1 ]
restaurada e ativada. O sistema regressara ao
funcionamento normal e seréa apresentada uma e
notlfl Cagéo. Note: Backup files are VE.Bus firmware version specific and can only be used to restore settings on products

with matching firmware versions

@ VE.Bus settings password input required ><

11.10. Prioridade solar e edlica

A funcgéo de prioridade solar e edlica garante que a energia solar e edlica séo utilizadas para carregar a bateria. Em simultaneo,
a energia do cais € utilizada apenas para evitar que a bateria fique demasiado descarregada.

Quando esta ativado, o sistema permanece neste modo, denominado Sustentacéo, durante sete dias; se ndo houver sol ou
vento suficiente, ocorre um ciclo de carga completa, carregando as baterias até 100 %. Isto garante que permanecem em 6timas
condigcdes e estdo preparadas para a utilizagao posterior.

ApOs estes sete dias, o sistema n&o retorna ao modo de sustentagcdo. Em alternativa, mantem as baterias totalmente carregadas
e prioriza a energia solar sobre a energia do cais sempre que possivel durante o dia para acionar as cargas CC, como as
bombas e os sistemas de alarme.

Para obter detalhes e configuragéo, consulte o manual de prioridade Solar e Edlica.

(M), victron energy Monitorizagao de carregador/inversor
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12. DVCC - Tensao Distribuida e Controlo de Corrente

12.1. Introducgao e fungoes

Ativar DVCC (em Definigbes — Configuragéo do sistema — Controlo de carga) altera o dispositivo GX de um monitor passivo
para um controlador do sistema ativo. As fungdes DVCC disponiveis dependem de:

» O tipo de bateria usado

» Os componentes Victron instalados

» A sua configuracao

Exemplo 1 - Baterias CAN-bus geridas:

Quando uma bateria BMS CAN-bus gerida estiver ligada, o dispositivo GX recebe:

« Limite da Tens&o de Carga (CVL)
+ Limite de Corrente de Carga (CCL)
+ Limite de Corrente de Descarga (DCL)

Estes valores s&o transmitidos aos inversores/carregadores, carregadores solares e aos carregadores CC-CC Orion XS ligados,
que desativam os seus proprios algoritmos de carga e seguem as instrugdes da bateria diretamente.

Exemplo 2 - Baterias de chumbo-acido:
Para sistemas de chumbo-acido, o DVCC permite:

» Um limite de corrente de carga configuravel em todo o sistema, em que o dispositivo GX limita ativamente o inversor/
carregador se os carregadores solares ja estiverem a funcionar com a saida completa.

» Sensor de Temperatura Partilhado (STS)
» Sensor de Corrente Partilhado (SCS)

Estas fungdes melhoram o comportamento de carregamento coordenado em todo o sistema.

Esta tabela mostra as configuragdes recomendadas para diferentes baterias:

Chumbo-acido Litio VE.Bus Litio VE.Bus VE.Bus BMS Baterias
BMS V1 BMS v2") NG" Lithium geridas por

terceiros
compativeis?

Conflgyr.agao Néo Nao Néo Nao 2)
automatica

Cprrente de carga do Sim Sim Sim Sim 2)
sistema

Deve ativar o SVS? Sim 3.4 3),4) 3),4) 2)
Deve ativar o STS? Sim Nao N&o Nao 2)
Se ativar o SCS Sim 3),4) 3),4) 3),4) 2)
Método de controlo N/A N/A N/A N/A 2)

do carregamento

1) O DVCC deve estar ativado para que o dispositivo GX controle os carregadores solares, o Inversor RS
ou o Multi RS num sistema com um VE.Bus BMS V2 ou VE.Bus BMS NG.

2)Consulte no manual Compatibilidade da Bateria os parametros que devem definidos e os que sdo
definidos automaticamente.

3) Num sistema ESS, o dispositivo VE.Bus ja esta sincronizado com os carregadores solares, pelo que
deve deixar o SVS e o SCS desligados.

4) Para todos os outros sistemas: Se estiver instalado um BMV ou um SmartShunt, recomendamos a
ativagéo do SVS e do SCS. Em todos os outros casos, deixe o SVS e o SCS desativados.

5) Os carregadores solares, os inversores/carregadores, o Multi RS, o Inversor RS e o Orion XS n3o
necessitam de cablagem. Todas as outras cargas e carregadores devem ser ligados e controlados por
ATC/ATD.
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Chumbo-acido Litio VE.Bus Litio VE.Bus VE.Bus BMS Baterias
BMS VA1 BMS V2" NG" Lithium geridas por

terceiros
compativeis?

ATC e ATD cablado N/A Sim 5) 5) 2)

1) O DVCC deve estar ativado para que o dispositivo GX controle os carregadores solares, o Inversor RS
ou 0 Multi RS num sistema com um VE.Bus BMS V2 ou VE.Bus BMS NG.

2)Consulte no manual Compatibilidade da Bateria os parametros que devem definidos e os que séo
definidos automaticamente.

3) Num sistema ESS, o dispositivo VE.Bus ja esta sincronizado com os carregadores solares, pelo que
deve deixar o SVS e o SCS desligados.

4) Para todos os outros sistemas: Se estiver instalado um BMV ou um SmartShunt, recomendamos a
ativagdo do SVS e do SCS. Em todos os outros casos, deixe o SVS e o SCS desativados.

5) Os carregadores solares, os inversores/carregadores, o Multi RS, o Inversor RS e o Orion XS nao
necessitam de cablagem. Todas as outras cargas e carregadores devem ser ligados e controlados por
ATC/ATD.
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12.2. Requisitos DVCC

1. Compatibilidade da bateria

» Nas baterias conectadas com CAN-bus, consulte a pagina respetiva no manual de Compatibilidade da Bateria para
conferir se o DVCC foi testado com a bateria e a compatibilidade respetiva. — Apenas deve ativar o DVCC se for listado
expressamente como compativel para o seu tipo de bateria.

+ A Se o DVCC nao for mencionado nas notas relativas a sua bateria, ndo deve ser ativar.

* O DVCC é completamente suportado e pode ser utilizado sem problemas em:
« Baterias de chumbo-acido (Gel, AGM, OPzS, etc.)

* Victron Lithium Smart com:
* VE.Bus BMS

* Lynx lon + Shunt BMS
* Lynx lon BMS

* Victron Lithium NG com:
* VE.Bus BMS NG

+ Para sistemas com Lynx Smart BMS ou Lynx BMS NG, o DVCC ¢ ativado automaticamente e ndo pode ser desativado.

2. Versoes de firmware

» Nao utilize o DVCC se os requisitos de firmware néo forem satisfeitos.

» Durante a colocagdo em funcionamento, instale sempre o firmware disponivel mais recente.

» Quando o sistema funcionar de uma forma fiavel, as atualizagdes de firmware normalmente ndo sao necessarias.
» Se ocorrerem problemas, o primeiro passo deve ser atualizar o firmware.

Versdes de firmware minimas requeridas:

Produto Victron Versao de firmware minima

Multi/Quattro 422
MultiGrid 424
Multi RS, Inversor RS, MPPT RS v1.08
Dispositivo GX v2.12
MPPT VE.Direct v1.46
MPPT VE.Can com VE.Direct v1.04
Carregadores solares VE.Can MPPT de estilo antigo (com o ecra) Nao pode ser utilizado
Lynx lon + Shunt v2.04
Lynx lon BMS v1.09
Lynx Smart BMS v1.02
Lynx BMS NG v1.10
Orion XS v1.00

Adverténcia de compatibilidade de firmware — Erro #48

A partir do firmware Venus OS v2.40, o dispositivo GX ira mostra a adverténcia: Erro #48 — DVCC com firmware
incompativel

Indica que um ou mais dispositivos conectados estédo a executar versdes de firmware que ndo compativeis com o DVCC.
Para mais detalhes sobre este erro, consulte a seccao de codigos de erro [236].
Requisito do sistema ESS

Se estiver a utilizar um sistema ESS, certifique-se de que o Assistente ESS corresponde a versao 164 ou posterior (langada
em novembro de 2017), dado que as versdes anteriores ndo sdo compativeis com o DVCC.
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12.3. A DVCC tem impacto no algoritmo de carga

No modo auténomo, os nossos inversores/carregadores, carregadores solares MPPT e Orion XS utilizam um algoritmo de
carga interno proprio. Isto significa que determinam a permanéncia na Absorg¢éo, quando mudar para Flutuagdo e quando voltar
ao Carregamento Inicial ou @ Armazenagem. Nestas varias fases utilizam parametros configurados na VictronConnect e na
VEConfigure.

Nos sistemas ESS e nos sistemas com baterias geridas (consulte o manual de Compatibilidade da Bateria), o algoritmo de carga
interna é desativado e o carregador funciona com um ponto de definicdo da tenséo de carga controlado externamente. Esta
tabela explica as diferentes possibilidades:

Guia de selecao Algoritmo de carga resultante

Inversor/

Tipo de sistema Tipo de bateria DvcC carregador Carregador solar Orion XS
Ligado Bateria
Bateria inteligente Desliga N&o fazer isto; o melhor é ativar o DVCC
do
Assistente ESS"
Ligado Interno Inversor/carregador
Bateria normal Desliga Interno Inversor/carregador
do
Ligado Bateria
Bateria inteligente Desliga N&o fazer isto; o melhor é ativar o DVCC
do
«Standard»
Ligado Interno
Bateria normal Desliga Interno
do

1) O ESS Assistant é instalado apenas num tipo especifico de sistema de alimentagdo que integra uma ligagéo a rede
elétrica com um inversor/carregador Victron, dispositivo GX e sistema de bateria, ndo devendo ser confundido com um
sistema auténomo, conforme utilizado em barcos ou caravanas.

Detalhes

* Interno

» O algoritmo de carga interno (inicial — absor¢éo — flutuacdo — novamente inicial) e as tensées de carga configuradas
estdo ativas.

» O inversor/carregador indicou o estado da carga: inicial, absor¢ao, flutuagao e assim sucessivamente.
* O MPPT indicou o estado da carga: inicial, absorg¢ao, flutuagdo e assim sucessivamente.
» O carregador de bateria Orion XS CC-CC indicou o estado da carga: inicial, absor¢ao, flutuagao e assim sucessivamente.

* Inversor/carregador (aplica-se apenas aos MPPT e Orion XS)

» O algoritmo de carga interno do MPPT e Orion XS esta desativado, em vez de ser controlado por uma referéncia da tensao
de carga proveniente do inversor/carregador.

* Os MPPT e Orion XS indicam o estado de carga é: controlo ext.

» Bateria
» O algoritmo de carga interno esta desativado e, em alternativa, o dispositivo vai ser controlado pela bateria.

* O estado da carga indicado pelo inversor/carregador é: controlo ext.

» Estado da carga indicado pelo carregador solar MPPT e Orion XS é: controlo ext. (os LED continuam a mostrar o
carregamento inicial e a absorgao, nunca a flutuagéo).

(1) . victron energy DVCC - Tenséo Distribuida e Controlo
Qyreren e

Pagina 135 o de Corrente


https://www.victronenergy.com/live/battery_compatibility:start

Cerbo GX Manual

12.3.1. O DVCC tem efeito quando houver mais de um Multi/Quattro conectado

Quando o DVCC estiver ativado, o sistema Multi/Quattro ligado a porta VE.Bus integrada (unidade Unica ou varias unidades
configuradas para um funcionamento em paralelo, de fase dividida ou trifasica) é controlado pelo DVCC.

Um Multi/Quattro secundario ligado ao dispositivo GX através de uma «interface» MK3-USB n&o é controlado pelo DVCC por
defeito e funciona de acordo com a configuragdo interna.

O menu Controlo de Carga (Definigdes —
Configuracéo do Sistema — Controlo de Carga)
inclui a opgéo «Bateria gerida controla todos

os Multis e Quattros». Esta opgao apenas é
apresentada quando um Multi/Quattro adicional é
ligado ao dispositivo GX por meio de uma «interface»
MK3-USB.

Quando forem ativados (desativados por defeito), < Settings  System Setup
os dispositivos Multi/Quattro secundarios ligados

por MK3-USB também s&o controlados pela bateria
gerida (CAN-bus). Limit managed battery charge voltage

Neste caso, o Limite de Tensao de Carga (CVL), o
Limite de Corrente de Descarga (DCL) e o Limite de
Corrente de Carga (CCL) proporcionados pelo BMS STS - Shared temperature sense
séo duplicados para todos os Multi e Quattro ligados.
Isto garante que todas as unidades utilizam a mesma
tensdo de carga e que todas as unidades param de Control MK3-USB connected inverter/charger system
descarregar se a bateria solicitar o fim da descarga. Enable . : =

Charge current limits

SVS - Shared voltage sense

UUUUV@.\N

SCS - Shared current sense

Controlo CCL limitado When this setting is enabled, this secondary system will use the VL a
O CCL n3o é distribuido nem partilhado entre varios .

inversores / carregadores. Em vez disso, o valor CCL
completo é aplicado a cada unidade controlada.

Este comportamento destina-se a sistemas em que,
por exemplo, um grupo gerador esta ligado ao
Multi/Quattro secundario. O instalador deve garantir
que o CCL néo é excedido se varios Multi/Quattro
estiverem a ser carregados em simultaneo.
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12.4. Fungoes DVCC para todos os sistemas

As seguintes fungdes sdo aplicaveis a todos os tipos de sistema quando o DVCC estiver ativado, independentemente de:

* O Assistente ESS ser utilizado ou ndo

* O sistema utilizar baterias normais ou sem acido

* Uma bateria de BMS CAN-bus inteligente estar instalada

Estas funcdes estdo ativas em todas as configuragdes quando o DVCC estiver ativado.

12.4.1. Limite de corrente de carga

O limite da corrente de carga é uma definigdo configuravel pelo
utilizador que define a corrente de carga total maxima permitida
no sistema. Esta disponivel em: Definicbes — Configuragéo do

sistema — Controlo de carga no dispositivo GX. < ovee
. . CAUTION: Read the manual before adjustin
Nos sistemas com o DVCC ativado, as fontes de carregamento -
~ . . . pvce Forced on
sdo priorizadas da seguinte forma:
Limit charge current «
1. Carregadores solares MPPT (incluindo MPPT RS)
Maximum charge current 50A |

2. Carregadores de bateria Orion XS CC-CC
3. Inversores/carregadores (incluindo o Inversor RS e Multi RS)
Particulares:

1.

Se um BMS CAN-bus estiver conectado e o BMS solicitar uma corrente de carga maxima diferente da definigdo configuravel
pelo utilizador, sera usada a mais baixa.

Este mecanismo funciona apenas para os inversores/carregadores Victron, incluindo o Inversor RS, o Multi RS e os
carregadores solares como o MPPT RS e Orion XS CC-CC. Os outros carregadores, como o Skylla-i, ndo sao controlados e
a sua corrente de carga néo é considerada. O mesmo se aplica aos dispositivos que n&o estejam conectados ao dispositivo
GX, como um alternador. Dito de outra forma: vai ser controlada a corrente de carga total dos inversores/carregadores

e de todos os carregadores solares MPPT, exclusivamente. A corrente de carga de quaisquer outras fontes ndo sera
contabilizada. Mesmo com a instalagdo de um BMV ou de outro monitor de bateria.

As cargas CC nao podem ser contabilizadas, exceto se um SmartShunt ou BMV-712 estiver instalado e configurado
corretamente como um medidor CC. Por exemplo, sem o monitor de carga CC, uma corrente de carga maxima configurada
de 50 A e cargas CC que consomem 20 A, a bateria vai ser carregada com 30 A, ndo com os 50 A permitidos. Com o
SmartShunt configurado como um medidor CC, a corrente de carga maxima configurada em 50 A e a derivagao «shunt» do
sistema CC indicam um consumo de 25 A; portanto, os carregadores sdo configurados para carregar com 50 A + 25 A =75
A

Se tiver um ou mais shunts configurados para o «sistema CC» (com mais de um, s&o adicionados juntos), entdo o limite da
corrente de carga DVCC realiza a compensacgéo para as cargas e para os carregadores. Sera adicionada uma corrente de

carga extra se houver uma carga e subtraida se existir outro carregador no sistema CC. As «cargas» e as «fontes» CC néo
sdo compensadas em nenhuma diregao.

A corrente extraida do sistema pelo inversor/carregador € compensada. Por exemplo, se forem extraidos 10 A para
alimentar as cargas CA e o limite estiver definido em 50 A, o sistema vai permitir que os carregadores solares MPPT fagam
o carregamento com um maximo de 60 A.

Em todas as situagdes, o limite de carga maxima configurado no préprio dispositivo, isto &, o limite da corrente de carga
definido com a VictronConnect ou o VEConfigure para Orion XS CC-CC, os carregadores solares MPPT ou os inversores/
carregadores vai continuar ativo. Um exemplo ilustrativo: caso exista apenas um inversor/carregador no sistema e a corrente
de carga esteja configurada em 50 A no VEConfigure ou no VictronConnect. E no dispositivo GX, se estiver configurado um
limite 100 A, ent&o o limite de trabalho serdo 50 A.

Os limites da corrente de carga DVCC néo sdo aplicados aos MPPT CC quando o ESS estiver ativado com «Autorizar
Exportagédo CC de MPPT». Esta é a saida maxima dos painéis solares para a exportagao.
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12.4.2. Limite da tensado de carga da bateria gerida

Algumas baterias geridas, como BYD e Pylontech, podem
precisar de uma tensao de carga reduzida durante o periodo
inicial de colocagéo em servico. Isto ajuda a assegurar um
equilibrio das células adequado nas primeiras semanas de
funcionamento.

A funcéo do Limite da tenséo de carga da bateria gerida foi
concebida especificamente para este efeito.

Quando esta ativada, permite reduzir temporariamente a tenséo
de carga maxima, mesmo se o BMS da bateria aceita
normalmente uma tensao superior.

< pvee
CAUTION: Read the manual before adjusting
pvce Forcedon @
Limit charge current
Limit managed battery charge voltage «
Maximum charge voltage

Q » Nao utilize esta fungao para qualquer outro fim.

Uma utilizacao incorreta pode impedir o equilibrio das células, levando a uma descompensagéo grave

duradoura.

» Se a tensao for definida acima do CVL (limite da tensédo de carga) do BMS da bateria, o valor inferior sera

aplicado.

12.4.3. Sensor de Tensao Partilhado (SVS)

Esta fungédo é compativel com dispositivos VE.Bus, VE.Direct
e carregadores solares VE.Can MPPT, carregadores de bateria
Orion XS CC-CC, bem como com o Inversor RS e Multi RS.

O sistema seleciona automaticamente a medi¢ao de tenséo
6tima. Se estiver disponivel, prioriza a tensdo do BMS ou de

um monitor de bateria BMV. Se nenhuma estiver acessivel, utiliza
a tensao de bateria predefinida pelo sistema VE.Bus. A tenséo
mostrada no GUI corresponde a medida da tenséo selecionada.

O Sensor de Tenséo Partilhado (SVS) esta ativado por defeito
quando o DVCC estiver ativo. Pode ser desativado manualmente
com um interruptor no menu Definigdes — Configuragéo do
sistema — Controlo de carga. No entanto, o SVS (e o DVCC)

é ativado no modo forgado para o Lynx Smart BMS e Lynx Smart
BMS NG e nao pode ser modificado.

Tenha em atengdo que o SVS é forgado a desativar-se para
algumas baterias. Consulte a pagina de compatibilidade da sua
bateria.

12.4.4. Sensor de Temperatura Partilhado (STS)

O STS permite que o dispositivo GX transmita a temperatura
da bateria medida a todos os inversores/carregadores ligados,
carregadores solares MPPT e carregadores Orion XS CC-CC.

Pode selecionar a fonte da temperatura de:
* BMV-702 / BMV-712

* SmartShunt
» Monitores de bateria Lynx Shunt VE.Can

» Entrada de temperatura no dispositivo GX (se estiver
disponivel)

* Inversor/Carregador Multi/Quattro
» Carregador solar MPPT (com um sensor instalado)

Nota: O STS é desativado no modo forgado para o Lynx Smart
BMS, Lynx Smart BMS NG e algumas baterias geridas. Consulte
os detalhes na pagina de compatibilidade da bateria.

< pvee

Limit charge current
Limit managed battery charge voltage

SVS - Shared voltage sense Forcedon @
STS - Shared temperature sense Forced off I

SCS - Shared current sense «

< pvce
Limit charge current
Limit managed battery charge voltage
SVS - Shared voltage sense Forcedon @
STS - Shared temperature sense orced off I

SCS - Shared current sense «

[
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12.4.5. Sensor de Corrente Partilhado (SCS)

Esta fungéo partilha a corrente da bateria, medida pelo monitor de
bateria conectado ao dispositivo GX, com todos os carregadores
solares MPPT e os carregadores de bateria Orion XS CC-CC
ligados.

Estes dispositivos podem usar a corrente partilhada no
mecanismo da corrente de cauda, que termina a absorgao
quando a corrente da bateria for inferior a um limiar definido. —
Consulte na documentacgéo do produto especifica os detalhes de
configuragao.

Aplicavel apenas aos sistemas que ndo usam ESS, nem uma
bateria gerida, dado que o controlo do carregamento nos
carregadores solares MPPT e no Orion XS é externo nesses
casos.

Nota: Requer o firmware v1.47 do carregador solar MPPT ou
posterior.

12.4.6. BMS de controlo

Nos sistemas com varios BMS ligados, esta fungao permite
selecionar um BMS especifico para o DVCC. Também permite
utilizar um BMV ou SmartShunt para acompanhar o SoC ao
configurar o BMV como monitor de bateria (Definicbes —
Configuracéo do sistema — Baterias — Monitor da bateria),
enquanto o BMS continua a ser utilizado como DVCC.

Este valor esta disponivel no menu Definicdes — Configuracédo do
sistema — Controlo de carga no dispositivo GX:

< pvee
Limit charge current
Limit managed battery charge voltage
SVS - Shared voltage sense Forcedon &
STS - Shared temperature sense orced off
SCS - Shared current sense «
< pvee
Limit charge current
Limit managed battery charge voltage
SVS - Shared voltage sense Forcedon @
STS - Shared temperature sense Forced off I
SCS - Shared current sense «
SCS status Disabled (external control)
Controlling BMS Automatic selection
Auto selected Lynx Smart BMS Totals
< Controlling BMS
Automatic selection @
No BMS control (@)
Lynx Smart BMS HQ24142X9K9 o
Lynx Smart BMS HQ24143ZEGE fe)
Lynx Smart BMS Virtual fe)

12.5. Fungoes do DVCC ao utilizar a bateria com BMS CAN-bus

Esta secgdo aplica-se a todos os sistemas que utilizam um BMS de bateria inteligente ligado através de CAN-bus.

N&o inclui o Victron VE.Bus BMS.

Este BMS inteligente envia os seguintes parametros ao
dispositivo GX:

1. Limite de tenséo de carga (CVL): a tens&o de carga
maxima que a bateria aceita atualmente.

2. Limite de corrente de carga (CCL): a corrente de carga
maxima solicitada pela bateria.
3. Limite de corrente de descarga (DCL): a corrente de

descarga maxima solicitada pela bateria.

Para todos os trés parametros, algumas baterias transmitem
valores dindmicos. Por exemplo, determinam a tensao de carga
maxima com base na tensao da célula, no estado da carga ou,
por exemplo, na temperatura. Outros fabricantes e marcas usam
um valor fixo.

Nestas baterias ndo existe a necessidade de cablar as ligagbes
«Autorizar Carga (ATC)» e «Autorizar Descarga» (ATD) as
entradas AUX de um Multi ou Quattro.

< Parameters
Charge Voltage Limit (CVL) 27.40V
Charge Current Limit (CCL)

Discharge Current Limit (DCL) 600A

[
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Ao efetuar a inversdo (ou seja, no modo de ilhamento), os Multi e Quattro desligam-se quando a corrente de descarga maxima
estiver definida como zero. Comegam a funcionar automaticamente quando a rede elétrica CA for reposta ou o BMS aumentar a
corrente de descarga maxima.

Para obter mais informagéo sobre a configuragao da corrente de carga maxima, incluindo a priorizagao do solar, consulte a
secgao anterior, Limite de corrente de carga [137].

E importante ter em conta que configurar as tensées de carga ou os perfis de carregamento em VEConfigure

0 ou VictronConnect é desnecessério e nao tem efeito. Os Multi, Quattro, inversor RS, carregadores solares
MPPT e carregadores de bateria Orion XS CC-CC vao ser carregados com a tensao recebida pelo CAN-bus
da bateria. Esta configuragdo também é aplicavel a sistemas com um BMS Smart Lynx ou Lynx Smart BMS
NG ligados a um dispositivo GX.
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12.6. DVCC para sistemas com o Assistente ESS

A Grid

133W

“0- Solar yield

48W

13:08

[ Inverter / Charger

External
1control

ESS #1

>

~

\

® AC Loads

—]

[ @ Essential Loads

S 137W

@ DC Loads

12W

ldle 7 W

68.9 %

Voltage: 1312V
Current: -0.60 A
Time to go 240.00 h
ESS #6

User configured a charge limit of
zero

* O modo ESS «Manter as baterias carregadas» so6 funciona corretamente com o DVCC ativado.

+ E aplicado um desvio solar fixo de 0,4 V (valor do sistema de 48 V; dividir por quatro para 12 V) quando o modo ESS estiver
definido como Otimizado, em combinagdo com a fungéo ativada de alimentar o excesso solar ao carregador, ou quando o
modo ESS estiver definido como «Manter as baterias carregadas».

» Para um sistema com o modo ESS de Otimizado e Otimizado (com BatteryLife): O sistema vai recarregar automaticamente
a bateria (a partir da rede elétrica) quando o SoC diminuir 5 % ou mais sob o valor «SoC Minimo) no menu ESS. A recarga
termina quando atingir o SoC Minimo.

ou Inicial/Absorgao/Flutuagao), pode ser visualizado o seguinte estado:

#2
#3
#4
#5
#6
#7

SoC Baixo: descarga desativada

BatteryLife esta ativo

Carregamento desativado por BMS

Descarga desativada por BMS

Carga lenta em curso (parte de BatteryLife, ver acima)

Utilizador configurou um limite de carga nulo

Utilizador configurou um limite de descarga nulo

Visualizagédo do estado ESS no resumo grafico do dispositivo GX e no VRM: para além do estado da carga (Controlo Externo

* Nota: Quando o «Excesso de injegao PV acoplado a CC» for ativado com o ESS, o sistema DVCC nao aplica o limite da
corrente de carga DVCC do PV para a bateria. Este comportamento é necessario para permitir a exportagdo. Os limites da

tenséo de carga ainda seréo aplicaveis.

Os limites da corrente de carga definidos nas definicdes do dispositivo do carregador solar individual também ser&o aplicados.

* Quando o BMS estiver desligado num ESS, os carregadores solares vao parar e indicar o erro #67 — Nenhum BMS (consulte

os Codigos de Erro do Carregador Solar MPPT para obter mais informagéo).

Pagina 141

nnnnnnnnn

DVCC - Tensao Distribuida e Controlo
de Corrente


https://www.victronenergy.com/live/mppt-error-codes#err_67_-_bms_connection_lost

Cerbo GX Manual

13. Portal VRM

13.1. Introducgao ao Portal VRM

victron ener
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Com a VRM (sigla em inglés de Monitorizagdo Remota Victron), pode monitorizar, controlar, gerir e otimizar de uma forma remota
os seus sistemas de energia Victron e identificar precocemente os potenciais problemas através de alertas e alarmes.

Quando estiver ligado a Internet, um dispositivo GX desbloqueia uma ampla selegéo de fungdes do Portal VRM e da aplicagéo
VRM para monitorizagao, alertas, diagnodsticos, controlo e gestéo. As fungdes principais sédo resumidas abaixo.

» Acesso remoto: Acesso facil a todas as estatisticas e estado do sistema online
» Consola Remota em VRM: [148] acesso e configuragédo do seu sistema como se estivesse ao lado dele.
» Atualizagdo remota do firmware: Atualiza o firmware dos carregadores solares e outros produtos Victron conectados

* VEConfigure Remoto: Descarregar e carregar os ficheiros Remote VEConfigure de e para os Multi/Quattro conectados ao
seu dispositivo GX

* Controlos remotos: Controlar remotamente dispositivos como a Estacdo de Carregamento de EV (veiculo elétrico), inversor/
carregador, relé GX, gerador e sistema ESS através do VRM

Utilizagdo daaplicacéao VRM para iOS e Android, incluindo os assistentes do Portal VRM no ecra inicial do seu dispositivo
movel

Consulte a secgéo de Conectividade de Internet para saber como ligar o dispositivo a Internet.

Para obter uma vis&o geral completa de todas as funcionalidades e fungdes do Portal VRM, consulte adocumentacéo do Portal
VRM.

13.2. Registar-se no VRM
As instrugdes estdo no documento Introducéo ao Portal VRM.

Lembre-se de que qualquer sistema deve enviar corretamente os dados ao Portal VRM. Se néo for estabelecida uma ligagéo
bem-sucedida, o sistema n&o pode ser registado na sua conta de utilizador VRM. Nestes casos, consulte as sec¢des Resolucao
de Problemas do registo de dados [144] e Consola Remota em VRM - Resolugéo de Problemas [149] abaixo.

Registo de dispositivo VRM a partir do ecra tatil

Um dispositivo GX pode ser adicionado ao portal VRM diretamente a partir de um ecra tatil fisico. A interface fornece um cédigo
QR em Definigdes — VRM, eliminando a necessidade de ler o ID do portal no autocolante do dispositivo. Esta opgéo esta
apenas disponivel em ecras tacteis fisicos, como o GX Touch 50, GX Touch 70 ou Ekrano GX.

Registo de dispositivo VRM a partir da Consola Remota

Também pode ser adicionado um dispositivo GX ao portal VRM através da Consola Remota. O menu Definigbes — VRM inclui
um boté&o de ligagédo, eliminando a necessidade de ler o ID do portal no autocolante do dispositivo.
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13.3. Registar dados no VRM

< VRM online portal

Os registos de dados sao transmitidos ao Portal VRM através da
Internet, se estiver disponivel. Todas as definigbes importantes
podem ser acedidas mediante a Lista de Dispositivos —
Definigbes — Portal VRM online no menu do Portal VRM. R i

VRM Portal Full

VRM Portal ID c0619ab33b8e

Use secure connection (HTTPS) «

A transmissé&o do registo de dados esta concebida para funcionar
de uma forma fiavel, mesmo com ligagdes de Internet de baixa
qualidade. As ligagdes que tém até 70 % de perda de pacote

Last contact 2s

Connection status No error

sustentada ainda sdo adequadas para a transmisséo de dados, Reboot device when no contact

embora possam ocorrer alguns atrasos. Storage location Intemal storage. >
Tenha em conta que a transmisséao do registo de dados para Free dskcspace 1198.71M bytes
VRM depende de Definicbes de acesso para a Consola Remota EEEEDITED No storage found
e painel de Controlos em VRM [148], cuja definicdo deve Stored records Orecords
ser Completo (por defeito) ou Apenas leitura. Oldest record age

Adicionar um Dispositivo de Memoria Externa

Quando nao for possivel transmitir os registos, o dispositivo GX ira guarda-los internamente numa memoaria néo volatil,
conservando os dados mesmo durante uma falha de energia ou arranque.

A memoria intermédia interna permite guardar registos durante vérios dias. Para alargar este periodo, introduza um cartéo
microSD ou pen USB. Pode comprovar o estado da memoaria interna no menu de definigées. Quando o dispositivo de memoria
externa for inserido, os registos guardados internamente s&o transmitidos de forma automatica, para assegurar que ndo ha
perda de dados.

Independentemente da utilizagdo da meméria externa, o dispositivo GX continua a tentar ligar-se ao portal e transmitir todos os
registos ja realizados. Mesmo com registos acumulados significativos, os dados serdo transmitidos quando a ligagao de Internet
for reposta. A transmissdo de dados é comprimida, reduzindo significativamente a utilizagéo da largura de banda para uma
transmissao continua.

Requisitos do dispositivo de memoria

» Sistemas de ficheiros compativeis: FAT (12, 16, 32), exFAT, ext3 e ext4.

» Os cartdes MicroSD (tipos SD e SDHC) até 32 GB normalmente vém pré-formatados com FAT12, FAT16 ou FAT32 e podem
ser usados imediatamente. Evite voltar a formata-los para sistemas de ficheiros incompativeis.

Transferir manualmente os registos de dados para o VRM

Nos dispositivos GX sem conectividade de Internet permanente, é possivel carregar os dados manualmente com um
computador:

1. No dispositivo GX, aceda a Definicdes — VRM e selecione Ejetar dispositivo de memodria. Ejete os dispositivos de memoria
de forma correta para evitar a perda ou a corrupgao de dados.

2. Retire o dispositivo de memodria e introduza-o num computador com ligagéo a Internet.
3. Abra um navegador e aceda ao Portal VRM.

4. Inicie a sessdo e aceda ao menu Instalages:

(1)) Vi<tron eneray

Installations
Add installation
Preferences
Groups

Upload GX file

Manual

Log out

5. Clique em Carregar Ficheiro GX e siga as instrugdes no ecra (tenha em conta o limite do ficheiro maximo de 200 MB):

(1) victron energy
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GX Data Upload

Here you can upload your GX data file
You can (g)zip the file first before
upload to save time and stay below the
file limit (200MB).

6. Depois de efetuar o carregamento, apague o ficheiro do meio de memoria antes de o voltar a inserir no dispositivo GX.
Apesar de os carregamentos em duplicado ndo causarem problemas, é melhor evitar a duplicagéo.
Requisitos do espago de memoria:

» Cerca de 25 MB por més (com um intervalo de registo de 1 min), dependendo dos dispositivos ligados.

* Um cartdo microSD de 1 GB pode guardar aproximadamente trés anos de dados, superando sem problemas o periodo de
conservagao de seis meses do VRM.

* Quando estiver cheio, ndo sao registados mais dados.

Se estiverem inseridos diversos dispositivos de memoria, o dispositivo GX utiliza o primeiro. Em caso de remogéo, o registo
continua internamente até ser introduzida uma nova memodria externa.

Supervisor de rede: Reiniciar dispositivo quando nao houver contacto

Esta fungéo opcional (Definigdes — VRM - desativado por defeito) reinicia o dispositivo GX se a ligagédo ao Portal VRM falhar.
Configure o «Atraso de reinicio para contacto nulo» para redefinir os intervalos de reinicio. Por exemplo, a definicdo de um
atraso de uma hora provoca reinicios de hora a hora até que a conectividade seja reposta.

13.4. Resolucao de Problemas do registo de dados

Esta secgéo proporciona orientagéo para a resolugéo de problemas quando o dispositivo GX ndo conseguir transmitir dados ao
Portal VRM.

Verificagao inicial

Primeiro, verifique se o dispositivo GX esta ligado ao portal VRM e confirme se os dados estédo a ser enviados.

Os problemas de conectividade de Internet temporarios ndo sédo uma preocupagdo. Os registos de dados
por enviar serdo guardados temporariamente no dispositivo GX e carregados de forma automatica quando a
ligagéo for reposta.

(1) victron energy
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Comprove o estado de ligagado entre o dispositivo GX e o
Portal VRM, verificando o selo temporal «Ultimo Contacto»

» Se o selo temporal estiver dentro do intervalo de registo
definido, a transmiss&o de dados esta a funcionar

* Se apresentar tragos ("--"), o dispositivo GX néo efetuou a

* Se mostrar um selo temporal, juntamente com um erro, o
dispositivo GX transmitiu dados previamente, mas perdeu a

1.
(Definigdes — VRM — Ultimo contacto).
corretamente.
ligacéo ao Portal VRM desde o arranque.
ligacéo desde esse momento.
2.

Verifique o valor «Registos guardados» no mesmo menu:
» Esta entrada indica o numero dos registos guardados para
enviar mais tarde.

* Um valor de 0 indica que todos os dados foram
transmitidos corretamente ao Portal VRM.

* Um valor maior que zero indica registos por enviar devido
a problemas de conectividade, normalmente acompanhado
por uma mensagem de erro detalhada nesta secgao.

* Se os problemas se mantiverem, continue a ler.

<

VRM Portal

VRM Portal ID

Log interval

Use secure connection (HTTPS)
Last contact

Connection status

Reboot device when no contact
Storage location

Free disk space

microSD / USB

Stored records

Oldest record age

Comunicagao necessaria para enviar os registos de dados ao portal VRM:

1.

2.

3.

Ligacao de Internet fiavel:

* As ligagdes de Ethernet com fios séo preferiveis.

» Evite as ligagdes ancoradas ou de hotspot mével devido a
sua falta de fiabilidade.

Endereco IP correto:

* Atribuido normalmente de forma automatica através de
DHCP pelo router.

» Habitualmente, a configuragdo manual ndo é necessaria.

Ligagoes HTTP(S) de saida:

* Deve permitir as ligagdes a http:/
ccgxlogging.victronenergy.com nas portas 80 e 443. Nao
deve haver problemas, exceto em redes de empresas
muito especializadas.

* As configuragdes por procuragao (proxy) nao séo
compativeis.

Para obter mais detalhes, consulte as perguntas frequentes P15:
Que rede é utilizada para o Cerbo GX (portas TCP e UDP)? sobre

os requisitos de rede.

Medidas de resolucao de problemas

1. Atualizar o firmware:

<

State

MAC address
IP configuration
1P address
Netmask
Gateway

DNS server

VRM online portal

Full

1 min

52s

No error

Internal storage

1156.72M bytes

No storage found

4 records

1m 51s

Ethernet

Connected

Automatic

192.168.178.108

256.255.255.0

192.168.178.1

192.168.178.1

» Certifique-se de que o firmware do dispositivo GX esta atualizado (consulte a Atualizacoes de firmware [123] secgdo para

obter detalhes).

2. Verificar a rede e a ligagao de Internet:
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» Verifique a atribuicdo do enderecgo de IP nas definicdes de
Ethernet ou WiFi (Definigbes — Conectividade — Ethernet/WiFi
— Configuragdo de IP — Automatico) e confirme:

» «Estado» mostra «Ligado».

* O endereco IP ndo comega com «169».

* A Netmask, Gateway e o servidor DNS estao presentes.

* No caso de o endereco IP comegar em 169, comprove se a
rede dispde de um servidor DHCP operacional. Em 99 % dos
casos, as redes tém um servidor DHCP operacional, sendo
ativado por defeito nos conhecidos routers ADSL, por cabo e
méveis. Se ndo existir um servidor DHCP operacional, entdo
configure o enderego IP manualmente conforme descrito no

capitulo Configuracdao manual do IP [96].

» Para um GX GSM ou GX LTE 4G, consulte o guia de resolugao

de problemas no manual GX LTE 4G.

* Problemas de Ethernet:

* Se o «Estado» mostrar «Desligado», verifique o cabo e os
indicadores de ligagdo no dispositivo GX. As duas luzes na
parte posterior, onde o cabo Ethernet RJ45 ¢ inserido, devem
estar acesas ou intermitentes. As duas luzes apagadas

indicam um problema de ligagéo.

* Problemas de WiFi:

* Nenhum adaptador de WiFi ligado: Reintroduzir dongle WiFi.

* Ao utilizar o WiFi e o «Estado» indicar «<Anomalia», é
possivel que a senha do WiFi esteja incorreta. Carregue em
«Esquecer rede» e tente fazer a ligagdo novamente com a

senha correta.

3. Verificar o estado do erro de Ligagao

<

State

MAC address
IP configuration
1P address
Netmask
Gateway

DNS server

<

State

Name

Forget network?
Signal strength
IP configuration
IP address

Netmask

Ethernet

Connected

Automatic
192.168.178.108
255.255.255.0
192.168.178.1

192.168.178.1

Connected

4
Automatic
192.168.178.107

255.255.255.0
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* Aceda a Definigdes — VRM — «Erro de ligagéo»:

» Se for apresentado um erro de ligagdo, o Cerbo GX nao
consegue comunicar com a base de dados VRM. O ecra vai
mostrar um codigo de erro que indica o tipo de problema
de conectividade, juntamente com os detalhes adicionais para
ajudar o pessoal Tl no local a diagnosticar o problema.

« Erro #150 texto de resposta inesperada: A chamada http/
https foi bem-sucedida, mas a resposta estava incorreta.
Isto indica que ha uma pagina de inicio de sesséo da
rede ou WiFi, por vezes denominada de «portal cativoy,
ocasionalmente disponivel em aeroportos, hotéis, marinas ou
parques de caravanas. N&o existe uma solugdo para fazer
com que dispositivo GX funcione com uma rede WiFi que
precise desta pagina de inicio de sessao e/ou aceitagédo das
combinagdes de utilizagao.

» Erro #151 Resposta HTTP inesperada: A ligagao ocorreu,
mas a resposta nao indicou um cédigo de resultado HTTP
correto (normalmente 200). Isto pode indicar que um proxy
transparente esté a capturar a ligacdo. Ver os exemplos em < MDY
#150 acima. VRM Portal

VRM Portal ID

* Erro #152 Tempo limite da ligagado: Pode indicar uma
ligagéo de Internet de baixa qualidade ou uma firewall
restritiva.

Log interval
Use secure connection (HTTPS)
Last contact
» Erro #153 Erro de ligagao: Este erro pode indicar um erro Connection status
de reencaminhamento. Para obter mais informagéo, consulte
a mensagem de erro especifica mostrada. No exemplo <
seguinte, o dispositivo GX nao permitia o acesso de Internet
através do router.

VRM online portal
Log interval
Use secure connection (HTTPS)
» Erro #153 Problema de ligacéo: E depois especificamente Last contact

um problema relacionado com SSL. Este erro pode indicar Connection status (HTTPS channe)
um problema relacionado com SSL. Verifique as definigdes S

<urllib3. VerifiedHTTPSC ction object at 0;

da data, da hora e do fuso horario no dispositivo GX, dado e Ll L
que as defini¢gdes incorretas podem causar erros de SSL.
Certifique-se também que o seu router ndo apresenta uma
declaragao especial, inicio de sessao ou pagina de aceitagao,
que é comum em redes WiFi publicas em locais como
aeroportos e hotéis.

Connection status (MQTT Real-time channel)

Connection status (MQTT RPC channel)

« Erro #154 Falha DNS: Certifique-se de que um servidor
DNS valido esta configurado no menu de Ethernet ou WiFi.
Tipicamente é atribuido automaticamente pelo servidor DHCP
numa rede.

* Erro #155 Erro de encaminhamento: O VRM nao pode ser
alcangado. Este erro surge se um erro ICMP for recebido
para indicar que ndo existe um caminho para o servidor VRM.
Certifique-se de que o servidor DHCP atribui um caminho
de trabalho predefinido ou que o gateway esta definido
corretamente para configuragdes estaticas.

* Erro #159 Erro desconhecido: é um erro global para os
erros que ndo podem ser categorizados diretamente. Nestes
casos, a mensagem de erro proporciona informagéo sobre o
problema.

Full

1 min

52s

No error

1 min

1m 26s

#153 Connection error

Failed to establish a

Connection refused

Connection refused
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13.5. Analisar os dados offline (sem VRM)

Em situacdes em que o acesso de Internet néo estiver disponivel, como instalagdes remotas, os registos de dados podem ser
analisados localmente sem os carregar para o Portal VRM.

1. Instalar a VictronConnect num computador portatil Windows ese Vietrononnest
ou macOS.

2. Introduza a pen USB ou cartdo microSD que contém os
ficheiros de registos de dados a partir do dispositivo GX.

B Devices

©  Demalbrary
3. Abra a VictronConnect e use a fungéo de conversor de
registo Venus para converter os ficheiros de registo em folhas B Osensetingsie
Excel para analise. N e
Nota: O Conversor de registo Venus apenas esta disponivel @ o

nas versdes Windows e macOS da VictronConnect. Nao esta
disponivel em iOS nem Android.

Consulte as instrugdes detalhadas na secgdo Importar e
converter um ficheiro de base de dados da Familia de
Produtos GX no manual VictronConnect.

13.6. Definicoes de acesso para a Consola Remota e painel de Controlos em
VRM

O nivel de acesso a Consola Remota e ao painel de Controlos
pode ser configurado através do menu das definicdes do Portal
VRM (Definigoes — VRM — Portal VRM).

Por defeito, 0 acesso completo esta ativado, permitindo modificar

as definicdes diretamente através da Consola Remota ou do < WL

painel Controlo no painel de instrumentos VRM. Para uma o ©
seguranga acrescida ou para reduzir a utilizagdo de dados, o ey o
acesso pode ser definido como Apenas leitura ou Desligado. Full ®

A tabela seguinte resume a forma como cada definigdo afeta a
transmissao de dados, o modo em tempo real, o painel Controlos,
0 VC-R, e as atualizagdes de firmware remotas, para ajudar a
escolher o nivel apropriado dos requisitos operacionais.

Transmissao Painel de Nova IU no IU classica Atualizagoes de
de dados controlo (no VRM no VRM firmware
normal painel de VictronConnect
instrumentos Remoto e
VRM) remotas em
VRM
Completo Ativado Ativado Ativado Ativado Ativado® Ativado
(por
defeito)
Apenas Ativado Ativado Desativado Ativado@ Desativado Desativado
leitura
Desligado Desativado Desativado Desativado Desativado Desativado Desativado

() Desativar o modo em tempo real do VRM pode ser efetuado no portal VRM. Isto pode ser til para reduzir a utilizagéo de
banda larga em ligagbes dispendiosas.

() Ativado, mas néo é possivel alterar nenhuns controlos nem definigdes.

() Quando a fungéo de Consola Remota estiver Ativada nas definicdes GX.
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13.7. Consola Remota em VRM - Resolugao de Problemas

Siga estes passos para resolver problemas da Consola Remota no VRM:

1.

Confirme a funcionalidade do inicio de sess&o do Portal VRM. Consulte Registar dados no VRM [143] e Resolucao de
Problemas do registo de dados [144]. Caso contrario, a Consola Remota no VRM nao funciona.

Certifiqgue-se de que o acesso ao Portal VRM esta definido como «Completo» ou «Apenas leitura» (Definicdes — VRM —
Portal VRM). Consulte Definicbes de acesso para a Consola Remota e painel de Controlos em VRM [148].

Atualize o dispositivo GX para a ultima versao de firmware.

Apds o reinicio, certifique-se de que o estado de ligagdo do menu do Portal VRM Online mostra «Nenhum erro». Se um erro
persistir, consulte o passo 3 na sec¢do Resolucao de Problemas do registo de dados [144].

Comprove se o seu navegador de Internet consegue aceder ao seguinte URL:
* https://ccgxlogging.victronenergy.com/ - Um erro 403 Proibido ou 405 Método n&o permitido confirma que a conectividade

HTTPS esta a funcionar corretamente.

Clique na ligagéo para verificar. Tenha em conta que uma mensagem de erro significa que tudo esta a funcionar
corretamente. Se receber um erro de tempo limite ou outro erro do navegador, pode haver uma firewall a bloquear a
ligagéo.

13.8. Instancias do dispositivo VRM

E possivel aceder & pagina de instancias do dispositivo VRM em Configuragdes — VRM — Instancias do Dispositivo VRM.
Proporciona uma visao geral de todos os dispositivos ligados ao GX e dos respetivos nimeros de instancia do dispositivo VRM
atribuidos.

O portal VRM utiliza as instancias do dispositivo para identificar exclusivamente os dispositivos do mesmo tipo numa instalagao.
Por exemplo, se estiverem ligados dois carregadores solares, cada um recebera um ndmero de instancia exclusivo para a
apresentacao e registo separado no VRM.
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< Settings WAL
VRM Portal access level Full >
VRM Portal ID c0619ab6e8b6
VRM device registration Open link [/

VRM device instances

v

Log interval Tmin >

» Os dispositivos s&o agrupados por tipo de servigo
e classificados alfabeticamente dentro de cada
grupo, o que simplifica a localizagdo de um Connection status No error
dispositivo especifico.

Last contact 3s

Reboot device when no contact

* O mesmo numero de instancia utilizado por

diferentes tipos de dispositivo ndo origina um < setngs  VRM
conflito, pois as instancias sado exclusivas apenas e
num tipo de servigo. SolarSense 750

solarcharger

» Para alterar uma instancia de dispositivo, toque
no valor ao lado do nome do dispositivo e
introduza um novo nimero. Se um dispositivo ndo SmartSolar Charger MPPT 75/15 275
for compativel com as instancias configuraveis,
o valor sera apresentado, mas nao podera ser
editado.

SmartSolar Charger MPPT 150/35 289

SmartSolar Charger MPPT 75/15 rev2 273

* Depois de realizar as alteragdes, sera apresentado
um comando que solicita o reinicio do dispositivo
GX. As alteragdes na instancia do VRM nao serdo A
aplicadas enquanto o dispositivo nao for reiniciado.

Reboot now?

VRM instance changes will not be applied until the device is
rebooted.

Close Reboot

E POWER
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14. Integragcao Marine MFD por aplicagao

14.1. Introducao e Requisitos

System Overview

© Shore Power 13A ¢ T Mopeka Black...
o Solar 0.0A & Tank 1 Fuel
® AC Loads 89 ) Tank 2 Fresh W

© DC Loads 04A R Tank 140 Live —
@ Alternator 0.0A & Tank 3 Waste W.

B PSC IP43 24]25..HQ2230FQPF2
B MultiPlus-Il 24/3000/70-32

Generator

LynxSmart B..  MultiPlus-11 2...

gy veron oy

Uma Glass Bridge € um MFD (Monitor Multifuncional) que integra os sistemas e o estado de navegag@o num monitor grande ou
monitores no comando de uma embarcagao, eliminado diversos medidores, suportes e complicagbes de cablagem.

Um sistema Victron pode ser facilmente integrado num MFD, conforme pode ver neste video:

Funcionalidades:

* Monitorizacdo da energia do cais e do estado do gerador.

.

Monitorizagédo do estado da bateria para uma ou mais baterias. Ao utilizar a tensao de, por exemplo, carregadores de bateria,
também consegue visualizar as baterias secundarias, como as baterias de arranque do gerador.

Monitorizagao do equipamento de conversao de energia: carregadores, inversores, inversor/carregadores.

Monitorizagéo da producgéo solar a partir de um carregador solar MPPT.

.

Monitorizagédo das cargas CA e das cargas CC.

Monitorizagao dos niveis do depdsito e das temperaturas

.

Controlo do limite de corrente de entrada da energia do cais.
» Controlo do inversor/carregador: desligar, ligar e definir apenas para carregador.
» Opcionalmente, abre o painel da Consola Remota Victron, permitindo o acesso a parametros adicionais.

Lembre-se de que a monitorizagéo e o controlo dos carregadores CA ligados através de VE.Direct ou VE.Can (isto aplica-se
apenas aos carregadores Smart IP43 e a série Skylla) apenas funcionam quando a energia do cais estiver conectada.
Compatibilidade do equipamento Victron:

» Todos os inversores/carregadores Victron: de um dispositivo 500 VA monofasico a um grande sistema trifasico de 180 kVA,
incluindo Multi, Quattro, modelos de 230 VCA e 120 VCA.

Monitores de bateria: BMV-700, BMV-702, BMV-712, SmartShunt e mais recentes, Lynx Shunt VE.Can, Lynx lon BMS, Lynx
Smart BMS e Lynx Smart BMS NG.

» Todos os Controladores de Carga Solar MPPT Victron

.

Sensores de temperatura e emissores do depdsito, conforme indicado neste manual. Consulte nas secgdes Conectar produtos
Victron e Ligar produtos nao Victron compativeis os dispositivos compativeis.

Componentes necessarios:

[
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» Sistema de bateria.

Dispositivo Victron GX (todos os modelos s&o compativeis)

.

Inversor/carregador Victron

Monitor de bateria Victron
» Conexao de cabo de rede entre o MFD e o dispositivo GX (diretamente ou router de rede.)

» Cabo de rede UTP.

Requisitos gerais

No dispositivo GX, aceda a Definicdes — Geral — Acesso e Seguranga e defina o Perfil de seguranca

S da rede local como Nao Seguro. Algumas marcas de MFD (Garmin confirmado, outras provavelmente)
recuperam ficheiros como icones ou dados de configuragdo do dispositivo GX sem iniciarem primeiro a
sessao. Se o perfil estiver definido como Fraco ou Seguro, o MFD néo ird conseguir carregar a aplicagéo ou
apresentara repetidamente um pedido de inicio da sess&o.

Utilizar a aplicagao para outras fungoes

A aplicagao visivel no MFD é uma aplicagdo HTML5 alojada no dispositivo GX. O acesso também pode ser realizado a partir
de um computador normal (ou dispositivo moével) com um navegador em: http://venus.local/app/ ou substituindo venus.local pelo
endereco IP GX.

14.2. Integragao no MFD Raymarine

14.2.1. Introdugao

Este capitulo explica como se conectar a MFD Raymarine usando uma ligacao Ethernet. Além disso, o ultimo capitulo explica as
especificidades da Raymarine com a ligagdo na NMEA 2000.

A tecnologia de integracéo utilizada é denominadal.ighthouse Appsby Raymarine.

Tenha em conta que existe um método alternativo para fazer a ligagao, que é a rede NMEA 2000. Para obter mais informagéo,
consulte o capitulo Integracédo Marine MFD em NMEA 2000.

14.2.2. Compatibilidade

A integragdo do MFD é compativel com os MFD Axiom, Axiom Pro e Axiom XL em execugéo no Lighthouse 3 e Lighthouse 4. Os
ecras multifungdes das séries €S e gS que foram atualizados para Lighthouse 3 ndo sdo compativeis.

Os MFD Raymarine precisam de pelo menos Lighthouse v3.11 para serem compativeis, que foi langado em novembro de 2019.

Do lado da Victron, todos os dispositivos GX podem ser utilizados e sdo compativeis. Para obter mais dados sobre a
compatibilidade detalhada do produto em relagéo a inversores/carregadores e outros componentes, consulte a secgao principal
Integracéo de MFD Maritimo por Aplicagéo.

14.2.3. Cablagem

O MFD precisa de ser ligado ao dispositivo GX através de Ethernet. Nao é possivel fazer uma ligagéo através do WiFi. Para a
ligacao de Ethernet, vai ser necessario um adaptador RayNet.

Os adaptadores RayNet podem ser adquiridos na Raymarine:

A62360 RayNet (F) para RJ45 (M) - 1 m

A80151 RayNet (F) para RJ45 (M) - 3 m

A80159 RayNet (F) para RJ45 (M) - 10 m

A80247 Adaptador RayNet (F) para RJ45 (F)
A80513 RayNet macho para cabo adaptador RJ45

Para ligar o dispositivo GX a Internet, use o WiFi. Se o MFD Axiom estiver ligado a Internet (usando WiFi), partilha
automaticamente a ligagéo ao dispositivo GX por Ethernet.
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A ligacéo de um Axiom MFD a um router de rede através de Ethernet cria conflitos de endereco IP, devido ao
servidor DHCP integrado no MFD Axiom.

g Nao é possivel usar um GX GSM ou GX LTE 4G, devido ao servidor DHCP integrado no Axiom MFD.

A partir de versdo Raymarine Lighthouse v3.15, existe uma opgao para alternar o DHCP. Desativar esta
opgao nao significa que o MFD Axiom funcione com routers de rede de terceiros. Consulte este post na
Comunidade Victron para mais informagao.

14.2.4. Configuragao do dispositivo GX

< Services
Modbus TCP Enabled
MQTT Access «

Console on VE Direct 1 »

1. No dispositivo GX Victron, aceda a Definigbes — Integragdes
e aqui ative o Acesso MQTT.

VECan port 1
VE Can port 2

CAN-bus over TCP/IP (Debug)

2. Depois aceda a Definigdes — Configuragédo do Sistema —
Baterias — Medidas da Bateria e configure as baterias que
pretende visualizar no MFD e o nome respetivo. < BLEE T

Use this menu o o s The same
selection is also visible on the VRM Portal,

3. Em embarcacdes, caravanas e outras aplicagbes com cargas Lynx Smart BMS HQ24142X9K9 Visible
CC, como iluminagao e um Monitor de Bateria instalado, Lynx Smart BMS HQ241437EGE visile
certifique-se de que ativa a «definicdo Tem sistema CCn». MultPlus 124/3000/7032 visle
Para mais informagao, consulte a secgdo Estrutura do menu Lynx Smart BMS Virtual Visble
e parametros configuraveis.

< Lynx Smart BMS HQ24142X9K9
Visible «

Name Enter name

Nao séo necessarias outras definigdes, como enderecos IP ou similares, uma vez que os MFD Axiom integram um servidor
DHCP.

Se a aplicagéo estiver acessivel, mas pedir repetidamente o inicio da sessdo, ou se um icone néo carregar,
defina Definicdes — Geral — Acesso e Seguranga, Perfil de seguranca de rede local no dispositivo GX como
Nao Seguro.

14.2.5. Configurar varias medigoes do nivel do depésito (Raymarine)

Os MFD Raymarine Axiom modernos conseguem visualizar até 16 niveis de deposito e os MFD menores, como 0 i70 ou i70s,
podem visualizar até cinco depdsitos.

Aplicam-se as seguintes restrigbes:

1. Atualmente, o Axiom apenas permite visualizar os tipos de fluidos Combustivel (predefinido), Agua doce, Aguas residuais,
também conhecidas como agua cinzentas, Viveiro, Aguas negras e Gasolina. Os outros tipos de fluidos como GNL, GPL,
Oleo e Gasoleo nao séo visualizados. Esta € uma limitagdo do Raymarine, que pode mudar com futuras atualizagbes do
firmware.

No entanto, pode configurar o tipo de fluido de um emissor de depdsito especifico no menu do dispositivo GX para um dos
compativeis e depois mudar o nome nas definicdes do depédsito Axiom (Detalhes da Embarcagéo > Configurar Depositos >
Definigdes do Depdsito) para aquilo que quiser como, por exemplo, GPL, que ira ser visualizado como depésito de GPL no
painel.

2. 070 e 0i70s visualizam até cincos depdsitos nos quais o tipo de fluido deve ser Combustivel. Todos os outros fluidos ndo
sdo apresentados.

3. Para obter os requisitos de instanciamento, consulte a secgdo Requisitos de instanciamento na utilizacao do dispositivo
Raymarine mais abaixo.

4. Todos os emissores de depdsito conforme mencionado no capitulo Conectar produtos Victron e Ligar produtos nao Victron
compativeis sdo compativeis.

Configuragao passo a passo

(1) victron energy
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Antes de prosseguir, tem de ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 na qual o MFD esta conectado. Utilize o nosso cabo
macho VE.Can para NMEA 2000 micro-C para ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 e garantir que a saida NMEA 2000 da
porta VE.Can esta ativada no dispositivo GX.

O procedimento seguinte ndo substitui o manual Raymarine; Certifique-se de que 1é a documentagdo Raymarine que

acompanha o seu MFD Raymarine. Visite o website de Manuais e Documentos da Raymarine para obter a versdo mais recente

1. Ligue os sensores do depésito ao seu dispositivo GX.

2. Certifique-se de que os sensores do deposito estao definidos para um tipo de fluido suportado pelo MFD.

< Setup
Capacity
Standard
Fluid type
Volume unit

Custom shape

Isto é feito no menu de configuragédo do sensor de depdsito na Consola Remota - Lista de Dispositivos —

£

European (0 to 180 Ohm)
Fuel

Liters

[O_sensor_depdsito] — Configuragdo — Tipo de fluido

Fuel

Fresh water

Waste water

Live well

Oil

Black water

Gasoline

Diesel

LPG

LNG

Hydraulic oil

Raw water

Fluid type

®

O|O0O|O|O|O|O|O|O|O|O|O

3. No seu MFD Axiom, aceda a Definigdes > Detalhes da Embarcagéo > Depositos > Configurar depdsitos e verifique se todos

os sensores do depdsito estdo listados.

< Settings

Getting started | \Boatdetails | Units Thisdisplay  Network

Num of generators:

TANKS

Fuel tanks: 1

. Fuel (gasoline) tanks: 1
Fresh water tanks: 1
Live well tanks: 1
Grey water tanks: 1
Black water tanks: 1

Num of interior environment sensors:

Configure Generators

Configure Tanks

Gasoline
Instance:

ster

Name: 5
Grey Water

Type:
Grey water

Capacity  d
2000

Calibrate >

Tank settings

Victron

Victron

Victron

Victron

Victron

Victron

Refresh

que sera visualizado no painel de instrumentos.

@ Ao carregar brevemente no respetivo depdsito, pode alterar o depésito para um nome com significado,

4. Abra o painel DEPOSITOS ou configure uma nova pagina para os visualizar.

> Fuel

> Fuel (Gasoline)

> Fresh water

> Live well

> Grey water

> Black water

Select data

Ao tocar longamente num dos depdsitos, pode realizar outras configuragdes como, p. ex., selecionar o depdsito a visualizar
ou, se disponivel, alterar a unidade de percentagem para volume.
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14.2.6. Instalagao passo a passo
1. Ligue o cabo adaptador RayNet ao MFD

2. Ligue a extremidade RJ45 do cabo adaptador RayNet a porta Ethernet do dispositivo GX
3. No MFD, aceda a Aplicagdes e depois selecione o logétipo da Victron

4. E...jaesta. Toda a informagdo pode agora ser visualizada num ecra:

Cargas CC, Informagéo da bateria, Ligagédo da energia do cais, Produgéo solar, Carga CA, Controlo do Inversor e Gerador e
a opgéao de abrir a Consola Remota

Este video mostra os passos exatos:

A

E powE

Step 1: Connect the RayNet adaptor(((%}viqcon energy

cable into display.

Depois de conectar o cabo Ethernet ao dispositivo GX, recebe um numero IP do DHCP Axiom. Se iniciar a
@ aplicagéo Victron no Axiom e visualizar «dispositivos de hardware nao encontrados», basta reiniciar o Axiom
e ver... funciona!l

14.2.7. NMEA 2000

Além de fazer a ligagéo na Ethernet, um MFD Raymarine também pode ser ligado ao sistema Victron utilizando uma rede
NMEA 2000. Se nao estiver familiarizado com a rede NMEA 2000 e a Victron, comece por ler o capitulo Integracao Marine MFD
em NMEA 2000.

As secgbes seguintes explicam as especificidades da rede NMEA 2000 ao ligar um produto Victron a um MFD Raymarine.

14.2.8. PGN genérico e compativel

Para configurar as fontes de dados no Raymarine, aceda a Definicbes > Rede > Fontes > Avangado.
Se tiver mais de uma bateria, certifique-se de que ajusta as definigdes do Axiom para a quantidade de bateria (bancos) correta.

Os seguintes PGN relacionados com a Victron sdo suportados pela Raymarine:

127505 Nivel de depésito (niveis de deposito)

127506 Estado detalhado da CC (estado da carga, tempo restante)
127507 Estado do carregador

127508 Estado da bateria (tensdo da bateria, corrente da bateria)

127509 Estado do inversor

Tenha em conta que os dados J1939 - AC nao sao suportados pelo Raymarine.

Quando a rede NMEA 2000/STNG possuir dados de GPS, o dispositivo GX considera isto como uma fonte GPS e pode usar a
posi¢cdo GPS no VRM.

14.2.9. Requisitos de instanciamento na utilizagdo do dispositivo Raymarine

Detalhes de instanciamento dos fluidos:

» Raymarine i70: o numero maximo de niveis de depdésito € de cinco; a instancia de fluido 0-4 e o tipo devem ser combustivel
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» Raymarine i70s: o numero maximo de niveis de depdsito € de cinco; a instancia de fluido 0-4 e o tipo devem ser combustivel

* MFD Axiom: na verséo Lighthouse 4,1.75, podem ser conectados, no maximo, 16 combustiveis; instancia de fluido 0-15

14.2.10. Antes de LightHouse 4.1.75

Se houver mais de um, isto &, SmartShunt na rede NMEA 2000, ou um carregador solar e um SmartShunt, ou qualquer outro
dispositivo que transmita o mesmo tipo de PGN, as instancias de Dados destes PGN devem ser alteradas para tornar cada
instancia de Dados Unica.

Normalmente, isto diz respeito a instancia de Bateria, utilizada no Estado da Bateria e nos PGN Detalhados de CC.

Veja aqui como pode fazer isto: Alterar Instancias NMEA 2000, seccéo de instancias de Dados. Isto requer umainterface
Actisense NGT-1 NMEA 2000 para PC (USB).

Este requisito de que as instancias de Dados sejam globalmente exclusivas para um PGN é especifico da
S Raymarine. Outras marcas nao exigem isto. E, embora talvez ndo seja importante, a norma NMEA 2000

também nao o exige. Mais especificamente, refere: «As instancias de Dados devem ser Unicas nos mesmos

PGN transmitidos por um dispositivo. As instancias de dados ndo devem ser globalmente Unicas na rede.»

14.2.11. LightHouse 4.1.75 e mais recente

A partir da versao 4,1.75 do Lighthouse, as instancias de bateria ja ndo precisam de ser exclusivas. Isto significa que pode
deixar a instancia de bateria com o valor predefinido, que normalmente esta configurado como 0. As baterias sao detetadas
automaticamente pelo ecrd Axiom.

14.3. Integragcdo no MFD Navico

14.3.1. Introdugao

Navico é a marca geral por tras dos MFDs da B&G, Simrad e Lowrance.
Este capitulo explica como fazer a ligagdo ao MFD Navico através da Ethernet.
Certifiqgue-se de que também consulta o capitulo Integracao de MFD Maritimo por aplicagao.

Tenha em conta que existe um método alternativo para fazer a ligagéo, que é a rede NMEA 2000. Para obter mais informacéo,
consulte o capitulo Integracao Marine MFD em NMEA 2000.

14.3.2. Compatibilidade

Hardware compativel Navico:

L e | ammodocsn | Ovsavaoes |
16 19 24

Simrad NSO EVO3/S
NSS EVO3/S * 9 12 16 NSS7 EVO3 é compativel
IDS 9 12

Utiliza um navegador diferente.
NSX 7 9 12 Atualmente, nem todas as
fungdes sdo compativeis.

Gob5 néao é compativel

Go* ™ 9 12 Go7 XSR é compativel, mas
Go7 XSE nao
B&G Zeus®/3S Glass 16 19 24
Helm
Zeus®/3S * 9 12 16 Zeus® 7 é compativel

Utiliza um navegador diferente.
Zeus S 7 9 12 Nem todas as fungdes sao
compativeis atualmente.

Vulcan 5 ndo é compativel

Vulcan* s 9 12 Vulcan 7R e 7FS n3o sdo
compativeis
(1) victron energy
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LT oo | ommedeen | Owovasies |
10 16

Lowrance HDS Pro 9 12
HDS Live 7 9 12 16
HDS Carbon 7 9 12 16
Elite FS 7 9

Tenha em conta que esta fungdo também funciona no Simrad NSS evo2 e B&G Zeus?, mas apenas de forma limitada. Além
disso, néo é oficialmente suportado pela Victron ou pela Navico, pelo que ndo havera novas versdes de software para corrigir
quaisquer eventuais problemas. Por outras palavras, ndo é uma configuragao suportadas pela Navico.

Por enquanto, ndo é possivel controlar a aplicagdo MFD Victron a n&o ser através do ecra tatil. Isto significa que néo pode
utilizar:

« Controlos locais, isto &, teclas WheelKey e setas
* Simrad OP50

« B&G ZC2

14.3.3. Cablagem

O dispositivo Navico tem de ser ligado ao dispositivo GX através de Ethernet. Ndo é possivel conectar-se através do WiFi. Para
a ligacao de Ethernet, é necessario um adaptador Navico, pois os MFD Navico possuem um conector redondo a prova de agua
na parte traseira. Os adaptadores podem ser adquiridos na Navico:

* ETHADAPT-2M 127-56

» CABO RJ45M-5F ETH ADPTR NONWATERPRF

14.3.4. Configuragao do dispositivo GX

< Services

Modbus TCP Enabled

MQTT Access «
1. No dispositivo GX Victron, aceda a Definicdes — Integragbes ;c‘p‘vf e "
e aqui ative o Acesso MQTT. S
2. Depois aceda a Definigbes — Configuragdo do Sistema — cAbsoverTERIP (e
Baterias — Medidas da Bateria e configure as baterias que
pretende visualizar no MFD e o nome respetivo. < FEEYTEE T
Seacontsaiso ke o the Vi P freseme
3. Em embarcagdes, caravanas e outras aplicagbes com cargas Lynx Smart BMS HQ24142X9K9 isile
CC, como iluminagdo e um Monitor de Bateria instalado, Lynx Smart BMS HQ241432€GE visble
certifique-se de que ativa a «definicdo Tem sistema CC». MultPlus124/3000/7032 visle
Para mais informagéo, consulte a secgdo Estrutura do menu Lynx Smart BMS Vitual visile
e parametros configuraveis.
< Lynx Smart BMS HQ24142X9K9
Visible «

Name. Enter name

Nao séo necessarias outras definigdes, como enderecos IP ou semelhantes. Odispositivo GXe os dispositivos Navico conectam-
se entre si, utilizando uma tecnologia denominada como enderegcamento linklocal.

E possivel conectar o «router» & mesma LAN e, dessa forma, ligar o dispositivo GX a Internet. O dispositivo GX também pode
ser conectado a Internet através de Wi-Fi ou com umGX LTE 4G.

Tenha em conta que o GX LTE 4G s6 pode ser utilizado se o dispositivo MFD e GX estiverem diretamente conectados entre si,
sem um router.

Se a aplicagéo estiver acessivel, mas pedir repetidamente o inicio da sess&o, ou se um icone néo carregar,
defina Definicbes — Geral — Acesso e Seguranca, Perfil de seguranga de rede local no dispositivo GX como
Nao Seguro.

14.3.5. Configurar varias medi¢6es do nivel do depédsito (Navico)

Os MFD Navico modernos, como o Simrad NSO EVO3, permitem visualizar diferentes tipos dos niveis do depésito.

[

(M) Victron energy
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Aplicam-se as seguintes restrigbes:

1.

Atualmente, um MFD Simrad compativel apenas consegue visualizar os tipos de fluido Combustivel (predefinigao), Agua,
Aguas residuais, também conhecidas como Aguas cinzentas, Viveiro, Oleo e Aguas negras. Os outros tipos de fluidos, como
GNL, GPL e gasdleo, ndo sao visualizados. Esta € uma limitagao do Simrad, que pode mudar com futuras atualizagbes do
firmware do MFD.

No entanto, pode configurar o tipo de fluido de um emissor de deposito especifico no menu do dispositivo GX para um dos
compativeis e depois mudar o nome do depdsito nas definigbes do depdsito MFD para aquilo que quiser, por exemplo, GPL,
que € visualizado como depésito de GPL no painel.

Todos os emissores de depdsito mencionados no capitulo Conectar produtos Victron e Ligar produtos nao Victron
compativeis sdo compativeis.

Configuragao passo a passo

Antes de prosseguir, tem de ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 na qual o MFD esta conectado. Utilize o nosso cabo
macho VE.Can para NMEA 2000 micro-C para ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 e garantir que a saida NMEA 2000 da
porta VE.Can esta ativada no dispositivo GX.

O procedimento seguinte ndo substitui o manual do Simrad; certifique-se de que 1&é a documentagéo da Simrad que acompanha
o MFD; existem algumas diferencas na navegagao do menu dos varios MFD.

1.

2.

Ligue os sensores do depdsito ao seu dispositivo GX.

Certifique-se de que os sensores do deposito estao definidos para um tipo de fluido suportado pelo MFD.

< Fluid type

@

Fuel
Fresh water

Waste water
< Setup

capaciy

Standard European (0 to 180 Ohm)

Live well
Oil

Black water

Fluid type Fuel
Gasoline

Volume unit Liters
Diesel

Custom shape
LPG
LNG

Hydraulic oil

Raw water

O|O0O|O|O|O|O|O|O|O|O|O

Isto é feito no menu de configuragédo do sensor de depdsito na Consola Remota - Lista de Dispositivos —
[O_sensor_depdsito] — Configuragdo — Tipo de fluido

No seu MFD Simrad, aceda a Definigdes > Rede > Fontes > Avangado > Selegéo de Fonte de Dados e verifique se todos os
sensores de depdsito estdo listados. Os sensores do depdsito devem ser identificados automaticamente pelo sistema. Caso
contrario, ative a funcionalidade na opgao avangada na caixa de dialogo Definigdes do sistema.

'DATA SOURCE SELECTION !!!

Device Name Fuel Tank

Boat speed

Info

Seatemp

Distance log

Depth Sources... Water Tank

Rudder feedback Device list Live Well
Baro pressure Diagnostics 0il Tank

Air temp Bridge configuration Black Tank

Attitude roll SimNet Groups... Unconfigured

000 3O0D0d

Attitude pitch Damping... Speed/Depth

Autopilot Calibration 4

Speed LOG NMEA2000 »

Advanced... NMEA0183 >

4. A selecdo de um sensor de depdsito a partir do menu de Selegao de Fonte de Dados apresenta detalhes adicionais e

opgdes de configuragdo, como o tipo de fluido, a localizagdo ou 0 nome personalizado. Por fim, abra um painel de controlo
ou crie um painel personalizado e coloque os sensores do depdsito como quiser.
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DATA SOURCE SELECTION !!

GPS =0

Fuel Tank B

> Water Tank Select
> Live Well Configure device

Oil Tank Rename (Black Tank)
« Black Tank New (Black Tank)
«BLACK

|
+ Black Water Level (Global) o
Auto Select

> Unconfigured Reset Global

Black Water Level 100.0 % Reset Local

14.3.6. Instalagao passo a passo

1.

2,

Ligue o cabo UTP ao MFD
Ligue a outra extremidade do cabo UTP a porta Ethernet do dispositivo GX
Aceda a Aplicagbes no MFD e depois selecione o logétipo da Victron Energy, que sera visualizado apos alguns segundos

E... ja esta. Toda a informagao pode agora ser visualizada num ecra:

Cargas CC, Informagéo da bateria, Ligagédo da energia do cais, Produgéo solar, Carga CA, Controlo do Inversor e Gerador e
a opgéao de abrir a Consola Remota

Este video mostra os passos exatos:

Glass Bridge integration a lot of hassle? ff{jy,vi<tron eneray

14.3.7. NMEA 2000

Além da ligagéo através da Ethernet, um MFD Navico também pode ser conectado ao sistema Victron utilizando a NMEA 2000.
Se nao estiver familiarizado com a rede NMEA 2000 e a Victron, comece por ler o capitulo Integracao Marine MFD em
NMEA 2000.

O MFD pode ser configurado facilmente para visualizar os dados do dispositivo GX. Nao precisa de alterar quaisquer instancias.

Para configurar as fontes de dados no MFD, aceda a Definigdes > Rede > Fontes > Avangadas.

14.3.8. PGN genérico e compativel

Para configurar as fontes de dados no MFD Navico, aceda a Definicdes > Rede > Fontes > Avancadas.

Os seguintes PGN relacionados com a Victron sdo compativeis:

127505 Nivel de fluido (depositos)

127506 Estado detalhado da CC (estado da carga, tempo restante)
127507 Estado do carregador

127508 Estado da bateria (tensdo da bateria, corrente da bateria)
127509 Estado do inversor

J1939 PGN CA
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14.3.9. Resolucgédo de problemas

P1:A pagina MFD mostra informagdes desatualizadas ou mostra a pagina de problema de ligagéo, mas o dispositivo GX esta em
execucdo e ligado e o icone Victron aparece na pagina inicial.

R1: Tente recarregar a pagina, carregando no menu no canto superior direito e selecione HOME.

Home

14.4. Integragao do MFD Garmin

14.4.1. Introdugao

Este capitulo explica como fazer a ligagdo aos MFD Garmin através da Ethernet. A tecnologia de integragéo utilizada denomina-
seGarmin OneHelm.

Certifiqgue-se de que também consulta o capitulo Integracao de MFD Maritimo por aplicacao.

Tenha em conta que existe um método alternativo para fazer a ligagao, que é a rede NMEA 2000. Para obter mais informagao,
consulte o capitulo Integracao Marine MFD em NMEA 2000.

14.4.2. Compatibilidade

O OneHelm esta disponivel atualmente para os seguintes modelos:

» Série MFD GPSMAP 8400/8600
» Série MFD GPSMAP 722/922/1222 Plus

ActiveCaptain também é compativel. A captura de ecra abaixo mostra ActiveCaptain com a aplicagao Victron.

Do lado da Victron, todos os dispositivos GX podem ser utilizados e sdo compativeis. Para obter mais dados sobre
a compatibilidade detalhada do produto com inversores/carregadores e outros componentes, consulte o capitulo principal
Integragdo de MFD Maritimo por Aplicagéo.

Victron

System Overview
# Ener
® Shore Power .3A o T Mopeka Black...
% Solar B Tank 1 Fuel
@ AC Loads W 6 Tank 2 Fresh W..
@ DC Loads AA R Tank 140 Live .., s
@ Alternator A Tank 3 Waste W...

g PSC P43 24|25..HQ2230FQPF2
@ MultiPlus-Il 24/3000/70-32

® Gengrator

Lynx Smart B... MultiPlus-11 2...

Ay ren smersy

14.4.3. Cablagem

O MFD Garmin tem de ser ligado aodispositivo GXatravés de Ethernet. Nao é possivel conectar-se através do WiFi. Para a
ligagdo da Ethernet, & necessario um adaptador Garmin:

Nome de pega Garmin Numero de pegca Garmin

Cabos de rede marinhos Garmin (conectores compridos) 6ft/1,83m 010-10550-00
Cabos de rede marinhos Garmin (conectores compridos) 20ft/6,1m 010-10551-00
(1) victron energy
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Nome de pega Garmin Numero de pega Garmin

Cabos de rede marinhos Garmin (conectores compridos) 40ft/12,19m 010-10552-00
50 ft/ 15,24 m 010-11169-00
500 ft/ 152,4 m 010-10647-01
N/A 010-10580-00
N/A

Cabos de rede marinhos Garmin (conectores compridos)
Cabos de rede marinhos Garmin (conectores compridos)
Acoplador de cabo de rede marinho Garmin

Acoplador de isolamento PoE de rede marinho Garmin 010-10580-10

A mais nova geragao de MFD Garmin que estdo equipados com BlueNet precisam de cabos diferentes:

Nome de pega Garmin Numero de peca Garmin

Adaptador de cabo Rede para RJ45 Garmin BlueNet™ N/A 010-12531-02
Cabo de rede Garmin BlueNet™ (angulo direito) 87/20,3 cm 010-12528-13
Cabo de rede Garmin BlueNet™ 1ft/0,30 m 010-12528-11
Cabo de rede Garmin BlueNet™ 6ft/1,83m 010-12528-30
Cabo de rede Garmin BlueNet™ 20ft/6,1m 010-12528-31

Cabo de rede Garmin BlueNet™
Cabo de rede Garmin BlueNet™

Cabo de rede Garmin BlueNet™ (angulo direito)

40ft/12,19m
50 ft/ 15,24 m
50 ft/ 15,24 m

010-12528-02
010-12528-03
010-12528-10

14.4.4. Configuragéao do dispositivo GX

< Services
Modbus TCP Enabled
MQTT Access «

Console on VE.Direct 1 »

1. No dispositivo GX Victron, aceda a Definigbes — Integragdes
e aqui ative o Acesso MQTT.

VECan port 1
VE Can port 2

CAN-bus over TCP/IP (Debug)

2. Depois aceda a Definigbes — Configuragédo do Sistema —
Baterias — Medidas da Bateria e configure as baterias que
pretende visualizar no MFD e o nome respetivo. <

selection i also visible on the VRM Portal.

Battery measurements

3. Em embarcacdes, caravanas e outras aplicagbes com cargas
CC, como iluminagéo e um Monitor de Bateria instalado,
certifique-se de que ativa a «definicdo Tem sistema CCn».
Para mais informagao, consulte a secgao Estrutura do menu
e parametros configuraveis.

Lynx Smart BMS HQ24142X9K9 Visible
Lynx Smart BMS HQ24143ZEGE Visible
MultiPlus-1l 24/3000/70-32 Visible

Lynx Smart BMS Virtual Visible

< Lynx Smart BMS HQ24142X9K9
Visible «

Name. Enter name

Nao séo necessarias definigdes de rede especiais. Nem no Garmin, nem no dispositivo Victron GX.

Os MFD Garmin executam um servidor DHCP e o dispositivo GX esta configurado por predefinicdo para utilizar DHCP. Depois
de ligar o cabo, o icone Victron Energy aparece apds de 10 s a 30 s.

Para ligar o dispositivo GX a Internet e aoportal VRM quando a porta Ethernet ja estiver a ser utilizada para ligar a Garmin, utilize
o Wi-Fi. Para mais informagao, consulte a secgdo Conectividade de Internet.

N
N
N

A ligacdo de um MFD Garmin a um router de rede através da Ethernet provoca conflitos no endereco IP,
devido ao servidor DHCP integrado.

Nao é possivel usar um GX GSM ou GX LTE 4G devido ao servidor DHCP integrado do MFD Garmin.

Se o icone da aplicagéo Victron ndo aparecer no visor da Garmin, verifique Definigdes — Geral — Acesso e
Seguranca, Perfil de seguranga da rede local no dispositivo GX e defina-o como Nao Seguro. A Garmin tem
de descarregar um ficheiro config.json do dispositivo GX; num perfil diferente de Nao Seguro, este pedido
encontra uma pagina de inicio da sessdo em vez do ficheiro, pelo que a aplicagdo nunca sera listada.

nnnnnnnnn
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14.4.5. Configurar varias medi¢oes do nivel do depédsito (Garmin)

Os MFD Garmin modernos, como o GPSMAP série 84xx, permitem visualizar diferentes tipos de niveis do depésito.

Aplicam-se as seguintes restrigdes:

1.

Atualmente, 0 GPSMAP apenas permite visualizar os tipos de fluido Combustivel (predefinido), Agua doce, Aguas residuais,
também conhecida como Aguas cinzentas, Viveiro, Oleo, Aguas negras e Gerador. Os outros tipos de fluidos, como GNL,
GPL e gasoleo, ndo sao visualizados. Esta € uma limitagdo da Garmin, que pode mudar com futuras atualiza¢des do
firmware do MFD.

No entanto, pode configurar o tipo de fluido de um emissor de depdsito especifico no menu do dispositivo GX para um dos
compativeis e depois mudar o nome do depdsito nas definigbes do depdsito GPSMAP para aquilo que quiser, por exemplo,
GPL, que é visualizado como depésito de GPL no painel.

Todos os emissores de depdsito mencionados no capitulo Conectar produtos Victron e Ligar produtos nao Victron
compativeis sdo compativeis.

Configuragao passo a passo

Antes de prosseguir, tem de ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 na qual o MFD esta conectado. Utilize o nosso cabo
macho VE.Can para NMEA 2000 micro-C para ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 e garantir que a saida NMEA 2000 da
porta VE.Can esta ativada no dispositivo GX.

O procedimento seguinte ndo substitui o manual da Garmin; certifique-se de que 1é a documentacéo da Garmin que acompanha
o MFD,; existem algumas diferengas na navegagédo do menu dos varios MFD.

1.

2,

4.

Ligue os sensores do depdsito ao seu dispositivo GX.

Certifique-se de que os sensores do depdsito estdo definidos para um tipo de fluido suportado pelo MFD.

< Fluid type

Fuel
Fresh water

Waste water
< Setup

Capacity 200¢ J

Standard European (0 to 180 Ohm)

Live well
Oil

Black water
Fluid type Fuel

Gasoline
Volume unit Liters

Diesel
Custom shape

LPG

LNG

Hydraulic oil

O|O0|O|O|O|O|O|O|O|O|O

Raw water

Isto é feito no menu de configuragédo do sensor de depdsito na Consola Remota - Lista de Dispositivos —
[O_sensor_depdsito] — Configuragdo — Tipo de fluido

No seu MFD Garmin, aceda Definicdes > Comunicagdes > Configuragdo NMEA 2000 > Lista de Dispositivo e verifique se
todos os sensores do depdsito estao listados.

41939 Setup

NMEA 0183 Setup.

NMEA 2000 Setup.

Marine Network

Wireless Devices

WEFi Network

Preferred Sources

Configure os sensores de nivel do depdsito abrindo um ecra de medidores e depois selecione Menu > Predefinigao de
Depésito, no qual pode selecionar um sensor de nivel do depésito para configurar, alterar o nome, o tipo, o estilo, a
capacidade e a posicdo do depdsito.
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Center LeeiTyre

Tank 1
Manufacturer: Victron Change Labels
Serial #: 0000501
NMEA 2000 Instance: 0
Reset Labels

Fore
Tank 4

Manufacturer: Offshore Systems UK
Serial #: 0000069

NMEA 2000 Instance: 3

(Unnamed)

Tank 1

Manufacturer: Victron

Serial #: 0000501

<

14.4.6. Instalagao passo a passo
1. Ligue o cabo UTP ao MFD

2. Ligue a outra extremidade do cabo UTP a porta Ethernet do dispositivo GX
3. Aceda a Aplicagbes no MFD e depois selecione o logétipo da Victron Energy, que sera visualizado ap6s alguns segundos

4. E...jaesta. Toda a informagédo pode agora ser visualizada num ecra:

Cargas CC, Informagéo da bateria, Ligagédo da energia do cais, Produgéo solar, Carga CA, Controlo do Inversor e Gerador e
a opgéao de abrir a Consola Remota

Este video mostra os passos exatos:

rgy

14.4.7. NMEA 2000

Além da Ethernet, um MFD Garmin também pode ser ligado ao sistema Victron utilizando a NMEA 2000. Se néo estiver
familiarizado com a rede NMEA 2000 e a Victron, comece por ler o capitulo Integragao Marine MFD em NMEA 2000.

O MFD pode ser configurado facilmente para visualizar os dados do dispositivo GX. Nao precisa de alterar quaisquer instancias.

Para configurar a NMEA 2000 no MFD, aceda a Definigbes > Comunicag¢des > Configuracdo NMEA 2000 > Lista de dispositivos.
Aqui pode visualizar informagéo sobre os produtos conectados e alterar os seus nomes. Tenha em atengao que os nomes sédo
guardados no MFD e n&o no dispositivo NMEA 2000.

14.4.8. PGN genérico e compativel

Os seguintes PGN relacionados com a Victron sdo compativeis:

127505 Nivel de fluido (depdsitos)
127506 Estado detalhado da CC (estado da carga, tempo restante)

127508 Estado da bateria (tensdo da bateria, corrente da bateria)

Os PGN compativeis podem variar por modelo. Consulte o manual do MFD para obter uma lista de PGN compativeis.

14.5. Integragao do MFD Furuno
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14.5.1. Introducgao

Este capitulo explica como fazer a ligagdo aos MFD Furuno através da Ethernet.
Certifiqgue-se de que também consulta o capitulo Integracao de MFD Maritimo por aplicacao.

Tenha em conta que existe um método alternativo para fazer a ligagao, que é a rede NMEA 2000. Para obter mais
informagéo, consulte o capitulo Integracao Marine MFD em NMEA 2000. Atualmente, os MFD da Furuno somente dispdem
de compatibilidade para PGN no nivel de fluido enviado pelo equipamento Victron.

14.5.2. Compatibilidade

A integragdo MFD é compativel com os seguintes MFD Furuno:

» NavNet TZtouch3 TZT12F
» NavNet TZtouch3 TZT16F
» NavNet TZtouch3 TZT19F
» Navnet TZtouch2 TZT2BB Black box

Tenha em conta que os MFD NavNet TZtouch3 precisam, pelo menos, da versao de software v1.08. O Navnet TZtouch2
TZT2BB precisa, pelo menos, da versédo de software v7.01.

Tenha em conta também que os modelos Navnet TZtouch2 TZTL n&o s&o compativeis.

Do lado da Victron, todos os dispositivos GX podem ser utilizados e sdo compativeis. Para obter mais dados sobre a
compatibilidade detalhada do produto em relagéo a inversores/carregadores e outros componentes, consulte a secg¢éo principal
Integracéo de MFD Maritimo por Aplicagéo.

14.5.3. Cablagem

O dispositivo Furuno precisa ser ligado ao dispositivo GX através de Ethernet. Nao é possivel conectar-se através do WiFi. Para
a ligacado Ethernet, pode utilizar um cabo Ethernet normalizado. O dispositivo GX pode ser ligado diretamente ao MFD ou através
de um router/comutador de rede.

14.5.4. Configuragéo

Configuracao Ethernet

< Ethernet
State Connected

MAC address C0:61:9A'B3:3B:8E

No dispositivo GX da Victron, assegure-se de que o cabo Ethernet BT —
esta ligado, depois aceda a Definigdes — Conectividade — 1 address
Ethernet e configure as definicdes de acordo com a tabela Netmask
seguinte: Gateway
DNS server

Link-ocal IP address

Configuracéo IP Manual

Enderecgo IP 172.31.201.12

Netmask 255.255.0.0

Gateway 0.0.0.0 ou o endereco IP do router na rede
Servidor DNS 0.0.0.0 ou o endereco IP do router na rede

E possivel ligar um router & mesma LAN, permitindo que o dispositivo GX se ligue & Internet. Certifique-se de que as definicdes
de Gateway e do Servidor DNS do dispositivo GX estéo definidas para o endereco IP do router e que o endereco IP LAN do
router esta configurado na mesma subrede.

E Nao é possivel utilizar um dispositivo GX GSM ou um GX LTE 4G.

nnnnnnnnn
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Configuragao do dispositivo GX

< Services

Modbus TCP Enabled

MQTT Access «
. e . e - Console on VE Direct 1 »
1. No dispositivo GX Victron, aceda a Definigbes — Integragdes
. . VE.Can port 1
e aqui ative o Acesso MQTT. omon
anport
2. Depois aceda a Definigbes — Configuragdo do Sistema — CAbsorerTERIP (e
Baterias — Medidas da Bateria e configure as baterias que
pretende visualizar no MFD e o nome respetivo. < TR T
we T
3. Em embarcacgdes, caravanas e outras aplicagbes com cargas Lynx Smart BMS HQ24142X9K9 viile
CC, como iluminagdo e um Monitor de Bateria instalado, Lynx Smart BMS HQ241432€ GE visble
certifique-se de que ativa a «definicdo Tem sistema CC». MultPlus 124/3000/7032 visile
Para mais informagéo, consulte a secgdo Estrutura do menu Lynx Smart BMS Vitual visile
e parametros configuraveis.
< Lynx Smart BMS HQ24142X9K9
Visible «
Name Enter name )
Se a aplicagéo estiver acessivel, mas pedir repetidamente o inicio da sess&o, ou se um icone néo carregar,
defina Definicbes — Geral — Acesso e Segurancga, Perfil de seguranga de rede local no dispositivo GX como

Nao Seguro.

e PowER

(1) victron energy
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14.5.5. Configurar varias medig¢6es do nivel do depésito (Furuno)

Os MFD Furuno modernos, como a série NavNet TZtouch3, permitem visualizar diferentes tipos de niveis do depésito.
Aplicam-se as seguintes restrigbes:

1. Atualmente, a série NavNet TZtouch3 pode somente visualizar Combustivel (predefinicio), Agua doce e Aguas negras, com
até seis depositos para cada um dos trés tipos de fluido.

No entanto, é possivel alterar o «Pseudénimo» para cada depésito individual no menu Configuragdo Manual do Motor e
Depésito.

2. Todos os emissores de depdsito mencionados no capitulo Conectar produtos Victron e Ligar produtos néo Victron
compativeis sdo compativeis.

Configuragao passo a passo

Antes de prosseguir, tem de ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 na qual o MFD esta conectado. Utilize o nosso cabo
macho VE.Can para NMEA 2000 micro-C para ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 e garantir que a saida NMEA 2000 da
porta VE.Can esta ativada no dispositivo GX.

O procedimento seguinte ndo substitui o manual Furuno; Certifique-se de que |é a documentagdo da Furuno que acompanha o
seu MFD; Existem algumas diferengas no menu de navegagéao de varios MFD.

1. Ligue os sensores do depdsito ao seu dispositivo GX.

2. Certifique-se de que os sensores do depdsito estdo definidos para um tipo de fluido suportado pelo MFD.

< Fluid type

Fuel

Fresh water

Waste water

< Setup

Capacity

Standard European (0 to 180 Ohm)

Live well
Oil

Black water

Fluid type Fuel
Gasoline

Volume unit Liters
Diesel

Custom shape
LPG
LNG

Hydraulic oil

OlO|O|O|JO|O|O|O|O|O|O

Raw water

Isto é feito no menu de configuragédo do sensor de depdsito na Consola Remota - Lista de Dispositivos —
[O_sensor_depdsito] — Configuragdo — Tipo de fluido

3. O MFD Furuno deteta automaticamente os depositos ligados a mesma rede NMEA 2000. Se isto ndo for possivel (verifique
o menu Configuragao Automatica do Motor e Depdsito), os depdsitos podem ser definidos manualmente com o menu
Configuragcdo Manual do Motor e Depdsito.

4. Configure um «Ecra de Instrumentos» a sua escolha e adicione os respetivos depésitos como uma «Indicagéo» (conforme
descrito no manual do operador) ao ecra do instrumento.

14.5.6. NMEA 2000

Além da Ethernet, um MFD Furuno também pode ser ligado ao sistema Victron utilizando a NMEA 2000. Se ndo estiver
familiarizado com a rede NMEA 2000 e a Victron, comece por ler o capitulo Integracao Marine MFD em NMEA 2000.

Este capitulo documenta as especificidades ao visualizar as informagées NMEA 2000 da Victron no MFD Furuno. Tenha em
conta que isto néo pretende ser um guia extensivo. E o resultado simples de o nosso departamento de I1+D comprovar tudo num
MFD Furuno. A funcionalidade é (principalmente) determinada pelo software Furuno e, portanto, também pode mudar e melhorar
quando a empresa Furuno aperfeigcoa o seu software.

O MFD pode ser configurado facilmente para visualizar os dados do dispositivo GX. Para exibir dados do depésito, ndo precisa
de alterar qualquer instancia. Para visualizar corretamente os dados de Bateria/CC do equipamento Victron, deve alterar as
instancias de dados dos PGN enviados. Veja aqui como pode fazer isto: Alterar Instancias NMEA 2000, secg&o de instancias de
Dados.

Para visualizar os dispositivos NMEA 2000 no MFD, aceda a Defini¢des > Configuragédo Inicial > Aquisicdo de Dados > Lista de
Sensores. Aqui pode visualizar a informagao basica e alterar instancias do Dispositivo e nomes personalizados.

[

(M) Victron energy
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14.5.7. PGN genérico e compativel
Os seguintes PGN relacionados com a Victron sdo compativeis:

127505 Nivel de fluido (depositos)
127506 Estado detalhado CC (estado de carga, tempo de funcionamento)")
127508 Estado da bateria (compatibilidade limitada); Tenséo, corrente(: 2)

1) O firmware MFD testado da Furuno suporta um maximo de quatro baterias
2) Devido a um erro no firmware do MFD, uma corrente negativa da bateria (ou seja, quando descarregar) é mostrada como
--- (trés tragos)
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15. Integragcao Marine MFD em NMEA 2000

15.1. Apresentagao da fungao NMEA 2000

VEBUs f

11 viteon eneray 586

VECanto
NMEA2000
Cable

NMEA2000 BACKBONE

Dispositivos GX da Victron Energy com uma fungdo NMEA 2000-out. Quando ativado, o dispositivo GX funciona como uma
ponte: Disponibiliza na rede NMEA 2000 todos os monitores de bateria, variadores/carregadores e outros produtos ligados ao
dispositivo GX.

Utilizando essa funcionalidade e tendo o dispositivo GX ligado uma rede NMEA 2000, os MFD maritimos podem ler estes dados
e visualiza-los ao utilizador. Frequentemente numa forma altamente configuravel.

Utilize o nosso cabo macho VE.Can para NMEA 2000 micro-C para conectar o dispositivo GX a rede NMEA 2000.

Comparacao com a integracao da rede

Em comparagéo com a integragdo do MFD através da aplicagéo, explicada na capitulo anterior, a integragéo a partir de N2K
oferece uma configuragdo mais personalizavel. A desvantagem da integracédo por N2K é ser mais trabalhosa, sendo também
necessario certificar-se de que todos os PGN e que os respetivos campos sao suportados e compativeis entre o sistema Victron
e o MFD.

Mais informacao

Para além desta secgéo, leia também:
1. A apresentagéo blogpost
2. 0O nosso Guia de Integracdao Marinha principal

3. O capitulo NMEA 2000 neste manual para o MFD que esta a utilizar:
» Para Raymarine: NMEA 2000

» Para Navico: NMEA 2000
* Para Garmin: NMEA 2000
* Para Furuno: NMEA 2000

Sim, tem muito para ler, mas é inerente a funcionalidade NMEA 2000: por exemplo, apenas alguns dos MFD visualizam os
dados CA recebidos através da cablagem NMEA 2000. Alguns exigem a alteragéo das instancias de dados, enquanto outros
nao, e assim sucessivamente.

15.2. Dispositivos / PGN suportados
A rede NMEA 2000 define varias mensagens.
» As mensagens sao identificadas pelo nimero do grupo de parametro (PGN).

» Uma descri¢éo textual da mensagem esta disponivel publicamente no «site» NMEA 2000 (http://www.nmea.org/).

» A especificagao detalhada do protocolo e da definicdo de mensagem ou de parte da mesma pode ser encomendada online no
site NMEA 2000.

* A NMEA 2000 baseia-se num SAE J1939 compativel. Todas as mensagens de informagdo CA estdo no formato de mensagem
de estado CA conforme definido em J1939-75. A especificagcdo destas mensagens pode ser adquirida no «site» SAE (http:/
www.sae.org/).

» Para obter uma lista detalhada dos PGN, consulte o nosso livro branco Comunicacao de Dados com os produtos Victron
Energy.

Pagina 168 /A Integragao Marine MFD em NMEA 2000


https://www.victronenergy.pt/cables/ve-can-to-nmea2000-micro-c-male
https://www.victronenergy.pt/blog/2019/12/11/venus-os-v2-40-nmea2000-out-solar-irradiance-and-more/
https://www.victronenergy.com/live/ve.can:nmea-2000:start
https://www.nmea.org
https://www.sae.org
https://www.sae.org
https://www.victronenergy.pt/upload/documents/Whitepaper-Data-communication-with-Victron-Energy-products_EN.pdf
https://www.victronenergy.pt/upload/documents/Whitepaper-Data-communication-with-Victron-Energy-products_EN.pdf

Cerbo GX Manual

Inversores/carregadores

» Todos os inversores/carregadores ligaveis através de uma porta VE.Bus sdo suportados. Isto inclui Multi, Quattro, MultiPlus-II
e outros (similares) inversores/carregadores Victron.

» Os dados séo transmitidos, sendo possivel definir a corrente de cais, bem como ligar ou desligar o inversor/carregador e ativar
os modos Apenas Inversor e Apenas Carregador.

A interface tem duas fungdes:

» Afungdo «153 Inversor» representa a saida CA

» A fungao de monitor «154 Entrada CA» representa a entrada CA

Os numeros da fungéao anterior ndo correspondem a classe NMEA 2000 oficial e a lista de cédigos de funcéo.
Nessa lista, o cédigo de fungao 153 corresponde a Rede Elétrica CA e o codigo de fungao 154 esta
definido como Saida CA, o contrario da presente utilizagéo.

Este mapeamento foi definido no inicio da implementagcdo do NMEA 2000 para os produtos Victron e
atualmente esta a ser utilizado num grande nimero de instalagées no terreno. Altera-lo neste momento

iria interromper a identificacado da saida CA e da entrada CA nos sistemas existentes, pelo que o cédigo da
fungéo 153 continua a representar a saida CA do inversor/carregador e o codigo de fungéo 154 a entrada CA.
Ao interpretar os PGN de Estado CA da Victron, deve seguir o mapeamento descrito nesta secgéo, em vez
das definigbes genéricas do cédigo de fungcao NMEA 2000.

As mensagens do Estado do Carregador serdo enviadas pela fungéo Inversor. Ambas as fungdes tém o seu proprio endereco de
rede. Como ambas as fungdes transmitem os mesmos PGN, por exemplo um PGN Estado CA que inclui a tenséo, a corrente e
outra informacgéo, os consumidores de dados NMEA 2000, como os monitores genéricos, terdo de fazer uma distingdo com base
no endereco da rede. Dependendo da fungédo que pertence ao endereco da rede, € necessario interpretar se € uma Entrada de
Inversor ou uma Saida de Inversor.

» Os monitores que ndo conseguem fazer isto vao considerar os dados como pertencentes a rede elétrica (publica). A Saida de
Inversor é entéo interpretada como rede publica #0 e a Entrada do Inversor como rede publica #1. Estes numeros de instancia
por defeito podem ser alterados por uma ferramenta de configuragéo de rede, se for necessario.

» A temperatura da bateria medida pelo inversor (/carregador) também ¢é transmitida.

» Todas as comunicagdes VREG tém de ser enviadas para o endereco que representa a fungao Inversor. A outra, a entrada CA,
ndo suporta solicitagbes VREG: este endereco apenas transmite informagées CA relacionadas com a entrada CA.

Inversores

» A gama de inversores com ligagéo por VE.Bus e a nossa gama de inversores com ligagdo por um cabo VE.Direct sdo
compativeis e a informagao respetiva vai estar disponivel na rede NMEA 2000.

Monitores de bateria

« Compativeis. Isto inclui qualquer monitor de bateria suportado pelo dispositivo GX.

» A bateria selecionada como bateria do sistema no dispositivo GX (Definigdes — Configuragao do Sistema — Baterias —
Monitor de Bateria) é transmitida com uma instancia fixa de dispositivo e bateria de 239; isto permite garantir que existe
sempre a mesma instancia para a bateria (sistema) principal, em vez de um sistema que usa a instancia 0 para, p. ex., o Lynx
Smart BMS (com monitor de bateria integrado) e um sistema com um SmartShunt que usa instancias diferentes.

Carregadores solares

» Compativeis. Os valores relacionados com a bateria, bem como a tenséo e a corrente PV, sao disponibilizados na rede
NMEA 2000.

* Os modelos de 120 V a 240 V e 230 V do Carregador IP43 Smart sdo compativeis. Apenas o modelo de 120 V a 240 V pode
ser controlado remotamente (ligar / desligar e limite de corrente de entrada) a partir de um MFD compativel.

Carregadores de bateria Orion XS CC-CC

» Os dispositivos Orion XS sdo compativeis e podem ser controlados de modo remoto (ligado / desligado) a partir de um MFD
compativel.

Dados de nivel do depésito

» Todos os niveis de depésito visiveis no dispositivo GX, incluindo os sensores GX Tank 140 e Mopeka, s&o transmitidos
para a rede NMEA 2000. O PGN utilizado é o Nivel de Fluido 127505, que inclui a instancia de Fluido (também conhecida
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como instancia de Dados), tipo de Fluido (combustivel, agua doce, aguas residuais, viveiro, 6leo, aguas negras, gasolina,
gasoleo, GPL, GNL, oleo hidraulico e agua bruta) e o Nivel de Fluido como uma percentagem da capacidade do depésito e a
capacidade do depésito.

Tenha cuidado ao utilizar os tipos de fluido GNL, GPL, Gaséleo e Oleo hidraulico: estes tipos sao relativamente novos na
norma NMEA 2000 e nem todos os MFD e plotters cartograficos sdo compativeis.

» A rotulagem dos depdsitos deve ser realizada em cada MFD. O nome personalizado configurado no sistema Victron é
transmitido na descrigdo da instalagdo de campo n.° 1 no PGN 126996 - Informagao do produto, mas néo é utilizado pelos
MFD.

» O dispositivo GX identifica automaticamente cada depdsito com uma instancia de dispositivo Unica e uma instancia de
depdsito. Séo elaboradas da mesma forma. Esta numeragéo automatica é realizada especificamente e apenas para os niveis
de deposito para que o processo consiga visualiza-los corretamente em todas as diferentes marcas e tipos de MFD da forma
mais simples possivel.

Outros dados e tipos de produto

* Nao suportados. Os tipos mencionados explicitamente acima s&do os Unicos suportados neste momento.

(1) victron energy
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15.3. Configuragao da NMEA 2000

< VE.Can port 1

CAN-bus profile VE.Can & Lynx lon BMS (250 kbit/s) >
Devices >
NMEA2000-out

Unique identity number selector @

dentity Numbers in the
ork

Check Unique id numbers Press to check

Network status

Perfil CAN-bus VE.Can Define o tipo e a taxa de baud da rede CAN-bus. Para utilizar em combinagédo com a
NMEA 2000, certifique-se de que seleciona um dos perfis com VE.Can e 250 kbit/s

NMEA 2000-saida Desligado Ativa e desativa a fungéo de saida da NMEA 2000.

Seletor de nimero 1 Seleciona o bloco de nimeros a utilizar para os Nimeros de Identidade Unicos
de identidade NAME no campo PGN 60928 NAME. Para o préprio dispositivo GX, e quando a saida
Unico da NMEA 2000 estiver ativada, também para dispositivos virtuais. Deve altera-lo

apenas quando instalar varios dispositivos GX na mesma rede VE.Can. Nao existem
outras razdes para alterar este nimero. Para obter mais informagao sobre o Numero
de Identidade Unico, leia a ultima secgao neste capitulo.

Verificar os Procura outros dispositivos que utilizam o mesmo nimero Unico. Quando a pesquisa
numeros ID Unicos estiver completa, vai responder com um OK ou com o texto:

Existe outro dispositivo ligado com este nimero Unico, selecione outro.

Normalmente ndo existe um motivo para utilizar esta fungéo: o dispositivo GX
automatica e continuamente verifica o carater Unico dos nimeros usados e alerta

se houver um conflito. Esta defini¢cdo esta disponivel para confirmar rapidamente que
tudo esta correto apos a alteragao de uma definigao.

15.4. Configurar varias medig¢oes do nivel do depdsito (Raymarine)

Os MFD Raymarine Axiom modernos conseguem visualizar até 16 niveis de depoésito e os MFD menores, como 0 i70 ou i70s,
podem visualizar até cinco depositos.

Aplicam-se as seguintes restrigbes:

1. Atualmente, o Axiom apenas permite visualizar os tipos de fluidos Combustivel (predefinido), Agua doce, Aguas residuais,
também conhecidas como agua cinzentas, Viveiro, Aguas negras e Gasolina. Os outros tipos de fluidos como GNL, GPL,
Oleo e Gasdleo n&o s&o visualizados. Esta é uma limitagdo do Raymarine, que pode mudar com futuras atualizagdes do
firmware.

No entanto, pode configurar o tipo de fluido de um emissor de depdsito especifico no menu do dispositivo GX para um dos
compativeis e depois mudar o nome nas definicdes do depdsito Axiom (Detalhes da Embarcagéo > Configurar Depésitos >
Definigcbes do Depdsito) para aquilo que quiser como, por exemplo, GPL, que ira ser visualizado como depdsito de GPL no
painel.

2. 070 e 0i70s visualizam até cincos depdsitos nos quais o tipo de fluido deve ser Combustivel. Todos os outros fluidos ndo
sdo apresentados.

3. Para obter os requisitos de instanciamento, consulte a secgdo Requisitos de instanciamento na utilizagéo do dispositivo
Raymarine mais abaixo.

4. Todos os emissores de depdsito conforme mencionado no capitulo Conectar produtos Victron e Ligar produtos nao Victron
compativeis sdo compativeis.

Configuragao passo a passo

Antes de prosseguir, tem de ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 na qual o MFD esta conectado. Utilize o nosso cabo
macho VE.Can para NMEA 2000 micro-C para ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 e garantir que a saida NMEA 2000 da
porta VE.Can esta ativada no dispositivo GX.

O procedimento seguinte ndo substitui o manual Raymarine; Certifique-se de que |1& a documentagdo Raymarine que
acompanha o seu MFD Raymarine. Visite o website de Manuais e Documentos da Raymarine para obter a versdo mais recente

1. Ligue os sensores do depdésito ao seu dispositivo GX.
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2. Certifique-se de que os sensores do deposito estdo definidos para um tipo de fluido suportado pelo MFD.

< Fluid type

Fuel

Fresh water
Waste water
< Setup

Live well
Capacity 2002

Oil
Standard European (0 to 180 Ohm)

Black water
Fluid type Fuel

Gasoline
Volume unit Liters

Diesel
Custom shape

LPG

LNG

Hydraulic oil

O|O0O|O0O|O|O|O|O|O|O|O|O

Raw water

Isto é feito no menu de configuragédo do sensor de deposito na Consola Remota - Lista de Dispositivos —
[O_sensor_depésito] — Configuragdo — Tipo de fluido

3. No seu MFD Axiom, aceda a Definigdes > Detalhes da Embarcagédo > Depositos > Configurar depdsitos e verifique se todos
os sensores do depdsito estdo listados.

Tank settings

< Settings

Getting started | Boatdetails | Units This display  Network Refresh
Victron

Num of generators: Configure Generators
Gasoline Victron

Instance:
1

TANKS aer  Victron

Name:
Fuel tanks: 1 Grey Water > Victron
) Fuel (gasoline) tanks: 1
Fresh water tanks: 1
Live well tanks: 1
Grey water tanks: 1
Black water tanks: 1

Configure Tanks
e Victron
Grey water

Capacty N Victron
200.0

Num of interior environment sensors: Calibrate >

Ao carregar brevemente no respetivo depésito, pode alterar o depésito para um nome com significado,
que sera visualizado no painel de instrumentos.

4. Abra o painel DEPOSITOS ou configure uma nova pagina para os visualizar.

Select data

v > Fuel
132.0. 50 % > Fuel (Gasoline)

> Fresh water

> Live well

> Grey water

> Black water

Ao tocar longamente num dos depdésitos, pode realizar outras configuragdes como, p. ex., selecionar o depdsito a visualizar
ou, se disponivel, alterar a unidade de percentagem para volume.

15.5. Configurar varias medi¢gdes do nivel do depédsito (Garmin)
Os MFD Garmin modernos, como o GPSMAP série 84xx, permitem visualizar diferentes tipos de niveis do depdsito.
Aplicam-se as seguintes restrigbes:

1. Atualmente, o GPSMAP apenas permite visualizar os tipos de fluido Combustivel (predefinido), Agua doce, Aguas residuais,
também conhecida como Aguas cinzentas, Viveiro, Oleo, Aguas negras e Gerador. Os outros tipos de fluidos, como GNL,
GPL e gasoleo, ndo séo visualizados. Esta € uma limitagdo da Garmin, que pode mudar com futuras atualiza¢des do
firmware do MFD.

{((@)}}vuctgon energy
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No entanto, pode configurar o tipo de fluido de um emissor de depdsito especifico no menu do dispositivo GX para um dos
compativeis e depois mudar o nome do depdsito nas definigbes do depdsito GPSMAP para aquilo que quiser, por exemplo,
GPL, que é visualizado como depésito de GPL no painel.

2. Todos os emissores de depdsito mencionados no capitulo Conectar produtos Victron e Ligar produtos nao Victron
compativeis sdo compativeis.

Configuragao passo a passo

Antes de prosseguir, tem de ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 na qual o MFD esta conectado. Utilize o nosso cabo
macho VE.Can para NMEA 2000 micro-C para ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 e garantir que a saida NMEA 2000 da
porta VE.Can esta ativada no dispositivo GX.

O procedimento seguinte ndo substitui o manual da Garmin; certifique-se de que & a documentagdo da Garmin que acompanha
o MFD; existem algumas diferengas na navegagédo do menu dos varios MFD.

1. Ligue os sensores do depdsito ao seu dispositivo GX.

2. Certifique-se de que os sensores do deposito estdo definidos para um tipo de fluido suportado pelo MFD.

< Fluid type

Fuel

Fresh water

Waste water

< Setup

Capacity 200

Standard European (0 to 180 Ohm)

Live well
Oil

Black water

Fluid type Fuel
Gasoline

Volume unit Liters
Diesel

Custom shape
LPG
LNG

Hydraulic oil

OlO|O|O|JO|O|O|O|O|O|O

Raw water

Isto é feito no menu de configuragéo do sensor de depdsito na Consola Remota - Lista de Dispositivos —
[O_sensor_depdsito] — Configuragdo — Tipo de fluido

3. No seu MFD Garmin, aceda Definigdes > Comunicagdes > Configuragdo NMEA 2000 > Lista de Dispositivo e verifique se
todos os sensores do deposito estéo listados.

41939 Setup

NMEA 0183 Setup.

NMEA 2000 Setup.

Marine Network

Wireless Devices

WEFi Network

Preferred Sources

4. Configure os sensores de nivel do depésito abrindo um ecra de medidores e depois selecione Menu > Predefinigao de
Deposito, no qual pode selecionar um sensor de nivel do depdsito para configurar, alterar o nome, o tipo, o estilo, a
capacidade e a posigao do depdsito.

(1) victron energy
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Fuel Lovel (€) )

Replace Data Center
% % Tank
A ank 1
™ o Water ©)

. Manufacturer: Victron
Serial #: 0000501
NMEA 2000 Instance: 0
n

——— M Fore

Tank 4

Manufacturer: Offshore Systems UK
Serial #: 0000069

NMEA 2000 Instance: 3

Total Econ

A

(Unnamed)
Tank 1

Manufacturer: Victron
Serial #: 0000501

Range.

15.6. Configurar varias medicoes do nivel do depdsito (Navico)

Os MFD Navico modernos, como o Simrad NSO EVO3, permitem visualizar diferentes tipos dos niveis do depdsito.

Aplicam-se as seguintes restrigbes:

1.

Atualmente, um MFD Simrad compativel apenas consegue visualizar os tipos de fluido Combustivel (predefinigao), Agua,
Aguas residuais, também conhecidas como Aguas cinzentas, Viveiro, Oleo e Aguas negras. Os outros tipos de fluidos, como
GNL, GPL e gasdleo, ndo sao visualizados. Esta € uma limitagdo do Simrad, que pode mudar com futuras atualizagdes do
firmware do MFD.

No entanto, pode configurar o tipo de fluido de um emissor de depdsito especifico no menu do dispositivo GX para um dos
compativeis e depois mudar o nome do depdsito nas definigbes do depdsito MFD para aquilo que quiser, por exemplo, GPL,
que € visualizado como depésito de GPL no painel.

Todos os emissores de depdsito mencionados no capitulo Conectar produtos Victron e Ligar produtos nao Victron
compativeis sdo compativeis.

Configuragao passo a passo

Antes de prosseguir, tem de ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 na qual o MFD esta conectado. Utilize o nosso cabo
macho VE.Can para NMEA 2000 micro-C para ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 e garantir que a saida NMEA 2000 da
porta VE.Can esta ativada no dispositivo GX.

O procedimento seguinte ndo substitui o manual do Simrad; certifique-se de que |é a documentagéo da Simrad que acompanha
o MFD,; existem algumas diferengas na navegagéo do menu dos varios MFD.

1.

2.

Ligue os sensores do depdsito ao seu dispositivo GX.

Certifique-se de que os sensores do depdsito estdo definidos para um tipo de fluido suportado pelo MFD.

< Fluid type

Fuel

Fresh water

Waste water
< Setup

Live well

Capacity (2002 |
— oil

Standard European (0 to 180 Ohm)

Black water
Fluid type Fuel

Gasoline
Volume unit Liters

Diesel
Custom shape

LPG

LNG

Hydraulic oil

O|O0O|O|O|O|O|O|O|O|O|O

Raw water

Isto é feito no menu de configuragéo do sensor de depdsito na Consola Remota - Lista de Dispositivos —
[O_sensor_depdsito] — Configuragdo — Tipo de fluido

No seu MFD Simrad, aceda a Definigdes > Rede > Fontes > Avangado > Selegéo de Fonte de Dados e verifique se todos os
sensores de depdsito estéo listados. Os sensores do depdsito devem ser identificados automaticamente pelo sistema. Caso
contrario, ative a funcionalidade na opgéo avancada na caixa de dialogo Definicdes do sistema.
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Boat speed

Sea temp

Distance log

Depth

Rudder feedback

Baro pressure

Air temp

Attitude roll

Attitude pitch

Autopilot
Speed LOG

Advanced...

08:12:3;

Info

Device Name
Sources...

Device list
Diagnostics
Bridge configuration
SimNet Groups...
Damping...
Calibration
NMEA2000
NMEA0183

Fuel Tank
Water Tank
Live Well

Oil Tank
Black Tank
Unconfigured

Speed/Depth

DATA SOURCE SELECTION !!!

100 300D

4. A selecdo de um sensor de depdsito a partir do menu de Selegéo de Fonte de Dados apresenta detalhes adicionais e
opgdes de configuragdo, como o tipo de fluido, a localizag&o ou o nome personalizado. Por fim, abra um painel de controlo

ou crie um painel personalizado e coloque os sensores do depdsito como quiser.

DATA SOURCE SELECTION !!!

GPS
Fuel Tank
Water Tank
Live Well
Oil Tank
« Black Tank
+BLACK
< Black Water Level (Global)

Unconfigured
Black Water Level 100.0 %

=8

=8

Select
Configure device
Rename (Black Tank)

New (Black Tank)

Auto Select
Reset Global

Reset Local

08:15:19

ECOGPS  NM/L
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15.7. Configurar varias medigoes do nivel do depdsito (Furuno)
Os MFD Furuno modernos, como a série NavNet TZtouch3, permitem visualizar diferentes tipos de niveis do depdsito.
Aplicam-se as seguintes restrigbes:

1. Atualmente, a série NavNet TZtouch3 pode somente visualizar Combustivel (predefinicio), Agua doce e Aguas negras, com
até seis depositos para cada um dos trés tipos de fluido.

No entanto, é possivel alterar o «Pseudénimo» para cada depésito individual no menu Configuragdo Manual do Motor e
Depésito.

2. Todos os emissores de depdsito mencionados no capitulo Conectar produtos Victron e Ligar produtos nao Victron
compativeis sdo compativeis.

Configuragao passo a passo

Antes de prosseguir, tem de ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 na qual o MFD esta conectado. Utilize o nosso cabo
macho VE.Can para NMEA 2000 micro-C para ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 e garantir que a saida NMEA 2000 da
porta VE.Can esta ativada no dispositivo GX.

O procedimento seguinte ndo substitui o manual Furuno; Certifique-se de que |é a documentagdo da Furuno que acompanha o
seu MFD; Existem algumas diferencas no menu de navegagéao de varios MFD.

1. Ligue os sensores do depdsito ao seu dispositivo GX.

2. Certifique-se de que os sensores do depdsito estdo definidos para um tipo de fluido suportado pelo MFD.

< Fluid type

Fuel

Fresh water

Waste water

< Setup

Capacity

Standard European (0 to 180 Ohm)

Live well
Oil

Black water

Fluid type Fuel
Gasoline

Volume unit Liters
Diesel

Custom shape
LPG
LNG

Hydraulic oil

O|O0|O|O|O|O|O|O|O|O|O

Raw water

Isto é feito no menu de configuragéo do sensor de depdsito na Consola Remota - Lista de Dispositivos —
[O_sensor_depésito] — Configuragdo — Tipo de fluido

3. O MFD Furuno deteta automaticamente os depositos ligados @ mesma rede NMEA 2000. Se isto nao for possivel (verifique
o menu Configuragdo Automatica do Motor e Depdsito), os depdsitos podem ser definidos manualmente com o menu
Configuragdo Manual do Motor e Depdsito.

4. Configure um «Ecra de Instrumentos» a sua escolha e adicione os respetivos depdsitos como uma «Indicagdo» (conforme
descrito no manual do operador) ao ecra do instrumento.

15.8. Dados técnicos da saida NMEA 2000

15.8.1. Configuragdo da NMEA 2000

Apresentamos um glossaério para ajudar a interpretar este texto:

« Dispositivo virtual: um Monitor de Bateria, Inversor ou outro dispositivo Victron sem uma porta de CAN-bus, disponibilizada
«virtualmente» no CAN-bus pela fungédo de saida NMEA 2000 do dispositivo GX.

» CAN-bus: a porta VE.Can no dispositivo GX que, no contexto deste capitulo, sera provavelmente ligada a uma rede
NMEA 2000.

* NMEA 2000-out: a fungao de software no dispositivo GX e descrita neste capitulo.

* NMEA 2000: Protocolo CAN-bus marinho, baseado em J1939.

Instancia: ha varias instancias que serdo explicadas em detalhe abaixo.
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* J1939: um conjunto de normas que definem um protocolo CAN-bus, estabelecido pela organizagcdo SAE.

* Procedimento de Reclamagao de Endereco (ACL): um mecanismo, especificado pelo J1939 e usado na NMEA 2000 pelos
dispositivos na rede para negociar e atribuir enderegos Unicos a cada dispositivo na rede. E um nimero de 0 a 252. Existem
trés enderecos de rede especiais definidos:

1. OxFD (253) - Reservado
2. OxFE (254) - Incapaz de reclamar endereco - por exemplo, quando todos os outros estéo a ser usados

3. OxFF (255) - O enderego de transmisséo

15.8.2. Dispositivos virtuais NMEA 2000

Quando a funcdo NMEA 2000-out estiver ativada, o dispositivo GX funciona como uma ponte: disponibiliza cada monitor da
bateria, inversor/carregador ou outro dispositivo ligado individualmente ao CAN-bus. Individualmente, pois cada um tera um
endereco de rede, a sua propria instancia de dispositivo, cddigos de fungéo e outros.

Por exemplo, um dispositivo GX com dois BMV conectados numa porta VE.Direct e um inversor/carregador conectado com
VE.Bus, vai disponibilizar os seguintes dados no CAN-bus:

Endereco Classe Funcao Descrigao

OxE1 130 (Monitor) 120 (Monitor) O préprio dispositivo GX

0x03 35 (Geracgéo elétrica) 170 (Bateria) 0 1.°BMV

OxE4 35 (Geragao elétrica) 170 (Bateria) 0 2.°BMV

0xD3 35 (Geracgéo elétrica) 153 O inversor/carregador (saida CA)
0xD6 35 (Geragao elétrica) 154 O inversor/carregador (entrada CA)

15.8.3. Classes e fungées NMEA 2000

De acordo com a especificagdo NMEA 2000, estes definem os tipos de emissores e dispositivos ligados ao CAN-bus. As classes
sdo as principais categorias e as fungdes especificam-nas com um maior detalhe.

15.8.4. Instancias NMEA 2000

As instancias sao utilizadas numa rede NMEA 2000 para identificar varios produtos semelhantes ligados a mesma rede.

Como exemplo, considere um sistema com dois monitores de bateria (um para o banco principal de baterias e outro para o
banco hidraulico-hélice) e também um inversor/carregador Quattro. Todos os trés dispositivos enviam as suas medi¢des de
tensao da bateria para o exterior na rede N2K. Para que os monitores visualizem estes valores no local correto, precisam de
saber que tensao pertence a que bateria. E para isso que servem os exemplos.

Existem varios tipos de instancias e para os sistemas maritimos ha dois que importam: a instancia de Dispositivo e a instancia
de Dados. A instancia de Dados passa por varios nomes diferentes, como instancia de Fluido, instancia de Bateria e instancia de
CC. A NMEA 2000 2000 define trés instancias diferentes:

1. Instancia de dados
2. Instancia de dispositivo

3. Instancia de sistema

Para todos os monitores de bateria e outros dispositivos que o dispositivo GX disponibiliza no CAN-bus, cada uma das instancias
anteriores esta disponivel e pode ser configurada individualmente.

Por dispositivo virtual, existe uma instancia de Dispositivo e uma instancia de Sistema. E dependendo do tipo de dispositivo
virtual, ha uma ou varias instancias de Dados.

Por exemplo, para um BMV-712, existem duas instancias de Dados, uma instancia CC para a bateria principal e outra para a
tenséo da bateria de arranque.

A configuragéo das instancias depende do equipamento e do software de leitura a partir do CAN-bus. Os exemplos de
equipamento e software indicados sdo os MFD como Garmin, Raymarine, Furuno ou Navico, bem como mais solugdes de
software da, por exemplo, Actisense e Maretron.

A maior parte destas solugdes identifica os parametros e os produtos mediante o requerimento das instancias de Dispositivo
Unicas ou a utilizagdo dos Nimeros de Identidade Unicos PGN60928 NAME e nao se baseiam em instancias de Dados Unicas.

No entanto, ha uma excegéo:

* Os MFD da Raymarine podem precisar de alterar a instancia de Dados para apresentar os dados corretamente, dependendo
da versao do firmware do Lighthouse. Para obter mais informagéo, consulte o capitulo especifico da Raymarine NMEA 2000 .
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A especificagdo NMEA 2000 indica o seguinte: «As instancias de dados devem ser Unicas nos mesmos PGN transmitidos por
um dispositivo. As instancias de dados ndo devem ser globalmente Unicas na rede. A programabilidade do campo deve ser
implementada através da utilizagdo do PGN 126208, Escrever Fungdo de Grupo de Campos.»

Por outras palavras, as instancias de dados devem ser Unicas apenas num Unico dispositivo. Ndo ha nenhum requisito para
serem unicas globalmente — a Unica excegao é a «Instancia de Motor» que, por enquanto, para ser compativel com os
dispositivos legacy, tem de ser unica globalmente (p. ex., Bombordo = 0, Estibordo = 1). Por exemplo, alguns dos monitores de
bateria BMV conseguem medir duas tensdes, uma para a bateria principal e outra para a bateria de arranque, sendo aqui que
as instancias de dados sdo usadas. E semelhante nos carregadores de bateria de saida mdltipla. Lembre-se de que o instalador
ndo precisa de alterar estas instancias de dados, pois os produtos sao pré-configurados para transmitir os PGN relevantes com
instancias de Dados Unicas (instancia de Bateria e instancia de CC Detalhado, neste caso).

n Embora seja possivel alterar as instancias de Dados, altera-las num dispositivo Victron, como o carregador
de bateria Skylla-i, impossibilita a leitura correta deste dispositivo por outros dispositivos Victron.

Isto ocorre porque o dispositivo GX espera que a saida um do carregador esteja na instancia 0 de Bateria
e de CC, a saida dois na instancia 1 de Bateria e de CC e a saida trés na instancia 2 de bateria e de

CC. Nao existe problema em alterar a instancia de Fluido, bem como outras instancias de dados para PGN
transmitidas por um dispositivo GX numa rede NMEA 2000 que utiliza a fungdo NMEA 2000-out.

Uma nota sobre as instancias de Dispositivo: Nao é necessario atribuir uma instancia de Dispositivo exclusiva a cada
dispositivo no CAN-bus. Nao constitui um problema para um monitor de bateria e um carregador solar que ambos sejam
configurados com a instancia 0 do Dispositivo (predefinicdo). Também com varios monitores de bateria ou carregadores solares,
nem sempre & necessario atribuir individualmente uma instancia de Dispositivo Unica. Se for necessario, apenas precisam de ser
unicos entre os dispositivos que usam a mesma Fungao.

E a alteragdo da instancia de Dispositivo num dispositivo da Victron pode modificar o funcionamento; consulte o aviso anterior.

Instancia de sistema

Segundo a especificagdo NMEA 2000, esta instancia € um campo de 4 bit com um intervalo valido de 0 a 15 que indica a
ocorréncia de dispositivos para além de segmentos de rede adicionais, redes redundantes ou paralelas ou sub-redes.

O Campo de Instancia de Sistema pode ser utilizado para facilitar varias redes NMEA 2000 nestas plataformas marinhas de
maior dimensao. Os dispositivos NMEA 2000 detras de uma ponte, router, gateway que integram algum segmento de rede
podem indicar esta situagdo mediante a utilizagéo e a aplicagdo do Campo de Instancia do Sistema.

A instancia ECU e a instancia Fungao

Alguma documentacgéo e ferramentas de software utilizam ainda outra terminologia:

* Instancia ECU

* Instancia Fungao

* Instancia de Dispositivo Superior
* Instancia de Dispositivo Inferior

Veja aqui como tudo se relaciona: a terminologia da /Instancia ECU e da Instancia de Fung&o tem origem na especificagdo SAE
J1939 e ISO 11783-5. E nado existem na definicdo NMEA 2000. No entanto, todos definem os mesmos campos nas mesmas
mensagens CAN-bus que a NMEA 2000 estabelece como instancia de Dispositivo.

Em maior pormenor: o campo que o J1939 define como Instancia ECU na especificagdo NMEA 2000 é renomeado
como Instéancia de Dispositivo Inferior. A Instancia de Fungao é renomeada como Insténcia de Dispositivo Superior. E em
conjunto formam Insténcia de Dispositivo, uma definicho NMEA 2000.

Embora utilizem termos diferentes, estes campos sao iguais nas duas normas. A Instancia de Dispositivo Inferior tem 3 bit de
comprimento e a Insténcia de Dispositivo Superior 5 bit, em conjunto 8 bit. Que é o byte da Instancia de Dispositivo NMEA 2000.
A Instancia Unica

A Instancia Unica é mais uma expressao para descrever quase a mesma informagao. E utilizada pela Maretron e pode ser
visualizada no seu software ao ativar a coluna. O proprio software Maretron escolhe entre a Instancia de Dispositivo e a Instancia
de Dados.

15.8.5. Alterar Instancias NMEA 2000

Como o protocolo NMEA 2000 prescreve comandos para alterar uma instancia mediante o envio de comandos a um dispositivo,
existem varias formas de alterar as instancias. Os métodos mais utilizados sédo descritos seguidamente. Além dos métodos
descritos aqui, existem outros como, por exemplo, alguns MFD também permitem modificar as instancias.

Métodos normais utilizados para alterar as instancias:

(1) victron energy
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Consola Remota num dispositivo GX: Apenas instancias de Dispositivo
Software Actisense NMEA-Reader + NGT-1 USB: Instancias de dispositivo e dados
Software Maretron e adaptador USB: Desconhecido (consulte a documentacdo da Maretron)

Linha de comando de um dispositivo GX: Instancias de Dispositivo e Dados. Tenha em conta que isto exige competéncias
avancadas de Linux; e esta listado apenas para beneficiar os programadores de software experientes

Notas sobre como alterar as instancias de Dados e Dispositivo

* Instancia de dados:

Embora recomendemos néo alterar as instancias de Dados (consulte a explicagdo e a Adverténcia acima), é possivel altera-
los.

O dispositivo GX nao permite fazer a sua alteragdo, sendo necessaria uma ferramenta de terceiros. A Unica ferramenta que
conhecemos que pode desempenhar esta fungao é o Actisense NMEA 2000 Reader.

A instancia de Bateria e a instancia de CC sdo o mesmo valor nos produtos Victron. Alterar um deles, também ira alterar o
outro.

Como o BMV envia duas tensdes, a tensdo principal e a tenséo auxiliar ou de arranque, vem pré-configurado com duas
instancias de bateria: 0 e 1. Quando quiser mudar isto para 1 e 2, altere o 1 para 2 primeiro e, em seguida, o 0 para 1, pois
nao podem ser 0s mesmos.

Como os Carregadores Solares enviam dois conjuntos de dados de tenséo e corrente (um para a saida de carga da bateria
e outro para a entrada solar), séo configurados por defeito como instancia de Dados O para a saida de carga da bateria e
instancia de Dados 1 para a entrada solar. O tipo de dispositivo € definido como Bateria para a saida de carga e Célula
Solar para a entrada solar.

Como os carregadores de bateria Orion XS CC-CC enviam dois conjuntos de dados de tens&o e corrente (um para a saida
e outro para a entrada), estédo configurados por defeito como instancia de Dados 0 para a saida e instancia de Dados 1 para
a entrada. O tipo de dispositivo € definido como Bateria para a saida e Conversor para a entrada.

Os carregadores CA podem enviar até trés instancias de dados de tenséo e corrente, uma para cada saida de carga da
bateria. Por defeito, sdo configuradas como Instancia 0 para saida 1, Instancia 1 para saida 2 e Instancia 2 para saida 3.

Alterar a instancia do nivel de fluido usando o Actisense apresenta um bug. Provavelmente por o Actisense o ver como um
numero de 8 bits; enquanto na definicdo € um numero de 4 bits. Arranje uma solugdo: com o GX, defina o tipo de fluido
como Combustivel (0), em seguida, com o Actisense altere a instancia de fluido para o valor pretendido e, em seguida,
utilizando o GX, volte a definir o tipo para o tipo pretendido.

* Instancia de Dispositivo:

ADVERTENCIA: estas fungées da Victron dependem da instancia de Dispositivo:

1.

Para um sistema ESS com carregadores solares numa rede VE.Can, estes carregadores solares devem permanecer
configurados com a instancia de Dispositivo predefinida (0) para um funcionamento correto. Isto ndo se aplica aos
carregadores solares VE.Direct disponibilizados em CAN-Bus como dispositivo virtual, usando a fungdo NMEA 2000-out.
Exceto se a instancia de Dispositivo do dispositivo GX for reconfigurada para outra instancia de Dispositivo. O que é
tecnicamente possivel, mas ndo recomendado ou sequer necessario. Mas, nesta situagao, os carregadores devem ser
configurados com a mesma instancia que o dispositivo GX.

O mesmo se aplica aos sistemas com baterias geridas.

Os carregadores solares e os carregadores de bateria ligados a CA, quando estiverem numa rede VE.Can, vao
sincronizar o funcionamento, o estado da carga e outras fungdes semelhantes. Todos os carregadores devem ser
configurados para a mesma instancia do Dispositivo para que a fungéo funcione.

Em suma, na maioria dos sistemas recomendamos manter a instancia de Dispositivo na predefinigao, 0.

Consola Remota num dispositivo GX: Alterar a instancia do Dispositivo:

(M) Victron energy
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< Settings ~ Connectivity ~ VE.Canport2

Ekrano GX [500] VE.Can Instance#0 >

SmartSolar Charger MPPT 75/15 re [502] VE.Can Instance#0 >

SmartSolar Charger MPPT 75/15 [503] VE.Can Instance#0 >

O submenu Dispositivos VE.Can permite aceder a uma lista de By aooo OS2 o] EEDIEDE0 D
todos os dispositivos detetados na rede VE.Can / NMEA 2000. BlueSolar Charger MPPT 150/35 re [507] VE.Can Instance# 0 >
» Cada entrada mostra primeiro o0 nome, o nome do produto e O L e VECan Instance# 0 >
na nossa base de dados ou, quando configurado, o nome MultiPlus- 24/3000/70-32 [505] VECan Instance# 1>
personalizado definido durante a instalagéo. Diesel [501] VECan nstance#3 >

* Entre paréntesis retos, é apresentado o Numero de Identidade
Unico. < ings Comectviy  VEGanpon2  VECANdeices

Status Online

+ A direita, pode visualizar a Instancia de Dispositivo VE.Can, que
¢é igual a Instancia de Dispositivo NMEA 2000.

Model name SmartSolar Charger MPPT 75/15 re

Custom name

Clique ou thue para selecionar o dispositivo no qual pretende Can;fm,fmESSsys‘ems,aswenzssys\emswmnamanzgednanamnacAN-busdewcemsuncemusnemain
. n . . e . - . configured to 0. See GX manual for more information.
alterar a instancia do dispositivo. O menu de configuragéo vai

i o . X L VE.Can Device Instance ©
abrir-se. Daqui, clique ou toque em «Instancia do dispositivo
~ Manufacturer 358
VE.Can» para efetuar a alteragao.
Network Address 36
Firmware version VvE1.74
Serial number 0000502
Unique Identity Number 502
Actisense: Alterar as instancias do Dispositivo:
Requer oActisense NGT-1. i et o]
T soE
Para alterar uma instancia de Dispositivo: aaar - i |j=m=n)
1. Abra o Leitor NMEA Actisense R TR | e s
T S T
Symemmanes 0
2. Selecione a vista de rede (a selegdo de separador encontra- Do Fncion ey T L
se na parte inferior esquerda) ooy
N2K Database Version  1.301
3. Selecione o produto cuja instancia de Dispositivo pretende e
alterar Mans Wotorn” oy
Mo Sofwareld 106
4. Selecione o separador de propriedades na parte inferior
direita e altere a instancia de Dispositivo Installaion Dotat 2

Manu. Information

W4« v » \Dals View J\letwork View £ Fiardware Config |« 4 » w1\ Deials ) Properties Loz
[COM15 115200 Open Transfer Receive All

Actisense: Alterar as instancias de Dados:
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i e cons e ==

M Fle Edt View Window Help x

© O W | [coms:amensenar +] 150 7 e NNEA 2000 s Load (0%)

PCReceive Losd (1%)
Line PGN  SRC DST Name NMEA 2000 PGN: 127506 (0:1F212)
1 60928 35 25  1SO Address Claim Name: DC Detaled Status
2 12758 3 25  Battery Status s o

3 12751 3 2%  Binary Switch Bank Status Number Of Fede 7

4 61184 35 255 Manu. Proprietary single-frame addressed Field 1: D= 73

|12 e d Field 2: DC Instance = 2.
0 12]__|IModify Datastance formation Field 3: DC Type = 0 (Battery)
Requer oActisense NGT-1.
Para alterar uma instancia de Dados:
1. Abra o Leitor NMEA Actisense
2. Selecione a vista de dados (a selegédo do separador e [y
encontra-se na parte inferior esquerda) [eonss 1o o _Tanieresc)
. ~ o . ] =g
3. Clique com o bot&o direito no nimero PGN B Fie b viowwiniow e

© O b [coms A ) [ Je 0 200 usood 10

Tenha em conta que isto apenas funciona em PGN que T
permitem alterar a instancia de dados (primeira captura de 1 o = = ion
ecra abaixo)

L
1 60928 35 255 15O Address Claim
2 1258 35 255 Battery Status

3 12501 35 255  Binary Switch Bank Status

4 6Met 35 255  Manu. Proprietary single frame addressed
5

6

7

121506 35 255  DC Depilad
126996 35 255  Produd NMEA Reader
120508 35 255  Battery

Modty Data Trstance n PGN: 127506 Add: 35

4. E altere o valor (segunda captura de ecra abaixo)

Fiedho.  Instance

: o« 2 w1 a7 Rippe Vltage = Not Avssble

(Coveaty ] [ conee ]
1> i\ view v vew e con 7| o \oeuas (e A/ |

[COM15 115200 Open _Transfer Receive All

Analisador Maretron N2KAnalyzer:

A Maretron utiliza um termo denominado "Instancia Unica", em que a ferramenta de software N2KAnalyzer determina
automaticamente se um determinado dispositivo utiliza instancias de Dispositivo ou de Dados.

A ADVERTENCIA: A Victron ndo compreende o funcionamento do software Maretron neste aspeto.
Aconselhamos a utilizagdo de outra ferramenta, ndo o Maretron, para saber o que esta a fazer, ou seja,
conhecer a instancia que esta a alterar. Até agora, ndo conseguimos utilizar o software Maretron para alterar
uma instancia de Dados. E alterando a outra instancia, a instancia de Dispositivo também pode ser feita
diretamente no dispositivo Victron GX a partir da sua interface do utilizador. Para alterar uma instancia
de Dados, por exemplo, para corrigir conflitos de instancia conforme relatado pelo software Maretron,
recomendamos usar o Actisense. Ndo o Maretron.

Alterar as instancias da linha de comando GX:

Em vez de utilizar o «software» Actisense ou Maretron, também é possivel alterar a instancia VE.Can, conhecida como
Dispositivo N2K, no Dispositivo GX. Para obter o acesso de raiz, siga estas instrugdes: Venus OS: Acesso de Raiz.

Depois da conexéo ao shell, siga as instrugdes abaixo. Pode encontrar mais informagéo sobre os comandos utilizados, como
dbus e dbus-spy, se ler o documento de acesso de raiz.

n ADVERTENCIA: O melhor é utilizar um Actisense!

Normalmente, o procedimento descrito nos paragrafos seguintes ndo é recomendado. Em alternativa, utilize
um Actisense; consulte o método Actisense explicado anteriormente.

Novo método - Alterar uma instancia de Dispositivo:

Todos os dispositivos disponiveis no Canbus sédo enumerados no servigo com.victronenergy.vecan. E em todos os dispositivos
compativeis com os comandos necessarios do Canbus, é possivel alterar a instancia de Dispositivo. Todos os produtos Victron
sdo compativeis com a alteragédo da instancia de Dispositivo e a maioria ou todos os produtos que n&o sejam da Victron também.

# dbus -y com.victronenergy.vecan.can0O / GetValue

value = {
"Devices/00002CCO01F4/Devicelnstance™: O,
"Devices/00002CCO01F4/FirmwareVersion®: "v2.73%,
"Devices/00002CCO01F4/Manufacturer”®: 358,
"Devices/00002CCO01F4/ModeIName™: “Cerbo GX*,
"Devices/00002CCO01F4/N2kUniqueNumber™: 500,
"Devices/00002CCO01F4/Nad”® : 149,
"Devices/00002CCO01F4/Serial": *0000500",
"Devices/00002CCO05EA/CustomName®: "Hub-1-7,

{((@)}}vigtl:on energy
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"Devices/00002CCO05EA/Devicelnstance”™: 0,
"Devices/00002CCOO5EA/FirmwareVersion®: "v2.60-beta-29",
"Devices/00002CCO05EA/Manufacturer®: 358,
"Devices/00002CCO05EA/ModelIName”™: "Color Control GX*,
"Devices/00002CCO05EA/N2kUniqueNumber®: 1514,
"Devices/00002CCO05EA/Nad™: 11,
"Devices/00002CCO05EA/Serial": "0001514",
"Devices/00002CCO0O5EB/CustomName” : "SmartBMV*",

[and so forth]

Para os alterar, realize uma chamada SetValue para a trajetéria Devicelnstance conforme indicado abaixo. Ou, talvez seja mais
facil, utilize a ferramenta dbus-spy.

Estas linhas véo 1é-lo, depois alteram-no para 1 e, em seguida, voltam a |é-lo:

root@ccgx:~# dbus -y com.victronenergy.vecan.can0O /Devices/00002CCOO5EB/Devicelnstance GetValue
value = 0

root@ccgx:~# dbus -y com.victronenergy.vecan.canO /Devices/00002CCO05EB/Devicelnstance SetValue %1
retval = 0

root@ccgx:~# dbus -y com.victronenergy.vecan.can0O /Devices/00002CCO05EB/Devicelnstance GetValue
value = 1

[note that numbers, like canO, and 00002CCOO5EB can ofcourse be different on your system].
Novo método - alterar uma instancia de Dispositivo:
Isto aplica-se apenas a fungdo NMEA 2000-out.

As instancias de Dados utilizadas para a fungdo NMEA 2000-Out sao guardadas nas configuragdes locais. Apresentamos um
trecho das linhas, usando a ferramenta dbus-spy que também permite alterar as entradas (as instancias de Dados sao as
instancias "Bateria-", "CC detalhadas-" e outras semelhantes):

Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/Batterylnstance0 0 <- Data instance for main voltage measuremen
Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/Batterylnstancel 1 <- Data instance for starter or mid-voltage
Settings/Vecan/can0O/Forward/battery/256/Description2

Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/ IdentityNumber 15
Settings/Vecan/can0O/Forward/battery/256/Instance 1

Settings/Vecan/can0O/Forward/battery/256/Nad 233 <- Source address - no need, also not good,
Settings/Vecan/can0O/Forward/battery/256/Switchlnstancel 0 <- Data instance for switchbank
Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/Systemlnstance 0
Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/0/DcDatalnstance0 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/DcDatalnstancel 1
Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/0/Description2
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/1dentityNumber 25
Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/0/Instance 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/Nad 36
Settings/Vecan/canO/Forward/solarcharger/0/Systemlnsta 0
Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/1/DcDatalnstance0 0 <- Battery voltage & current
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/1/DcDatalnstancel 1 <- PV voltage & current
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/1/Description2
Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/1/1dentityNumber 24
Settings/Vecan/canO/Forward/solarcharger/1/Instance 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/1/Nad 36
Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/1/Systemlnstance 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/258/DcDatalnstance0 0
Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/258/DcDatalnstancel 1

Settings/Vecan/can0O/Forward/solarcharger/258/Description2

Settings/Vecan/canO/Forward/solarcharger/258/1dentityNumber 23
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/258/Instance 0
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/258/Nad 36
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/258/Systemlnstance 0

Método anterior:
1. Listar os dispositivos:

root@ccgx:~# dbus -y
com.victronenergy.bms.socketcan_canO_diO_uclO
com.victronenergy.charger.socketcan_canO_dil_uc12983

2. Alterar a instancia, por exemplo, para 4:

root@ccgx:~# dbus -y com.victronenergy.charger.socketcan_canO_diO_ucl12983 /Devicelnstance SetValue %4
retval = 0

(1) victron energy
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3. Aguardar alguns segundos e voltar a verificar:

root@ccgx:~# dbus -y

com.victronenergy.bms.socketcan_canO_diO_ucl0
com.victronenergy.charger.socketcan_canO_di4_ucl12983

Instancia de Dispositivo alterada corretamente!

15.8.6. NUmeros de Identidade Unicos PGN 60928 NAME

O dispositivo GX vai atribuir um Numero de Identidade Unico a cada dispositivo Virtual. O nimero atribuido é uma
fungao do bloco Nimero de Identidade Unico PGN 60928 NAME também conhecido como niimero de dispositivo Unico para

VE.Can conforme configurado nas definigdes do dispositivo GX.

Esta tabela mostra como alterar a definigdo se traduz em dispositivos virtuais disponibilizados na CAN-bus.

Bloco de Identidade Unico configurado: 1 2 3 4
Dispositivo GX 500 1000 1500 2000
1.° dispositivo virtual (por exemplo, um BMV) 501 1001 1501 2001
2.° dispositivo virtual (por exemplo, outro BMV) 502 1002 1502 2002
3.° dispositivo virtual (por exemplo, um terceiro BMV) 503 1003 1503 2003
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16. Suporte RV-C.

16.1. Introdugao ao RV-C.

Desde o Venus OS v2.90, a Victron é compativel com o protocolo RV-C.

O que é o protocolo RV-C?

RV-C (Recreational Vehicle-CAN) é um protocolo de comunicagdo com base em CAN bus, semelhante ao NMEA 2000 para
embarcagdes. E amplamente utilizado nos EUA para permitir que componentes e aparelhos de veiculos de lazer comuniquem
entre si.

Existem duas fungdes basicas:

» Saida RV-C: Permite que os dispositivos Victron sejam monitorizados e controlados através de um painel de controlo RV-C.

» Entrada RV-C: Permite que os dispositivos Victron GX recebam e visualizem dados de dispositivos RV-C de terceiros
compativeis.

Em resumo, quando esta fungéo estiver ativada com o dispositivo GX ligado a uma rede RV-C, um painel de controlo RV-C pode
ler dados Victron, por exemplo, a partir de um BMV ou de um inversor/carregador e apresenta-los ao utilizador ou até controlar
alguns deles. Os dispositivos RV-C compativeis sdo apresentados na unidade GX em simultaneo.

O RV-C baseia-se em SAE J1939.

16.2. Limitagoes
Dispositivos VE.Can

Os protocolos RV-C e VE.Can nado sdo compativeis. Uma porta VE.Can num dispositivo GX pode ser configurada para o perfil
VE.Can ou para o perfil RV-C, mas ndo para ambos em simultaneo.

Alguns dispositivos GX apenas podem ter uma porta VE.Can funcional. Portanto, quando for necessaria conectividade RV-C,
estes limites com outros dispositivos podem ser usados no sistema.

Produtos tipicos relacionados com a RV, que, por conseguinte, ndo podem ser utilizados na situacéo descrita anteriormente:

* O Lynx Smart BMS e o Lynx BMS NG nao podem ser utilizados, uma vez que precisam de uma ligagao VE.Can. Utilize um
VE.Bus BMS como alternativa (liga-se através de VE-Bus).

* O Lynx Smart Shunt ndo é compativel, utilize um SmartShunt (conectavel através da VE.Direct).

» Os controladores de carga MPPT de elevada poténcia devem ser conectados através de VE.Direct, ndo de VE.Can.

Compatibilidade do dispositivo GX

Dependendo do sistema, esta limitagao afeta a selegdo de um dispositivo GX:

» Color Control GX (CCGX), MultiPlus-Il GX e EasySolar-Il GX: cada tem apenas uma porta VE.Can, que pode ser configurada
para VE.Can ou RV-C, ndo para ambos. Por exemplo, ndo pode utilizar um Lynx Smart BMS e efetuar a ligagdo a uma rede

RV-C em simultaneo.

» Cerbo GX e Cerbo-S GX: Como acima, estes modelos tém apenas uma porta VE.Can funcional. De novo, pode ser VE.Can ou
RV-C, ndo ambos.

‘ S Nota: A porta BMS-Can no Cerbo GX esta limitada e ndo pode ser utilizada para RV-C.

» Cerbo GX MK2: Praticamente idéntico ao Cerbo GX, com dois VE.Can, permitindo a ligagéo simultanea as redes VE.Can e
RV-C.

* Venus GX: Equipado com duas portas VE.Can, permitindo a ligagdo simultanea as redes VE.Can e RV-C.
* Ekrano GX: Também tem duas portas VE.Can e podem ser ligados ao VE.Can e RV-C em simultaneo.

* Nucleo GX: Tem duas portas VE.Can e podem ser ligado ao VE.Can e RV-C em simultaneo.
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16.3. Dispositivos compativeis

Como o Venus OS v2.90, a compatibilidade com a saida RV-C foi adicionada a uma selegéo de produtos Victron. Os seguintes
dispositivos sdo compativeis:

Produto Victron Observagoes

O inversor e o carregador podem ser controlados
separadamente (ligar/desligar) através de RV-C.

Inversor/carregador VE.Bus Sim Também é possivel definir o limite da entrada da corrente
de cais.

Carregador Smart IP43 120 V/ - 240 V Sim Pode ser ligado / desllgadp a}trave§ delRV-C. O limite da
corrente de entrada do cais é configuravel.

Carregador Smart IP43 230 V Sim Apenas leitura por RV-C. Nao pode ser controlado.

Requer duas interfaces CAN-bus totalmente funcionais.
Skylla-i e Skylla-IP44/1P65 Sim Atualmente apenas compativel com Venus GX, Cerbo
GX MK2, Ekrano GX e Nucleo GX.

Inversor VE.Direct Sim
Inversor Smart e inversor RS Sim

Carregadores solares incluindo MPPT

RS Sim

Orion XS Sim Apenas ao carregar a partir do alternador

Baterias:

* BMV, SmartShunt, Lynx Shunt, Lynx Sim
lon BMS, Lynx Smart BMS, Lynx BMS
NG

Depésitos:

Dos dados do nivel do depdsito sdo
compativeis das seguintes fontes de
entrada:

» Entrada do nivel do depésito do
dispositivo GX

Sim

* GX Tank 140

» Porta VE.Can e/ou NMEA 2000 no
dispositivo GX

Sensores de deposito RV-C

» Nota: O sensor Garnet SeelLevel ||
709 apenas comunica o nivel de
depésito, mas néo proporciona o
nivel absoluto ou a capacidade do
depésito. Os depositos conectados
através de outro dispositivo GX Sim
podem mostrar o nivel e a
capacidade absoluta, mas ndo podem
ser configurados através de RV-C.

Para os parametros avangados e
os detalhes de programagéo RV-C,
consulte a RV-C secgao no apéndice.

Ligar/desligar o gerador de forma

. Sim Alterne apenas a opgéo de inicio automatico
automatica

Baterias de terceiros

 Battleborn Sim

« Lithionics
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16.4. Configuragao RV-C

O RV-C é configurado através do dispositivo GX:

1. Abra a Consola Remota.

2. Aceda a: Definigbes — Conectividade — Porta VE.Can
[numero_porta] (se houver varias VE.Can presentes).

3. Selecione o perfil CAN-bus e depois escolha RV-C (250

Kbit/s).

Apods a selegao, o perfil RV-C torna-se ativo e o perfil
selecionado previamente € desativado (equipamento associado

como dispositivos VE.Can ficam indisponiveis no GUI).

< Services

Modbus TCP

MQTT Access
Console on VE.Direct 1
VE.Can port 1

VE.Can port 2

CAN-bus over TCP/IP (Debug)

< VE.Can port
CAN-bus profile
Devices

Unique identity number selector

h block of un
d. Change only when

y numbers to use for the
nwltiple GX Devices in o

Above
ADDR

LA

Check Unique id numbers

Network status

< CAN-bus profile

Disabled

VE.Can & Lynx lon BMS (250 kbit/s)
VE.Can & CAN-bus BMS (250 kbit/s)
CAN-bus BMS LV (500 kbit/s)
Oceanvolt (250 kbit/s)

RV-C (250 kbit/s)

Enabled >
«

S

RV-C (250 kbit/s) >

@

2 Serial number in the DGN 60928
ne RV-C network

Press to check

S

®@ O O O O O
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16.4.1. Configuragéao de dispositivos de saida RV-C

< VE.Can port

CAN-bus profile RV-C (250 kbit/s)

Devices

Os dispositivos de saida RV-C podem ser configurados a partir do S Dilelcerityunbelssieciog (2
submenu Dispositivos no menu da porta VE.Can.

e Serial number in the DGN 60928

in one RV-C network

Check Unique id numbers
Network status
O submenu Dispositivos contém todos os dispositivos da rede < R,
RV—C_,_mcIumdo dlsp03|_t|vos dg saida RV-C. Estes ultimos séo o . —
identificados pela sua [instancia de VRM#], que pode ser utilizada
. . e . " . SmartSolar Charger MPPT 75/15 v1.61[VRM## 278] 0x39
para determinar os dispositivos «reais» a partir do menu raiz do
dISpOSItIVO GX O hexadeC|ma| no Iado dlrelto é o Enderego de Phoenix Smart IP43 Charger 12|50 (3) 120-240V v3.50[VRM# 279] 0x6F
Origem.
< Phoenix Smart IP43 Charger 12|50 (3) 120-240V v3.50
Model name Phoenix Smart IP43 Charger 12|50 (3) 120-240V v3.50
Quando entra no submenu de um dispositivo RV-C, ira visualizar Manufacturer e
a informagéo geral do mesmo e, mais importante, o menu de Source Address 0x6F
configuragao, se se deslocar para baixo até a parte inferior da Firmware version V350
pagina. A v!suallzagao do meng Fie conflgurggao requer, pelo — P
menos, o nivel de acesso do utilizador e do instalador; consulte a
~ N . . . Unique Identity Number 1006
secgdo Estrutura do menu e parametros configuraveis.
VRM instance 279
Configuration >
< Configuration
Charger instance @
A instancia dos DGN correspondentes pode ser alterada no e stence c
submenu Configurag&o. D e @
DC source #2 instance @
DC source #3 instance @
(1) victron energy
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16.5. Suporte do dispositivo Garnet SeeLevel Il 709-RVC & Victron GX

Com a compatibilidade RV-C em Venus OS, o Garnet SeeLevel 709-RVC e SeelLevel Soul pode ser utilizado para mostrar os
dados do nivel do depdsito tanto no dispositivo GX e VRM. Todos os modelos 709-RVC e Seelevel Soul sdo compativeis com o
GX.

Limitagoes

* Quando uma porta CAN-bus num dispositivo GX estiver configurado para RV-C, ndo deve ser utilizado em simultaneo para as
fungdes VE.Can ou NMEA 2000. Deve ser VE.Can/NMEA 2000 ou RV-C, ndo pode ser ambos na mesma porta.

» Os dispositivos como Venus GX, Cerbo GX MK2, Nucleo GX e Ekrano GX, que tém duas portas VE.Can completamente
funcionais, podem suportar a VE.Can e RV-C em paralelo.

» Se a utilizagdo de RV-C bloquear a conectividade VE.Can essencial no seu dispositivo GX, é recomendavel utilizar o Garnet
Seelevel 709-N2K em alternativa, que comunica por NMEA 2000 e evita estas limitagées.

.

Os niveis do depdsito no dispositivo GX (e VRM) vao aparecer apenas nas percentagens. O sistema ndo mostra o volume em
litros, galdes ou outras unidades.

16.5.1. Conectar o sensor de nivel do tanque Garnet SeelLevel Il 709-RVC a um dispositivo GX

Antes de efetuar a ligagdo a um dispositivo GX, certifique-se de que o Garnet SeelLevel 709-RVC esta instalado e configurado
corretamente de acordo com as instrugdes de instalagdo do Garnet.

O dispositivo GX precisa de um conector RJ45 na porta VE.Can, enquanto um painel normalmente proporciona Garnet
Seelevel:

* Um conector RV-C multipinos, ou
» Uma ligagéo com fios com um fio negro, um azul e um branco.
Para ligar os dois, deve ser feito um cabo adaptador com base nas atribuigdes de pino proporcionadas abaixo.

Um cabo Ethernet CAT5 é adequado para esta finalidade. Uma extremidade do cabo é cortada e conectada aos fios do painel
Garnet, enquanto a ficha permanece na extremidade do dispositivo GX.

Caodigo de cor do fio do Conector RV-C Victron VE.Can Codigo de cor do fio Ethernet
painel Garnet RJ45 CAT5

Negro Verde / branco Terra
azul 3 8 Castanho CAN-L
Branco 2 7 Castanho / branco CAN-H

1 Not connected 87654321 12345678

2 Not connected

3 NET-C (V-)

4 Not connected

5 Not connected

6 NET-S (V+) £ ”

l ure
7 CAN-H End view afRJ45 Piug  Looking into an R4S Jack
8 CAN-L

Pinos de saida Victron VE.Can

16.5.2. Instalagao e configuragao

1. Encaminhe o cabo do painel Garnet para o dispositivo GX.
2. Certifigue-se de que o painel Garnet e o dispositivo GX estdo desligados.
3. Conecte a ficha RJ45 a porta VE.Can do dispositivo GX e a outra extremidade do cabo adaptador ao painel Garnet.

4. Verifique a terminagéo do barramento:

» Para o dispositivo GX, utilize o terminador RJ45 VE.Can fornecido.
* Uma terminacéo adequada é essencial, especialmente se o Garnet SeeLevel for o unico dispositivo RV-C no barramento.
5. Quando tudo estiver ligado, ligue os dois dispositivos.

6. Conclua a configuragao seguindo os passos na seccao Configuracao RV-C para configurar a porta VE.Can para o perfil RV-
C.
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17. Entradas Digitais

As entradas digitais do Cerbo GX sdo mostradas no Resumo de ligacoes.

Caracteristicas elétricas

» As entradas nao sao isoladas.

» Funcionamento de nivel de légica 3,3 V.

» Cada entrada inclui uma resisténcia de 10 kQ de elevagéo para 3,3V
» Podem tolerar em seguranca tensdes de entrada até 5V

Para um funcionamento fiavel, recomendamos ligar as entradas para o comutador isento potencial ou o contacto de relé, coletor
aberto ou saida de acoplador ético.

17.1. Configuracao

Cada entrada digital pode ser configurada como um dos varios tipos de sensor predefinidos, com a opgao de os definir como
alarmes.

Nota: A fungéo do Medidor de Impulso néo é compativel com a primeira geragéo de Cerbo GX (PN BPP900450100). E
compativel nos modelos de segunda e terceira geragdo: PN BPP900450110, BPP900451100 e BPP900451130.

As funcdes configuraveis possiveis séo:

Medidor de impulso N/A
Alarme de porta Aberto/Fechado
Bomba de residuos de porédo Ligar/Desligar

Alarme de residuos de poréao OK/Alarme

Alarme de assaltante OK/Alarme
Alarme de fumo OKJ/Alarme
Alarme de incéndio OK/Alarme
Alarme de CO2 OK/Alarme
Gerador Em Funcionamento/Paragem

< Digital inputs
Digital input 1 Disabled >

Digital input 2. Disabled >

< Digital input 1
Disabled
Pulse meter

Door alarm

A fungao de cada entrada pode ser configurada no Consola
Remota em Definigdes — Integragcdes — Entradas/Saidas
Digitais.

Bilge pump
Bilge alarm

Burglar alarm

Quando a entrada estiver configurada para a finalidade prevista,
sera apresentada na lista de Dispositivo.

Smoke alarm

Fire alarm

€02 alarm

Generator

o|Oo|(O|O|O|O|O|O|O|O|®

Touch input control

< Device list

AVM-3P75CT HQ23183CME 1w >

Bilge pump on >
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Outros parametros relacionados com esta fungdo podem ser
configurados com o acesso ao menu do dispositivo na lista de
Dispositivo e a selegdo de Configuragéo.

Para os sensores e alarmes, pode decidir se a entrada deve ser
tratada como uma condi¢édo de alarme, se os rétulos devem ser
invertidos e se os niveis de légica devem ser invertidos.

» Para trocar os rétulos anexados ao alarme, defina Invertido
como Ligado.

* Se uma entrada légica baixa (0 V) tiver de ser considerada
uma condigdo positiva, defina a Ldgica de alarme invertida em
Ligado.

Nos dispositivos GX cujas entradas digitais podem ser usadas
como medidores de impulso (Cerbo GX MKII, Ekrano GX e Venus
GX), pode configurar a unidade e o multiplicador (representar o
volume por impulso) e reiniciar o contador, conforme necessario.

17.2. Leitura das entradas digitais através de Modbus TCP

<

State
Setup

Device

Enable alarm

Inverted

Volume unit

Inverted

Multiplier

Reset counter

Os valores / estados das entradas digitais podem ser lidas através do ModbusTCP.

Para mais informagéo, consulte os seguintes recursos disponiveis no nosso site:

* Lista de registo Modbus-TCP (documento transferivel)

* Perguntas frequentes para Modbus-TCP no Manual GX Modbus-TCP

Bilge pump

Setup

Setup

Liters

nnnnnnnnn
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18. GX - Ligar/desligar o gerador de forma automatica

18.1. Introducgao
Quando integra um gerador CA ou CC num dispositivo GX, estéo disponiveis as seguintes fungdes:
Caracteristicas gerais:

1. Controlo automatico do gerador: Pode fazer o arranque e a paragem do gerador automaticamente com a fungéo de ligar /
desligar automatico do gerador com base em varias condi¢des do sistema.

2. Controlo manual e programagao: Pode ligar e desligar o gerador manualmente, com a opgéo de programar um
funcionamento temporizado.

3. Seguimento de manutengao: Monitorize as horas de funcionamento e os intervalos de manutengao.

4. Vida util prolongada do grupo gerador: As fungdes integradas de aquecimento e arrefecimento garantem uma lubrificagéo
adequada antes da aplicagao da carga e evitam os desligamentos repentinos.

Para grupos geradores ligados:

1. Monitorizagao do desempenho: Visualize os dados da produgdo CA ou CC.

2. Seguimento dos parametros do motor: Monitorize a pressao, a temperatura, as rotagdes, a tenséo da bateria de arranque
e os niveis do depdsito de combustivel.

3. Alertas de erro: Receba notificagcdes sobre os erros do sistema.

4. Compatibilidade para DVCC:Os geradores CC selecionados sdo compativeis para o Controlo de Corrente e a Tensao
Distribuida (consulte o capitulo DVCC - Tensao Distribuida e Controlo de Corrente).

A monitorizagéo e o controlo estao disponiveis ndo apenas no préprio dispositivo GX, mas também através do Portal VRM e da
aplicagdo Marine MFD HTMLS5. Para mais informagao, consulte os capitulos Portal VRM e Integracédo Marine MFD por aplicacéo.

As FAQ do Gerador MultiPlus disponibilizam mais informagao geral sobre o planeamento de um sistema Victron com um gerador.

18.2. Como integrar
Existem duas opc¢des de integragéo:

1. Integragao controlada por relé: Um sinal de ligar / desligar sem potencial com fios é suportado através do Relé 1 do
dispositivo GX (consulte na secgédo 17.2.7 o sinal de ligar / desligar controlado por relé).

2. Integragao do grupo gerador ligado: Se o gerador ou o seu controlador forem listados na tabela abaixo, a comunicagdo
digital € compativel para a leitura e o controlo através de VE.Can, Ethernet ou RS485 (utilizando um conversor RS485 para
USB, como a interface Victron RS485 para USB).

Controladores de gerador CA compativeis para integragao de grupos geradores ligados

ComAp InteliLite 4 AMF 25 Ethernet
InteliLite 4 AMF 20
InteliLite 4 AMF 9
InteliLite 4 AMF 8
InteliLite 4 MRS 16

Tecnologia CRE Compact AMF Ethernet
Gensys Compact Prime

Gensys Compact Mains

Deep Sea DSE4620 Ethernet ou RS485 Para Ethernet: Ver ")
Electronics DSE6120 Para RS485: Ver 2 e 3
DSE4510 MKII
DSE4520 MKII
DSE6110 MKII
{((m victron energy GX - Ligar/desligar o gerador de forma
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DSE6120 MKII
DSE7310 MKII Para Ethernet: Ver 1)
Para RS485: Ver 3)
DSE 7410 MKII Para RS485: Ver %)
DSE 7420 MKII
DSE8610 MKII
DSE8620 MKII
DSE8660 MKII
DEIF Gerador AGC 150 Ethernet ou RS485 Para RS485: Ver %)

AGC 150 Hybrid
AGC 150 PMS Lite
Fischer Panda xControl VE.Can
iGenerator
fpControl

1) Este modelo nao inclui a conectividade Ethernet. Portanto, é necessario um dispositivo de comunicagdo USB para
Ethernet DSE855 da Deep Sea Electronics ou outro gateway DSE ativado para Ethernet.

2) Este modelo n&o inclui a conectividade RS485. Portanto, é necessario o dispositivo de comunicagdo USB para RS485
DSEB857 da Deep Sea Electronics, ou outro gateway DSE ativado para RS485.

3) O conversor isolado USB para RS485 USB485-STIXL da Hjelmslund Electronics (https://hjelmslund.eu/)

4) Este modelo tem uma porta RS485 isolada integrada; no entanto, a interface RS485 para USB é necessaria.

Controladores de gerador CC compativeis para a integragdo de grupos geradores ligados

Fischer Panda fpControl VE.Can
Hatz fiPMG VE.Can Compativel com o controlo de
tensdo DVCC
O dispositivo GX é compativel apenas com um controlador de grupo gerador ligado. Ao realizar a
integracao através de Ethernet, certifique-se de que apenas um controlador do grupo gerador esta

acessivel ao dispositivo GX.

18.2.1. Sinal de ligar / desligar controlado por relé

A maioria dos geradores € compativel com um sinal de ligar / desligar externo, normalmente através de um contacto sem
potencial. Fechar ou abrir o contacto liga ou desliga o gerador, respetivamente.

Alguns geradores precisam de sinais pulsados em vez de uma ligagédo continua. Nestes casos, podem ser necessarios relés de
temporizagao adicionais (ver abaixo). Consulte sempre o manual do gerador ou fale com o fornecedor para obter a informagéo
relativa a configuragéo do fio do sinal de ligar remoto.

No dispositivo GX, o relé 1 deve ser usado para controlar o < Functon (Reley 1)
gerador. Depois de ligar a entrada do gerador ao Relé 1, aceda a Al elay

Definicbes — Integracdes — Relés — Funcéo (Relé n.°) — Ligar/ Genset start/stop

desligar gerador. Connected genset helpr relay

Tank pump

Quando o Relé 1 estiver configurado para «Ligar/Desligar
gerador», as definigdes relacionadas podem ser acedidas através
de Definigbes — Dispositivos — Gerador.

Manual

O O O O ® O

Temperature

mm victron energy GX - Ligar/desligar o gerador de forma
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18.3. Menu de ligar/desligar gerador

A pagina de visao geral da fungéo de ligar/desligar o gerador pode ser acessada em Configuragdes — Dispositivos —
Gerador. Esta pagina pode ser utilizada para monitorizar o estado do gerador, visualizar o estado do erro, aceder ao tempo

de funcionamento e manutencgéo e efetuar as definicbes necessarias.

Os itens de menu individuais tém as seguintes fungdes:

mm victron energy GX - Ligar/desligar o gerador de forma
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+ Definigoes: E o ponto de acesso para todas as outras fungdes.

Funcionalidade de arranque automatico: Ativa a fungéo de

ligar / desligar automatico do gerador com base nas condi¢des

configuradas no menu Condigdes.

Controlo manual: Consulte a secgdo da Fungao de Arranque
Manual para obter mais informacéao.

Tempo de funcionamento atual: Tempo de funcionamento do

gerador desde o ultimo arranque.

Estado / Estado do controlo: Visualiza o estado atual do
gerador. Mensagens de estado possiveis:

» Desligado, aquecimento, arranque manual, funcionamento
por condigao, arrefecimento, a desligar

Cadigo de erro de controlo / Erro: Descrigéo do erro.

Estado do grupo gerador: Estado comunicado pelo
controlador do grupo gerador (*)

Codigo de erro do grupo gerador: Codigo de erro
comunicado pelo controlador do grupo gerador (*)

Fases CA: Leituras de Tensé&o, Corrente e Poténcia (*)

Modo de ligagao remota: Indica se o controlador do grupo de

gerador ligado esta definido no modo correto para ser ligado

remotamente pelo dispositivo GX. Estados possiveis: «Ativado»

ou «Desativado». Em controladores de genset compativeis,
quando o modo de inicio remoto estiver desativado, um botao
«Ativar modo de inicio remoto» & apresentado na pagina

de visdo geral do genset, permitindo que o modo de inicio
remoto seja reativado diretamente no dispositivo GX sem
precisar de acesso fisico ao painel do genset. Pressiona-lo
envia o comando de ativagao ao controlador do genset. Se

o controlador nao for compativel com a reativagao remota, o
item ira mostrar apenas «Desativado» e nenhum botao sera
apresentado. (*)

Motor: Visualiza varias leituras do controlador (se for
compativel pelo controlador): (*)

* Velocidade

» Carga

* Pressé&o do dleo

* Temperatura do 6leo

» Temperatura do refrigerante

* Temperatura de escape

* Temperatura de enrolamento

* Tensao da bateria de arranque
* Numero de arranques

Tempo de funcionamento e manutengao: Visualiza varios
valores relacionados com o tempo: (*)

* Tempo de funcionamento total
» Tempo de funcionamento diario (ultimos 30 dias)
* Tempo para a manutengao

* Intervalo de manutencao do gerador

Definigoes do grupo gerador CC: Inclui definigcées da tensédo

e corrente de carga e controlo BMS (*2)

¢
<

Generator start/stop

Autostart functionality

Manual control
State
Error

Settings

Manual Start

Stopped

0 No error

Run time and service

<

Auto start functionality «

Manual control

Control status

Control error code

Genset status

AC Phase L1

AC Phase L2

AC Phase L3

Remote start mode

Engine

Run time and service

Settings

Device

Fischer Panda Genset

Manual Start

Error

#1 Remote switch control disabled

Standby

0 0.0 0

0 0.0 0

0 0.0 0

Disabled
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(*) Aplicavel apenas a grupos geradores ligados.

(*2) Aplicavel apenas a grupos geradores CC ligados.
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18.4. Menu Definigoes

No menu Ligar / Desligar Gerador, desloque-se para baixo e toque
em Definigdes para abrir o menu Defini¢des.

» Condigées: O menu das Condig¢des define quando o gerador
deve arrancar e parar automaticamente. Consulte na secgao
Condig¢des: parametros definidos pelo utilizador que acionam o
ligar/desligar automatico do gerador mais detalhes.

* Tempo de funcionamento minimo: Aqui pode definir o tempo
de funcionamento minimo do gerador. E uma boa pratica, num
gerador e depois de arrancar, deixar que atinja a respetiva
temperatura de funcionamento. Quando o arranque for manual,
esta definicdo é ignorada.

» Aquecimento e arrefecimento: Permite definir um tempo
configuravel para que o gerador aquega ou arrefeca através
do controlo do relé, enquanto o relé de entrada de CA estiver
aberto e o inversor/carregador nao estiver ligado ao mesmo.
Consulte na secgdo Menu de aquecimento e arrefecimento:
mais detalhes. Tenha em conta que esta funcionalidade requer
uma atualizagéo do inversor/carregador VE.Bus para o firmware
502 ou posterior.

» Detetar gerador na entrada CA: Ativar esta funcionalidade
emite um alarme no dispositivo GX, bem como aciona um e-
mail de alarme a partir do portal VRM:

* sempre que nao for detetada alimentagdo no terminal de
entrada CA do inversor/carregador. Esta fungdo chama a
atengdo para uma ampla variedade de problemas, como a
falta de combustivel ou para uma avaria elétrica ou mecanica
no gerador. Esta funcionalidade néo esta disponivel para
equipamentos Multi/Quattro ligados por VE.Can.

* Requer a ativagdo da monitorizagao de alarme automatica no
VRM, o que ocorre por defeito.

» Alarme quando o gerador nao esta no modo de arranque
automatico: Consulte a secgdo Alarme quando o gerador
nao estiver no modo de arranque automatico para obter mais
informagao.

* Horario sem ruido: Consulte a secgdo do Horario sem ruido no
capitulo Condigoes.

< Settings.
Conditions
Minimum run time
Warm-up & cool-down
Detect generator at AC input
Alarm when generator is not in autostart mode

Quiet hours

18.4.1. Alarme quando a fun¢ao de arranque automatico esta desativada

Se esta opgao estiver ativada, sera desencadeado um alarme
quando a fungéo de arranque automatico estiver desativada
durante mais de 10 min. Isto é particularmente util apos a
manutengao do gerador, caso o técnico se esquega de reativar
o0 modo de arranque automatico.

Isto assegura que a fungdo de arranque automatico ndo é deixada
desativada involuntariamente. Nos grupos geradores ligados
digitalmente, como DSE, ComAp e Fischer Panda, também
verifica se as ligagdes remotas estéo ativadas no painel do grupo
gerador. Podem ser emitidos dois alarmes:

1. «Ligar/ desligar automatico do GX esta desativado» —
emitido quando o arranque automatico é desativado
manualmente no dispositivo GX.

2. «Aligagdo remota esta desativada no grupo gerador» - surge
quando o painel do grupo gerador ndo permite ligacdes
remotas, como no interior dos sistemas DSE, ComAp
ou Fischer Panda. Normalmente, isto é feito durante a
manutenc¢ao do grupo gerador.

< Settings
Conditions
Minimum run time
Warm-up & cool-down
Detect generator at AC input
Alarm when generator is not in autostart mode

Quiet hours.

8 0953

GX Auto start/stop is disabled
Generator start/stop

= Silence alarm

(1) , victron energy
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18.4.2. Menu do Tempo de funcionamento e intervalo de manutengao

Todos os geradores precisam de manutengao apos um
determinado periodo. O intervalo de manutengédo recomendado
depende principalmente da utilizagéo e do tempo de
funcionamento. Este menu permite definir um intervalo de
manutengao, iniciando um contador que emite um aviso quando é
necessario realizar uma manutengao.

Os itens do menu em detalhe:

* Reiniciar os contadores do tempo de funcionamento diario:
Reinicia o histérico do tempo de funcionamento de sete dias.

* Tempo de funcionamento total do gerador (horas): Reinicia
ou ajusta o tempo de funcionamento total para corresponder
as horas reais de funcionamento do gerador. Também atualiza
o «tempo total de funcionamento» na viséo geral do ligar /
desligar gerador.

* Intervalo de manutencao do gerador (horas): Define o
intervalo de manutencéo do gerador em horas. Consulte o
manual do gerador para obter instrugdes especificas.

* Reiniciar o temporizador de manutengao: Reinicia o
temporizador de manutengao. Utilize depois de fazer a
manutencao do gerador para reiniciar o contador do tempo de
manutengao.

18.4.3. Menu de aquecimento e arrefecimento:

<

Run time and service

Generator total run time (hours) 421h

Daily run time

Reset daily run time counters

Runtime until service

Generator service interval (ot

Reset service timer

Press to reset

2392h
urs) ( 2778

Press to reset

1011 Acknowledge alerts.

Service interval exceeded

O menu de aquecimento e arrefecimento permite configurar o tempo de que o gerador precisa para aquecer ou arrefecer antes
ou depois do funcionamento. E controlado por relé enquanto o relé de entrada de CA estiver aberto e o inversor/carregador ndo

estiver ligado.

Este menu também é utilizado nos grupos geradores ligados digitalmente (p. ex., através de Modbus), nos quais o relé GX nao é

utilizado.

Nota: esta fungdo requer uma atualizagao do inversor/carregador VE.Bus para o «firmware» 502 ou posterior. Também é
compativel em inversores/carregadores Multi RS que executam o «firmware» v1.17 ou superior.

Tempo de aquecimento:

» O tempo necessario para que o gerador aquega antes de o
Multi/Quattro aceitar a entrada CA. O dispositivo GX envia um
sinal ao gerador para arrancar, mas o Multi/Quattro apenas
fecha o interruptor de transferéncia quando este periodo
decorrer.

Tempo de arrefecimento:

» O tempo necessario para que o gerador arrefega antes de se
desligar. Durante este periodo, o Multi/Quattro desliga a entrada
CA e faz funcionar a carga a partir das baterias. Depois de o
tempo decorrer, 0 GX envia um sinal para o gerador se desligar.

Alguns geradores ndo param imediatamente quando recebem
um sinal; consulte os ajustamentos da seguinte definicao.

Tempo de paragem do gerador:

* Apos o periodo de arrefecimento, o GX envia um sinal ao
gerador para parar, mas o Multi/Quattro aguarda até ao fim
deste periodo antes de voltar a aceitar a entrada CA.

Esta definigdo apenas é necessaria se o gerador demorar
algum tempo a parar sem desligar automaticamente a CA.
Nestes casos, defina um atraso ligeiramente mais longo para
evitar que o Multi/Quattro volte a ligar-se antes de o gerador
estar totalmente desligado. Se for definido como zero, o Multi/
Quattro aceita a entrada de CA imediatamente apds a fase de
arrefecimento.

<

Autostart functionality
Manual control

State

Error

Settings

Run time and service

<

Warm-up time
Cool-down time

Generator stop time

Generator start/stop

Manual Start
Stopped

#0 No error

Warm-up & cook-down
60s

180s

(1) , victron energy
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18.5. Condic¢oes de ligar / desligar automatico

Na perda de comunicagao: Se a comunicagao entre o Cerbo GX
e o inversor/carregador VE.Bus se perder e os parametros para
ligar/desligar o gerador dependerem destes dados, efetue uma
das seguintes agoes:

» Desligar o gerador (predefinigao): Para o gerador se estiver a
funcionar.

» Ligar o gerador: Liga o gerador se n&o estiver a funcionar.

* Continuar a funcionar: Mantém o gerador a funcionar se
estiver ativo quando a comunicagéo caiu.

Parar o gerador quando a entrada CA estiver disponivel: Util
para sistemas de reserva em que um Quattro esta ligado a rede
elétrica em AC-IN 1 ou AC-IN 2, com um grupo gerador na outra
entrada CA. Quando ativado, o grupo gerador apenas ir4 parar
quando a energia elétrica for reposta apés uma falha.

< Conditions
0n loss of communication Stop generator
Stop generator when AC-input is available
Battery SOC
Battery current
Battery voltage
ACload
Inverter high temperature

Inverter overload

Periodic run Disabled

Os seguintes parametros podem ser definidos pelo utilizador para ligar / desligar o gerador automaticamente:

Manual

Parar o gerador quando a entrada CA estiver disponivel
SoC da bateria

Corrente da bateria

Tens&o da bateria

Carga CA*

Temperatura elevada do inversor

Sobrecarga do inversor

Funcionamento periddico

(*O valor medido correspondera ao consumo CA total do sistema.)

Os parametros da condig¢éo s&o priorizados na ordem indicada acima. Se varias condigdes forem cumpridas simultaneamente,
apenas a condi¢ao de maior prioridade sera visualizada como ativa. Todas as condi¢des ativadas serdo avaliadas, mesmo se o
gerador ja estiver a funcionar. Quando a condig&o ativa for satisfeita, um pardmetro ndo cumprido numa condicéo de prioridade
inferior pode manter o gerador a funcionar.

18.5.1. Parar o gerador quando a entrada AC estiver disponivel

Esta opcéo é ideal para sistemas de reserva em que um Quattro tem uma entrada CA ligada a corrente elétrica e a outra a um
gerador.

Quando estiver ativado e a entrada CA ligada a rede definida, o gerador para automaticamente quando a energia da rede for
reposta apés uma falha na rede elétrica. O processo segue estes passos:

1.

2.

O gerador é desligado primeiro.

E aplicado um periodo de arrefecimento, com base na definigao configurada.

Sao permitidos mais 15 s para que o gerador conclua o encerramento.

» Desativado: Parar o gerador quando a entrada CA disponivel
estiver desativada

* Entrada CA 1: A energia da rede elétrica esta ligada a entrada
CA1

» Entrada CA 2: A energia da rede elétrica esta ligada a entrada
CA2

< Stop generator when AC-input is available

Disabled ®

AC Input 1 (e}
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18.5.2. Para ligar / desligar com base no SoC da Bateria

Esta fungédo permite controlar gerador com base no estado da carga dos niveis de bateria (SoC).

+ Utilizar o valor SoC da bateria para ligar/desligar: ativar ou
desativar esta fungéo.

* Desligar quando o SoC da Bateria for inferior a: Define o
limiar de SoC para um arranque automatico quando ocorre o
esgotamento da bateria.

*» Valor para ligar durante o horario Sem Ruido: Se o horario
Sem Ruido estiver ativado, pode atrasar o arranque automatico
até ser absolutamente necessario, definindo um limiar inferior e

< Battery SOC

Use Battery SOC value to start/stop

mais critico.
Start when Battery SOC is lower than ?_%]
+ Ligar depois de a condigio ter sido atingida para: Define um SRR @
atraso antes da ativagéo, certificando-se de que a condigdo é Strtafterthe conditon s reached fo o
sustentada antes de acionar o gerador. S B (E]
Stop value during quiet hours 90%
* Parar quando o SoC da Bateria for maior que: Define o nivel Stop after the conditon s reached for
do SoC a que o gerador para.
» Valor de desligamento durante o horario Sem Ruido: Se o
horario Sem Ruido estiver ativado, defina um limite de paragem
inferior para minimizar o tempo de funcionamento do gerador.
* Desligar depois de a condigao ter sido atingida para: Define
um atraso antes da desativagao, certificando-se de que a
condigao é sustentada antes de acionar o gerador.
{((m victron energy GX - Ligar/desligar o gerador de forma
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18.5.3. Ligar / Desligar com base na Tensao da Bateria

Esta fungéo permite controlar o gerador com base nos niveis de tenséo da bateria.

Utilizar o valor da tenséo da bateria para ligar/desligar:
Ativar ou desativar a fungao.

» Ligar quando a tensao da bateria for inferior a: O gerador
vai arrancar automaticamente quando a tensao de bateria for
inferior ao valor especificado.

*» Valor para ligar durante o horario Sem Ruido: Se o horario
Sem Ruido estiver ativado, defina um limiar inferior (mais
critico) para assegurar que o gerador arranca apenas quando < Batery voltage
for absolutamente necessario. Use Battery vltage vlue o sart/stop

Start when Battery voltage is lower than 11.5v.

* Ligar depois de a condic¢ao ter sido atingida para: Adiciona
um atraso antes de ligar o gerador quando a tensao atingir o
limiar de arranque.

Start value during quiet hours 11.9v

Start after the condition is reached for 20s

Stop when Battery voltage is higher than 12.4v
Stop value during quiet hours [ 124v

Desligar quando a tensao da Bateria for maior que: Define o
limiar de tensdo para a paragem automatica.

Stop after the condition is reached for 20s

» Valor de desligamento durante o horario sem ruido: Se
o horario Sem Ruido tiver sido definido, configure um nivel de
tensao inferior para obter tempos de funcionamento do gerador
inferiores.

* Desligar depois de a condicao ter sido atingida para:
Adiciona um atraso para garantir que o nivel de tensao é
estavel antes de desligar o gerador.

18.5.4. Ligar / Desligar com base na carga CA

A carga CA funciona de forma semelhante a outros ativadores, mas a fungdo pode ser redefinida pela configuragdo Medicdo. A
configuragdo Medigéo esta disponivel no firmware v2.0 e superior e tem trés valores possiveis:

14 AC load
Use AC Load to start/stop
Measurement Total consumption
Start when power is higher than 1600W
Start value during quiet hours 1900W
1. Consumo total (op¢ao por defeito) Start afer the conditon s reached for
Stop when power is lower than 800W
2. Saida CA total do inversor Stop vale during quiet hours
- . . Stop after the condition is reached for
3. Fase superior da saida CA do inversor
< Measurement
Total consumption @®
Inverter total AC out (o]
Inverter AC out highest phase o)
18.5.5. Ligar / Desligar com base na temperatura Elevada do Inversor
Esta fungéo permite ativar o gerador com base nas adverténcias de temperatura do inversor.
» Ligar com adverténcia de alta temperatura: Ativar ou
desativar esta fungéo.
* Ligar quando a adverténcia estiver ativa para: Define um
atraso antes de ligar o gerador para evitar a ativagéo devido < (I RAT N 20
a picos de temperatura breves causados por uma procura e
elevada de CA a CUrtO prazo. Start when warning s active for 20s
When warning is cleared stop after 20s
* Quando a adverténcia for confirmada, desliga-se depois de:
Adiciona um atraso antes de desligar o gerador para garantir
que a redugao da temperatura do inversor, normalmente devido
a uma menor procura de energia, é estavel.
{((m victron energy GX - Ligar/desligar o gerador de forma
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18.5.6. Ligar / Desligar com base na sobrecarga do Inversor

Esta fungéo permite ativar o gerador em resposta a uma adverténcia de sobrecarga do inversor.

» Ligacao com adverténcia de sobrecarga: Ativar ou desativar
esta funcao.

» Ligar quando a adverténcia estiver ativa para: Define um
atraso antes de ligar o gerador para evitar a ativagéo devido a
uma procura de energia CA elevada breve.

* Quando a adverténcia for confirmada, desliga-se depois
de: Adiciona um atraso antes de parar do gerador para
assegurar que a redugao na procura de poténcia CA é estavel.

18.5.7. Ligar/desligar com base no nivel do depésito

< Inverter overload

Start on overload warning
Start when warning s active for

When warning is cleared stop after

20s

Esta funcionalidade permite a desativagéo do gerador com base no nivel do depésito, evitando bloqueios de ar quando o

depdsito esta vazio.

» Desligar ao nivel do tanque: ative ou desative esta fungao.

* Manutengéao do tanque: selecione o sensor do tanque que
fornece os dados do nivel do tanque ao gerador.

» Desligar quando o nivel do depésito estiver abaixo de:
desligar o gerador quando o nivel do depdsito descer abaixo
do limite definido.

* Impedir o ligacao até que o nivel do depdsito esteja acima
de: bloguear o ligacdo do gerador até que o nivel do depdsito
ultrapasse o limite definido.

* Acionar alerta quando o gerador esta parado: emite um
alerta quando o gerador esta parado devido ao baixo nivel do
deposito.

18.5.8. Funcionamento periédico

Esta funcédo permite arranques automaticos periédicos do gerador.

* Intervalo de funcionamento: Defina o intervalo entre os
funcionamentos.

* Avangcar funcionamento se estiver a funcionar durante:
Ignora o funcionamento se o gerador ja tiver funcionado
durante, pelo menos, a duragéo do teste dentro do intervalo.

+ Data de inicio do intervalo de funcionamento: Define quando
o contador de intervalos comega. Nao ocorrem funcionamentos
antes desta data.

* Hora de inicio: Especifica a hora do dia em que o
funcionamento comega.

* Duragao do funcionamento: Durac¢éo do funcionamento.

* Funcionar até que a bateria esteja completamente
carregada: Se estiver ativado, o gerador funciona até que a
bateria esteja completamente carregada, em vez de durante um
periodo determinado.

< Settings Devices Genset Settings
Stop on tank level
Tank service
Stop when Tank level is lower than
Prevent start until Tank level is higher than

Trigger warning when the generator is stopped

< Periodic run

Enable

Run interval

Skip run if has been running for
Run interval start date

Start time

Run duration (hh:mm)

Run until battery is fully charged

Conditions  JRPVAEE

28 day(s)

Start always

(2070100

(3500

[0200
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18.5.9. Funcéo de ligagdo manual

A fungéo Ligagdo Manual permite ligar o gerador de forma remota. Se o gerador ja estiver a funcionar, carregar em Ligar impede
que pare automaticamente em caso de cumprimento da condigao ativadora. Por outras palavras, a Ligacdo Manual sobrepde-se
aos parametros de paragem automatica.

< Generator start/stop

Autostart functionality
Manual control Manual Start

Formas de ligar o gerador manualmente: sete s

Error #0 No error

1. Utilizar o menu de Ligagdo Manual: Aceda a Definigbes —
Dispositivos — Genset — Ligagdo manual e depois selecione
o grafico para ligar o gerador.

Settings

Run time and service

2. Utilizar o botao superior esquerdo da Consola Remota:
Carregue no botdo S superior esquerdo em Cerbo GX ou p—
Cerbo GX na Consola Remota e aceda a pagina Gerador. Henual st
Depois carregue no botao Ligar.

3. Utilizar a opgao Controlos do Portal VRM: Consulte o
manual do Portal VRM.

conditions are enabled that keep It running,

Cancel Start Now

A Se for ligado manualmente (remotamente)
sem um temporizador de paragem (fungéo
de funcionamento temporizado), o gerador s 1210
funciona de forma indefinida até ser desligado R ~
manualmente. e

Autostart

» O temporizador de paragem esta disponivel S e
para ambos os métodos de ligagdo manual
e impede que o gerador funcione n&o
intencionalmente.

Manual Stop

» O gerador apenas pode ser desligado
manualmente se nenhuma condigao de
funcionamento ativa nao for cumprida.

» Para forgar uma paragem, primeiro desative Maral sop
a fungdo que o mantém em funcionamento Tl n ime
ou desligue a fungéo de Ligar / Desligar 36s

gerador.
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18.5.10. Horario sem ruido

O horario Sem Ruido permite definir um periodo no qual o ruido do gerador seria um incémodo. Durante este periodo, o gerador
apenas arranca se for absolutamente necessario, utilizando as condi¢cdes de arranque automatico definidas.

Como ativar o horario Sem Ruido
< Settings

1. Aceda a Definigbes — Dispositivos — Gerador— Defini¢des.

Conditions

i L. ; Minimum run time (fom)
2. Ligar o horario Sem Ruido.
Detect generator at AC input »
3. Defina as horas de inicio e fim nos campos visualizados. arm uhen genersorts et auestrt moce
Quiet hours «
Tenha em conta que se as horas de ligar e de desligar tiverem o QDA (z00]
mesmo valor, o horario Sem Ruido vai permanecer ativo de forma Quiet hours end tme

indefinida quando estiver ativado.

Utilizar o «Horario sem ruido» para definir dois conjuntos de preferéncias do utilizador

A fungéo de horario Sem Ruido também pode ser utilizada para personalizar a reagdo do sistema a diferentes condi¢des. Por
exemplo:

* Madrugada / SoC baixo: Frequentemente, o SoC da bateria € mais baixo durante a manha. Em combinagdo com o tempo
nublado ou painéis solares com uma propensé&o ocidental (com um melhor desempenho durante a tarde), o gerador pode
arrancar automaticamente de manhé devido a um SoC baixo. No entanto, mais tarde, @ medida que a produgao solar
aumenta, o trabalho do gerador pode tornar-se desnecessario. Ao definir o horario Sem Ruido durante este periodo com
limites de arranque automatico mais baixos, pode evitar os arranques prematuros do gerador e fazer uma melhor utilizagéo da
energia solar disponivel.

» Casa de férias: Numa casa de férias, a procura de energia € significativamente maior quando esta ocupada do que quando
esta vazia. A fungéo de horario Sem Ruido pode ser util mediante a aplicagao de limiares de arranque automatico mais
baixos quando a casa estiver a ser utilizada e mais altos quando estiver vazia.

Para implementar isto:

+ Defina o horario Sem Ruido como uma condi¢do permanente (ver acima) enquanto a casa estiver ocupada.

* Desligue o horario Sem Ruido quando a casa estiver vazia para permitir o comportamento normal do gerador.

(1) . victron energy GX - Ligar/desligar o gerador de forma
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18.6. Controlador ComAp

18.6.1. Introdugao

Como funciona?

O dispositivo GX comunica (ler / enviar) com o painel InteliLite 4 através de Modbus TCP em Ethernet, utilizando o médulo
ComAp CM3-Ethernet (necessario) como a interface de comunicagao. E necessario refazer o mapeamento dos registos Modbus
com o software InteliConfig.

Pode encontrar uma viséo geral de todos os registos Modbus utilizados e dos mapeamentos necessarios no apéndice: Registos
de manutencao Modbus para o controlador ComAp InteliLite 4

Depois de aplicar o mapeamento, o dispositivo GX deteta automaticamente a presenga de um controlador ComAp InteliLite 4
através da sequéncia de identificagdo localizada no registo Modbus 1307. Vai reconhecer todos os médulos com nome que
comega com «InteliLite4-». Esta cadeia de identificacdo também é indicada na barra de titulo da janela InteliConfig.

@

18.6.2. Requisitos

*» Dispositivo GX com VenusOS v3.42 ou posterior

Controlador ComAp compativel

Médulo CM3-Ethernet (codigo de encomenda do ComAp: CM3ETHERXBX)

Também pode funcionar com o médulo normalizado CM-Ethernet (cédigo de encomenda ComAp: CM2ETHERXBX), mas nao
foi testado.

» Equipamento de rede Ethernet

18.6.3. Instalacao e configuracao

A instalagado e a configuracédo tém lugar em apenas alguns passos. Precisa unicamente de ativar o Servidor Modbus no seu
mdédulo CM-CM3-Ethernet. Pode fazer isto no painel de controlo ou utilizando o software do controlador, InteliConfig, que pode
ser descarregado no site da ComAp.

N&o é necessaria qualquer configuragéo adicional do médulo ComAp CM3-Ethernet.

Os registos Modbus devem ser ajustados utilizando o software InteliConfig de acordo com a lista de registos descrita em
Registos de manutencao Modbus para o controlador ComAp InteliLite 4.

Configuragao do controlador ComAp

O procedimento seguinte descreve as etapas para utilizar o software de configuragao InteliConfig. Certifique-se de que dispde da
versao mais recente e que esta ligado ao controlador:

1. Assegure-se de que as unidades / formato de poténcia correto:

» Selecione o separador Configuragdo do Controlador
+ Selecione Outros
» Selecione Unidades / Formato de poténcia

* Certifique-se de que as unidades estdo definidas como «Métrico - 20 °C, 10,0 bar, 11,4 I/h» e que o formato de
poténcia esta definido como «Padrdo 1 kW/kVA/kVar 1 V»
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A © 6 inteliconfig

control [

s B @
oen

Soanec ofiguraton [inteitite]

Contic ree Languages
B Conection Access Rules
* nteiite Units/Power Format
MODBUS
Firovall
History.
User Texts
Connection: | Offine_Avplication: Standard AMF25

» Selecionar sensores

Units

Power Format _ Standard 1 kW/ kVA/ KVAr 1V

B @ &

Control _Setpoints Values _History _PLC

1008, 114 U0

& 9

ish_ Controller _Controller_Controller_InteliConfig Tutorials

B [ ¢

Controlies_Custom __ Window _En

Consitencycheck | | @ wite | @ cancel

+ Selecione «Barra VDO 10» e certifique-se de que a Resolugéo esta definida como «0,1» e o Escurecimento esta definido
como «Barra»

Configuration [inteliite] Modules  1/0 Configuration [JES el Setpoints User Setpoints Protections Functions > oXx
Sensars | Addline || Deleteline || Open || Save |
VDO 10 Bar HW configuration 124
VDO40-120°C 0-15k ohm ’
sensor Name
VDOLevel % u VDO 10 Bar
10
General line 1 Resolution Dim
General line 2 01 v] |Bar 7|l
General line 3 ©Ohm Bar 5
General line 4 o 0 0
; 1 50 2,0
General line 5
2 85 la.0
General line 6 . m %o B 64
General line 7 4 152 8,0
General line 8 5 180 10,0
2
General line 9
General line 10
General line 11 24
General line 12
General line 13
o T T T 1
0 50 100 150 200
[Ohm]
|[2) saveas... | Configuration Lock | ConsistencyCheck | |@ write ||@ cancel |

+ Agora selecione «VDONivel %» e certifique-se de que a Resolugéo esta definida como «1» e Escurecimento esta definido
como «%»

General line 10
General line 11
General line 12

General line 13

Sensors ‘ Add line ‘ ‘ Delete line ‘ ‘ Open | ‘ Save ‘
VDO 10 Bar u HW configuration 1207
VDO40-120°C m | [ofsohm ’]
Sensor Name
VDOLevel % u vDOLevel %
General line 1 Resolution Dim
General line 2 ! . %
General line 3 Chm %
General line 4 o ©
" 1 10
General line 5
2 % 50
General line 6 3 180 100
General line 7
General line 8
General line 9

o T T T 1
o 50 100 150 200
[Ohm]
|[2] saveas. Configuration Lock | ConsistencyCheck | | @ write || @ Cancel
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2. Remapeamento dos registos Modbus:

* Na mesma janela, selecione MODBUS

» Transfira o ficheiro de mapeamento Modbus para a Victron Energy: Mapeamento ComAp InteliLite GX

» Na parte inferior, em Importar / Exportar, clique no icone de importagao na direita

» Selecione o ficheiro de mapeamento transferido e cligue em OK

* No canto inferior direito, clique no botédo Escrever para guardar a configuragédo no controlador

O ficheiro UMOD de mapeamento ComAp Modbus contém os mapeamentos de registo Modbus necessarios, conforme
requerido pelo dispositivo GX. Um formato legivel por humano do mapeamento também pode ser encontrado no

apéndice: Registos de manutengcao Modbus para o controlador ComAp InteliLite 4.

Windows

)

Cose  Swe Controller
= configurs

@ & B B

Control_setpoints_Values _History _PLC__Controllers_ Custom __ Window _Eny

@ @ = &

Controller_Controller_Controller_InteliConfis Tur

®

VO Configuration _ Sensors _ Setpoints _ User Setpoints _ Protections _ Functions _ PLC ditor I

i Hoooss | S | e o SIS womsten
Lanpiages Allowed MODBUS functions:
B Connection JeTR value Read: 03,04/ Wiite: 06, 16
o iskite s sepont
e wooaus
Comm obistte
" P
e
istory Name
- Py
vsrTons oim
crow
subpow
=
Do
i
e
S e ECoatora B e anel
a H+-» af =
[) saveas... Import MODBUS definition (Ctri+shift+0) Check ® wite |@ cancel
Connection: Offfine Application: Standarc
Windows v [¢]
@
oo [ oo

s B e

o Controller

Cose  saw i

Connection + Configu

ZERE] Configuration [intaiLte]
Init screen

E & 08

Control_Setpoints Values _History _PLC__Controllers_ Custom __ Window _Engiish_ Controller_Controller_Controlier_InteliConfig Tutorials

Modules /O Configuration _ Sensors _ Setpoints _ User Setpoints _ Protections _ Functions

~ A @ & nteliconfig

oo woosus | M | e o suvpron oin jecisn)
= — Binary object F
Conrol T i 1313 24501 1DString info General Allowed MODBUS fu
B connection Access Rules. nd -,
® Intelitite Units/Power Format Setooint
Fireweall Name oM
- -~ 1319 24501 1D String Info General Tpe S
e s
B8 07 comtevis o owa
— e st e o
a Hi+-5fas =
[2) savess.. ConssencyCee @ wije | © el
rite Configuration g
Connection: Offfine. Application: Standard AMF25 .

3. Ativar o servidor Modbus do controlador

» Selecione o separador Setpoint (ponto de definigao)
* No menu subsequente, selecione o0 médulo CM-Ethernet

» Ative o Servidor Modbus

®

ich
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Configuragao do dispositivo GX

Quando o dispositivo GX e o controlador do grupo gerador
estiverem ligados a mesma rede, aparece automaticamente na
lista de dispositivos. A imagem mostra um exemplo de um
controlador do gerador DSE.

Se nédo aparecer, verifique as configuragdes Modbus no
dispositivo GX, acedendo a Definicbes — Integracbes—
Dispositivos Modbus. Certifique-se de que a Analise
Automatica esta ativada (esta é a predefinigéo) ou que

procura manualmente o dispositivo; deve ser detetado e listado
no submenu Dispositivos detetados. Para um funcionamento
fiavel, mantenha a analise automatica ativada, pois a rede

é analisada a cada dez minutos. Se o endereco IP for

alterado, o dispositivo vai ser detetado novamente. No entanto,
é recomendavel atribuir um endereco IP estatico ao controlador
para evitar perdas inesperadas de comunicagéo.

<

AVM-3P75CT HQ23183CME

DSE genset controller

<

Automatic scanning
Scan for devices
Saved devices

Discovered devices

Device list

Modbus TCP/UDP devices

153W >

Standby | OW >

Press to scan

€ o

ict
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18.7. Controlador Tecnologia CRE

18.7.1. Introducgao

Como funciona?

O dispositivo GX comunica com o controlador CRE mediante a leitura e o envio de dados de acordo com a especificagdo
Modbus TCP do controlador, usando a conectividade Ethernet do controlador CRE.

Ao utilizar os valores de identificagdo obtidos por Modbus, o dispositivo GX deteta automaticamente a presenga do controlador.

18.7.2. Requisitos

» Dispositivo GX com VenusOS v3.50 ou posterior
» Controlador CRE compativel com a versao de firmware v2.0 ou posterior

* Equipamento de rede Ethernet

18.7.3. Instalacao e configuragao
Pré-requisitos

O controlador CRE permite alterar as unidades em termos de pressdes e temperaturas; no entanto, o dispositivo GX espera
que a pressao do 6leo seja configurada em bar e temperaturas em °C. Certifique-se de que as unidades estdo definidas
corretamente.

Configuragao do dispositivo GX

Quando o dispositivo GX e o controlador do grupo gerador

estiverem ligados a mesma rede, aparece automaticamente na

lista de dispositivos. A imagem mostra um exemplo de um

controlador do gerador DSE. < Device st

AVM-3P75CT HQ23183CME 153W

Se ndo aparecer, verifique as configuracdes Modbus no
dispositivo GX, acedendo a Definigbes — Integragbes—
Dispositivos Modbus. Certifique-se de que a Analise
Automatica estd ativada (esta € a predefinicdo) ou que

procura manualmente o dispositivo; deve ser detetado e listado

DSE genset controller Standby | OW

< Modbus TCP/UDP devices

Automatic scanning «

no submenu Dispositivos detetados. Para um funcionamento :;dd —

fiavel, mantenha a andlise automatica ativada, pois a rede

¢ analisada a cada dez minutos. Se o endereco IP for pconeagences

alterado, o dispositivo vai ser detetado novamente. No entanto,

é recomendavel atribuir um endereco IP estatico ao controlador

para evitar perdas inesperadas de comunicagao.

(((m victron energy GX - Ligar/desligar o gerador de forma
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18.8. DSE - compatibilidade com o controlador de gerador Deep Sea

18.8.1. Introdugéao

Integrar o controlador de gerador Deep Sea Electronics (DSE) num dispositivo GX permite ler os dados de CA, a presséao do
oleo, a temperatura do liquido de arrefecimento, nivel de depdsito e outros dados do estado. Além disso, é compativel com a
sinalizagao digital de ligar/parar a partir do dispositivo GX.

Como funciona?

O dispositivo GX comunica com o controlador Deep Sea Electronics (DSE) mediante a leitura e o envio de dados através

da especificagdo DSE «GenComm» Modbus. Esta comunicagéo ocorre através da ligacdo Ethernet do controlador DSE ou,
nos controladores sem interface Ethernet, através do dispositivo de comunicagdes USB para Ethernet DSE855 da Deep Sea
Electronics ou de outro gateway DSE com Ethernet ativada que seja compativel com Modbus TCP.

Ao utilizar os valores de identificagdo obtidos por Modbus, o dispositivo GX deteta automaticamente a presenga do controlador.

18.8.2. Requisitos
« Dispositivo GX com VenusOS v3.12 ou posterior
» Controlador DSE compativel

» Nos modelos que oferecem apenas conectividade USB (ver tabela em Como integrar [191]), & necessario um DSE855 da
Deep Sea Electronics (ou um dispositivo semelhante).

» Equipamento de rede Ethernet

Caso especial: DSE 4520 MKII (Venus OS v3.50 ou posterior)

Ao contrario de todos os outros controladores DSE suportados, o DSE 4520 MKII ndo aceita comandos de controlo através de
comunicagao digital. Por isso, deve ser utilizado um sinal de controlo com fios através da fungao de «Relé auxiliar do grupo
gerador ligado». Mais informagdes disponiveis na proxima secgéo.

18.8.3. Instalacao e configuracao

Configuragao do dispositivo GX

Quando o dispositivo GX e o controlador do grupo gerador
estiverem ligados a mesma rede, aparece automaticamente na
lista de dispositivos.

< Device list

Se nao aparecer, verifique as configuragdes Modbus no AVM-3P7SCT HQ2183CME 153w
dispositivo GX, acedendo a Definicbes — Integragbes DSE genset contollr Standby | oW
— Dispositivos Modbus . Certifique-se de que a Analise

Automatica esta ativada (predefinicdo) ou de que a analise < Modbus TCP/UDP devices

manual do dispositivo é realizada; deve ser detetado e listado Automatic scanning «
no submenu de Dispositivos Detetados. Para um funcionamento Scan for devices (Presstoscan |
fiavel, mantenha a analise automatica ativada, pois a rede Saved devices

€ analisada a cada dez minutos. Se o endereco IP for Discovered devices

alterado, o dispositivo vai ser detetado novamente. No entanto,
é recomendavel atribuir um endereco IP estatico ao controlador
para evitar perdas inesperadas de comunicagéao.

Relé auxiliar do grupo gerador ligado
O relé 1 no dispositivo GX pode ser configurado como um Relé auxiliar do grupo gerador ligado.

Esta definicdo permite que o Relé 1 funcione em paralelo com os comandos de controlo digital de um DSE 4520 MKII ligado. O
Relé 1 mantém-se aberto enquanto o grupo gerador se desliga e fecha-se quando o comando de ligar é emitido.

Esta fungéo é util para:

* Proporcionar uma alternativa com fios em caso de falha de
comunicagao de dados. < Relay

Function (Relay 1) Connected genset helper relay
* Aplicagdes personalizadas, como controlar uma bomba de Function (Relay 2 Mana
combustivel externa ou acionar outro sinal de controlo. Relay 2 on

Para obter instru¢des sobre as ligagdes, consulte Sinal de ligar /
desligar controlado por relé [192]
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18.9. Controlador DEIF

18.9.1. Introdugéao

Como funciona?

O dispositivo GX |é e envia os dados ao controlador DEIF através da especificagdo Modbus do controlador, usando a ligagdo
Ethernet ou a porta RS485 1 do controlador DEIF. Ao utilizar os valores de identificagao obtidos por Modbus, o dispositivo GX
deteta automaticamente a presenga do controlador.

18.9.2. Requisitos

» Dispositivo GX com o Venus OS v3.50 ou posterior
» Controlador DEIF AGC 150 compativel com a verséo de firmware 1.19.0 (desde maio de 2024) ou posterior
» Para integracéo por Ethernet: Equipamento de rede Ethernet

» Para integracédo por RS485: Interface RS485 para USB Victron Energy (cédigo de pega ASS030572050 ou ASS030572018)

18.9.3. Instalagao e configuragao

Definir o parametro de escala correto

READY ISLAND AUTOD
Scaling o051

Range: 100 to 25000%

Atualmente, apenas o valor predefinido para o parametro
«Escala» do controlador (Canal 9030, valor 100 a 25000

V) é compativel. Antes de ligar, certifique-se de que esta

definicao esta correta. A definigdo esta disponivel através do
visor do controlador no parametro — Defini¢cdes basicas —
Configuragéo de medicdo — Escala — Escala. Para fazer as
alteragdes, introduza a senha mestre (predefinicao: 2002) e faga a
configuragéo do intervalo predefinido de 100 V a 25 000 V.

Para a ligagao Ethernet

Utilize a porta Ethernet do controlador DEIF para o ligar a mesma
rede Ethernet que o dispositivo GX.

Interface
RS485 -

para - USB
Victron

Para ligagao RS485
A série de controlador DEIF AGC 150 tem duas portas RS485,

sendo a porta 1 isolada galvanicamente. O isolamento galvanico 33: Laranja RS485 Dados
previne os denominados anéis de terra que poderiam danificar os Dados + A+
dispositivos devido a correntes indesejadas. Portanto, deve ser (A)
utilizada a porta 1, como explicado na tabela. 34 Negro GND
Dados
(GND)
35: Amarelo RS485 Dados
Dados - B-
Depois de ligar o controlador ao dispositivo GX, utilize o ecra (B)
do controlador e aceda aos parametros — Comunicagdo —
RS485 — RS485 1 — Parametros, introduza a senha principal (a Vermelho 5VCC (néo
predefinicao é «2002») e defina os parametros da seguinte forma: utilizado)
* Endereco: 1 Castanho Terminal 1 —
120 Q (ndo
* Velocidade: 115 200 Baud utilizado)
* Tipo: Modbus Escravo Verde Terminal 2 —
120 Q (ndo
utilizado)
f((m victron energy GX - Ligar/desligar o gerador de forma
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READY ISLAMD AUTOD
Paraneters 7511
Speed: 115200 Baud ’
Type: Modbus Slave

Configuracao do dispositivo GX

Quando o dispositivo GX e o controlador do grupo gerador
estiverem ligados, aparece automaticamente na lista de

dispositivos.

Se utilizar o método de Ethernet e ndo aparecer, verifique as < RS

definigdes Modbus no dispositivo GX, Definicdes — Integragées TR «
— Dispositivos Modbus e certifique-se de que a Analise ——— =)

Automatica (predefini¢ao) esta ativada ou entao faga uma analise;
deve ser detetado automaticamente e surge no submenu de
dispositivos Detetados. Para que isto funcione de uma forma
fiavel, a analise automatica deve permanecer ligada. A rede

é analisada a cada 10 min. Se o endereco IP for alterado,

o dispositivo vai ser detetado novamente. No entanto, é
recomendavel atribuir um endereco IP estatico ao controlador
para evitar perdas inesperadas de comunicagéo.

Saved devices.

Discovered devices

mm victron energy GX - Ligar/desligar o gerador de forma
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18.10. Assisténcia para o Gerador Fischer Panda

18.10.1. Introdugao

O dispositivo GX faz a leitura e o envio de dados ao gerador Fischer Panda através de uma ligagao VE.Can, utilizando o médulo
Fischer Panda SAE J1939 (necessario). Os geradores CA e CC sdo compativeis.

18.10.2. Requisitos

*» Dispositivo GX com firmware v2.07 ou posterior

* Gerador Fischer Panda, xControl, iGenerator ou fpControl GC

* Mdédulo CAN SAE J1939 Fischer Panda (nimero de pega 0006107)

* FP-Bus Fischer Panda para adaptador VE.Can (numero de pega 0023441)

» Opcional: FP-CAN para NMEA 2000 (FP art. n.° 0031409)

Requisitos de firmware do Fischer Panda:

* iControl (para iGenerator): v2.17 ou superior

» Painel iControl: nenhum requisito minimo

.

xControl (para geradores de velocidade constante): 4V38 ou superior

* Painel xControl: 4V29

.

fpControl (para geradores CA e CC): qualquer versao

.

Painel fpControl: 4V29 ou superior
* Modulo Fischer Panda SAE J1939 CAN: 2V05 ou superior

* Modulo trifasico Fischer Panda: 4V0b ou superior

.

Interface Fischer Panda NMEA 2000: 2V11 ou superior
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18.10.3. Instalacao e configuragcao

Ligar um Gerador Fischer Panda xControl

O diagrama seguinte mostra como ligar um gerador Fischer Panda xControl.

J1939 CAN Interface for x-, i- and fpControl Optional NMEAZ000 Interface for x-, i~ and fpControl
FP Art. Mo 0006107 FP Art. No 0031408
Firmware 205 or higher Firmware 2V11 or higher
Modul ID 9 Modul ID 13

Fischer Panda Generator with xContol GC
Firmware 4V38 or higher
Modul ID 1

]
]
Termination ' Termination
resistor i ‘ resistor
FP Art. No : FP Art. No
0003022 Termination 0003022
~ optional ! resistor
,,,,,,,,,,,,,,,, S i EEEEEE S G TS

0003022

Termination
resistor i
Wictron e
F[}IZ [S;D;; Termination Adapter cable
Resistor

h
|
|
. |
Optional 3t 3 prase | FP BUS/
generators onlw, | FP Bus Adapter cable NMEAZ000
! Measurment hiodul 3ah Cable FP-BUS - VE.CAN et o
Firmware 4V0b or highér FP Art. No. 0023441 0024737
Wodul D 3 A FP Bus

xControl Panel CP-G
Firmware 4¥29 or higher
Modul ID 2

Victron device with VE CAN
e.g. Victron Cerbo GX

Ligar um Gerador Fischer Panda iControl

O diagrama seguinte mostra como ligar um gerador Fischer Panda iControl.

CAM Interface for xControl and iControl Optional NMEAZ2000 Interface for x-, i-, and fpControl
FP Art. No 0006107 FP Art. No 0031409
Fischer Panda Generator with iControl Firmware 2V05 or higher Firmware 2V11 or higher
Modul ID 9 Modul 1D 13

'
“‘Rm“"at““" : Termination
esistor Resist:
iControl2 ECU FP Art. No ! FPT: :rn
Firmware: e ! Termination 0003022
11939 support: PIC_2.17 or higher optional ! Resistor
HNMEA 2000 sup - PiC2_2.33 or higher st i e 4 FPAM No
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 0003022
Termination s
ngs:'z; Termination Adapter cable
Adapter cable iContral to FP-BUS " 500000 Resistor FPBUS/
FP Art. No. 0008399 Adapter cable HMEA2000
Optional - must be ordered separately FP-BUS - VE.CAN F;ﬂ‘;:‘g;
FP Art. No_ 0023441

Victron device with VE CAN
e.g. Victron Cerbo GX

Ligar um Gerador Fischer Panda fpControl

O diagrama seguinte mostra como ligar um gerador Fischer Panda fpControl.
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J1939 CAN Interface for x-, i- and fpControl
FP Art. No 0006107
Firmware 2V05 or higher
Modul ID 9

Fischer Panda AC or DC Generator
with fpControl GC
Modul ID 12

Optional NMEA2000 Interface for x-, i-, and fpCantrol
FP Art. No 0031409
Firmware 2V11 or higher
Modul ID 13

]
]
Termination ' Termination
resistor ' resistor
FP Art. o i FP Art. No
0003022 Termination 0003022
aptional resistor
________________ - -------E‘---------JFPAHND
‘ 0003022
| Termination @-%
i | .
! i resistor Victron 3
! ! FP AT, No Termination o N
. apter cable
| Optonalat3 phase | 0nc022 Bl At
| generatorsonly, | FP Bus Adapter cable NMEAZ000
| Measurment Modul 3gh Cable FP-BUS - VE CAN FP Art. No
Firmwrare 40D or higher FP Art. No. 0023441 0024737
Wodul D 3 h FP Bus
”””””””” Cable

fpControl Panel CP-G
Firmware 4Y29 or higher
Modul ID

Victron device with VE.CAN
e.g. Victron Cerbo GX

18.10.4. Monitorizagao e configuragao por dispositivo GX

fpControl ou iControl estéo ligados.

Importante: O funcionamento do gerador apenas é possivel e permitido quando o painel xControl ou o

Certifiqgue-se de que em Definigdes — Conectividade, o perfil
CAN-bus selecionado é «VE.Can (250 kbit/s)». E a predefinigao
e suporta NMEA 2000.

Depois de concluir toda a cablagem e efetuar a configuragao
corretamente, o Fischer Panda aparece na lista de dispositivos:

Aceder no dispositivo Fischer Panda no menu revela uma pagina
como esta:

Tenha em conta que inclui um interruptor de ligar/desligar, bem
como a possibilidade de visualizar informagao do estado e os
principais parametros de CA: tenséo, corrente e energia.

< VE.Can port 1
CAN-bus profile VE.Can & Lynx lon BMS (250 kbit/s) >
Devices

NMEA2000-out

Unique identity number selector

0]

Above selector sets which block of unique identity numbers to use for the NAME Unique Identity Numbers in the
PGN 60928 NAME field. Change only when using multple GX Devices in one VE.Can network
Check Unique id numbers
Network status
< Device list
Fischer Panda Genset Standby | - >
< Fischer Panda Genset
Auto start functionality «
Manual control Manual Start
Control status Error

Control error code #1 Remote switch control disabled

Genset status Standby
AC Phase L1 0 0.0/ ow
AC Phase L2 0 0.0/ ow
AC Phase L3 0 0.0/ ow
Remote start mode Disabled
Engine >
Run time and service >
Settings e

Device

victron energy

e PowER
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< Engine
Speed ORPM
Load 0%
A temperatura do motor, as r.p.m. e as informagdes adicionais Coolant temperature 66°C
estdo disponiveis se aceder ao submenu Motor. N —— p—

Winding temperature 78°C

Starter battery voltage 12,90V

18.10.5. Manutencgao

Antes de efetuar a manutengao no gerador, certifique-se de que o desliga no painel de controlo Fischer Panda. Isto desativa
a funcdo de arranque automatico, impedindo que o gerador seja ligado remotamente, como por um Cerbo GX.

Quando a manutengao estiver concluida, volte a ativar novamente a fungédo de arranque automatico no painel de controlo
Fischer Panda no menu de Gerador — Arranque automatico — Ligar / Desligar.
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18.11. Gerador DC Hatz fiPMG

18.11.1. Introducao
Como funciona?

O gerador CC Hatz fiPMG é um gerador de iman permanente integrado no volante (PMG) que se ajusta a cargas variaveis
com uma velocidade variavel. E alimentado por um motor a gasolina Hatz E1 com inje¢cdo controlada eletronicamente.

A Unidade da Fonte de Alimentagao (PSU) proporciona tensdes de saida regulaveis para sistemas de 28 V ou 56 V e
comunicagéo entre a PSU — ECU - dispositivo Victron GX de acordo com a norma SAE J1939.

O inversor de Duplo CAN tem duas portas CAN separadas:

» Porta CAN 1: Processa a comunicagdo entre a PSU (inversor) e a ECU do motor.
* Porta CAN 2: Gere a comunicagao entre a PSU e o dispositivo GX.

Para mais detalhes, visite www.hatz.com onde pode aceder a todos os esquemas elétricos e a informagdes adicionais
especificas da unidade.

18.11.2. Requisitos

* Dispositivo GX com o firmware Venus OS v3.50 ou posterior
» Gerador Hatz fiPMG com PSU de CAN Duplo (inversor) para saida CC em 28 V ou 56 V

* Cabo VE-CAN a HATZ-CAN (disponivel para compra na HATZ)

18.11.3. Instalagao e configuragao
Ligar um gerador Hatz fiPMG

O diagrama seguinte mostra como ligar o gerador CC Hatz fiPMG ao dispositivo GX.

BMS CAN

ECU Power Supply

CAN1 (Engine)
CAN 2 [AUX. )

-

: DC Power Line Battery-Pack
‘ { 24 or 48V
HATZ PSU

Battery PSU Power Supply
12v

Configuracao do dispositivo GX

4

Engine Starter Motor

(1) . victron energy GX - Ligar/desligar o gerador de forma
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< VE.Can port 2

CAN-bus profile VE.Can & Lynx lon BMS (250 kbit/s)
Certifique-se de que em Definicdes — Servigos o perfil CAN-bus s
selecionado é «VE.Can (250 kbit/s)». E a predefinigdo e suporta
NMEA 2000.

Quando o dispositivo GX e o controlador do grupo gerador
estiverem ligados, aparece automaticamente na lista de
DiSpOSitiVOS. Check Unique id numbers ["Press to check |

Network status

NMEA2000-out «

Unique identity number selector 1

18.11.4. Manutengao

Consulte o manual fiPMG para obter as instrugdes de manutengao.

18.11.5. Resolugao de problemas

« Lista de codigos de erro da PSU: Consulte www.hatz.com (série E do protocolo CAN)

« Lista de cédigos de erro da ECU: Consulte www.hatz.com (cddigos de diagndstico de problemas da série E)

18.12. Assisténcia para Geradores Cummins

18.12.1. Introdugao

Integrar um gerador Cummins compativel com um dispositivo GX através de VE.Can permite monitorizar o gerador e controla-lo
automaticamente com base nas condigdes de ligar/desligar configuradas. Além disso, o dispositivo GX apresenta o estado do
gerador e todos os cédigos de erro ativos, possibilitando eliminar os erros de forma remota.

Como funciona

O dispositivo GX comunica com o gerador Cummins através da porta VE.CAN com o protocolo J1939 sobre um cabo de par
entrangado blindado de 250 kbit/s. Nao & necessario nenhum «gateway» ou adaptador suplementar.

18.12.2. Requisitos e modelos compativeis

Requisitos

» Dispositivo GX com o Venus OS v3.80 ou posterior

» Gerador Cummins compativel (consulte os modelos compativeis abaixo)

» Cabo personalizado para ligar a «interface» CAN do gerador a porta VE.Can do dispositivo GX (RJ45)

Modelos compativeis

» A compatibilidade foi desenvolvida e testada para o gerador inversor HGLAA de 2,5/2,8 kW. O modelo de 7 kW que utiliza o
mesmo protocolo de comunicagdo também deve funcionar, bem como a unidade de 4 kW.

18.12.3. Instalagao e configuragao

Cablagem
A «interface» fisica entre o controlador Cummins CAN e a «interface» GX VE.Can cumpre a documentagdo Cummins:

A camada fisica é de 250k bits/s sobre cabo de Par Entrancado Blindado (J1939-11). A blindagem do conector CAN no gerador
é ligada ao aterramento do gerador por meio do inversor/controlo. Ndo existe uma resisténcia de terminagdo no barramento
CAN no interior do gerador, apenas condensadores de desacoplamento de 0,47 uF para a terra em cada linha de comunicagéo,
além dos diodos de protegdo ESD. De acordo com a norma SAE J1939, secgéo 5,2.4, a blindagem de uma rede CAN deve

ser terminada por um condutor de fio e aterrada diretamente apenas num ponto. Lembre-se de que, no interior do gerador, a
protecéo (C) do chicote CAN esta aterrada. Se quiser que a blindagem da rede seja aterrada noutro local, este fio (C) pode ser
cortado. Os componentes sugeridos do conector de acoplamento CAN sé&o indicados na tabela 1.

(1) . victron energy GX - Ligar/desligar o gerador de forma
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CAN Harness | Generator Control -
; CAN Transceiver
| - L 3 [ CANH
' ‘ ’ i~ CANL

BA"] | 1 e p1 _1p2

[0.470F [0.470F “p  p

T N T R N R T T T ST L R, e A L A -~ T L VL L o PTG U VO LR W LAV |

0 Consulte a documentacao Cummins para determinar os componentes corretos do conector correspondente.

Ligue a «interface» CAN do gerador a porta VE.Can no dispositivo GX, utilizando um cabo personalizado ligado da seguinte
forma:

* CAN H — RJ45 pino 8
* CANL — RJ45 pino 7

O gerador Cummins nao inclui uma resisténcia de terminagéo interna para o barramento CAN. Certifique-se de que a rede
VE.CAN estéa terminada corretamente em ambas as extremidades, como habitualmente.

A blindagem CAN no interior do gerador esta ligada a terra do gerador. Caso a blindagem de rede esteja
ligada a terra noutro ponto, corte o fio da blindagem (C) no interior do chicote do gerador para evitar um
circuito de aterramento.

Ligar / desligar de forma remota e interagdo do controlo local

Quando o gerador ¢é ligado ou desligado através do painel de controlo local, a capacidade de ligagdo remota é desativada
automaticamente. Isto é indicado no dispositivo GX por:

* Modo de ligagédo remota mostrado como
Desativado ovenvew ] GummInG Geneet

Manual control

» Codigo de erro de controlo n.° 1 Controlo do
interruptor remoto desativado

Control status

Control error code

Para reativar a ligagéo remota:

Genset status
1. Certifique-se de que o gerador esta num estado
de inatividade (parado). Se ainda estiver a
funcionar, carregue em desligar no painel de Cleargeneratoriefron
controlo local do gerador. .

Genset error codes

2. No dispositivo GX, selecione a opgao do modo Remate start mode
de Ligar Remoto; isso ira reativar a capacidade
de ativagédo remota.

({(@}”vidmn energy

Tratamento de erros
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Overview | Cummins genset

Auto start functionality

Manual control

Control status

Control error code

Genset status

Genset error codes Oil terr eeds limit

Clear generator error Press to clear

Quando o gerador notifica um erro, o dispositivo GX PA o emg oceets it
apresenta um alerta com os respetivos detalhes. E
apresentado um botdo Carregar para eliminar na
pagina do gerador. Carregar nele envia um comando
de paragem ao gerador (0 mesmo que carregar

em desligar no painel local), que elimina o erro.

O monitor regressa ao normal quando o erro for ovenview  JIGUmMInS Geneet
eliminado.

”@l\}} }victron energy

Auto start functionality L )
Manual control Manual Start
Control status Not runr
Control error code

Genset status

Genset error codes

Clear generator error

AC ).0 0.C

/{(@}l}victron energy

18.12.4. Resolucédo de problemas
O gerador nao responde / suspensao da «interface» CAN

O dispositivo GX envia periodicamente mensagens «keep-alive» para manter a «interface» CAN do gerador ativa. Se a
«interface» CAN continuar a entrar no modo de suspenséo, devera ser ativada manualmente utilizando o chicote de controlo
remoto do gerador: aterre brevemente a linha discreta de ligar ou desligar durante 0,5s a 1 s.

A Premir a linha de desligar durante mais de 2 s iniciara a preparagao do gerador. Aplicar a linha de ligar ira
iniciar o procedimento de arranque.

18.13. Varios grupos eletrogéneos CC

O dispositivo GX permite controlar varios grupos eletrogéneos CC com uma instancia de ligar/desligar do Gerador. Isto
permite gerir, ligar, desligar e monitorizar varios grupos eletrogéneos CC em conjunto, com base nas condigdes e nos limites
estabelecidos nas GX - Ligar/desligar o gerador de forma automatica [191] defini¢gdes.

< Settings Devices DC Gensets

Auto start functionality [
Manual control Manual Start
Control status Not running
Control error code #0 No error
Output 0.00 0.0 0
Settings
Gensets
Requisitos
o {m“ Viqunp energy GX - Ligar/desligar o gerador de fgrma
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» Esta fungao requer o Venus SO 3.80 ou posterior

18.13.1. Como funciona

Quando o dispositivo GX detetar mais de um grupo eletrogéneo CC, comuta de forma automatica para o modo de grupo
eletrogéneo multiplo. Neste modo, todos os grupos eletrogéneos ligados sdo geridos como um conjunto. A tensao, a corrente e a
poténcia combinadas de todos os grupos eletrogéneos em funcionamento séo apresentadas na pagina do dispositivo do gerador.

Os valores de saida mostrados séo agregados: a corrente € a soma de todos os grupos eletrogéneos em funcionamento, a
tensdo é a média e a poténcia é o produto dos dois. Se um grupo eletrogéneo no conjunto parar ou for desligado, sera excluido
automaticamente destes totais.

Uma subpagina lista os grupos eletrogéneos individuais que fazem parte do conjunto. Cada grupo eletrogéneo pode ser
identificado pelo seu nome personalizado.

mm victron energy GX - Ligar/desligar o gerador de forma
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18.13.2. Definigoes

O menu Definigdes permite aceder a Condigdes, tempo de funcionamento minimo, alarmes e horas de siléncio. Estes funcionam
da forma descrita na secgéo GX - Ligar/desligar o gerador de forma automatica [191]. No modo de grupo eletrogéneo multiplo,
esta disponivel outra definigdo: Grupos eletrogéneos CC ativados.

Grupos eletrogéneos CC ativados < Ermr=

DC Gensets
Esta definicdo controla os grupos eletrogéneos que
sdo ligados e desligados, caso seja cumprida uma
condigao. Existem trés opgdes disponiveis:

Conditions

Enabled DC Gensets Custom selection

Minimum run time

» Controlar sempre todos os grupos
eletrogéneos disponiveis: Todos os grupos

Alarm if DC generator is not providing power

eletrogéneos detetados séo ligados e desligados

em conjunto, sempre que uma condigao de ligar ou

desligar for acionada.

Alarm when generator is not in autostart mode

r I t 1 wh itostart fu on T 1 min ‘
* Rotacgao sobre os grupos eletrogéneos T
disponiveis: Apenas um grupo eletrogéneo
funciona de cada vez. O sistema percorre os
grupos eletrogéneos disponiveis em sequéncia, de { setings  Devices  DCGensets  Settings
cada vez que uma condigdo inicial for acionada, o Always control all available gensets e}
grupo eletrogéneo seguinte na rotagéo é ativador.
Por exemplo, se o grupo eletrogéneo 1 funcionar ROBEL S Sosess o
durante 2 h e o grupo eletrogéneo 2 funcionar P ®
durante apenas 10 min, o arranque seguinte ainda
ira para o grupo eletrogéneo 3. Se o modo for DC Genset 1 «
alterado e, em seguida, definido novamente para DG Gencet 2
Rotacao, continuara no ponto em que parou.
. DC Genset 3
» Selegao personalizada: E possivel selecionar um
DC Genset 4 [ ¢

subconjunto especifico de grupos eletrogéneos
para efetuar o controlo. Selecionar essa opgao
abre um menu que lista todos os grupos
eletrogéneos detetados por nome, cada com

um botéo de alternancia. Somente os grupos
eletrogéneos ativados seréo ligados e desligados.

» O modo de grupo eletrogéneo multiplo é ativado automaticamente quando mais de um grupo eletrogéneo
CC for detetado. Nenhuma configuracéo adicional € necessaria para o ativar.

» Os grupos eletrogéneos individuais ndo séo indicados separadamente na lista de dispositivos. Podem ser
acedidos através do menu Grupos Eletrogéneos na pagina do dispositivo grupo eletrogéneo CC.

» Se um grupo eletrogéneo no conjunto parar inesperadamente ou for desligado, sera excluido
automaticamente. Os grupos eletrogéneos restantes continuam a funcionar normalmente.

18.13.3. Submenu grupos eletrogéneos

< Settings Devices DC Gensets

DC Genset 1 Running >

DC Genset 2 Standby
O submenu Grupos Eletrogéneos na pagina do DC Genset 3 Standby
dispositivo do grupo eletrogéneo CC lista todos
os grupos eletrogéneo detetados com o estado DC Genset 4 Running )
atual, por exemplo, A Funcionar ou Em Espera. A
selegdo de um grupo eletrogéneo abre a pagina {  seftings  Devices  DCGensets  Gensets
do dispositivo individual, que apresenta o estado

. . ~ Genset status Running

do grupo eletrogéneo, o modo de ligagcao remota,
a saida, os dados do motor e as informagdes Remote start mode Enabled
especificas do dispositivo.

Output 54.19 19.0 1030W

Engine >

Device

GX - Ligar/desligar o gerador de forma
automatica

®
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18.13.4. Alarme se o gerador CC nao estiver a fornecer energia

O alarme «Alarme se o gerador CC nao estiver a fornecer energia» é suportado no modo de grupo eletrogéneo multiplo. Cada
grupo eletrogéneo controlado é avaliado individualmente. Se um grupo eletrogéneo tiver sido ligado, mas nao proporcionar mais
de 5 A de corrente nos primeiros 5 min de funcionamento, o alarme é acionado. O alarme indica o grupo eletrogéneo acionador.

mm victron energy GX - Ligar/desligar o gerador de forma
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18.14. Estado do gerador e horas de funcionamento melhoradas através de uma
entrada digital

Para um estado preciso do motor e um melhor acompanhamento das horas de funcionamento acumuladas no dispositivo
GX, pode ser utilizado um fio de sinal de contacto seco adicional.

Existem duas opgdes de cablagem comuns:

« Utilizar uma saida sem potencial no controlador do grupo gerador (se for compativel) para comunicar o estado do motor.

Utilizar um relé auxiliar CA na linha CA do gerador, que fecha um contacto sem potencial quando o grupo gerador comegar a
fornecer energia.

Para ativar esta fungdo, aceda a Configuragdes — Integragbes < Digialnputs
— E/S digitais e configure a entrada correspondente igitalnput 1 Generator
como «Gerador». Digalinput2 Disabled

Uma vez configurado, o estado do gerador pode ser visualizado
na lista de Dispositivos e o tempo total de funcionamento sera
determinado com base no estado desta entrada digital.

18.15. Cablar um gerador com uma interface de trés cabos

Para ligar um gerador com uma interface de trés cabos, o contacto de abertura/fecho deve ser convertido em impulsos de
arranque e paragem separados. A solugdo abaixo, que utiliza os relés de temporizagdo convencionais, permite:

» Gerar um impulso de ligar quando o contacto de abertura/fecho se fecha.
» Gerar um impulso de desligar quando o contacto de abertura / fecho se abre.

Importante: Este método apenas deve ser utilizado com geradores que disponham do seu proprio painel de controlo para
monitorizar e desligar automaticamente em caso de problemas como uma pressao do 6leo baixa. Nao pode ser ligado
diretamente ao motor de arranque e ao solenoide do combustivel.

BLOCK DIAGRAM
m -
=2 >
TR ONE SHOT START
COMMON w
i
|
{ L —
BATTERY MONITOR =
ONE SHOT =
[*\.
ALIS YL _A1lS Y1 MultiReiay /
e @ o| |@ @ @| Seting:H .
| | Time:1,5-2
| sec
O o Supply
CROUZET i I
MUR3
- negative
O O
®oo|le oo
1816 A2 1816 A2
T t——— Tobatterijcontroller
Close connection will art generator
Opening connection will stop generator
Togenerator

1) START = Green wire
2)STOP = Orange wire
3) COMMON = White/red wire
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19. Repor as predefinicées de fabrica e reinstalar o Venus OS

19.1. Procedimento para reinicializar os valores de fabrica

O reinicio de fabrica de um dispositivo GX é realizado introduzindo uma pen USB ou um cartdo SD com o ficheiro de reinicio
especifico. Ndo sdo necessarios botdes nem ecra.

A reinicializagao de fabrica necessita da versao de «firmware» Venus 2.12 ou superior.

Como reiniciar as predefinicoes de fabrica

1. Descarregue o ficheiro venus-data-90-reset-all.tgz.

2. Copie (tal como esta: ndo descomprima nem renomeie) para uma USB ou cartdo SD com formatagdo FAT32 em branco.
» Para dispositivos que executam de v2.12 a v3.10, apenas pode ser executado um ficheiro. Pode:

* Qu atualizar para uma versao mais recente do firmware;

* Ou renomear o ficheiro como venus-data.tgz antes de o copiar.
3. Inicie com a drive ISB / cartdo SD inserido e aguarde até que o dispositivo GX arranque completamente.
4. Remova a drive USB / cartdo SD do dispositivo GX.

5. Realize um ciclo de alimentagdo do dispositivo ou, em alternativa e quando disponivel, utilize a fungédo «Reiniciar» no menu
Definigcbes — Geral.

Ap6s um novo arranque, todas as definigdes seréo reiniciadas para as predefinigdes de fabrica.

Quando usar um reinicio de fabrica
As razdes comuns incluem:

» O dispositivo esta bloqueado devido a uma senha esquecida da Consola Remota num modelo sem um ecra.
O utilizador quer fazer tdbua rasa, mesmo sem problemas especificos.

» O dispositivo foi utilizado num ambiente de teste e os dados residuais (p. ex., foi utilizado num ambiente de teste e os dados
residuais (p. ex., inversores PV CA detetados) devem ser limpos.

» O dispositivo GX esta a funcionar de forma estranha e o reinicio de fabrica pode eliminar a possibilidade de configuragéo
incorreta como a causa.

* A particdo de dados esta completa (normalmente, devido a modificagdes manuais).
* Um erro raro, que ocorre frequentemente nas versdes beta, requer um reinicio.
Apo6s um reinicio

» As credenciais WiFi gravadas vao ser reinicializadas; nos dispositivos sem uma interface fisica e que utilizam o WiFi para a
conexao, precisa de considerar a forma de obter acesso para a reconfiguracgéo.

» Um reinicio de fabrica pode requerer a reconfiguragédo do codigo de autorizagdo VRM. Apds o reinicio, abra o local no VRM.
Se for necessario, vai surgir uma notificagdo com as instrugdes.

» Um reinicio ndo afeta o ID do local VRM ou os dados guardados. Para limpar o histérico antes de vender ou reinstalar o
dispositivo noutro sistema, aceda as definigdes do Local — Geral — Eliminar esta instalagao no Portal VRM.

mm victron energy Repor as predefinigoes de fabrica e
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19.2. Reinstalar o Venus OS

Utilize esta opgao quando o procedimento descrito em Procedimento para reinicializar os valores de fabrica nao funcionar.

ADVERTENCIAS:

Antes de executar este procedimento, tente primeiro o procedimento de reinicializagéo predefinido, conforme descrito na
secgao anterior.

Execute este procedimento apenas como ultimo recurso, para recuperar um dispositivo bloqueado. Um dispositivo que arranca
corretamente, mas com um comportamento estranho nalgumas fungdes, néo ira beneficiar deste procedimento.

O procedimento limpa todos os dados na particdo de dados, o que implica todas as definigdes, entre outros.

Ao contrario das instrugdes de reinicializagao predefinidas comuns, este procedimento ndo depende de um dispositivo que
arranca corretamente.

Quando sdo executados num Cerbo GX anterior a HQ2026, o ponto de acesso WiFi e algumas outras fungdes (ndo
essenciais) deixam de funcionar, ja que alguns dados instalados na fabrica estdo em falta. Desde o HQ2026, estes dados
séo armazenados num local mais seguro (EEPROM em vez da particdo de dados).

No Portal VRM, vai ter de redefinir o token de Dispositivo. O portal ndo aceita novos dados enquanto nao fizer isto.

Certifique-se de que dispde do manual adequado para o seu dispositivo GX, pois os procedimentos podem variar ligeiramente
consoante o modelo.

PROCEDIMENTO:

1.

6.

Descarregue a imagem do instalador aqui: https://updates.victronenergy.com/feeds/venus/release/images/einstein/ (venus-
install-sdcard-einstein-*.img.zip)

Copie a imagem para um cartdo microSD utilizando a aplicagao Balena Etcher( https://etcher.balena.io/). A aplicagdo Etcher
descomprime o ficheiro automaticamente.

Insira o cartdo microSD no dispositivo Cerbo GX.
Ligue o dispositivo.
Aguarde até que o processo de instalagdo termine. Quando estiver ligado ao GX touch, tera de retirar o suporte de

instalagdo (cartdo Micro SD) e reiniciar o sistema. Se néo estiver ligado ao GX touch, aguarde 2 min até que o processo de
instalacao termine.

Searching for installer image...
Installer image found on mmcblkOpi
Creating partitions...

Formatting data partitiom...

Creating sdatasvenus-installer-version...

Installing rootfsi...

Installing bootloader...

Installing firmeare...

Installation complete ¢

Remoue installer medium and power cycle system

Retire o cartdo microSD e desligue e ligue o dispositivo.

(1) . victron energy Repor as predefinigoes de fabrica e
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20. Cargas de oportunidades GX

20.1. Introdugao

As Cargas de Oportunidade aumentam o autoconsumo, direcionando automaticamente a energia solar excedente para cargas
CA flexiveis. Quando a bateria estiver suficientemente carregada e a produgéo PV superar o consumo doméstico, o dispositivo
GX atua como um coordenador de energia ao nivel do sistema e ativa, regula ou desativa cargas controlaveis com base no
excedente disponivel, em vez de reduzir a produgédo ou de exportar energia para a rede elétrica com um beneficio financeiro
reduzido.

Atualmente, o recurso é compativel com dois tipos de dispositivos controlaveis: Estagoes de carregamento EV Victron
(EVCS) e relés inteligentes Shelly. Estes podem ser utilizados de forma individual ou combinada, sendo controlados de forma
coordenada para evitar competir pela mesma energia excedente disponivel.

Ao contrario da automatizagdo com base num temporizador ou em programacéo, as Cargas de Oportunidade reagem de forma
continua as condicdes reais: produgéo PV, estado da bateria, consumo doméstico e capacidade disponivel do inversor.

Uma abordagem centralizada permite que o excedente de energia seja distribuido de forma inteligente entre varios dispositivos
(p. ex., varias estagdes de carregamento EV e cargas controladas por Shelly), evitando a instabilidade decorrente de
controladores de excedentes independentes que competem pela mesma energia disponivel.

Os casos de utilizagdo comuns incluem o carregamento EV, aquecimento de agua, armazenamento térmico, bombas de piscina
e outras cargas CA néao criticas que podem funcionar de forma flexivel sem comprometer o conforto.

O recurso é particularmente adequado nas instalagdes ESS, nos sistemas maritimos e RV, nas instalagdes remotas fora da rede
e em qualquer sistema com limitagdes de exportagéo ou baixo retorno econémico da injecéo.

Battery
Charging

Base load
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20.2. Requisitos do sistema
Dispositivo GX
Um dos seguintes dispositivos GX é necessario, executando o Venus OS v3.80 ou mais recente:

» Ekrano GX

» Cerbo GX

* Nucleo GX

* MultiPlus-Il GX

» EasySolar-1l GX

S As Cargas de Oportunidade apenas estéo disponiveis na IU Nova. A |U Classica ndo é compativel.

Sistemas de inversor / carregador
E necessaria uma das seguintes plataformas de inversor/carregador:

* MultiPlus / MultiPlus-II

* Quattro / Quattro-I|

* Multi RS / Multi RS Solar
* Multi RS19 / Multi HS19
Sistema de bateria

E necessario um sistema de bateria com uma das seguintes opgdes de monitorizagao:

* Victron Lynx Smart BMS

» VE.Bus BMS Victron

* Victron SmartShunt ou BMV Smart (através de VE.Direct)
* BMS de terceiros compativel (através de barramento CAN)

Sistema fotovoltaico (PV)
Os sistemas PV acoplados a CA e acoplados a CC sdo compativeis. As fontes PV compativeis incluem:

» Carregadores solares Victron MPPT (VE.Direct ou VE.CAN ligados)

» Multi RS Solar (em modo de inversor PV)

* Inversores PV CA de terceiros monitorizados através de SunSpec (Ethernet) ou um medidor de energia Victron (por exemplo,

VM-3P75CT)

S E necessario monitorizar toda a produgdo PV para um funcionamento correto.

Tipos de carga compativeis
As Cargas de Oportunidade controlam apenas as cargas CA. As cargas CC nao sdo compativeis.

» Dispositivos Victron Energy:

» Estacgéo de carregamento EV, estagdo de carregamento EV NS
» Estacado de carregamento EV V2, estagdo de carregamento EV NS V2

» Dispositivos Shelly:
Dispositivos Shelly (Gen2+ com relé de controlo e medigdo da energia):
+ Shelly Plus Plug S

+ Shelly Plug S MTR Gen3
+ Shelly Mini 1PM Gen4

» Shelly 1PM Gen3/Gen4
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» Shelly Pro 1PM

» Shelly Pro 4PM

Esta ndo é uma lista exclusiva, pois mais dispositivos sdo compativeis. No entanto, sabemos que os
dispositivos listados funcionam.

Os dispositivos adicionais podem ser compativeis com versoées futuras do Venus OS.

20.3. Configuragao

Este capitulo descreve como ativar e configurar Cargas de Oportunidade e dispositivos controlaveis num dispositivo GX.

20.3.1. Configurar as preferéncias das cargas de oportunidade

Settings ~ SystemSetup  Opportunity Loads ) Preferences

Pause if no AC input is connected

Nominal inverter utilisation limit

Aceda a: Definigoes — Configuragao do Sistema
— Cargas de Oportunidade — Preferéncias

Pause after several days without full charge

Only applies when using Optimized with BatteryLife. Opportunity Loads automatically resumes after a full
charge

Colocar em pausa se nao estiver ligada uma entrada CA

Quando estiverem ativadas, as Cargas de Oportunidade sdo colocadas em pausa quando néo estiver ligada nenhuma fonte
de entrada CA. Isto é Util para sistemas de reserva, nos quais apenas as cargas essenciais devem permanecer ativas durante
cortes na rede elétrica. Quando estiverem desativadas (por defeito), as cargas controladas s&o reduzidas ao minimo em caso
de perda de entrada CA para reforgar a estabilidade do sistema; apds cerca de 1 min, as Cargas de Oportunidade podem ser
retomadas se houver um excedente suficiente disponivel.

Limite de utilizagdo nominal do inversor

Define o nivel maximo da poténcia continua para o qual o inversor/carregador deve ser dimensionado de forma a alimentar as
cargas de base e cargas controladas. A carga de base é deduzida deste valor; as Cargas de Oportunidade permitem ativar
outras cargas até a capacidade disponivel restante. O CA-PV é sempre utilizado até 100 %, independentemente desta definigao.

Isto ajuda a evitar as sobrecargas do inversor, manter uma margem disponivel para picos de consumo repentinos e melhorar a
estabilidade durante condigdes PV variaveis. Nos sistemas ligados a rede, isto ndo limita a capacidade exportadora do inversor
para a rede elétrica.

Exemplo: Com um limite de 80 % num sistema de 6500 W, o algoritmo planeia um maximo de 5,2 kW. Com uma carga de base
de 2 kW, até 3,2 kW estéo disponiveis para as cargas controladas. Com mais 4 kW de CA-PV presentes, ficam disponiveis até
7,2 kW para as Cargas de Oportunidade.

Colocar em pausa apos varios dias sem carga completa

Relevante nos sistemas ESS que utilizam Otimizado com BatteryLife. Quando o limite do SoC ativo da BatteryLife for atingido,
as Cargas de Oportunidade séo colocadas em pausa para priorizar o carregamento da bateria e aumentar a probabilidade de a
bateria recuperar para um SoC saudavel. O funcionamento é retomado apds uma carga completa.

(M) Victron energy
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20.3.2. Organizar as prioridades do dispositivo

Settings System Setup Opportunity Loads

Enabled

¥ | Shelly E-bike Charger

Aceda a: Definigoes — Configuragao do Sistema T Bt

— Cargas de Oportunidade 2 || ¥ | EV Charging Station NS
a» Immersion heater
Devices will be controlled in order, based on available solar surplus

Preferences

Dc sntation

Quando estiverem configuradas vérias cargas controlaveis, as prioridades determinam a distribuicdo do excedente de energia.
Os dispositivos sdo organizados numa lista de prioridades (topo = mais elevada), ajustavel através dos botdes para cima/para
baixo na visao geral das Cargas de Oportunidade.

Prioridade em relagao a bateria
Cada carga é posicionada por cima ou por baixo da bateria na lista de prioridades:

» Por cima da bateria: a carga pode ser ativada quando um excedente de PV suficiente estiver disponivel, mesmo se a bateria
ainda estiver a carregar. Adequado para cargas que devem consumir preferencialmente a energia solar disponivel.

» Por baixo da bateria: a carga é ativada somente depois de os requisitos de carregamento da bateria terem sido cumpridos e o
excedente adicional continuar disponivel.

Melhor ajuste com reconhecimento da prioridade

Se o excedente disponivel for insuficiente para a carga de prioridade superior, o sistema podera ativar temporariamente uma
carga de prioridade inferior. Quando o excedente suficiente estiver disponivel para a carga de prioridade superior, o sistema
reverte a preferéncia, desligando potencialmente a carga de prioridade inferior. Isto garante que o excedente de energia nunca
fica por utilizar, continuando a preferir cargas de prioridade superior sempre que as condigdes o permitam.

Exemplo: Uma carga de 3000 W tem uma prioridade superior, mas apenas esta disponivel um excedente de 1200 W. Uma carga
de 1000 W de prioridade inferior é executada temporariamente. Quando o excedente atingir 3000 W, o sistema muda para a
carga de prioridade superior.

Também podem ser executadas varias cargas em simultdneo quando houver um excedente suficiente disponivel. O dispositivo
GX reequilibra continuamente as cargas ativas a medida que as condi¢gdes vdo mudando.
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20.3.3. Configurar defini¢goes relativas a bateria

Settings ~ SystemSetup  Opportunity Loads ) Battery

Activate following loads when battery reaches

Below this SOC, battery charging can use all solar surplus power.

At or above 80% SOC ow
Aceda a: Definigoes — Configuragao do Sistema
— Cargas de Oportunidade — Bateria At100% SOC W

From the configured SOC to 100%, the power reserved for battery charging is reduced gradually, making more
power available for loads.

Ativar as seguintes cargas quando a bateria atingir

Define o limiar do SoC a partir do qual as cargas de prioridade inferior (colocadas por baixo da bateria) podem comecgar a utilizar
o excedente de energia solar. Abaixo desse limiar, apenas as cargas colocadas por cima da bateria serdo executadas; toda a
restante energia solar disponivel é utilizada para carregar a bateria.

Se a produgéo PV exceder a capacidade de carregamento da bateria, as Cargas de Oportunidade podem
ativar cargas de prioridade inferior mesmo abaixo do limiar de SoC configurado. Isto requer um monitor de
bateria compativel que notifica o limite de corrente de carga em tempo real.

Reserva para carregar a bateria

Podem ser configurados dois valores para a energia de reserva - um no limite do SoC ou superior definido em Ativar cargas
seguintes quando a bateria atingir e um no SoC de 100 %. Entre estes dois pontos, a poténcia de carregamento reservada
¢é ajustada gradualmente, conferindo a bateria uma prioridade superior nos niveis de SoC inferiores e disponibilizando mais
excedentes para as Cargas de Oportunidade a medida que o SoC aumenta.

Exemplo: Reserva de 2000 W a um SoC de 80 % e 100 W a um SoC de 100 %. Isto mantém um comportamento de
carregamento positivo, garante que a bateria atinge a carga total regularmente e maximiza a utilizagdo solar com niveis de SoC
elevados.

20.4. Estacoes de carregamento de EV

As Estagdes de Carregamento EV (EVCS) da Victron podem ser configuradas como Cargas de Oportunidade e regulam de
forma dindmica a sua poténcia de carregamento com base no excedente solar disponivel.

20.4.1. Requisitos

Se a EVCS tiver sido ligada anteriormente através do método TCP Modbus legado, deve primeiro migrar para a nova integracéo
MQTT antes de ser utilizada com as Cargas de Oportunidade. Consulte o manual de migragao MQTT da EVCS para obter o
«firmware» e o manual de migragdo necessarios.

Para que as Cargas de Oportunidade assumam o controlo de uma sesséo de carregamento, devem ser cumpridas todas as
seguintes condigdes:

» A EVCS-3P5A é ligada ao dispositivo GX através do emparelhamento MQTT
» As Cargas de Oportunidade estao ativadas

» A EVCS esta definida com o modo Automatico

* Um EV esta ligado e preparado para carregamento

» O Autostart esta ativado na EVCS ou o utilizador ativou Ativar carregamento no dispositivo GX ou carregou em Ligar
através da «interface» de Web da EVCS ou da VictronConnect

20.4.2. Carregamento excedente integrado da EVCS vs. cargas de oportunidade

A EVCS tem um algoritmo de carregamento do excedente integrado que funciona de forma independente, utilizando as métricas
do dispositivo GX. As Cargas de Oportunidade, por outro lado, realizam a coordenagéo centralizada em todos os dispositivos
configurados, varias unidades EVCS, cargas Shelly e outros, evitando que os controladores independentes concorram pela
mesma energia disponivel.

(M) Victron energy
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Overview EV Charging Station NS

Total 00h 14m

A fonte do modo Auto indica qual dos dois, Interno

(Estacéo de Carregamento EV) ou Externo (Cargas Charge mode pute
de Oportunidade), controla atualmente a sesséo de T y—— External (Opportunity Loads)
carregamento.

Enable charging o
Setup

Device

20.4.3. Configuragao EVCS

Settings System Setup Opportunity Loads EV Charging Station NS
Maximum charging power

Remember detected EV phases

Aceda a: Definigoes — Configuragao do Sistema
— Cargas de Oportunidade — Estacéao de
Carregamento EV

Poténcia de carregamento maxima

Limita a poténcia maxima que a EVCS pode utilizar como uma carga controlada, mesmo se houver mais excedente disponivel.
Isto pode reservar excedentes para cargas de menor prioridade, melhorar o funcionamento paralelo com outras Cargas de
Oportunidade e reduzir as flutuagdes da carga em sistemas menores.

Recordar as fases EV detetadas

Guarda a configuragao da fase EV detetada anteriormente (1, 2 ou 3 fases) e reutiliza-a em sessdes subsequentes, reduzindo
os atrasos de detegdo de fase e melhorando o comportamento de arranque do carregamento. Recomendado apenas quando for
ligado regularmente um Unico EV ou quando todos os EV que utilizam a estagéo partilham a mesma configuragao de fase. Ativar
esta definicdo com veiculos de diferentes configuragdes de fase pode impedir que alguns veiculos carreguem corretamente.

20.5. Dispositivos Shelly

Os dispositivos Shelly compativeis podem ser configurados como Cargas de Oportunidade para controlar consumidores de CA
fixos, como aquecedores de agua, bombas ou outras cargas flexiveis.

n Instalagao: Os dispositivos ligados diretamente a tensao da rede elétrica ou da cablagem fixa (p. ex.,
modelos Shelly Pro) devem ser instalados apenas por um eletricista qualificado, de acordo com os cédigos
elétricos aplicaveis e os regulamentos de seguranca.

n Funcionamento: Todos os dispositivos conectados podem ser ligados ou desligados inesperadamente
com o algoritmo das Cargas de Oportunidade. A instalagéo ou a utilizagdo inadequadas podem causar
eletrocussao, incéndio, ferimentos ou danos.

dispositivo Shelly.

S Para garantir um funcionamento fiavel, € recomendavel que o modo ECO permanega desativado no

20.5.1. Passos de configuragao

Etapas para configurar um dispositivo Shelly como uma Carga de Oportunidade:

(M) Victron energy
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Settings Devices Shelly E-bike Charger Setup
1. Aceda a Definigbes — Integragdes —
Dispositivos Shelly e ative os dispositivos.

Role

Position AC Input

2. Nallista de dispositivos, aceda a secgéo
Configuracéo e defina a Posigéo e a Ras=Seting Aozl
Configuracéo de Fase.

. . - Settings Devices Shelly E-bike Charger Outputs Channel 0: Shelly E-bike Charger
3. Aceda a configuragéo dos Comutadores e

defina a fungdo como Carga de Oportunidade. Name Shelly E-bike Charger
. " . g [¢] 0| tunity Load
4. O dispositivo ira aparecer como uma roup LR
carga controlavel na sec¢édo Definicoes — Type Three-state switch
Configuragao do Sistema — Cargas de

Oportunidade, que permitira configurar os ctio Copsitvices
parametros de carga.

Show controls Always

20.5.2. Modo automatico e reescrita manual

Opportunity Loads
Quando um dispositivo Shelly for definido como Carga de
Oportunidade, o Painel de Comutagao no dispositivo GX apresenta Immersion heater
um comutador de trés estados (Desligado / Ligado / Automatico). Com
Auto ativado, o dispositivo é controlado automaticamente com base
no excedente disponivel e os botdes Ligar / Desligar indicam o estado
atual. Para a reescrita manual, desative Auto e defina o estado
pretendido como Ligado ou Desligado. On

off On

Shelly E-bike Charger

Um dispositivo Shelly com Auto desativado ira aparecer como Sem controlo na lista de prioridades do
dispositivo das Cargas de Oportunidade.

20.5.3. Parametros de configuragao de Shelly

Settings System Setup Opportunity Loads Shelly E-bike Charger

. . . ; Expected power consumption
Aceda a: Definicoes — Configuragao do Sistema

— Cargas de Oportunidade — Dispositivo Shelly Minimum run duration when turned on

Minimum rest duration when turned off

Consumo de poténcia previsto

O consumo de energia habitual da carga ligada enquanto estiver ativa. O dispositivo GX utiliza este valor para calcular a
capacidade de excedente disponivel, decidir quando ativar a carga e coordenar o funcionamento paralelo. Para obter os
melhores resultados, a carga deve consumir préximo ao valor configurado quando estiver ligada e préximo de 0 W quando
estiver desligada.

Se o consumo da carga variar num intervalo conhecido, configure o valor mais elevado previsto. Isto garante que a carga nao

¢é desligada prematuramente ap6s um tempo de funcionamento minimo. As Cargas de Oportunidade irdo afinar a sua estimativa
durante o tempo de funcionamento. Evite cargas com um consumo fortemente imprevisivel, pois isso reduz a precisdo do
controlo.

Duracgao de funcionamento minima quando estiver ligada

O tempo minimo em que a carga permanece ativa depois de ser ligada. Evita a comutagdo excessiva durante a produgéo PV
flutuante, reduz os ciclos de funcionamento curtos e protege o equipamento ligado. Particularmente importante nas cargas com
compressores, bombas, elementos de aquecimento ou componentes de comutagédo mecanica.

Duragao do repouso minima quando estiver desligada

O tempo minimo em que a carga permanece desconectada depois de ser desligada. Reduz a comutagao rapida, protege o
equipamento e estabiliza o funcionamento do sistema durante as mudangas nas condi¢des solares.

Recomendacéo para varias cargas: Configure dura¢des de repouso mais longas para as cargas de prioridade inferior. Quando
a energia solar diminuir, as cargas sao cortadas a partir da prioridade inferior. Se as cargas de prioridade inferior utilizarem

(1) victron energy
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a mesma duragao de repouso que as de prioridade superior, poderao ficar disponiveis de novo muito rapidamente, apenas
para serem desativadas de novo pouco tempo depois. As duragdes de repouso escalonadas ajudam a evitar as comutagbes
desnecessarias.

20.5.4. Recomendagao em varios dispositivos controlaveis

Nos sistemas com varias Cargas de Oportunidade, é recomendavel configurar duragdes de repouso mais longas para as cargas
de prioridade inferior.

Quando a energia solar disponivel diminui, as cargas sdo desativadas a comecar pela carga de prioridade inferior. Se varias
cargas utilizarem a mesma duragéo de repouso, uma carga de prioridade inferior pode ficar disponivel novamente muito
rapidamente, apenas para ser desligada de novo pouco tempo depois, quando uma carga de prioridade superior ficar disponivel
novamente.

As duragoes de repouso escalonadas ajudam a evitar as comutagdes desnecessarias.

20.6. Operacgao e monitorizagao

20.6.1. Como o algoritmo funciona

Uma vez configurado, o funcionamento é totalmente automatico. O dispositivo GX monitoriza de forma continua a produgéo
PV, o SoC da bateria, o consumo CA e as Cargas de Oportunidade configuradas. Com base no excedente disponivel e nas
prioridades configuradas, ativa, ajusta ou desativa dinamicamente as cargas controladas.

O algoritmo controla a eficiéncia de converséo de energia PV acoplada a CA e acoplada a CC, o equilibrio de fase,

as autorizagdes de alimentagao e se o sistema esta ligado a rede ou fora da rede. Processa as cargas por ordem de
prioridade, aplica o Melhor Ajuste com Reconhecimento de Prioridade para evitar o desperdicio de excedentes e reequilibra
automaticamente as cargas ativas a medida que as condi¢cdes vao mudando, por exemplo, quando a nebulosidade reduzir a
produgdo PV, uma grande carga doméstica for ligada ou os requisitos de carregamento da bateria aumentarem.

20.6.2. Comportamento durante a perda de entrada CA

Quando a ligagéo da rede ou do gerador CA se perder, as cargas controladas sé&o reduzidas ao maximo para reforgar a
estabilidade do sistema. Apds aproximadamente 1 min, as Cargas de Oportunidade podem ser retomadas se houver um
excedente suficiente disponivel e as condigdes do sistema forem estaveis. Se a condigdo Colocar em Pausa as Cargas de
Oportunidade se nenhuma entrada CA estiver ligada estiver ativada, as cargas permanecerdao em pausa até que a entrada
CA regresse.

20.6.3. Interagao BatteryLife

Em configuragbes ESS com BatteryLife, as Cargas de Oportunidade sao colocadas em pausa automaticamente quando o limite
de SoC ativo atingir 85 % (se essa preferéncia estiver ativada) e retomadas quando a bateria estiver suficientemente carregada
e a BatteryLife diminuir novamente o limite do SoC ativo. Isto prioriza uma carga completa da bateria durante periodos de baixa
produgao solar.

20.6.4. Controlo diurno e libertagao noturna

Enquanto a produgdo PV estiver disponivel, as Cargas de Oportunidade aplicam ativamente o estado esperado dos dispositivos
controlados. Se um dispositivo for ligado externamente de forma manual (p. ex., por meio de uma aplicagdo Shelly ou botao
fisico) quando as Cargas de Oportunidade preveem que esteja desligado, o sistema ira desliga-lo novamente. Para assumir o
controlo manual temporariamente, desative Auto - as Cargas de Oportunidade libertardo o controlo imediatamente e ndo serdo
retomadas até que Auto seja reativado.

Durante os periodos sem uma produgao PV significativa, as Cargas de Oportunidade entram num estado inativo e libertam o
controlo de todos os dispositivos. Isto permite que os dispositivos sigam as programacdes locais ou as configuragdes noturnas;
por exemplo, uma caldeira controlada por Shelly pode executar uma programagéo local para atingir uma temperatura alvo
noturna se nao for atingida durante o dia devido ao baixo rendimento solar.

20.6.5. Utilizagao da bateria e sondagem do SoC

As Cargas de Oportunidade sao projetadas para utilizar a energia solar excedente, mas a utilizagéo breve da bateria pode
ocorrer, por exemplo, quando néo for possivel desligar uma carga imediatamente devido ao tempo de funcionamento minimo ou
quando a produgéo PV cair repentinamente. Em situagdes criticas (p. ex., perda subita de PV acoplado a CA combinada com
carga elevada do inversor), os mecanismos de protecéo do inversor/carregador podem aplicar independentemente a eliminagéo
imediata da carga.

A sondagem SoC ¢ utilizada em sistemas fora da rede e de injegdo zero em que o excesso de PV ndo pode ser exportado.
Quando a bateria se aproxima de um SoC de 100 %, o sistema deve reduzir a produgéo PV, mascarando a saida real do médulo
solar. Para determinar o excedente real disponivel, as Cargas de Oportunidade permitem temporariamente que a bateria seja
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descarregada até cerca de 97 % do SoC através da ativagdo de cargas controladas. Isto liberta PV, revelando toda a poténcia
disponivel. O sistema regressa ao funcionamento normal de apenas solar quando o SoC diminuir.

A sondagem SoC néo é utilizada em sistemas ligados a rede sem limitagdes de inje¢do, nos quais o
excedente de energia PV é exportado para a rede e o excedente disponivel € mensuravel diretamente no
medidor da rede elétrica.

20.6.6. Cancelamento manual

As Cargas de Oportunidade podem ser canceladas manualmente em qualquer momento através da IU Nova do dispositivo GX
ou do VRM:

» Estagao de carregamento EV: mudar para o carregamento manual no Painel de Controlo
» Dispositivos Shelly: desativar o modo Auto e controlar o relé através do Painel de Comutagéo

Quando estiver ativo um cancelamento manual, o dispositivo deixa de seguir o algoritmo das Cargas de Oportunidade até que
o controlo automatico seja reativado. Isto permite utilizar imediatamente uma carga, mesmo se o excedente solar disponivel for
insuficiente.

20.6.7. Monitorizagao com um dispositivo GX

Overview AC Loads

Total 14.32kW

As cargas controlaveis configuradas podem

ser monitorizadas, através de uma informacgéo
detalhada, da péagina Visdo Geral, juntamente com
as restantes cargas do sistema. Toque no mosaico
Cargas CA ou Cargas Essenciais (apresentado
nalgumas configuragdes que utilizam um medidor de
rede) para consultar o nome, o estado atual e o
consumo de energia de cada dispositivo.

EV Charging Station NS
Immersion heater
Stat to (Off

Shelly E-bike Charger

20.6.8. Monitorizagao no VRM

As Cargas de Oportunidade podem ser monitorizadas de forma remota por meio do portal VRM, incluindo o controlo em tempo
real de dispositivos compativeis (EVCS através do Painel de Controlo, dispositivos Shelly através do Painel de Comutagéo). A
configuragao das prioridades, as definigdes da bateria, as preferéncias e os parametros do dispositivo estdo disponiveis apenas
no proéprio dispositivo GX ou através da Consola Remota.

O VRM também oferece:

(M) Victron energy
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» Grafico de Visao Geral do Sistema: apresenta

o consumo de energia real e previsto, juntamente

com a produgéao PV, decomposto por categoria
(carga base, carregamento EV, cargas CA,
aquecimento), o que ajuda a visualizar a
distribuicdo da energia solar ao longo do dia.

» Painel de Consumo: apresenta o consumo de
energia por origem (solar, bateria, rede, gerador)
no tempo, permitindo aos utilizadores quantificar
a melhoria no autoconsumo e a redugao da
dependéncia da rede elétrica.

20.6.9. Resolucgao de problemas
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Esta secgdo descreve as adverténcias e as mensagens de erro que podem aparecer no sistema e o seu significado.

Sistema incompativel com as Cargas de Oportunidade

Esta adverténcia surge quando uma ou mais das seguintes condi¢cdes estao presentes durante mais de 60 s:

» Estado da Carga da bateria indisponivel O sistema nao proporciona um valor de Estado de Carga (SoC). As Cargas de
Oportunidade requerem uma bateria com um BMS que comunica o SoC.

* Nao é possivel determinar o tipo de sistema: As Cargas de Oportunidade ndo conseguem determinar as caracteristicas
necessarias do sistema, como a configuracéo de fase, o tipo de ligagédo da rede ou a politica de alimentagéo. Isto pode ocorrer
quando nao estiver disponivel nenhum Inversor/Carregador.

* Inversor definido como Apenas Inversor na presenga de cargas de entrada CA:

O inversor é configurado no modo Apenas Inversor, mas o sistema comunica as cargas na entrada CA. Esta configuragdo nao

é compativel.

Enquanto a adverténcia estiver ativa, as Cargas de Oportunidade seréo colocadas em pausa. O
funcionamento é retomado automaticamente quando todas as condigbes incompativeis tiverem sido

resolvidas.

20.6.10. Glossario

ESS Sistema de Armazenagem de Energia
PV Fotovoltaico

SoC Estado da carga

VRM Gestédo Remota Victron

EVCS Estagdo de carregamento EV

Dispositivo GX

Venus OS O sistema operativo da Victron Energy para os dispositivos GX

Centro de comunicagao Victron Energy que executa um Venus OS (p. ex., Cerbo GX, Ekrano GX,
Multiplus-1l GX, EasySolar-1l GX)
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21. Resolugao de problemas

21.1. Cédigos de Erro

Origens diferentes dos erros

O dispositivo GX pode apresentar os seus proprios codigos de erro, bem como aqueles dos dispositivos conectados.Para os
cédigos especificos de dispositivos, consulte:

* Inversores/Carregadores Multi e Quattro: Codigos de Erro VE.Bus
» Carregadores solares MPPT: Cadigos de erro Carregador Solar MPPT

Erro GX #42 - Armazenagem corrompida
A memodria flash interna esta corrompida. Esta particdo guarda as definigdes, os nimeros de série e as credenciais de Wi-Fi.

» Resolugdo: O dispositivo deve ser devolvido para reparagéo ou substituicao. Isto ndo pode ser fixado por meio de firmware ou
no terreno.

Erro GX #46 - divisdo de dados completa

O alarme dispara quando o espaco livre na particdo de dados for inferior a 10 %. Uma particdo de dados completa pode causar
um funcionamento anémalo do Venus OS e impedir o inicio dos servigos.

A causa mais comum sdo os dados gravados por aplicagdes de terceiros, como Node-RED ou Signal K. Para consultar as
aplicagdes que estdo instaladas, aceda a Definigbes — Geral — Estado do suporte.

» Para obter solugdes, consulte Venus OS Large - Problemas de espacgo em disco / particao de dados completa
Erro GX #47 - problema de divisdo de dados
A meméria interna esta provavelmente danificada, fazendo com que o dispositivo perca a configuracéo.

» Resolugdo: Contacte o seu distribuidor ou instalador. Consulte a nossa pagina Assisténcia Victron Energy.
Erro GX #48 - DVCC com firmware incompativel

O DVCC esta ativado, mas nem todos os componentes do sistema estao a executar um firmware compativel.
» Resolugao: Consulte no capitulo do DVCC deste manual os requisitos de firmware.

» Nota para sistemas com baterias Pylontech e BMZ:

Desde o Venus OS v2.80, o DVCC ¢ ativado automaticamente para as baterias Pylontech e BMZ. Os sistemas mais antigos
podem mostrar este erro.

Resolugao:

» Desativar atualizagdes automaticas; Configuragdes — Geral — Firmware — Atualizagdes online — Atualizagdo automatica.
» Reverta para v2.73 (consulte Instalar uma versao de firmware especifica de SD/USB).
« E depois, considere contactar um instalador para atualizar todo o firmware do dispositivo.

» Nota para sistemas com baterias BYD, MG Energy Systems e Victron Lynx lon BMS:

Desde o Venus OS v2.40, o DVCC ¢ ativado automaticamente para os tipos de BMS compativeis. Os sistemas mais antigos
podem nao incluir componentes compativeis.

Resolugao:

» Desativar atualizagdes automaticas; Configuragcbes — Geral — Firmware — Atualizagdes online — Atualizacdo automatica.

» Reverta para a versao v2.33; para voltar a uma versao de firmware anterior (consulte Instalar uma versao de firmware
especifica a partir de SD/USB).

» Certifique-se de que o DVCC esta desativado.

Consulte o seu instalador para verificar se o seu sistema utiliza o controlo de dois fios (alternativa anterior para DVCC).

Se néo houver fios de carga / descarga entre BMS, inversores/carregadores e controladores de carga, o DVCC é necessario
para as marcas de bateria mencionadas acima. Isto também requer versdes de firmware nos dispositivos conectados.

GX Erro #49 - Medidor de rede nao encontrado

Nas configuragdes ESS com um Medidor da Rede Elétrica externo selecionado, n&o foi detetado um medidor.
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Resolugao: Verifique a configuracéo e as ligagdes elétricas do sistema.
Erro GX # 51 - O firmware mk3 precisa de ser atualizado

Atualize o controlador MK3 no interior do dispositivo GX para permitir as fungdes recentes como o aquecimento / arrefecimento
de ligar / desligar do gerador.

Para atualizar:

» Aceda a Definigdes — Dispositivos — MultiPlus/Quattro/EasySolar.
 Esta disponivel uma notificagcdo que indica uma nova versdo MK3. Toque na notificag&o e inicie a atualizacdo

Existe uma pequena probabilidade, de cerca de 5 % com base nos nossos dados, que esta atualizagéo possa reiniciar o sistema
por breves momentos, fazendo com que o inversor/carregador se desligue.

Se ndo aparecer nenhuma indicagéo de atualizagéo, o seu sistema ja esta atualizado. Esta atualizagdo manual apenas &
solicitada uma vez e foi projetada para ser iniciada pelo utilizador devido ao pequeno risco de reinicio. As atualizagdes futuras
irdo instalar automaticamente sem causar um reinicio.

Erro GX #60 — Nao foi possivel efetuar a ligagao ao dispositivo GX
Este erro ocorreu quando a aplicagédo Marine MFD n&o conseguiu estabelecer uma ligagao a dispositivo GX.

» Para resolver o problema, tente reiniciar o dispositivo GX ou o MFD.

21.2. FAQ

21.2.1. P1: Nao consigo ligar ou desligar o meu sistema de Multi/Quattro

Para resolver o problema, primeiro determine que o sistema esta conectado e depois siga as instrugbes passo a passo abaixo.
Existem duas formas de conectar um sistema Multi/Quattro a um Cerbo GX. Na maior parte dos sistemas serdo conectados
diretamente a porta VE.Bus na parte posterior de Cerbo GX. E, segunda opgao, em alguns sistemas, sdo conectados ao Cerbo
GX usando uma interface VE.Bus para VE.Can.

Instrugdes passo a passo se estiver conectado na porta VE.Bus na Cerbo GX

1. Atualize Cerbo GX para a ultima versao disponivel.

Consulte as nossas publicagdes no https://www.victronenergy.pt/blog/category/firmware-software/.

2. Tem um Digital Multi Control ou VE.Bus BMS no sistema? Neste caso, € normal que o ligar/desligar esteja desativado.
Consulte também as notas relacionadas com o VE.Bus no Cerbo GX manual.
3. Caso tenha um Digital Multi Control ou um VE.Bus BMS conectado ao seu sistema, o Cerbo GX recorda esta situacao e,

mesmo quando estes acessorios tiverem sido removidos, o interruptor de ligar/desligar vai continuar desativado. Para limpar
a memoria, execute uma Redetegdo de sistema no menu da Consola Remota para o Multi ou Quattro.

Para obter mais informag&o, consulte a secgao Menu avancado.

4. Nos sistemas trifasicos/em paralelo com mais de cinco unidades: dependendo da temperatura e de outras circunstancias,
pode ndo ser possivel voltar a ligar um sistema depois de ter sido desligado com o Cerbo GX. Como alternativa, tem
de desligar o cabo VE.Bus da parte posterior do Cerbo GX. E voltar a conecta-lo depois de ligar o sistema VE.Bus. A

verdadeira solugéo ¢é instalar o dongle «Cerbo GX para grandes sistemas VE.Bus», nimero de pega BPP900300100. Para
mais informacao, leia asinstrucdes de ligacao.

Instrucoes passo a passo quando estiver conectado ao Cerbo GX por VE.Can.

1. Atualize Cerbo GX para a Ultima versao disponivel. Consulte as nossas publica¢gdes do blogue para a categoria do firmware.

2. Atualize a interface VE.Bus para VE.Can para a ultima versao. A forma mais facil € usar a atualizagao de firmware remota:
com um artigo especial de hardware, o CANUSB, ent&o ndo é necessario.

3. Tem um Digital Multi Control ou VE.Bus BMS no sistema? Nesse caso € normal que ligar/desligar esteja desativado.
Consulte também as notas relacionadas com VE.Bus no manual de Cerbo GX

4. Caso tenha tido um Digital Multi Control ou VE.Bus BMS conectado ao sistema e que agora ja néo esta disponivel,
a interface CAN-bus vai recordar esta situagdo. Portanto, mesmo depois de estes acessorios terem sido removidos, o
interruptor de ligar/desligar continuara desativado. Infelizmente, sozinho ndo pode limpar esta meméria, pelo que nos deve
contactar para obter ajuda.

21.2.2. P2: Precisa de um BMV para visualizar o estado de carga correto da bateria?

Depende. Para obter mais informacgéo, consulte o capitulo Estado da Carga (SoC) da bateria.
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21.2.3. P3: Nao tenho Internet, onde posso introduzir um cartao SIM?

Os dispositivos GX ndo tém um modem 3G ou 4G integrado e, portanto, ndo incluem uma ranhura de cartdo SIM.

Para efetuar a ligagéo a Internet através de dados méveis, deve adquirir um router mével com portas Ethernet. Estes dispositivos
aceitam o cartdo SIM e proporcionam uma ligagao de Internet ao dispositivo GX na Ethernet.

21.2.4. P4: Posso conectar um dispositivo GX e um VGR2/VER a um Multi/Inversor/Quattro?
N&o, isto ndo é possivel.

Em vez desta combinagéo, recomendamos a utilizagdo de um dispositivo GX com um GX LTE 4G ou router mével. Consulte
Conectividade de Internet para mais informagao.

21.2.5. P5: Posso ligar varios Cerbo GX a um Multi/Inversor/Quattro?

Nao.

21.2.6. Q6: Visualizo leituras incorretas de corrente (A) ou poténcia no meu Cerbo GX

Os exemplos sao:

» Sei que uma carga extrai 40 W do Multi, mas o Cerbo GX indica 10 W ou até 0 W.

» Vejo que o Multi esta a fornecer uma carga com 2000 W, no modo inversor, mas da bateria estao a ser retirados apenas 1850
W. Estes 150 W estéo a sair de algum lado?

A respostas geral: os Multi e Quattro ndo sao instrumentos de medigéo, séo inversores/carregadores e as medigdes mostradas
s80 uma aproximagao.

Em mais detalhe, existem diversas causas para as imprecisdes de medi¢ao:

1. Parte da energia retirada de uma bateria pelo inversor esta a perder-se no inversor, convertida em calor: perdas de
eficiéncia.

2. O Multi ndo mede realmente a energia extraida da bateria. Mede a corrente na saida do inversor e depois assume a energia
que esta a ser extraida da bateria.

3. W vs. VA: dependendo da versao de firmware do Multi/Quattro e também a vers&o do firmware do Cerbo GX, vai visualizar
VA (o resultado de calcular a tensdo CA * corrente CA) ou uma medigdo em W. Para visualizar W no Cerbo GX, atualize o
seu Cerbo GX para a versdo mais recente (v1.21 ou superior). Certifique-se de que a versao do firmware no Multi suporta as
leituras de W, sendo as versdes minimas xxxx154, xxxx205 e xxxx300.

4. Os Multi/Quattro conectados ao Cerbo GX por uma interface VE.Bus para VE.Can vao comunicar sempre VA, nao (ainda)
W.

5. Se estiver carregado um assistente de sensor de corrente num Multi/Quattro e nenhum sensor estiver conectado, vai
devolver valores de poténcia / kWh invalidos.

6. Se um assistente sensor de corrente estiver carregado num Multi/Quattro, certifique-se de que a posigao esta definida
corretamente e que a escala corresponde aos interruptores DIP no proprio sensor.

7. Um assistente de sensor de corrente mede e comunica VA, nédo W.

Conselhos para evitar os problemas nas medigées

1. Enquanto o VEConfigure ou a VictronConnect sdo ligados através de uma interface MK3, ambos os programas enviam
periodicamente um comando que bloqueia a comunicagéo ao dispositivo GX. Durante este periodo, ndo consegue ler
nenhuns dados, incluindo medigdes, desde o Multi ou Quattro. Quando o VEConfigure ou a VictronConnect estiverem
fechados, a comunicagéo entre o dispositivo GX e o Multi/Quattro é reposta.

2. O VE.Bus nao é um sistema 100 % instantaneo: se desligar o Cerbo GX de um Multi e o ligar rapidamente a outro, pode
obter valores errados. Certifique-se de que este ndo é o caso, utilizando a opgao «redetetar sistema» no menu Multi/Quattro
no Cerbo GX.

21.2.7. P7: Existe uma entrada do menu nomeado «Multi» em vez do nome de produto VE.Bus

Um sistema VE.Bus pode ser completamente desligado, incluindo a sua comunicagéo. Se desligar um VE.Bus e depois reiniciar
o Cerbo GX, este Cerbo GX ndo consegue obter o nome de produto detalhado e visualiza em alternativa «Multi».

Para obter o nome apropriado de novo, aceda ao menu do Multi no Cerbo GX e defina a entrada do menu Interruptor para
Ligado ou se um Digital Multi Control estiver presente, defina o interruptor fisico para Ligado. Lembre-se de que quando existe
um BMS, o procedimento anterior apenas funciona dentro dos limites operacionais das tensdes de funcionamento da bateria.

(M) Victron energy
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21.2.8. P8: Existe uma entrada de menu designada «Multi», embora nédo haja nenhum Inversor,
Multi ou Quattro conectado

Se um Cerbo GX alguma vez detetar um VE.Bus BMS ou Digital Multi Control (DMC), ira recorda-lo, até «Redetetar sistema» ser
iniciado no menu Cerbo GX. Passado um minuto, reinicialize Cerbo GX: Definigbes — Geral — Reinicializar.

21.2.9. P9: Quando digito o endereco IP do Cerbo GX no meu navegador, visualizo uma pagina
Web que menciona Hiawatha?

O nosso objetivo &, pelo menos, executar um site no qual possa modificar as definigées e visualizar o estado atual. Se tudo
acontecer como prevemos, podera haver uma versdo completamente funcional do Portal VRM local num Cerbo GX. Isto vai
permitir que as pessoas sem uma ligagéo de Internet ou uma intermitente disponham das mesmas funcionalidades e fungdes.

21.2.10. P10: Tenho varios carregadores solares MPPT 150/70 a funcionar em paralelo. Para
cada um visualizo o estado do relé no menu Cerbo GX?

A partir de um aleatorio.

21.2.11. P11: Quanto tempo deve demorar uma atualizagdo automatica?

O tamanho da descarga ronda normalmente 90 MB. Ap6s a descarga, vai instalar os ficheiros, o que demora cerca de 5 min.

21.2.12. P12: Tenho um VGR com um Extensor ES, como posso substitui-lo por Cerbo GX?

Ainda nado é possivel substituir a funcionalidade Extensor ES.

21.2.13. P13: Posso usar o Remote VEConfigure, como fazia com o VGR2?

Sim, consulte o manual de configuracao VE Power

21.2.14. P14: O Painel Blue Power pode ser alimentado através da rede VE.Net, também posso
fazer isso com o Cerbo GX?

Nao, uma Cerbo GX precisa de ser alimentado individualmente.

21.2.15. P15: Que rede é utilizada para o Cerbo GX (portas TCP e UDP)?

Aspetos basicos:

* O Cerbo GX precisa de um endereco IP vélido, incluindo um servidor DNS funcional e um gateway. Obtido por defeito de um
servidor DHCP. A configuragcdo manual também é possivel.

» DNS porta 53 UDP e TCP

* NTP (sinc tempo) UDP porta 123. O NTP usa um pool de servidores fornecido por ntp.org, portanto, ele se conectara a uma
ampla variedade de servidores.

Portal VRM:

* No modo «Apenas leitura VRM» e no modo «VRM completo», os dados sédo transmitidos ao Portal VRM através de https://
ccgxlogging.victronenergy.com. Este enderego é dividido em varios enderecos IP e a publicagéo é efetuada através de pedidos
HTTPS POST e GET na porta 443. Existe uma opgao no menu para utilizar HTTP como alternativa, na porta 80. Tenha em
conta que, neste caso, ainda ira enviar dados sensiveis como as chaves de acesso relacionadas (necessario para o modo
«VRM completo») em HTTPS/443.

Atualizagdes do firmware:
» OCerbo GXliga-se a https://updates.victronenergy.com/ na porta 443.
Assisténcia remota e Consola Remota em VRM:

* Inclui uma ligagdo SSH invertida de saida em supporthosts.victronenergy.com quando uma ou as duas funcionalidades
estiverem ativas. O registo supporthosts.victronenergy.com esté integrado em multiplos enderecgos IP e o DNS utiliza a
Geo-Location para a integracédo no servidor mais préximo. Esta ligagdo SSH de saida experimenta diversas portas: porta 22,
porta 80 ou porta 443. A primeira que funcionar sera utilizada; em caso de perda da ligagao, ira realizar uma nova tentativa em
todas.

» Nao é necessario encaminhar para a porta ou configurar o router da Internet para utilizar estas fungdes.

» Mais informagao sobre a fungéo de Assisténcia Remota na FAQ seguinte.
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» Mais informagéo sobre a resolucédo de problemas da Consola Remota no VRM aqui: Consola Remota em VRM - Resolucéo de
Problemas.

«Firewall» / Filtragem de endereco IP

» Se estiver instalado num ambiente de rede com uma filtragem estrita dos enderecos IP de saida, os enderegos necessarios
para a aprovagao podem ser obtidos mediante a resolugéo dos registos A e AAAA dos nomes DNS indicados. O «software»
do «firewall» utilizado determinara se a utilizagdo de nomes DNS nas regras sera resolvida para um ou varios enderegos ou
se ocorrera uma re-resolugdo continua para detetar alteragées. Como é provavel que nenhuma destas seja verdadeira, uma
monitorizagéo ou ferramentas personalizadas tornam-se necessarias.

Lembre-se também de que os nomes DNS utilizados estao sujeitos a alteragdes em versdes futuras do Venus.
Comunicagao de duas vias (atualizagées Remote VEConfig e Remote Firmware):

» Efetua a ligagdo a mqtt-rpc.victronenergy.com na porta 443; e também a quinta de servidores mqtt{1 to
128}.victronenergy.com.

MQTT em LAN:

* Quando estiver ativado, sera iniciado um broker MQTT local, que aceita as ligagdes TCP na porta 8883 (SSL) e 1883 (texto
simples).

» O Cerbo GX também tentara fazer a ligagéo aos servidores em nuvem Victron MQTT. Esta ligagéo utiliza sempre SSL e a
porta 8883.

Consola Remota em LAN:

» A Consola Remota em LAN exige a porta 80 (pequeno site alojado no Dispositivo GX). E também requer a porta 81, a de
audicao para o tunel websocket para VNC.

Modbus TCP:

» Se estiver ativo, o servidor Modbus TCP faz a ligagao a porta designada comum para o Modbus TCP, a 502.

Acesso de raiz SSH:

» Porta 22 - consulte a documentacao de acesso de raiz Venus OS.

+ E uma funcg&o dos programadores de software.

21.2.16. P16: Qual é a funcionalidade do item do menu Assisténcia Remota no menu Geral?

Ativar a assisténcia remota permite que os técnicos da Victron acedam ao dispositivo para o diagnodstico e resolugao de
problemas no tinel SSH inverso que é mantido quando o modo VRM do GX estiver definido como completo. Se o modo VRM
nao estiver definido como completo, o tunel sera definido especificamente para a assisténcia remota.

A ligagéo utiliza portas 80, 22 ou 443 para supporthosts.victronenergy.com e funciona atras da maior parte de firewalls. A
assisténcia remota esta desativada por defeito.

21.2.17. Q17: Nao vejo a assisténcia para os produtos VE.Net na lista, vai estar disponivel?

Nao.

21.2.18. P18: Qual é a utilizacdo de dados do Cerbo GX?

A utilizagdo de dados varia grandemente segundo o nimero de produtos ligados, o comportamento do sistema, o intervalo de
acesso, 0 modo de acesso VRM e as fungdes como Assisténcia Remota ou verificagdes da atualizagao.

Se estiver num plano com limitagcdo de dados, deve monitorizar a utilizagdo durante o funcionamento normal. A maior parte
dos routers oferece contadores de trafego integrados; as ferramentas avangadas como Wireshark proporcionam um seguimento
detalhado.

21.2.19. P19: Quantos sensores de corrente CA posso conectar num sistema VE.Bus?

O maximo atual sdo nove sensores (desde Cerbo GX v1.31). Lembre-se de que cada um deve ser configurado separadamente
com um assistente no Multi ou Quattro ao qual esta ligado.

21.2.20. P20: Problemas com o arranque do Multi quando o Cerbo GX estiver conectado /
Cuidado ao alimentar Cerbo GX a partir do terminal de saida CA de um Inversor, Multi ou
Quattro VE.Bus.

Certifique-se de que o dispositivo GX e o MultiPlus estédo a executar o firmware mais recente.

Pagina240 Yy "o Resolugao de problemas


http://mqtt-rpc.victronenergy.com
http://mqtt{1 to 128}.victronenergy.com
http://mqtt{1 to 128}.victronenergy.com
https://www.victronenergy.com/live/ccgx:root_access

Cerbo GX Manual

Se o dispositivo GX for alimentado através de um adaptador CA conectado a uma Ac-out de um Inversor VE.Bus, Multi ou
Quattro, pode ocorrer um bloqueio depois de o dispositivo VE.Bus ser desligado, por exemplo, durante um arranque a frio
ou avaria. Neste estado, o produto VE.Bus ndo vai arrancar enquanto o dispositivo ndo for alimentado, mas o dispositivo GX
também n&o consegue arrancar sem alimentagao.

Como resolver um bloqueio

Desligue o cabo do VE.Bus do dispositivo GX durante uns instantes. O dispositivo VE.Bus comega imediatamente o reinicio.
Como evitar um bloqueio

Existem duas opgdes:

» Alimentar o dispositivo GX diretamente a partir da bateria

* Remova o pino 7 no cabo VE.Bus conectado ao dispositivo GX. Remover o pino 7 permite ao dispositivo VE.Bus arrancar
independentemente do dispositivo GX.

A forma mais rapida e simples de remover este pino é utilizar uma chave de fendas. Esta pode ser introduzida na ranhura do
pino e depois utilizada para retirar a placa de contacto dourada. Tenha em conta que esta pequena placa altamente condutora
vai cair, pelo que isto ndo deve ser efetuado numa unidade aberta.

Ao utilizar uma bateria Redflow ZBM2/ZCell, o pino 7 deve ser removido mesmo se o dispositivo GX tiver
alimentagdo CC, para evitar bloqueios quando o grupo de baterias atingir 0 % no SoC.

Consideragbes ao remover o pino 7

A remocéo do pino 7 desativa a capacidade de o dispositivo GX desligar completamente o dispositivo VE.Bus. A unidade ira
parar o carregamento e a inversdao, mas permanece em standby, retirando mais energia do que se o pino 7 estivesse intacto.

Isto é relevante principalmente nos sistemas automdveis e marinhos, nos quais os dispositivos dao desligados de forma rotineira.
Nestes casos, ndo remova o pino 7e, em alternativa, alimente o dispositivo GX diretamente a partir da bateria.

21.2.21. P21: Adoro Linux, programacgao, Victron e o Cerbo GX. Posso fazer mais?

Sim, pode! Pretendemos langar quase todo o cédigo como fonte aberta, mas ainda ndo fomos téo longe. O que podemos
oferecer sdo muitas partes do software em script ou noutras linguagens nao pré-compiladas, como Python e QML, e, portanto,
disponivel no seu Cerbo GX e faceis de alterar. A senha da raiz e mais informagéo esta disponivel aqui.

21.2.22. Q22: Posso alargar o cabo entre o Cerbo GX e o GX Touch 50 ou 70?

Os cabos de extensdo HDMI, os repetidores HDMI e os extensores HDMI sobre CAT entre os monitores Cerbo GX e GX
Touch nao sdo compativeis. Estas configuragdes nao foram testadas e podem resultar na auséncia do sinal de video, perda
intermitente do sinal ou funcionamento instavel.

Em alternativa, o Ecréd WiFi GX Android oferece uma solugdo de visualizagao sem fios simples. Ao funcionar no modo de
quiosque, um tablet ou telemével Android pode ser um ecra dedicado ao ligar ao dispositivo GX por WiFi. Para obter mais
detalhes, consulte o manual de Visualizagao WiFi GX Android.

21.2.23. Q23: Multi esta sempre a reiniciar (apés cada 10 s)

Verifique a ligagao do interruptor remoto na PCB de controlo do Multi. Deve haver uma ponte de fios entre o terminal esquerdo
e central. O Cerbo GX comuta uma linha que permite a alimentagdo da placa de controlo do Multi. Apds 10 s, esta linha &
libertada e a partir daqui o Multi deve assumir o controlo. Quando a conex&o do interruptor remoto ndo estiver cablada, o Multi

(M) Victron energy
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ndo consegue assumir a prépria alimentagéo. A Cerbo GX vai tentar novamente, o Multi vai reiniciar-se e passados 10 s parar e
assim sucessivamente.

21.2.24. P24: O que é o Erro #42?

Erro #42 — Anomalia de hardware que indica uma memédria flash corrompida no dispositivo GX. Isto impede a gravagéo das
definicdes. Apds um reinicio, todas as definigbes revertem para as predefinicdes e podem surgir mais problemas.

A\ Esta anomalia ndo pode ser reparada no terreno, nem pelos departamentos de assisténcia. Contacte o seu distribuidor para
organizar uma substituicdo.

Nota: As versdes de firmware anteriores a v2.30 ndo comunicam este erro. A partir de v2.30, o Erro #42 é visivel na GUI do
dispositivo e no Portal VRM.

21.2.25. P25: O meu dispositivo GX reinicializa sozinho. O que esta a causar este
comportamento?

Existem varias razdes que levam um dispositivo GX a reinicializar-se.
Uma das mais comuns é a perda de comunicagao com o portal «online» VRM.

No entanto, isto s6 ocorre se a opgao «Reinicializar dispositivo quando ndo houver contacto» (desativada por predefinicéo)
tiver sido ativada nas definigdes do portal online VRM. Se n&o existir contacto com o portal VRM durante o tempo definido em
«Atraso da reinicializagdo sem contacto», o dispositivo GX é reiniciado automaticamente. Este processo é repetido até que a
comunicagao com o portal VRM seja reposta. Consulte também o capitulo de Registo de dados na VRM - Supervisor de rede:
autorreinicializagao.

1. Verifique a ligagdo de rede entre o seu dispositivo GX e o router. Consulte a secgédo de Resolucdo de problemas do registo
de dados.

2. De preferéncia, utilize uma ligagao Ethernet entre o seu dispositivo GX e o «router».

3. As ligagdes partilhadas ou de um ponto de acesso como, por exemplo, um telemével, ndo sao fiaveis, com interrupgdes
frequentes ou sem a reposigao automatica apoés a perda da mesma. Portanto, isto ndo é recomendado.

Outras razbes comuns para a reinicializagdo automatica do dispositivo GX s&o:

» Sobrecarga do sistema (CPU, memdria ou ambos).

Para detectar corretamente uma sobrecarga do sistema, existe o parametro de tempo de ida e volta (RTT) do D-Bus que esta
disponivel no Portal VRM. Consulte a imagem abaixo sobre como configurar isto no VRM.

Um valor RTT de 1 ms a 100 ms é adequado, embora 100 ms ja seja bastante elevado.

Os picos ocasionais de RTT nao constituem um problema. Mais de 100 ms de forma permanente sdo um problema que exige
mais investigagao.

Se a causa for uma sobrecarga do sistema, existem duas solugdes:

1. Desligue os dispositivos para reduzir a carga, com as desvantagens associadas.

2. Ou substitua o dispositivo GX por um mais potente. Na oferta de produtos atual, consulte a nossa gama de produtos GX
Victron , o Cerbo GX e Cerbo-S GX, Nucleo GX e Ekrano GX s&o (bastante) mais potentes que o Venus GX.

Uma reinicializagado ocasional ndo danifica a durabilidade ou o desempenho do sistema. O principal efeito é a
perturbagéo (temporaria) da monitorizagao.

Como criar um « Cliente widget» personalizado no portal VRM para ler o tempo de ida e volta do D-Bus:

1. Ligue-se ao Portal VRM através de um navegador.

2. Clique no separador Avangado no menu do lado esquerdo.

3. Clique no icone do «widget» no canto superior direito.

4. Role para baixo até «Widget Personalizado» e clique nele para criar um novo.

5. Dé-lhe um nome adequado, escolha «Gateway» na lista em «Selecionar dispositivo» e «Tempo de ida e volta D-Bus» em
«Selecionar parametro».

6. Depois de clicar no botdo Guardar, o novo «widget» sera apresentado no separador Avangado.

Conselho: Defina um tempo a examinar como o menor possivel para obter uma resolugao elevada do tempo de ida e volta.

(M) Victron energy
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Edit custom widget

Widget name: * x-axis:

y-axis D-Bus round trip time
||

Select customisation method: ®

Default y-axis scales

Select device

B Gateway
Select parameter Label @
D-Bus Round-trip time | |
Select device
‘\ I ‘
{ W[ |
Select parameter Label W (il LLL iy

“

21.2.26. Nota GPL

O software incluido neste produto contém software com copyright que esta licenciado a GPL. Pode pedir-nos o codigo-fonte
correspondente durante um periodo de trés anos apds o ultimo envio deste produto.

E POWER

{(@}}viqtgon energy
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22. Especificagcoes técnicas

22.1. Especificagoes técnicas

Cerbo GX MK2(") (BPP900450110 e Cerbo GX MK3(") (BPP900451130)
BPP900451100)

Tensédo de alimentagao 8VCCa70VCC

Montagem Mural ou calha DIN (35 mm)®@

Portas VE.Direct (sempre 3 (méaximo de dispositivos VE.Direct 3 (max. possivel de dispositivos
isoladas) possiveis: 15)@) VE.Direct: 25)@®)
VE.Bus (sempre isoladas) 2 fichas RJ45 em paralelo

VE.Can 1 Sim - isolado

VE.Can 2 Sim - n&o - isolado

Bluetooth Sim®)

Frequéncias e alimentacéo 2,402 GHz - 2,48 GHz | 5,2 mW

Bluetooth

Ethernet Ficha 10/100 RJ45 - isolada exceto blindagem

WiFi Sim

Frequéncias e poténcia 2,4 GHz WiFi | Intervalo: 2,412 GHz - 2,462 GHz | 88,1 mW
WiFi

Entradas de nivel do 4
depdsito resistivo

Entradas do sensor de 4
temperatura

Entradas digitais 4
Relés ©) 2 x NO/NC

CCaté 30 VCC:6 A
CCaté 70VCC: 1A
CA:6 A, 125 VCA

Dimensdes exteriores (a x | 78 mm x 154 mm x 48 mm
X p)

Temperatura de -20°C a +50 °C
funcionamento

Classificagao IP 1P20

Seguranga IEC 62368-1
EMC EN 301489-1, EN 301489-17
Automovel ECE R10-6

Montagem Com acessorios de montagem incluidos
Resolugao do ecra GX Touch 50: 800 x 480
GX Touch 70: 1024 x 600
Dimensdes exteriores (a x | GX Touch 50: 87 x 128 x 12,4 mm
XPp) GX Touch 70: 113 x 176 x 13,5 mm
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Cerbo GX MK2(1) (BPP900450110 e Cerbo GX MK3(") (BPP900451130)
BPP900451100)

Classificagao IP IP54 (sem conectores)
Comprimento do cabo 2m

GX Touch 50 Flush / GX Touch 70 Flush

Montagem Com acessorios de montagem incluidos
Resolugao do ecra GX Touch 50 Flush: 800 x 480

GX Touch 70 Flush: 1024 x 600
Dimensdes exteriores (a x | GX Touch 50 Flush: 94 mm x 136 mm x 12 mm
xp) GX Touch 70 Flush: 120 mm x 184 mm x 13 mm
Classificagao IP IP65
Comprimento do cabo 2 metros

(M Para mais informagéao detalhada sobre o Cerbo GX e o GX Touch, consulte a pagina da gama de produtos Victron GX.
) A montagem em calha DIN necessita de um acessorio adicional - Adaptador DIN35.

() O maximo indicado na tabela anterior corresponde ao total de dispositivos VE.Direct ligados como os controladores de Carga
Solar MPPT. O total representa todos os dispositivos ligados diretamente, mais os dispositivos ligados através de USB. O limite
é restringido principalmente pela poténcia de processamento do CPU. De notar que também existe um limite para os restantes
dispositivos que frequentemente sao ligados em multiplos: inversores PV.

) A funcionalidade de Bluetooth deve ser utilizada para auxiliar na ligagao inicial e configuracéo de rede. Nao pode utilizar o
Bluetooth para se ligar a outros produtos Victron (por exemplo, controladores de carga SmartSolar).

) No equipamento Cerbo GX existem dois relés. Atualmente, o Relé 1 pode ser utilizado para a programagdo como um relé

de alarme, ligar/desligar gerador, bomba de deposito, relé controlado por temperatura ou funcionamento manual. O Relé 2 esta
disponivel para a programagao como um relé controlado por temperatura ou funcionamento manual no menu Relé do GX (requer
firmware 2.80 ou superior).

22.2. Interfaces de Rede e Servigcos de Comunicacao (RED 3.3d / EN 18031-1)

Interfaces de Rede

Ethernet Conectividade de Internet
* Registo de dados no Website do VRM

* Interface de utilizador remota (Consola Remota)

* Atualizagdo de software

Cliente WiFi Conectividade de Internet
* Registo de dados no Website do VRM

* Interface de utilizador remota (Consola Remota)

* Atualizacéo de software

Ponto de Acesso WiFi (PA) Interface de utilizador remota (Consola Remota)
Periférico Bluetooth de baixo Configuragéo da conectividade de rede (Ethernet, cliente WiFi, ponto de acesso WiFi)
consumo

Servigos de comunicagao

Servidor Web HTTP Pagina de destino para encaminhar um utilizador para a pagina de inicio de sesséo
HTTPS/Consola Remota

Servidor Web HTTPS Pagina de inicio de sessao e Consola Remota
MQTT através de Websockets Troca de dados entre o dispositivo GX e a Consola Remota
DHCP (no ponto de acesso WiFi) Fornecimento de enderecos IP aos clientes ligados
(1) victron energy
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DNS (no ponto de acesso WiFi) Fornecimento de funcionalidade DNS aos clientes ligados
SSDP/DNS-SD Tornar o dispositivo GX automaticamente detetavel na rede
mDNS Tornar o dispositivo GX acessivel com o nome venus.local

22.3. Conformidade

DECLARACAO DE CONFORMIDADE UE SIMPLIFICADA: Por este meio, a Victron Energy B.V. declara que o Cerbo GX cumpre
a diretiva 2014/53/UE. O texto completo da declaragdo de conformidade da UE e do Reino Unido esta disponivel no seguinte
endereco de Internet: https://ve3.nl/6p.

DECLARACAO DE CONFORMIDADE PSTI DO REINO UNIDO: A Victron Energy B.V. confirma que o seu produto Cerbo

GX cumpre os requisitos de seguranga estabelecidos no Anexo 1 do Regulamento PSTI relativo a Seguranga do Produto e
Infraestrutura de Telecomunicagdes (Requisitos de Seguranga dos Produtos Conectaveis Relevantes) de 2023. A Declaragao de
Conformidade oficial pode ser descarregada em https://ve3.nl/6p.
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23. Apéndice

23.1. RV-C

23.1.1. Introdugédo ao RV-C

O dispositivo GX oferece integragdo com uma rede RV-C. A integragao divide-se em dois tipos diferentes:

1. Saida RV-C: O dispositivo GX transmite dados para a rede RV-C, onde podem ser lidos por ecras e centrais de controlo
ligados. Isto inclui dados de inversores/carregadores, carregadores de baterias, carregadores solares, baterias e muito mais.

2. Entrada RV-C: O dispositivo GX |& os dados da rede RV-C para visualizagédo ao utilizador (niveis do depdsito), bem como
para controlo (baterias Lithionics).

Mais detalhes sobre as mensagens suportadas (DGN) tanto para a saida RV-C como para o RV-C séo fornecidos nas secgdes
seguintes.

Para ativar o RV-C, selecione o perfil RV-C para uma das portas VE.Can no menu Definigdes — Conectividade.

Uma especificagdo detalhada do protocolo e da definicdo da mensagem esta disponivel publicamente em https://www.rv-c.com.

23.1.2. Saida RV-C.

Genérico

A interface RV-C principal GX e todos os dispositivos virtuais relatam os DGNs minimos necessarios:

Product_ID OxFEEB Fabricante, nome do produto, niUmero de série
SOFTWARE_ID OxFEDA Verséo de «software»

DM_RV 0x1FECA Diagnésticos

DMO1" O0xOFECA Diagnosticos

* Para além do DGN DM_RV 0x1FECA, também o J1939 DGN DMO01 0xOFECA & anunciado para todos os dispositivos de saida
RV-C, como compativel para os painéis de controlo RV-C mais antigos que néo s&o suportados pelo o DM_RV DGN.

Interface principal

A interface principal do GX ¢ identificada como «Painel de Controlo» (DSA 68) no RV-C, sendo responsavel por solicitar e
processar dados de todos os nés RV-C.

Mensagens de fonte CC

Todos os dispositivos conectados CC permitem relatar DC_SOURCE_STATUS_1. Isto inclui os servigos de inversor/carregador,
inversor, carregador, bateria e carregador solar. O Inversor/carregador VE.Bus e o BMS bateria comunicam a corrente e a tensdo
CC, todos os outros dispositivos comunicam apenas a tenséo.

De acordo com a especificagdo RV-C, apenas um n6 pode transmitir mensagens de origem CC da mesma instancia. Cada tipo
de dispositivo tem a sua prépria prioridade que € utilizada para determinar o n6é que deve enviar as mensagens de origem CC.
Considere o seguinte sistema:

* Inversor/carregador (instancia de fonte CC 1, prio 100)

+ Carregador solar (instancia de fonte CC 1, prio 90)

» Carregador CA com 3 saidas (instancia de fonte CC 1, 2 e 3, prio 80)

* Monitor de bateria (instancia de fonte CC 1, prio 119)

Neste caso, o monitor de bateria transmite dados de origem DCC com a instancia 1, uma vez que esta é a mais prioritaria. Além
disso, o carregador CA transmite dados de origem CC com as instancias 2 e 3 (saida 2 e 3), pois ndo ha outros dispositivos

com as mesmas instancias. Mais informacéo sobre mensagens de fontes CC no manual de especificacao RV-C. A secg¢éo 6.5.1
explica o mecanismo de prioridade.
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Inversor/carregador VE.Bus

Dispositivos

Apenas VE.Bus MultiPlus/Quattro. O Inversor VE.Bus também é exportado por este servigo, mas depois com o nimero de
entradas CA definido com 0. O DSA esta definido como 66 (inversor # 1).

Instancias

Fungao Instancia por Faixa configuravel
defeito

Inverter
Carregador
Linha n.° 1 (L1)
Linha n.° 2 (L2)
Fonte CC

Estado

1
1
0

1..13
1..13
0.1
0.1
1..250

INVERTER_AC_STATUS 1 0x1FFD7 L1 Tensao, corrente, frequéncia saida CA
L2 Tensao, corrente, frequéncia saida CA
Os dados L2 nao sao enviados quando nao
estao configurados
INVERTER_AC_STATUS_3 0x1FFD5 L1 Poténcia de saida CA
L2 Poténcia de saida CA
Os dados L2 ndo sao enviados quando nao
estao configurados
INVERTER_STATUS 0x1FFD4 Estado do inversor
CHARGER_AC_STATUS 1 0x1FFCA L1 Tensao, corrente, frequéncia entrada CA
L2 Tensao, corrente, frequéncia entrada CA
Os dados L2 nao sao enviados quando nao
estao configurados
CHARGER_AC_STATUS 2 0x1FFC9 Limite da corrente de entrada
CHARGER_AC_STATUS_3C 0x1FFC8 L1 Poténcia de entrada CA
L2 Poténcia de entrada CA
Os dados L2 nédo sdo enviados quando nao
estao configurados
A poténcia é sempre positiva, também em
caso de inje¢ao
CHARGER_STATUS O0x1FFC7 Estado do carregador
CHARGER_STATUS_2 O0x1FEA3 Tenséo CC, corrente
A prioridade do carregador alinha com a
prioridade da fonte CC
CHARGER_CONFIGURATION_STATUS 0x1FFC6 Corrente de carga maxima
CHARGER_CONFIGURATION_STATUS_2 0x1FF96 Limite da corrente de entrada,
Corrente de carga maxima (%)
DC_SOURCE_STATUS_1 0x1FFFD Tensdo CC, corrente
Prioridade fixa de 100 (inversor/carregador)
DC_SOURCE_STATUS 2 Ox1FFFC Temperatura de bateria
Prioridade fixa de 100 (inversor/carregador)
Comandos
(1) victron energy
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INVERTER_COMMAND Y 0x1FFD3 Ativacéo/desativagdo do inversor
CHARGER_COMMAND " 0x1FFC5 Ativagao/desativagdo do carregador
CHARGER_CONFIGURATION_COMMAND 0x1FFC4 Corrente de carga maxima Nota: Esta é uma

definicao volatil e reinicializa o valor com
o qual a unidade foi configurada apés um
reinicio do inversor/carregador.

CHARGER_CONFIGURATION_COMMAND_2 0x1FF95 Limite da corrente de entrada do carregador

1) A partir do RV-C pode controlar o carregador e a parte do inversor separadamente. Estes dois valores de ligar/desligar sdo
entdo combinados num unico valor de comutador (como podemos ver na pagina VE.Bus na interface do utilizador GX; consulte
o item superior da captura de ecra seguinte). Se o inversor/carregador estiver ligado, desligar o carregador resulta em apenas
inversor. Desligar o inversor resulta em apenas carregador (quando a energia do cais esta ligada).

A Victron define as seguintes opgdes para controlar um inversor/carregador combinado:

N T S

Apagado Ambos, o inversor e o carregador estao desligados
S6 inversor Apenas o inversor esta ligado

So6 carregador Apenas o carregador esta ligado

Aceso Ambos, o inversor e o carregador estdo ligados

Isso é refletido pela opgdo do menu Comutador:

Inverter / Charger mode

On

Charger only

Inverter only

off

Cancel
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Inverter
Dispositivos

Inversor VE.Direct e inversor RS. O DSA esta definido como 66 (inversor #1).

Instancias
Fungao Instancia por Faixa configuravel
defeito
Inverter 2 1..13
Linha (L1) 0 0.1
Fonte CC 1 1..250
Estado
I T N
INVERTER_AC_STATUS_1 0x1FFD7 L1 Tensao, corrente, frequéncia saida CA
INVERTER_AC_STATUS_3 0x1FFD5 L1 Alimentagao de saida CA
INVERTER_STATUS 0x1FFD4 Estado do inversor
DC_SOURCE_STATUS_1 Ox1FFFD Tensdo CC
Prioridade fixa de 60 (inversor)
Comandos
I T N
INVERTER_COMMAND 0x1FFD3 Sensor de ativagdo/desativacdo/carga de

inversor
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Carregador CA

Dispositivos

Skylla-l, Skylla-IP44/1P65, Carregador Smart IP43. O DSA esta definido como 74 (Conversor #1).

Instancias

Fungao Instancia por Faixa configuravel
defeito

Carregador
Linha (L1)
Fonte CCn.° 1
Fonte CC n.° 2
Fonte CCn.°3

Estado

2
0
1

1..13
0.1
1..250
1..250
1..250

CHARGER_AC_STATUS._1
CHARGER_AC_STATUS 2
CHARGER_STATUS
CHARGER_STATUS_2

CHARGER_CONFIGURATION_STATUS 2
DC_SOURCE_STATUS_1

Comandos

Ox1FFCA
Ox1FFC9
Ox1FFC7
Ox1FEA3

0x1FF96
Ox1FFFD

Corrente CA

Limite da corrente de entrada

Estado do carregador

Fonte CC #1: tensao, corrente saida 1
Fonte CC #2: tensdo, corrente saida 2
Fonte CC #3: tenséo, corrente saida 3
Instancia 2, 3 ndo sdo enviadas se nao
estiverem presentes

A prioridade do carregador alinha com a
prioridade da fonte CC

Limite da corrente de entrada

Fonte CC #1: tensao

Fonte CC #2: tensao

Fonte CC #3: tensao

As instancias 2, 3 ndo sao enviadas se nao

estiverem presentes. Prioridade fixa de 80
(carregador)

CHARGER_COMMAND 0x1FFC5 Ativagao/desativagao do carregador
CHARGER_CONFIGURATION_COMMAND_2 0x1FF95 Limite da corrente de entrada
(1) victron energy
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Carregador solar
Dispositivos

BlueSolar, SmartSolar, MPPT RS. O DSA esta definido 141 (controlador de carga solar).

Insténcias
Fungao Instancia por Faixa configuravel
defeito

Carregador 1 1..250
Fonte CC 1 1..250

Estado

[ ov [ oow | v
SOLAR_CONTROLLER_STATUS 0x1FEB3 Estado operacional
SOLAR_CONTROLLER_STATUS_5 0x1FE82 Rendimento total
SOLAR_CONTROLLER_BATTERY_STATUS 0x1FES80 Tensao, corrente da bateria
SOLAR_CONTROLLER_ARRAY_STATUS 0x1FDFF Tensao, corrente PV
DC_SOURCE_STATUS_1 0x1FFFD Tenséo CC

Prioridade fixa de 90 (carregador +10)
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Bateria/BMS
Dispositivos

Baterias BMV, SmartShunt, Lynx Shunt, Lynx lon, Lynx Smart BMS, BMS-Can. O DSA estéa definido como 69 (monitor do estado
de carga da bateria).

Instancias
Funcao Instancia por Faixa configuravel
defeito
Principal 1 0..120
Arranque 2 0..120
Estado
I T N
DC_SOURCE_STATUS_1 0x1FFFD Tens&o, corrente
Instancia de arranque nao enviada se a
bateria de arranque nao estiver presente
DC_SOURCE_STATUS 2 O0x1FFFC Temperatura, SoC, tempo restante
DC_SOURCE_STATUS 4 0x1FEC9 Tens&do maxima pretendida, corrente e estado

de carga

Enviado apenas para Lynx Smart BMS (NG)

DC_SOURCE_STATUS_6 Ox1FEC7 Estado limite/desconex&o de alta tenséo,
estado limite/desconexao de baixa tensao

Enviado apenas para Lynx Smart BMS
(NG) e ndo aderindo ao aviso prévio de 2
segundos em caso de desconexdao do BMS

DC_SOURCE_STATUS_11 0x1FEA5 Estado de descarga/carga ligada/desligada,
capacidade, poténcia

Enviado apenas para Lynx Smart BMS
(NG) e nao aderindo ao aviso prévio de 2
segundos em caso de desconexdao do BMS

CC_ORIGEM_CARGA_CONTROLO 0x1FDAS8 Estado da carga pretendido, tensdo minima,
corrente maxima

Enviado apenas para Lynx Smart BMS (NG)
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Depositos

Dispositivos

Depositos integrados, depdsito GX, depdsitos N2K. O DSA é definido como 73 (GPL) para depdsitos de GPL e 72 (Sistema de
dep6sito de agualresiduos) para todos os outros depdsitos.

Instancias
Fungao Instancia por Faixa configuravel
defeito
Deposito 0 0..15
Estado

TANK_STATUS Ox1FFB7 Tipo de fluido, nivel relativo, nivel absoluto,
tamanho do deposito

Resolugao fixada em 100

Comandos:
I T A A
COMANDO DE CALIBRACAO DO DEPOSITO 0x1FFB6 Tamanho do dep6sito

O RV-C suporta apenas quatro tipos de depésito (0...3), ao passo que a Victron suporta até 11 tipos de depésito. A tabela com os
tipos de depdsito adicionais é especifica da Victron, sendo compativel com os tipos de depésito utilizados.

Tipos de depoésito compativeis:

Tipo de fluido Codigo do fluido Tipo

Combustivel 0 4 (definido pelo fornecedor)
Agua doce 1 0

Aguas residuais (cinzentas) 2 2

Viveiro 3 5 (definido pelo fornecedor)
Oleo 4 6 (definido pelo fornecedor)
Aguas negras 5 1

Gasolina 6 7 (definido pelo fornecedor)
Gasodleo 7 8 (definido pelo fornecedor)
GPL 8 3

GNL 9 9 (definido pelo fornecedor)
Oleo hidraulico 10 10 (definido pelo fornecedor)
Agua bruta 11 11 (definido pelo fornecedor)

Tenha em conta que o fornecedor definido significa que estes tipos ndo sao definidos no RV-C, mas utilizados somente em
dispositivos Victron RV-C.

Alternador
Dispositivos

Orion XS e controladores de alternador de terceiros compativeis, como o Wakespeed WS500. O DSA esta definido para 76
(Controlador de carga).

Instancias
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Fungao Instancia por Faixa configuravel
defeito

Carregador 3 1..13
Fonte CC 1 1..250
Estado
o ow | v |
CHARGER_STATUS 0x1FFC7 Estado do carregador, tenséo pretendida

(se disponivel), corrente pretendida (se
disponivel), percentagem (se disponivel)

CHARGER_STATUS 2 0x1FEA3 Tensao, corrente
A prioridade do carregador alinha com a
prioridade da fonte CC
CHARGER_CONFIGURATION_STATUS 0x1FFC6 Sensor da bateria, corrente de carga max.
DC_SOURCE_STATUS_1 O0x1FFFD Tensdo CC

Prioridade fixa de 70 (inversor)

Comandos
I T O
CHARGER_COMMAND 0x1FFC5 Ativagao/desativagao do carregador

Ligar/desligar o gerador de forma automatica
Dispositivos

Podem ser esperadas até duas instancias de arranque/paragem automatica do gerador GX, cada uma com o seu proprio SA.
Uma para a instancia controlada por relé GX e uma para um gerador ligado, como um Hatz. O DSA esta definido para 65
(Controlador de arranque do gerador).

Instancias

N/A

Estado

I T R
AGS_DEMAND_CONFIGURATION_STATUS 0x1FED5 Desativar no switch OEM

Comandos

I T R
AGS_DEMAND_CONFIGURATION_COMMA 0x1FED4 Desativar no switch OEM
ND
GENERATOR_DEMAND_CONFIGURATION_ 0x1FEE6 Desativar no switch OEM
COMMAND

Uma vez que estes DGN de comando ndo possuem instancia, todas as instancias de arranque/paragem automatica do
gerador GX sao afetadas.
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23.1.3. Numeros de Identidade Unicos DGN 60928

O Numero de Identidade Unico & utilizado para a «base de dados» do dispositivo CAN-bus interno GX para comparar
dispositivos durante a determinagao do endereco.

Para evitar conflitos no CAN-Bus, deve definir o segundo dispositivo GX para o intervalo de identidade unico de 1000-1499. Isto
pode ser efetuado definindo o seletor de identidade Unico como 2 (2 * 500). Isto funciona exatamente da mesma forma que no
VE.Can; consulte a secgdo Numeros de |dentidade Unicos PGN 60928 NAME.

< VE.Can port 1
CAN-bus profile RV-C (250 kbit/s)

Devices

O dispositivo GX vai atribuir um Numero de Identidade Unico e et nmber et -
a cada dispositivo virtual. Deve altera-lo apenas quando utilizar ¢ ’ —
varios dispositivos GX numa rede RV-C. | .

Check Unique id numbers [ Press to check |

Network status

23.1.4. Entrada RV-C

Depositos

Testado com Garnet SeelLevel Il 709 e depdsitos da fungdo RV-C OUT de outro dispositivo GX.
Baterias

A Lithionics e a BattleBorn s&o as Unicas baterias RV-C compativel (incluindo a compatibilidade DVCC).
Alternadores

A compatibilidade com Wakespeed WS500 (-PRO) e Arco Zeus foi adicionada desde a versao v3.xx. Na integragdo com o Lynx
Smart BMS (NG) sobre RV-C, é obrigatério ligar fisicamente o contacto de autorizagéo de carga do BMS ao controlador do
alternador.

23.1.5. Classes de dispositivos

Esta segéo proporciona uma visdo geral basica de como cada classe de dispositivo participa na especificagdo RV-C. Em

qualquer caso, a integragéo de «Nivel 1» é amplamente suportada (operagéo basica) com melhorias caso a caso.

Carregadores CA auténomos

» Aclasse de carregador baseada em CA comunica o seu estado operacional e o estado de configuragdo com o grupo
CHARGER_xx de mensagens RV-C. O controlo do utilizador deve incluir a comutagao de ligar/desligar basica através de
RV-C, bem como os limites da poténcia de cais (CA).

Inversores CA auténomos

» Esta classe de inversores CA indica o seu estado operacional com o grupo INVERTER_xx dos relatérios RV-C. O comando de
entrada esta limitado a ligar/desligar (ativar/desativar) através de RV-C.

Carregador / inversor CA

* Inversor / carregador combinado - comunica as mensagens CHARGER_xx e INVERTER_xx.

Controladores Solares

» Os carregadores solares comunicam o seu estado operacional em tempo real.

Medidores SoC

» Os medidores SoC podem ser utilizados para comunicar o estado atual da bateria através do RV-C: tensao, corrente,
temperatura, SoC, etc. O RV-C requer que apenas UM dispositivo fale por uma determinada bateria de cada vez; por isso, se
for instalado um BMS adequado, essa sera a origem dos dados.

BMS (Victron ou de terceiros compativel com a Victron)

» Em muitos casos, as baterias no sistema sao ligadas diretamente a um Victron Cerbo GX, Cerbo-S GX, Nucleo GX ou
Ekrano GX, a partir do equipamento Victron ou de BMS de terceiros compativeis. Estas baterias devem ser representadas no
ambiente RV-C através das mensagens DC_SOURCE_STATUSXxx.

Medidores do nivel do depésito
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» Os medidores do deposito séo traduzidos em mensagens RV-C, comunicando os numeros de ID do depésito/Instancia VRM
existentes.

23.1.6. Tradugao da Instancia

O RV-C utiliza instancias de varias formas:

* Instancia de Fonte CC
» Linha CA
« Instancia do Dispositivo (dependente do contexto)

Cada utilizagao da Instancia tem um significado especifico e um dispositivo determinado pode ocasionalmente utilizar uma ou
mais destas instancias.

Instancia de Fonte CC

No RV-C, uma fonte CC é algo que pode gerar e (opcionalmente) armazenar energia. Normalmente, uma bateria, mas também
pode ser uma célula de combustivel ou o lado de saida de um contactor/conector CC.

Uma fonte CC pode ser considerada como um sistema de bateria e seu «bus» fisico associado, por exemplo, a bateria da casa,
o «bus» CC e a cablagem CC. As Instancias de Fonte CC s&o utilizadas para associar dispositivos subsequentes (por exemplo,
um carregador ou um inversor) ao «bus CC» a que esta ligado.

Desta forma, é possivel mapear a forma como todos os dispositivos estéo ligados em relagédo ao respetivo barramento CC
através do seu valor de Instancia de Fonte CC (bateria de arranque e respetivo alternador, bateria de servigo e carregadores,
etc.).

Em alguns casos (por p. ex, um Conversor CC-CC ou um Contactor), um dispositivo pode estar associado a duas Instancias de
Fonte CC diferentes. Por exemplo, um conversor CC-CC pode estar associado as duas baterias diferentes as quais esta ligado,
enquanto um contactor pode estar associado a bateria a qual esta ligado; o «bus» CC no lado de carga do contactor tem entdo a
sua propria instancia de Fonte CC.

Embora a Victron possa suportar mais de uma bateria (uma de servigco e uma bateria de arranque), o foco principal € uma
bateria. O médulo dbus-rvc apresenta a bateria «primaria» para RV-C como informacgéo «Instancia de Origem CC = 1» (bateria
de servico).

Se existirem, os dispositivos adicionais de detecéo Victron serdo apresentados com as Instancias de Fonte CC de 2. Um
exemplo é o sensor da tensdo da bateria de arranque opcional no SmartShunts.

Linha CA

A linha CA é muito mais simples, pois o RV-C assume um sistema CA limitado, normalmente definido como Linha 1 ou Linha 2. A
Victron suporta sistemas trifasicos, que nao estao incluidos na especificagdo RV-C. Todas as instalagcdes com sistemas trifasicos
ndo sao suportadas pelo médulo dbus-RVC e as mensagens RV-C relativas a CA s&do suprimidas.

Instancia de Dispositivo

A Instancia de Dispositivo € uma forma de separar diferentes dispositivos fisicos do mesmo tipo. Exemplo: se uma instalagéo
incluir dois carregadores CA ligados a mesma bateria, cada um sera atribuido a uma instancia de dispositivo separada, apesar
de ambos partilharem a mesma Instancia de Fonte CC. Cada carregador também estaria associado a uma linha CA, que pode
ou ndo ser a mesma. Desta forma, o carregador CA é completamente descrito na forma como esta cablado nos lados de CA e
CC, podendo ser identificado de forma exclusiva através da sua Instancia de Dispositivo.

As Instancias de Dispositivos séo relevantes numa determinada classe de dispositivos. Um carregador CA pode definir as
Instancias de Dispositivo 1 e 2, e estas nédo estdo relacionadas com as Instancias de Dispositivo 1 e 2 de um controlador de
motor de CC.

Com excegao da monitorizagao do depdsito, as Instancias de Dispositivo sdo codificadas rigidamente como 1
para cada classe de dispositivo especifica.

23.1.7. Anomalia RV-C e tratamento de erros

Comunicagao de anomalia RV-C:

» As condi¢des de anomalia sdo comunicadas com os DGN DM_RV (0x1FECA) e J1939 DMO01 (0x1FECA).

* Na versao 1, os «bits» do estado operacional, os campos de luz amarela e vermelha séo suportados por estarem guardados
em DSA.

* O SPN é definido como OxFFFFFF durante condi¢gdes normais e 0x0 quando existir uma condi¢cdo de adverténcia ou anomalia
no equipamento Victron suportado.

(1) victron energy
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* FMI é definida de 0x1F (modo de anomalia ndo disponivel) em todos os momentos.

Este mapeamento simples permite que os ecras externos do utilizador indiquem uma condigédo de alarme ou de anomalia num
determinado dispositivo Victron, para que o utilizador possa obter mais informagédo com os auxiliares de diagnéstico Victron.
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23.1.8. Prioridade do Dispositivo RV-C.

Um conceito critico no RV-C é a aplicagéo das Prioridades do Dispositivo.

Se for utilizada, a prioridade de um determinado dispositivo vai ter um impacto se for permitido transmitir DGN (por exemplo, um
BMS com uma prioridade superior deve transmitir detalhes sobre o estado da bateria, enquanto um controlador MPPT com uma
prioridade inferior deve recuar).

A prioridade do dispositivo também ¢é utilizada ocasionalmente para permitir o favorecimento de um né em relagéo a outro, por
exemplo, pode ser mais desejavel utilizar a alimentagcao CA de terra relativamente ao inversor.

Na implementagao do dbus-rvc, as seguintes prioridades séo codificadas de forma rigida em mensagens transmitidas:
* Mensagens DC_SOURCE_STATUS_xx: Prioridade = 120 (SoC/BMS)

* Mensagens SOLAR_xx: Prioridade do Carregador = 110

* Mensagens CHARGER_xx (Inversores/Carregadores): Prioridade do Carregador = 100

* Mensagens CHARGER_xx (Carregadores CA): Prioridade do Carregador = 80

nnnnnnnnn
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23.2. Cerbo GX Dimensoes

1

2

3

5

7
Dimension Drawing - Cerbo GX

BPP900450110 Cerbo GX
BPP900451100 Cerbo GX
BPP900450130 Cerbo GX MK3
BPP900451130 Cerbo GX MK3

Dimensions in mm

)M

| 7

ron energy

E POWER
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23.3. Registos de manuten¢ao Modbus para o controlador ComAp InteliLite 4

A tabela a seguir lista a configuragéo necessaria do ComAp Modbus. Para além dos registos de detengéo listados, o Coil 4700 &
utilizado para desligar e ligar o grupo gerador.

Tabela 1. Registos de manutengao

rpm

01004 10123 RPM int16 0 Motor
01006 9152 T-Refrigerante °C int16 0 Controlador E/S
01008 9151 P-Oleo bar int16 1 Controlador E/S
01013 - 8206 Horas de funcionamento h int32 1 Estatisticas
01014
01020 8202 P de carga kW int16 0 Carga
01021 8524 P de carga L1 kW int16 0 Carga
01022 8525 P de carga L2 kW int16 0 Carga
01023 8526 P de carga L3 kW int16 0 Carga
01036 8210 Frequéncia do gerador Hz uint16 1 Gerador
01037 8192 Tenséo do gerador L1-N \% uint16 0 Gerador
01038 8193 Tensé&o do gerador L2-N \Y uint16 0 Gerador
01039 8194 Tenséo do gerador L3-N \% uint16 0 Gerador
01043 8198 Corrente de carga L1 A uint16 0 Carga
01044 8199 Corrente de carga L2 A uint16 0 Carga
01045 8200 Corrente de carga L3 A uint16 0 Carga
01053 8213 Volts da bateria \ int16 1 Controlador E/S
01055 9153 Nivel de combustivel % int16 0 Controlador E/S
01263 - 8205 kWh Gerador kWh int32 0 Estatisticas
01264
01298 9244 Estado do motor Lista de cadeias Informacéao
01301 12944 Tipo de conexao Lista de cadeias Informacao
01307 - 24501 Cadeia de ID Cadeia longa Informacéo
01322
01323 - 24339 Versao do FW Cadeia curta Informacéo
01330
01382 9887 Modo do controlador lista de cadeias Informacéo
03000 - 8637 Nome do gerador Cadeia curta Configuragdes basicas /
03007 Nome
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23.4. Registros de manutencao Modbus para controladores de grupos
geradores DSE compativeis

A tabela seguinte lista os registos de manutengéo Modbus lidos pelo dispositivo GX. Tenha em conta que esta tabela Modbus
reflete a lista de registo DSE, néo o dispositivo GX. Estas definicdes seguem a norma Deep Sea Electronics GenComm (Versado
2.236 MF). A lista de registos Modbus para ler estes dados do dispositivo GX pode ser encontrada na seccéo de transferéncias
no site da Victron.

Os registos marcados como necessarios na coluna Observagdes sdo criticos para identificar os controladores de grupos
geradores DSE no dispositivo GX e para o funcionamento correto do ecossistema Victron com o gerador. Nao os altere. Todos os
outros registros séo opcionais.

Nota: O «offset» de pagina e de registro € uma terminologia da norma DSE GenComm.

Tabela 2. Registos de manutengao

3 Codigo do fabricante Necessario para a identificacdo
769 3 1 Numero do modelo do controlador DSE
770 3 2 Numero de série
772 3 4 Modo de controlo
1024 4 0 Press&o do 6leo kPa
1025 4 1 Temperatura do °C
refrigerante
1026 4 2 Temperatura do 6leo °C
1027 4 3 Nivel de combustivel %
1029 4 5 Tensé&o da bateria motor \Y
1030 4 6 Velocidade do motor RPM
1031 4 7 Frequéncia do gerador Hz
1032 4 8 Tensao do gerador L1-N \%
1034 4 10 Tensao do gerador L2-N \%
1036 4 12 Tensdo do gerador L3-N \Y
1044 4 20 Corrente do gerador L1 A
1046 4 22 Corrente do gerador L2 A
1048 4 24 Corrente do gerador L3 A Necessario para que o
1052 4 28 Watts L1 do gerador W gg;’fj::::ev'c’"o" funcione
1054 4 30 Watts L2 do gerador w
1056 4 32 Watts L3 do gerador w
1536 6 0 Total de watts do gerador w
1558 6 22 % de poténcia total do %
gerador
1798 7 6 Tempo de funcionamento Segundos
do motor
1800 7 8 Pos. do gerador kW horas kWh
1808 7 16 Nudmero de arranques
A partir de 8 Condigbes de alarme
2048
4096 a 4103 16 Registos de controlo
A partir de 154 Condigdes de alarme
39424
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23.5. Glossario

Termos e abreviaturas utilizados no Manual GX, compilados para uma consulta rapida. Quando um termo tiver um significado
especifico no ecossistema Victron, sera proporcionado esse significado em vez de uma definicdo genérica.

i
CA (Corrente Alternada)

Energia que inverte periodicamente a sua dire¢éo, sendo o tipo fornecido pela rede elétrica, por um gerador ou uma ligagao da
energia do cais.

Assistente

Um pequeno programa carregado num Multi ou Quattro através do VEConfigure, para adicionar um comportamento especifico,
como um Assistente de ESS, que ativa o modo ESS, ou um assistente do sensor de corrente, que faz a leitura de um
transformador de corrente externo. Nao deve ser confundido com um «Home Assistant», uma plataforma de automatizagéo
doméstica nao relacionada de terceiros e mencionada uma vez no manual.

BatteryLife

Um algoritmo de carga e descarga do ESS, selecionado como o modo «Otimizado com BatteryLife», que gere um limite minimo
dinamico do SoC para proteger a bateria, priorizando uma recarga completa durante os periodos de baixo rendimento solar. O
estado é notificado como um de trés estados: Autoconsumo, Sustentagdo ou Recarga.

BLE (Bluetooth de baixo consumo)

A norma Bluetooth utilizada pelo dispositivo GX e pelos sensores compativeis (Mopeka, Ruuvi, Gobius e outros) para ligagdes
sem fios de alcance reduzido que consomem pouca energia.

BMS (Sistema de Gestao da Bateria)

Os componentes eletrénicos no interior ou ligados a uma bateria que monitorizam o seu estado e, nos sistemas geridos,
comunicam os limites de carga e descarga (consulte CVL, CCL, DCL) ao dispositivo GX através do barramento CAN.

BMV

Gama Victron de monitores de bateria. Um BMV ligado através de VE.Direct ou VE.Can pode funcionar como a fonte do SoC
(Estado de Carga) para o sistema.

Bus CAN

Um barramento de comunicagéo robusto de dois fios utilizado para VE.Can, NMEA 2000 e RV-C. Vérios dispositivos partilham o
mesmo par de fios e trocam mensagens de dados breves.

CCGX( Color Control GX)
O modelo de dispositivo GX que o Ekrano GX veio substituir.
CCL (Limite da Corrente de Carga)

A corrente de carga maxima que uma bateria aceita, comunicada por uma bateria gerida pelo BMS, para que os carregadores
ligados ndo a excedam.

CVL (Limite da Tensao de Carga)

A tensdo de carga maxima que uma bateria aceita, comunicada por uma bateria gerida pelo BMS e seguida pelos inversores/
carregadores e carregadores solares ligados quando o DVCC estiver ativo.

DCL (Limite de Corrente de Descarga)

A corrente maxima que o BMS autoriza a extrair de uma bateria gerida, sendo utilizada por sistemas compativeis com o DVCC
para proteger a bateria.

DGN (Numero do Grupo de Dados)

O equivalente RV-C de um PGN, um identificador numérico que comunica o tipo de dados contidos numa mensagem aos
dispositivos numa rede RV-C.

DHCP (Protocolo de Configuragdo Dinamica do Anfitrido)

O mecanismo que a maioria dos «routers» utiliza para atribuir automaticamente um enderego IP ao dispositivo GX numa rede,
em vez da sua introdugdo manual.

Entrada digital

Uma entrada fisica no dispositivo GX que processa um sinal de ligar ou desligar simples, utilizada, por exemplo, para detetar o
funcionamento de uma bomba de pordo, um interruptor de porta ou um sinal do estado do gerador.

DVCC (Controlo de Corrente e Tensao Distribuida

(1) victron energy
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Uma defini¢cdo do dispositivo GX (Definigdes, Configuragao do Sistema, Controlo da Carga), que passa de um monitor passivo a
um controlador ativo, coordenando a tensdo de carga e a corrente entre todos os carregadores ligados e a bateria.

EEBUS

Uma norma europeia de comunicagéo de rede elétrica inteligente que permite ao dispositivo GX interagir com os dispositivos de
energia compativeis, como bombas de calor.

EGX
Abreviatura do Ekrano GX.
ESS (Sistema de Armazenamento de Energia)

Uma concegao do sistema Victron para instalagées ligadas a rede elétrica que integra um inversor/carregador Multi ou Quattro,
um dispositivo GX e uma bateria, combinado frequentemente com energia solar. Armazena energia solar para a utilizagdo
posterior, continua a fornecer energia durante uma falha da rede elétrica e pode importar ou exportar automaticamente energia
para a rede elétrica, dependendo da sua configuracéo e das regras da rede elétrica local.

EVCS (Estagado de Carregamento EV)

Uma estacdo de carregamento de veiculos elétricos (EV) da Victron que pode ser monitorizada e, segundo a configuragéo,
controlada pelo dispositivo GX.

GPS

Utilizado pelo dispositivo GX (através de GPS USB ou GPS NMEA 2000) para fornecer dados sobre a posigao e a hora,
relevantes principalmente para as instalagbes maritimas e moéveis.

Dispositivo GX

O termo geral para qualquer centro de comunicagéo Victron que funciones com o sistema operativo (SO) Venus, como o Ekrano
GX, Cerbo GX, Cerbo S GX e Venus GX.

Extensor E/S

Abreviatura do dispositivo GX Extensor E/S 150, um acessorio ligado por USB para adicionar um relé suplementar, entrada
digital e saidas PWM a um dispositivo GX.

Classificagao IP (protecao contra elementos exteriores)

Um cadigo de dois digitos (por exemplo, IP43, IP54, IP65) que descreve a estanqueidade de um dispositivo contra as poeiras e a
agua. Os numeros maiores significam uma protegéo superior; 0 manual menciona classificagdes diferentes para a parte da frente
e de tras do invélucro GX.

J1939
A norma do barramento CAN subjacente, definida pela SAE, na que se baseiam a NMEA 2000 e RV-C.
LAN (Rede de Area Local)

Uma rede com fios ou Wi-Fi limitada a um local, utilizada para aceder a Consola Remota do dispositivo GX sem a intervengéo da
Internet.

LTE (Evolugao de Longo Prazo)

O nome técnico da norma de dados moveis 4G. Este acessorio opcional GX LTE 4G, que também dispde de redundancia para
3G ou 2G onde a cobertura 4G nao estiver disponivel, proporciona a um dispositivo GX a sua prépria ligagao de Internet celular.
Liga apenas o proéprio dispositivo GX; ndo partilha a ligagdo com computadores portateis, telemdveis ou outros dispositivos.

MFD (Monitor Multifungoes)

Um «plotter» cartografico maritimo ou monitor multifungdes, de marcas como Raymarine, Navico, Garmin ou Furuno, que pode
apresentar os dados do sistema Victron através da integragdo da aplicagdo especifica da marca ou diretamente em NMEA 2000.

MK3-USB

Uma «interface» Victron utilizada para ligar um sistema VE.Bus secundario a um dispositivo GX. Por defeito, os sistemas ligados
desta forma n&o s&o controlados pelo DVCC.

Modbus TCP

Um protocolo de comunicagao industrial que o dispositivo GX pode apresentar através da rede, utilizado por sistemas de
monitorizagdo ou automatizacéo de terceiros e, especificamente, pelas entradas digitais e integra¢des gerador-controlador
descritas no manual.

MPPT (Localizagdo do Ponto de Poténcia Maxima)

A gama Victron de controladores de carga solar, que otimizam a energia extraida de um modulo solar. Podem ser ligados ao
dispositivo GX através de VE.Direct ou VE.Can.

MQTT
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Um protocolo de mensagens simples no qual o dispositivo GX pode publicar dados e utilizado em integragdes personalizadas,
como a automatizagao residencial ou Node-RED.

Multi / Quattro

Abreviatura para os inversores/carregadores Multiplus e Quattro da Victron, os dispositivos ligados mais frequentemente a um
dispositivo GX através do VE.Bus.

NMEA 2000

Uma norma de barramento CAN maritimo (desenvolvido com base em J1939) que permite que os componentes eletronicos de
navegacéao, os sensores e o dispositivo GX partilhem dados como os niveis do depdsito, o estado da bateria e a posigao do GPS
com um «plotter» cartografico ou monitor multifungdes.

NO / NC (Normalmente Aberto / Normalmente Fechado)

Estados de contacto do relé utilizados nos relés integrados do dispositivo GX e noutras cablagens controladas por relé, como
os sinais para ligar e desligar o gerador. Normalmente Aberto significa que o contacto permanece aberto até ser acionado; em
Normalmente Fechado ocorre o inverso.

Node-RED

Uma ferramenta de programagao visual executavel no dispositivo GX para criar automatizagdes personalizadas e comutadores
virtuais que ndo estejam incluidos nos menus normais.

Cargas de Oportunidade

Uma funcionalidade do dispositivo GX que encaminha automaticamente a energia solar excedente para cargas CA flexiveis (por
exemplo, um carregador EV ou aquecedor de agua) quando a bateria estiver suficientemente carregada.

PGN (Numero do Grupo de Parametros)

O identificador NMEA 2000 que informa os dispositivos sobre o tipo de dados de uma mensagem, semelhante a um nimero de
tipo de mensagem.

Consola remota

A «interface» do utilizador de um dispositivo GX, aberta através da rede local, por meio do ponto de acesso Wi-Fi integrado ou
do VRM.

RGBW/CCT

Tipos de saida de iluminagao que o dispositivo GX pode controlar: O RGBW mistura os canais vermelho, verde, azul e branco
para a iluminagéo colorida, enquanto o CCT (Temperatura da Cor Correlacionada) ajusta uma luz entre branco quente e frio.

RS485

Uma norma de comunicagao serial com fios utilizada por alguns controladores de gerador (DSE, Comap, ClearView) e outros
equipamentos de terceiros para a ligagdo a um dispositivo GX.

RV-C (Rede de Area do Controlador de Veiculo Recreativo)

Um protocolo do barramento CAN, semelhante ao NMEA 2000, utilizado principalmente na América do Norte para que os
aparelhos RV e os painéis de controlo possam comunicar entre si.

SCS (Sensor de Corrente Partilhado)

Uma funcionalidade DVCC em que o dispositivo GX encaminha uma leitura de corrente da bateria medida para os carregadores
ligados, de modo que n&o precisem de um sensor de corrente proprio.

SoC (Estado da Carga)
A carga restante numa bateria, indicada como uma percentagem.
STS (Sensor de Temperatura Partilhado)

Uma funcionalidade DVCC em que o dispositivo GX encaminha uma temperatura da bateria medida para os carregadores
ligados para que estes possam ajustar o carregamento.

SVS (Sensor de Tensao Partilhado)

Uma funcionalidade DVCC, ativada por defeito, em que o dispositivo GX seleciona a leitura de tens&o da bateria mais precisa
disponivel e a partilha com os carregadores ligados.

TCP/UDP
As duas maneiras basicas de os dispositivos partilharem dados numa rede.
UsB

Utilizado no dispositivo GX para as atualizagbes de «firmware» a partir de um dispositivo USB, para ligar o Extensor de E/S e
outros dispositivos USB Victron e alguns acessoérios de terceiros.
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VE.Bus

O barramento de comunicagao exclusivo da Victron, utilizado principalmente para ligar um ou mais inversores/carregadores
Multiplus ou Quattro a um dispositivo GX.

VE.Can

Implementagéo da Victron de uma porta de barramento CAN, utilizada para ligar dispositivos com barramento CAN Victron ou,
em alternativa, para executar NMEA 2000 ou RV-C na mesma porta fisica.

VE.Direct

Porta de comunicagéo ponto a ponto da Victron (cabo ou Bluetooth), utilizada por dispositivos individuais, como um BMV, MPPT,
Orion XS ou carregador Smart IP43.

Venus OS
O sistema operativo (OS) executado em todos os dispositivos GX.
VRM (Gestao Remota Victron)

Portal de nuvem gratuito da Victron para a monitorizagéo, configuragdo remota, alarmes e atualizagdes remotas do «firmware».
Requer que o dispositivo GX tenha uma ligagéo a Internet.

Ponto de Acesso Wi-Fi

Um modo em que o dispositivo GX cria a sua propria rede Wi-Fi para que seja possivel ligar um telemével ou computador portatil
diretamente sem um «router», algo Util na primeira configuragao.

(1) victron energy
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